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KULLANIM KILAVUZU
Cert. Version 03.26 - Edition 03.26 - TR -

1 EMNIYET

1.1 Kullanmadan 6nce kullanim kilavuzunu
okuyun

Bu kilavuzu montaj ve ¢alistrmadan
once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan sonra
kilavuzu lGtfen isletene teslim edin. Bu cihaz yUrdr-
lUkte olan yonetmeliklere ve normlara gére kurulmal
ve calistinimalidir. Bu kilavuzu www.docuthek.com
internet sitesinde de bulabilirsiniz.

1.2 isaretlerin anlami

1,2, 8 a,b,c =Calismasras

= =Uyan

1.3 Sorumluluk

Kilavuza uyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri
kullanimdan dogdan hasarlar igin herhangi bir sorum-
luluk kabul etmiyoruz.

1.4 Emniyet uyarilan

Emniyet igin dnem teskil eden bilgiler bu kilavuzda
su sekilde isaretlenmigtir:

/\ TEHLIKE
Hayati tehlikenin s6z konusu oldugu durumlara
isaret eder.

/\ UYARI
Olasi hayati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
isaret eder.

A DIKKAT

Olasi maddi hasarlara isaret eder.
Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafin-
dan yapimalidir. Elektrik galismalan sadece kalifiye
uzman elektrikci tarafindan yapilmalidir.
1.5 Modifikasyon, yedek parcalar

Her tlrll teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek parcalar kullanin.
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2 KULLANIM KONTROLU

2.1 Kullanim amaci

Servomotor IC 50 0° ile 90° arasinda hassas ve
reglajli dénme hareketleri gerektiren her uygulama
icin uygundur. Gerilim kesildiginde servomotor anlik
pozisyonunda durur. IC 50 servomotor ile DKR veya
BVA/BVG ayar klapesinden olusan kombinasyon,
hava sarf eden tesislerde ve baca gazi hatlarinda
sicak havanin ve baca gazinin miktar ayarina yarar.
Fonksiyonu sadece belirtilen sinirlar dahilinde garanti
edilir, bkz. Bayfa 8 (10 Teknik veriler]. Bunun

disinda her kullanim, tasarim amacina aykir sayilir.
DKR ve BVA/BVG ayar klapesine iliskin bilgi igin bkz.
www.docuthek.com, Ayar klapesi DKR kullanim
kilavuzu ve Ayar klapesi BV.. kullanim kilavuzu.

2.2 Tip anahtan IC 50

IC 50 Servomotor
Calisma siiresi [sn]/Ayar acisi [90°]

-03 3,7/90
-07 7,5/90
-15 15/90
-30 30/90
-60 60/90
Hat gerilimi

w 230 V~, 50/60 Hz
Q 120 V~, 50/60 Hz
H 24 \/~, 50/60 Hz
Tork

3 3 Nm
7 7 Nm
15 15 Nm
20 20 Nm
30 30 Nm
E Strekli sinyal Uzerinden kumanda edile-
bilir

T Uc nokta adimli kumanda
R10 Geri bildirim potansiyometresi ile 1000
kQ

2.3 Parcalarin tanimi

Goévde kapagi

Kapak

Dénme agisi gostergesi
Surguld salter (S10/S12)
Devirmeli salter (S11)

IC 50..E:

min/max tuglari

adbn=

o

7 DIP salterleri
8 Kirmizi ve mavi LED’ler

2.4 Tip etiketi
;49018 Ocnabrick, Gomany KR e
Ic
P: |
O
C€E A¥| Lk

Hat gerilimi, elektrik glict, koruma turd, gevre sicak-
Iig1, tork ve montaj pozisyonu igin tip etiketine bakin.
2.5 IC 50 ile ayar klapesi DKR

Servomotor IC 50 ile DKR ayar klapesinden olusan
6n montajli baglantilar DN 300 nominal gapina kadar
IDR olarak tedarik edilebilir.

Tip IDR + montaj donanimi

IDR + kol sistemli montaj donanimi

IDR..GD
IDR + kol sistemli ve 1si dagitma saci
IDR..GDW montaj donanimi (DKR..D)
IDR..GA IDR + kol sistemli montaj donanimi
IDR + kol sistemli ve IsI dagitma saci
IDR..GAW montaj donanimi (DKR..A)
IDR..AU IDR + eksenel montaj icin montaj
- donanimi (IC 50 boru hatti Gizerinde)
IDR + eksenel montaj icin montaj
IDR..AS donanimi (IC 50 boru hattinin yan
tarafinda)

2.6 IC 50 ile ayar klapesi BVA/BVG
BVA/BVG ile IC 50'nin birlestirilmesi icin gerekli
adaptor seti tedarik edilebilir, bkz.
Monta].

3 MONTAJ
A DIKKAT

Cihazin montaj ve galisma esnasinda hasar gérme-

mesi i¢in asagidaki agiklamalar dikkate alinmalidir:

— Cihazin yere dusUrllmesi cihazda kalici hasara
yol agabilir. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
modoilleri kullanim 6ncesi degistirin.

— Cihazl acik havada depolamayin veya monte
etmeyin.

-> Dikey veya yatay pozisyonda monte ediimelidir.

Bas Uzeri monte edilmemelidir.

—

- Servomotora Isi yalitimi uygulamayin!

TR-2
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IC 50 elemaninin DKR ayar klapesine montaiji

= Avyar klapeli ve montaj donanimli servomotorun
montaji ve boru hattina montaj icin Ayar klapesi
DKR kullanim kilavuzuna bakin.

IC 50 elemaninin BVA/BVG ayar klapesine

montaiji

BVA/BVG ile IC 50 elemaninin birlestirimesi igin bir

adaptor seti tedarik edilebilir.

Siparis no.: 74926243.

1 IC 50 adaptor seti

2 Servomotor IC 50 i¢in uzunlamasina delik Ust

kolu

3 4 x havsa bagli civata M5

4 2 xsilindir baglh civata M6

-> Servomotor 180° kaydirilarak adaptor setine
monte edilebilir.

= Baglanti kablolarinin kolun hareket alaninin disin-
da olmasina dikkat edin.

= Ayar klapesinin boru hattina montaji icin Ayar
klapesi BV.. kullanim kilavuzuna bakin.

4 KABLO BAGLANTISI

/\ TEHLIKE

Elektrik garpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z

konusudur!

— Elektrik akimi taslyan parcalar Uzerinde yapilacak
galismalardan énce bu pargalarin elektrik
baglantisini kesin!

— Servomotorun gerilimsiz duruma getirilmesi
mimkin olmalidir. iki kutuplu ayirma tertibati
ongorun.

= Sicakliga karsi dayanikli (= 90 °C) kablolar
kullanin.

- Besleme ve sinyal kablolarini birbirinden ayri
ddseyin.

- Kablolar, bagka cihazlarin yiksek gerilim hatla-
rndan uzak doseyin.

= Sinyal kablolarinin EMU direktifine gore yapilima-
sina dikkat edin.

- Baglantisi yapiimayan kablolarin (yedek tellerin)
ucu izole edilmelidir.

= YiksUKIU kablolar kullanin.

= Kablo kesiti: maks. 2,5 mm2.

- Iki ya da daha fazla servomotor paralel isletildi-
ginde, hatall akmlan énlemek icin U¢ nokta adimli
kumandanin (klemens 1 ve 2) elektrik izolasyonu
mutlaka yapiimalidir. Réle kullaniimasini ner-
mekteyiz.

- Tesiste mevcut parazit giderme kondansatérleri,
maksimum akimi agsmamak amaciyla sadece seri
direngle kullanilabilir, bkz.
Leriler].

=> 60 Hz'deki ¢alisma sureleri, 50 Hz’e gore 0,83
oraninda daha kisadir.

- Ug adet kuru kontakli, konumu kademesiz olarak
ayarlanabilen salter sayesinde (S1, S2 ve S5
kamlar) harici cihazlar kumanda edilebilir veya
ara pozisyonlar sorgulanabilir.

=> DIP salteri Gzerinden servomotor igin giris sinyal-
leri ayarlanabilir. Gizimemis DIP salter pozisyonla-
n serbest segilebilir, bkz. IC 50..E baglanti plani.

1 Tesisin gerilimini kapatin.

2 Gaz beslemesini kapatin.

- Cihazi agmadan 6nce montaj teknisyeni elektros-
tatik degarj olmalidir.

| 41 [ 5] )
3l sf 4§fi5‘%4/

g
5

6 Kablo baglantisini IC 50 veya IC 50..E baglanti
planina gére yapin.
7 Govde kapagdini tekrar takin.
= Hicbir kablonun sikismamasina dikkat edin.
8 Govde kapagini sabitleyin.
- Govde kapagdini 200 Ncm torkla sikin. IP 65
koruma sinifini saglayin.

TR-3
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90° = 0°
0°=>90°

ccw 90° (cw 0°)
cew 0° (cw 90°)

IC 50 baglant plani

a S10 salterini otomatik moduna getirin.
= Klemens 3 ve 4’ye gerilim uygulayin.
Uc nokta adimh kumanda
“Kapall” baslangi¢ pozisyonunda:
Klemens 2’ye gerilim uygulandidinda ayar klapesi

acilir.

Klemens 1’e gerilim uygulandiginda ayar klapesi

kapanir.

=> 6ila 13 arasi klemensler esit voltaj potansiyeliyle
isletimelidir.

Geri bildirim:

= Geri bildirim potansiyometresi servomotorun anlik
pozisyonunu kontrol etme olanagdini sunar.

=> Potansiyometre gerilim bdltcu olarak kullaniimali-
dir. U_ ve Uy arasinda potansiyometre strgu-
sUnUn pozisyon degisikligi (motorun konumuna
esdegerdir) degisken gerilim olarak élgUlebilir.

=> Farkliisletimler hatall ve uzun vadede istikrarsiz
ve tekrarlanamayan 6lgim neticelerine yol acar
ve geri bildirme potansiyometresinin dmrind
olumsuz etkiler.

= Kullanilabilir aralik S3 ve S4 kumanda kamlarinin
ayarina baglidir.

TR-4

@_A
ofn
—||e|w»
b |
2o
(7] ()]
Q|
@ |00
) e
oS
P
215 i
o[
o[NP
2|\
o3«
[~
2%
2o
N
2|

IC 50 - Edition 03.26



IC 50 - Edition 03.26

IC 50..E

4-20mA
ON mEEO0000 Girig sinyalinin segimi
0-20mA
nlaEEEN
0-10V.
w000
12345678
ON509 Akim giriginin yiik
im girisinin yG
DUOB000O rpedans
2500
NN
12345678
Kablo kopuklugu halinde
Closed pos. tutum (4-20 mA):
ON Klape KAPALI konumuna
OO0AAT) e
Open pos.
DDDDEEDD Klape ACIK konumuna gider
_ Stop -
fsq i*s; Egg OO Moo den
Two-point YO g
nokta adiml kumanda
PE A A AAA Y ﬁ_ Yy Y QQEEEEQE
112345 6 7 8 111213 1516 212223
IC50E=|®®®®® o]s[s[s][o]s] [o]e ®®®| 0 = 50 oW
LTLTLIN L1 g g NOOOOOOAD . )
e X . ; 6nme yoninin degismesi
? > S} DQ’ E/ 0P DL Gt cw = saat yoniinde,
& ;T‘ RS OO Gl cow = saat yénunuin tersine.
& & z 3 12345678
o O
Baglanti plani IC 50..E - Surekli sinyal, gidilecek ayar agisina esdegerdir
a S10 salterini otomatik moduna getirin. (6rnegin 0-20 mA araliginda 10 mA 45° Klape
= Klemens 3 ve 4'ye gerilim uygulayin. agisina tekabul eder).
Uc nokta adimh kumanda 4.1 Geri bildirim
- Klemens 5’ye gerilim uygulayin: (¢ nokta adimli - Klemens 19 ve 20: IC 50..E, 4-20 mA strekli
kumanda. ¢lkis sinyali ile servomotorun anlik pozisyonunu
- Klemens 3 ve 4'te surekli gerilim olmalidir. denetleme olanagini sunar.
= Kuiglk yik (KAPALI) ve blylk yik (ACIK) kle- 4.2 Giris sinyali
,_mens 1 ve 2 (izerinden kumanda edilir. - Girig sinyalindeki dalgalanmalari veya parazitleri
Iki ngkta adimh kumanda o bastirmak igin pozisyon ayarinin histerezisi bir
b1 ile 3 numarali Klemensler arasina kdpryu potansiyometre (izerinden ayarlanabilmektedir.
baglayin. = Potansiyometre saat yéniinde gevrildiginde

Pe 44 444 4Y
j 12345 67
IC 50E = [s]o]e][s]o] [e]e]s]:

—INE ~
L1 @Q/
€ DIP salterlerini 2 nokta adimli kumandaya
ayarlayin.
- Klemens 5’e gerilim uygulandiginda servomotor
aclilir. Klemens 5’e gerilim uygulanmadiginda
servomotor kapanir.
= 2 nokta admli kumanda igin, strekli kumanda
klemensleri 17 ve 18 gerekli degildir.
Siirekli kumanda
= Klemens 5’e gerilim: suirekli kumanda.
- Servomotor, klemens 17 ve 18 lzerinden belir-
lenen talep degere (0 (4)-20 mA, 0-10 V) tepki
verir.

histerez uygun oranda yukselir.
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5 CALISTIRMA

- S3 kumanda kamiyla klapenin maksimum agma
agisl, S4 ile minimum agma agisi ayarlanir.

- S1/82/S5 kumanda kamlari tercihe gére ayarla-
nabilir.

A\ TEHLIKE

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z

konusudur!

— Elektrik akimi taglyan pargalar Gzerinde yapilacak
galismalardan 6nce bu pargalarin elektrik
baglantisini kesin!

Manuel calisma modu, ayarlamayi kolaylastirir
= KUgUk yuk araliginda pozisyonlar hassas sekilde
ayarlanabilir.
1 510 siirgllt salteri manuel galisma moduna
getirin. Mavi LED yanar.

2 Klapenin agllabilmesi igin servomotorda stirekli
gerilim mevcut olmalidir.
3 S11 devirmeli salteri yukari bastirin.

- Klape acilr.
4 511 devirmeli salteri agagi bastirin.
- Klape kapanrr.

A DIKKAT
Servomotorun hasar gérmemesi i¢in asagidaki
aciklamalar dikkate alinmalidir:
ccw/cw (saat yénundn tersine, saat ydninde)
ddénme yoni degisimi sirasinda S3/S4 kumanda
kamlarinin fonksiyonu degisir.
— ccw (fabrika cikis ayarn): S3 = maksimum agi, S4
= minimum agl.
— cw: S8 = minimum agl, S4 = maksimum agl.
- Fabrika ¢ikis ayari olan ccw tarif edilmistir.
S3 kumanda kaminda maksimum agma agisi-
nin ayarlanmasi (ccw)
- S3 sadece 40° ile 90° arasI ayarlanmalidir.
=> Geri bildirim klemens 15 Uzerinden gerceklesir.

- S3’e sadece klape acikken erisilebilir.
1 Servomotoru maksimum agma agisina hareket
ettirin.

W

2
3 Tornavida ile S3 kaminin agma-kapama noktasin
ayarlayin.

cew:
Saat yénunin tersine = agma agisi kugulUr.

Saat yéninde = agma agisi blydr.

CW:

Saat yénunin tersine = agma agisi blyr.

Saat yéninde = agma agisi kiguldr.

A DIKKAT
Kumanda kamlarini hareket ettirmeden 6nce
tornavidayi ¢ikarin.
S4 kumanda kaminda minimum a¢gma agisinin
ayarlanmasi (ccw)
- 54 sadece 0° ile 30° arasl ayarlanmalidr.
= Geri bildirim klemens 16 Uzerinden gerceklesir.
4 Servomotoru minimum agma agisina hareket
ettirin.
S Tornavida ile S4 kaminin agma-kapama noktasini
ayarlayin.
S$1/S2/S5 kumanda kamlarinin ayarlanmasi
6 Tornavida ile S$1/52/S5 kumanda kamlarinin
acma-kapama noktasini ayarlayin.
= Ayar, servomotorun komple dénme araliginda
(0-90°) gergeklesebilir.
IC 50..E, siirekli kumanda: giris sinyalinin ayar
agisina uyarlanmasi
=> Maksimum giris sinyali = maksimum agl.
Minimum giris sinyali = minimum ag.
= |C 50..E manuel galisma modundadir, mavi LED
yanar.
Otomatik kalibrasyon
- Otomatik kalibrasyonda minimum ve maksimum
acma agisi S3 ve S4 kumanda kamlarinin ayarina
tekabul eder.
1 (R) ve mavi (B) LED yanip sénene kadar min ve
max tuslanna ayni anda yaklagik 3 sn. basin.

min
- Mavi LED sUrekli yandiginda ve kirmizi LED s&n-
digunde kalibrasyon tamamlanmistir.

TR-6
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Manuel kalibrasyon

= Minimum ve maksimum a¢gma agisi, ayarlanan
S3 ve S4 kumanda kamlarinin herhangi bir
araliginda olabilir.

1 S11 devirmeli salteriyle klapeyi istenilen minimum
pozisyonuna kadar hareket ettirin.

2 Mavi LED kisaca (yaklaglk 0,5 sn.) sénene kadar
min tusuna basin (yaklasik 3 sn.).

3 S11 devirmeli salteriyle klapeyi istenilen
maksimum pozisyonuna kadar hareket ettirin.

4 Mavi LED kisaca (yaklasik 0,5 sn.) sénene kadar
max tusuna basin (yaklasik 3 sn.).

Karakteristik egri degisimi
= KUlgUk yUkidn mA degeri buylk yikin mA dege-
rinden buyuk olacaktr.

1 Kirmizi LED kisaca (yakl. 0,5 sn.) yanana kadar
min veya max tusuna basin ve ardindan mavi
LED kisaca (yakl. 0,5 sn.) sénene kadar yakl.

3 sn. daha basil tutun.

6 DONME YONUNUN DEGISMESI

I-(): Eé(: 2 sUrgulu salteriyle ddnme yonU tanimlanmigtir.
=
O ccw

cw (kapak Uzerinde mavi isaret) = klape saat yonin-

de acilr,

ccw (beyaz isaret) = klape saat yonunin tersine agllir.

IC 50..E

- DIP salteri 7 ve S12 slrgull salteriyle dénme
yona tanimlanmistir.

$i2
0° = 90° ccw =
nouooan ||:_-'.|
12845678 R
IC 50, IC 50..E

= Dénme yonu degistirilirken bu iki salter ayni
isletilmelidir: cw (kapak Uzerinde mavi isaret) veya
ccw (beyaz isaret).

- ccw/cw dénme yonU degisimi sirasinda S3/
S4 kumanda kamlarinin fonksiyonu degisir, bkz.

Bayfa 6 (5 Calistirmal.

7 AKSESUARLAR

7.1 Duvara montaj

Duvar montaji ile servomotor saglam bir zemin
Uzerine monte edilebilir.

Siparis numarasi: 74924791

7.2 BVA/BVG icin adaptor seti IC 50

BVA/BVG ile IC 50 elemaninin birlestiriimesi igin bir
adaptor seti tedarik edilebilir.

Siparis numarasi: 74926243

1 IC 50 adaptor seti

2 Servomotor IC 50 igin uzunlamasina delik Gst
kolu

3 4 x havsa basli civata M5

4 2 xsilindir bagh civata M6

8 PERIYODIK BAKIM

IC 50 Urdnleri bakim ihtiyaci ve aginma orani ok
dusUktdr. Yilda bir fonksiyon testi yapimasi tavsiye
edilir.
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9 ARIZA HALINDE YARDIM

/\ TEHLIKE

Elektrik garpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z

konusudur!

— Elektrik akimi taslyan pargalar Uzerinde yapilacak
calismalardan énce bu parcalarin elektrik
baglantisini kesin!

/\ UYARI

Kisilerin ve cihazin zarar gérmemesi icin asagida

belirtilen hususlan dikkate alin:

— Devre kartini kesinlikle sékmeyin!

— Usultine aykin onarm galismalar ve yanlis
elektrik baglantilar ayar klapesini agabilir ve
tahribata yol acabilir!

Anza

! Sebebi
e Cozim

9.1 Klape tabagi hareket etmiyor

! Servomotor manuel galisma modunda (IC 50..E:
mavi LED yanar).
e S10 sUrgUlu salteri otomatik moduna getirin.

! Klemens 5'te gerilim yok.
* Klemens 5'teki gerilimi kontrol edin.

! Cok yilksek ortam sicakligi ve/veya yiiksek
¢alisma gerilimi nedeniyle motor bobinaji veya
elektronik bozulmustur.

e Ortam sicakligini ve/veya calisma gerilimini dik-

kate alin, bkz. Bayfa 8 (10 Teknik veriler].

! Kamlarin agma-kapama noktalari yanlis ayarlandi.
S4 kumanda kami, S3’e gére daha blyUk bir
aclya ayarlandi (IC 50..E: otomatik kalibrasyon
yapildiginda kirmizi LED yanar, mavi LED 1 kez
yanip soner).

e Acma-kapama noktalarini uyarlayin, bkz.
Bayfa 6 (5 Calistrmal]. IC 50..E: ardindan

kalibre edin.

! Elektrik hatas!
* Atesleme kablolarina olan minimum mesafeyi
dikkate alin.
IC 50..E

!' DIP salterinin pozisyonu yanlis.
o DIP salterleri Gzerinden dogru giris sinyalini
ayarlayin.
!' Manuel kalibrasyon esnasinda ayar araligi kiigik
ayarlandi. Kirmizi LED 3 kez yanip s&ner.
* Min ve max tuglanyla ayar araligini yikseltin,
bkz. Bayfa 6 (5 Calistrmal.
! 4-20 mA talep deger girisindeki giris sinya-
li <3 mA. Kirmizi LED 1 kez yanip séner.
e Giris sinyalini kontrol edin, kablo kopuklugunu
giderin.

9.2 Klape tabagi sirekli hareket ediyor

! IC 50..E: Akim sinyalinde dalgalanma var. Kirmizi
LED 2 kez yanip soner.
e Ayar devresini kontrol edin, mimkinse s6-
ntmlendirin.
e Potansiyometre Uzerinden histerezi yukseltin,

bkz. Bayfa 5 (4.2 Giris sinvali].

! IC 50: 3 nokta adim sinyalinde dalgalanma var.
e 3 noktall adim regUlatériini kontrol edin/ayar-
layin.

9.3 Ariza burada aciklanan calismalar ile gideri-
lemiyor mu

! |C 50..E: dahili hata. Kirmizi LED yanar, mavi LED
2 kez yanip soner.
e Cihazi s6kin ve kontrol ediimesi igin Uretici
firmaya gonderin.

10 TEKNIK VERILER

Govde icinde buzlanma, nemlenme ve terleme
olmamalidir.

Cihazi dogrudan glnes isinlarina veya kizgin ylzey-
lerden dolayi Isimaya maruz birakmayin.
Maksimum cevre sicaklidini dikkate alin.

Ornegin tuzlu ortam havasi veya SO, gibi korozif
etkenlerden uzak tutun.

Cihaz sadece kapal mekanlarda/binalarda depola-
nabilir/monte edilebilir.

Cevre sicakliginin Ust araliginda surekli kullanim,
elastomer malzemelerin eskimesini ve kullanim
Omrunu azaltr.

Bilesenler yUksek basing ve agresif maddelerle
temizlenmemelidir.

Maks. kurulum ytksekligi igin rakim: 2.000 m.

10.1 Spesifik ¢evre kosullari - IC 50

Cevre sicakligr: -20 ila +60 °C.

Depolama sicakligr: -20 ila +40 °C.

Koruma tUru: IP 65 (6 = Dokunmaya karsi tam ko-
ruma (toz gegirmez), 5 = herhangi bir agidan figkiran
suya karsi koruma (12,5 I/dak)),

NEMA 4 sadece Hosedown (herhangi bir agidan
figkiran suya karsl koruma (240 I/dak)).

Koruma sinifi: 1.

Cihaz yUksek basincli aletle ve/veya temizlik madde-
leriyle temizlemeye uygun degildir.

10.2 Mekanik veriler - IC 50
Govde kapagi: PC + ABS.
Govde alt pargasi: aliminyum.
Dénme agisi: 0-90° arasi ayarlanabilir.
Tutma momenti = tork.

10.3 Elektrik veriler - IC 50
Hat gerilimi:

24\ ~, -%15/+%10, 50/60 Hz,
120 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz,
230 V~, -%15/%+10, 50/60 Hz.
Ac¢ma suresi: %100.

Kam galterlerinin kontak yUku:
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Minimum Maksimum
Gerilim akim (Ohm akim (Ohm
yiikdi) yiikii)
24—
230 V,50/60 Hz T mA 2A
24 V= 1mA 100 mA
Tipik kullanim édmru:
I:I%rt;?(-llrﬁpa- Acma-kapama periyotlar
cos p =1 cos ¢ =0,3
1mA 1.000.000 -
22 mA - 1.000.000
100 mA 1.000.000 -
2A 100.000 =

1) Tipik kontaktér uygulamasi (230 V, 50/60 Hz, 22 mA,
cos ¢ =0,3)

Elektrik baglantisi igin kablo girigleri:

3 x M20 plastik baglanti.

Maks. 4 mm?2 (tek telli) kablolar ve 2,5 mm2 kesite

kadar yUksuklU kablolar icin asansdr tipi vidall

klemensler.

Klemens 1 ve 2’de 3 nokta adimli sinyali: minimum

impuls uzunlugu: 100 msn,

2 impuls arasinda minimum mola: 100 msn.

Calisma stresi:

Qall?;r/lgosoijrem Tork [Nm]
50Hz 60 Hz 50 Hz/60 Hz

IC 50-03 3,7 3,1 3

IC 50-07 7,5 6,25 7

IC 50-15 15 12,5 15

IC 50-30 30 25 20

IC 50-60 60 50 30

IC 50

Gug sarfiyat:

60 Hz’de 16 VA, 50 Hz'de 13 VA Ustlinde olamaz.
Geri bildirim potansiyometresinin direng degeri: 1 kQ,
maks. 1 W, maks. strgt akmi: 0,1 mA.

IC 50..E

Gug sarfiyat:

klemens 1, 2 ve 5: 60 Hz’de 16 VA, 50 Hz’'de 13 VA,
klemens 3: 60 Hz'de 19 VA, 50 Hz'de 16 VA,
toplamda 60 Hz’'de 19 VA, 50 Hz'de 16 VA Ustlnde
olamaz.

Geri bildirim ¢ikig!:

galvanik olarak ayrimis, yik empedansi maks.

500 Q.

Klemens 3’e hat gerilimi uygulandidinda ¢ikis daima
aktiftir.

Girig: galvanik olarak ayrimis,

4 (0)-20 mA: yik empedansi 50 Q veya 250 Q
olarak degistirilebilir,

0-10 V: giris direnci 100 kQ.

11 SERTIFIKASYON
Uygunluk beyani

imalatc firma olarak, IC 50 tipi riin{in asagida belir-
tilen direktiflerin ve standartlann beklentilerine uygun
oldugunu beyan ederiz.

Direktifler:

- 2014/35/EU - LVD

- 2014/30/EU - EMC

— 2011/65/EU — RoHS I

— 2015/863/EU — RoHS Il

Standartlar:

- EN60730:2011

Uretim, 2014/35/EU Annex Il Module A ve 2014/30/
EU Annex Il Module A direktifine agiklanan uygunluk
degerlendirme ydntemine uygun olarak yapilmak-
tadr.

Elster GmbH

Uygunluk beyaninin (D, GB) tarayici giktisi —
bkz.www.docuthek.com

120 V~ icin ANSI/CSA onayl

&

Canadian Standards Association — ANSI/UL 429
(7th Edition) ve CSA C22.2 No. 139:19

11.1 Avrasya Giumriik Birligi

EAL

IC 50 Urdnleri, Avrasya GUmrlk Birligi'nin teknik
kriterlerine uygundur.

11.2 REACH Yonetmeligi

Cihaz, 1907/2006 sayill Avrupa REACH Yonetme-
ligi aday listesinde yer alan ylksek 6nem arz eden
(SVHC) maddeler icermektedir. Bkz. www.docuthek.
comadresindeki Reach list HTS.

11.3 Cin RoHS direktifi

Tehlikeli maddelerin Cin’de kullaniminin kisitlanmasi-
na dair direktif (RoHS). Agiklama tablosunun tarayici
¢iktisi (Disclosure Table China RoHS2) ~www.docut-
hek.com adresindeki sertifikalara bakin.

TR-9


https://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?selclass=20&folder=203110
https://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?selclass=20&folder=2
https://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?selclass=20&folder=2
https://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?selclass=20&folder=2
https://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?selclass=20&folder=2

12 LOJISTIK

Nakliye

Cihazi dig darbelere karsi koruyun (darbe, ¢carpma,
titregim).

Nakliye sicakiigi: bkz. Bayfa 8 (10 Teknik veriler].
Nakliye icin aciklanan ¢evre kosullan gegerlidir.
Cihaz veya ambalajdaki nakliye hasarlarini derhal
bildirin.

Teslimat kapsamini kontrol edin.

Depolama

Depolama sicakligi: bkz.

Lerier]

Depolama igin agiklanan gevre kosullart gegerlidir.
Depolama suresi: ik kullanimdan énce orijinal amba-
lajinda 6 ay. Depolama suresinin daha uzun olmasi
durumunda toplam kullanim émrd ayni oranda kisalrr.

Elektronik bilesenli cihazlar:
WEEE Direktifi 2012/19/EU - Atik Elektrikli ve
Elektronik Esya Direktifi

wmm Urin(i ve ambalajini Grindin kullanim émr
sonunda (agma-kapama sayaci) uygun bir donls-
tUrdlebilir degerli madde merkezine teslim edin.
Cihazi normal ev atigi olarak imha etmeyin. Ur(inii
yakmayin.

istek Uizerine eski cihazlar Uretici tarafindan atik
madde duzenlemeleri dogrultusunda Ucretsiz kaplya
teslim halinde geri alinir.

DAHA FAZLA BILGiI IiCIN

Honeywell Thermal Solutions sirketinin Grlin programi sunlan kapsar:
Honeywell Combustion Safety, Eclipse, Exothermics, Hauck,
Kromschréder ve Maxon. Urlinlerimiz hakkinda daha fazla bilgi
edinmek icin ThermalSolutions.honeywell.com sitemizi ziyaret edin
veya Honeywell satis mihendisinizle irtibata gegin.

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte

T +49 541 1214-0

hts.lotte@nhoneywell.com H II
www.kromschroeder.com 0 n eywe

Dinya genelinde servis hizmetleri ydnetim merkezi: Al tni . k m
T +49 541 1214-365 veya -555 manca metnin Gevirist "g
hts.service.germany@honeywell.com © 2026 Elster GmbH schroder
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