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Seguranca
Ler e guardar
O
Av—a Ler estas instrugdes atentamente antes

da montagem e operacao. Depois da montagem,
entregar as instrugées ao usuario. Este aparelho
devera ser instalado e colocado em funcionamen-
to segundo as disposicdes e normas vigentes.
Também podem ser consultadas estas instrugoes
em www.docuthek.com.

Legenda
e,1,2,3..=agd0

> = indicacao
Garantia

N&o nos responsabilizamos por danos causados por
ndo-cumprimento das instrugdes e por utilizagéo
nao conforme.

Notas de seguranca

No Manual, as informagoes relevantes para a segu-
ranga vao assinaladas da seguinte maneira:

/A PERIGO

Chama a atengao para situagdes perigosas.

A AvISO

Chama a atencgéo para possivel perigo de vida ou
de ferimentos.

! CUIDADO
Chama a atengao para possiveis danos materiais.

Todos os trabalhos devem ser realizados somen-
te por pessoal técnico especializado em gas. Os
trabalhos no sistema elétrico devem ser realizados
somente por eletricistas devidamente qualificados.
Alteracao, pecas de reposicao

E proibido proceder a qualquer alterago de carater
técnico. Utilizar exclusivamente pegas de reposicao
originais.
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Verificar a utilizacao

Utilizacao

Servo motor IC 40

E adequado para qualquer utilizagado que exija um
movimento giratorio preciso e controlado entre 0°
e 90°. A combinagao constituida pelo servo motor
IC 40 e pela valvula de controle serve para o ajuste
de vazbes em equipamentos consumidores de gas
e de ar e em tubulagdes do gas de exaustéo. O
IC 40 é ajustado e comissionado com o software
de parametrizagdo BCSoft V4.x.

O funcionamento € garantido somente nos limites
indicados, ver pagina B_(Dados técnicos]. Qual-

quer outra utilizagao sera considerada nao conforme.
Descricao do codigo

Codigo Descrigéo
IC 40 Servo motor
S Fungao de fechamento de emergéncia
A Tensao da rede: 100-230 V CA,
50/60 Hz
Torque:
2 2,5 Nm
3 3 Nm
A Entrada analdgica 4 — 20 mA
D Entrada digital
R107 Potencidometro de retorno de 1 kQ
1) Opcional

Designacoes das pecas

il Tampa do corpo

P Indicagao de posigéo
g LED vermelho e azul
B Interface dptica

Etiqueta de identificacao

Tenséo da rede, poténcia elétrica, tipo de protegao,
temperatura ambiente, torque e posigao de monta-
gem, ver etiqueta de identificagéo.

Ber

D-49018 Osnabriick, Germany.
swww kromschroeder.com

Combinacao de servo motor com valvula
borboleta

Tipo IC 40 + vélvula borboleta BV..
IBG IC 40 + BVG (para gas)
IBGF IC 40 + BVGF (para gas, valvula sem
jogo)
IBA IC 40 + BVA (para ar)
IBAF IC 40 + BVAF (para ar, valvula sem jogo)
IBH IC 40 + BVH (para ar quente e gas de
combustao)
IBHS IC 40S + BVHS (para ar quente e gas de
combustao, com fungéo de fechamento
de emergéncia)

! CUIDADO

Utilizar a fungdo de fechamento de emergéncia
somente para a funcao prevista. Se a fungao de
fechamento de emergéncia for usada para o des-
ligamento regular ou para a operagéo intermiten-
te do queimador, reduz-se a vida Util da valvula
borboleta e do servomotor. Tais aplicagdes serao
consideradas utilizag&o nao conforme.

Combinacéao de servo motor com valvula de
controle de vazao linear

Tipo  IC 40 + valvula de controle de vazéo linear
IFC 1 IC 40 + valvula de controle de vazao

linear VFC, modelo 1
IFC 3 IC 40 + valvula de controle de vazao

linear VFC, modelo 3

! CUIDADO

Favor observar as seguintes recomendagoes para
que 0 servo motor nao seja danificado:

— Nao guardar ou montar o equipamento ao ar
livre.

— Na&o instalar o aparelho num lugar publico e
permitir o acesso somente para pessoal auto-
rizado. Pessoal néo autorizado podera introduzir
modificagbes que possam conduzir a um com-
portamento inseguro ou perigoso do sistema.
Se o aparelho cair, 0 mesmo podera sofrer
danos permanentes. Neste caso trocar 0 apa-
relno completo bem como os seus modulos
acessorios antes da utilizagao.

> Posicdo de montagem: vertical ou horizontal,
nao de cabega para baixo.




>

Para a montagem do servo motor e da valvula
borboleta e para a instalacdo na tubulacao, ver
ww.docuthek.com — Thermal Solutions —
Products — 03 Valves and butterfly valves —
Dperating instructions Butterfly valves BV.] ou
_.

Nao isolar o servo motor com isolamento térmico!

Instalacao elétrica

A AVISO

Choque elétrico pode ser fatall

Antes de trabalhar em equipamentos alimen-
tados com tensao, desconecta-los da fonte
de alimentagao!

Deve ser possivel interromper a alimentagéo do
servo motor. Prever a instalagéo de dispositivo
seccionador bipolar.

Instalar os cabos de alimentacao e de sinal se-
parados uns dos outros.

Condutores ndo conectados (fios de reserva)
devem ficar isolados em suas extremidades.
Instalar os cabos longe de cabos de alta tenséo
de outros aparelhos.

Assegurar que os cabos de sinal estejam insta-
lados de acordo com as normas EMC.

Diagrama de conexoes

>

>

N =

Em caso de picos frequentes de tensao na rede,
recomendamos a instalagao de um filtro elétrico.
Utilizar cabos de alimentagao resistentes a tem-
peratura (= 90°C € no min. 1 = 1,5 mmz2 ou
AWG 14 - 18).
Usar cabos com terminais.
Segao dos condutores: no max. 2,5 mm2.
Para obter informacdes das entradas e saidas
ver lwww.docuthek.com — Thermal Solutions —
roducts — 03 Valves and butterfly valves —
Actuators IC ... — Technical Information IC 4d.
Desligar o sistema do fornecimento elétrico.
Bloquear a entrada de gas.
Antes de abrir 0 aparelho, 0 montador deveria
assegurar-se de que esta sem carga elétrica.
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Fazer a instalagéo elétrica de acordo com o
diagrama de conexoes.

> N&o conectar a alimentacéo de tenséo e as

entradas digitais em fases diferentes de uma
mesma rede trifésica.
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Power DI 1 DI 2 RO 1 RO 2 IN Analog Potentiometer
100-230 V AC 100-230 V AC max. 230 V AC 4-20mA max. 0,256 W
50/60 Hz 24V DC max. 2 A

7 Atribuir as entradas de acordo com a utilizag&o.

>

A impedancia da entrada 4 — 20 mA pode ser
modificada com ajuda do interruptor na placa
de circuito impresso principal.

7| soa
&)
W o500
ON



http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&sellang=P&folder=203100
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&sellang=P&folder=203100
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&sellang=P&folder=203100
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&sellang=P&folder=401140
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=6&sellang=GB&folder=203110
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=6&sellang=GB&folder=203110
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=6&sellang=GB&folder=203110

>

>

Entrada digital DI 1/DI 2: em caso de 24 V CC,
observar a polaridade.

Entrada analdgica IN Analog: 4 — 20 mA, obser-
var a polaridade.

Mais informagdes sobre as entradas, ver pagi-
na B (Dados técnicos]

Atribuir as saidas de acordo com a utilizag&o.
Saidas digitais RO 1 e RO 2: contatos sinali-
zadores em forma de relés com contatos de
comutagéo.

Mais informacdes sobre as saidas, a corrente de
contato e 0s contatos de relé, ver pagina g

Dados técnicos].

Confirmacéao

>

Um potencidmetro de retorno oferece a pos-
sibilidade de verificar a posicado momentanea
do servo motor.

O potencidbmetro é disponivel como equipamen-
to opcional. E instalado pela fabrica e ndo pode
ser reequipado.

O potencidmetro devera ser utilizado como
divisor de tensdo. A mudancga na posi¢ao do
potenciémetro (que corresponde a posi¢ao do
servo motor) pode ser medida como uma di-
ferenca de tensao entre os terminais U- e Up.

22 @ U+(p,ex. 1vV.Ca
Escova de *UM
contato 20@ :}V- i

Potenciémetro

Outros tipos de circuitos de comutagao podem
levar a resultados de medi¢éo nao precisos, de
curta estabilidade ou nao reproduziveis e afetam
a durabilidade do potenciémetro de retorno.

O range disponivel (resolugédo) depende da pa-
rametrizacdo da gama de ajuste.

O potenciémetro é somente adequado para a
conexao de tensdes SELV e PELV.

Poténcia max. = 0,25 W, tensdo max. = 15 V.
Montagem na sequéncia inversa.

Alinhar os condutores de fibra éptica na placa de
circuito impresso com cuidado com a marcagao
na tampa do corpo (circulo).

10 ‘11!§§
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Apertar bem os parafusos da tampa para asse-
gurar o aterramento da tampa do corpo.

Para o comissionamento sé&o necessarios um
PC/notebook, o software de parametrizagao
BCSoft V4.x e uma interface optica PCO 200
ou PCO 300.
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>

A interface Optica realiza a conexéo entre o PC
e 0 servo motor.

BCSoft

>

O software e as instrucbes de opera-

¢ao atualizados podem ser baixados

sob www.docuthek.com. Para isso, é necessario

registrar-se na DOCUTHEK.

Com BCSoft V4.x selecionam-se o tipo de

controle, 0 modo de operagéo, os tempos de

operacao, os angulos de abertura bem como

as posicoes intermediarias.

Varios modos de operacao modificaveis estao

memorizados no servo motor.

O servo motor pode ser movido manualmente

com o BCSoft.

Os técnicos dos servigos de assisténcia técnica

podem recolher dados estatisticos mediante

BCSoft.

Para informacdes detalhadas sobre o con-

trole, a operacdo manual ou a estatistica ver
ww.docuthek.com — Thermal Solutions —

Products — 03 Valves and butterfly valves —

Actuators IC ... — Technical Information IC 4d.

Ligar com o PC

>

No PC de parametrizacao deve estar instalado
um programa antivirus atualizado.

Existem duas possibilidades de efetuar uma ligagao
com o PC:

>

>

Interface 6ptica PCO 200: ligacao de cabo
com interface USB.

Interface optica PCO 300: ligacao radio
Bluetooth.

Para a instalagéo do driver e a criagéo da ligagao,
seguir as instrugdes de operagao incluidas da
interface dptica.

nstrucoes de operacéo PCO 200 e PCO 300
D, GB), ver www.docuthek.com — Thermal
olutions — Products — 03 Valves and butterfl
alves — Actuators IC 20, IC 40, IC 50 — PCO ..

Posicionar o sensor no centro da marcagao
(circulo) prevista.

A pelicula na marcagéo deve estar limpa e intacta.
Apds a ligagéo no programa BCSoft, se realiza
uma ligagdo do PC/notebook ao IC 40.
Quando a ligagao falhar, o processo pode ser
repetido pressionando a tecla de fungéo F3.
Remover a interface éptica apds a parametriza-
¢&o bem sucedida.
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Comissionamento

Indicacao LED

LED azul LED vermelho| EStado opera
cional
Pisca de manei- A d Alinhamento
ra moderada? pagado zero
Pisca lentamen-| Pisca lenta- Calibracso
ted) mente3) ¢
Aparelho em
A28 PREgEe modo de espera
Pisca de manei- A d Aparelho em
ra moderada?) pagado movimento
Pisca rapida- Apagado Operacao
mente) manual
' : Movimento
PlEeE FEgRE: Apagado na operagéo
mentel) pag [PElE
manual
Pisca
Aceso conforme o Falha
aviso de falha
Piscam alternadamente Parémetros
por 2 segundos?) aceitados

1) pisca rapidamente: 5 x por s, 2 pisca de maneira
moderada: 3 x por s, 3 pisca lentamente: 1 x por s.

Calibragao da posicao zero com BCSoft

1 Apds a identificagdo automatica pelo BCSoft,
selecionar o IC 40 na janela “Aparelho” com um
clique duplo. As op¢des do programa individuais

sdo chamadas.
2 Selecionar a opgao “Comissionamento..”.

3 Selecionar a valvula borboleta instalada no item

de menu “Acionamento montado em”.

BVH, BVHS
4 Selecionar “Iniciar a calibragao”.

> O piscamento dos LED azul e vermelho indica

que o servo motor estd em movimento.

> O ajuste da posicéao zero/fechada da valvula

borboleta ocorre automaticamente.

> Quando o LED azul fica permanentemente ace-

S0, a calibragdo estara concluida.
BVG, BVGF, BVA, VFC ...
4 Selecionar “Iniciar a calibragao”.

> A valvula de controle vai para a posigao zero/

fechada.

e Mover o0 servo motor por meio dos botdes

“ABRIR” e “FECHAR”.

> A posicao atingida é aceita como posi¢éao zero/
fechada mediante a opgao “Aceitar a posigao

zero”.

> Quando o LED azul fica permanentemente ace-

S0, a calibragdo estara concluida.
BVH, BVHS, BVG, BVGF, BVA, BVAF, VFC ...

5 Apds acalibragao, verificar o modo de operagao
selecionado ou reajustar 0 modo de operagao

conforme a utilizagao.

> A parametrizagao e a atribuicao das entradas e

saidas devem estar compativeis.

P-5

CUIDADO

O modo de operagao selecionado determina o
comportamento de ajuste do aparelho!

Acessorios

Interface optica PCO 200
Ligacéo de cabo com interface USB.

Com CD-ROM BCSoft
Caédigo de pedido: 74960625

Interface 6ptica PCO 300
Ligagao radio Bluetooth.

Com CD-ROM BCSoft
Cadigo de pedido: 74960617

BCSoft
Software e instrucdes de operacdo BCSoft, ver

ww.docuthek.com — Thermal Solutions — Prod

Hucts — 03 Valves and butterfly valves — Actuator:
C 20, IC 40, IC 50 — BCSoft V4.x|

>

>

Para baixar o software, é necessario registrar-se
na DOCUTHEK.

Os servo motores IC 40 até o estagio de cons-
truges C podem parametrizar-se somente com
a versdo BCSoft 3.x.x, a partir do estagio de
construgdes D somente com a versdo BCSoft
4.x.x atual.

Para transmitir um jogo de parametros de um
servo motor até o estagio de construgdes C num
servo motor a partir do estagio de construgoes
D, o jogo de parametros deve ser lido do apa-
relho antigo com a versao BCSoft 3.x.x atual e
guardado como arquivo de parametros xxx.EPC.
Ler o archivo de parametros xxx.EPC na versdo
BCSoft 4.x.x atual e transmitir-lo no servo motor
a partir do estagio de construgdes D.

Jogos de parametros compostos de arquivos
de parémetros diferentes (xxx.EPK, xxx.EPA
e xxx.EPB) devem ser convertidos com a ver-
sa0 BCSoft 3.x.x atual no formato de arquivo
xxx.EPC mais recente para copiar-los nos IC 40
a partir do estagio de construgdes D com a
versdo BCSoft 4.x.x atual.


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&class=2&folder=203110
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&class=2&folder=203110
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&class=2&folder=203110

Q)

Kit adaptador para valvula borboleta DKL, DKG

Cddigo de pedido: 74921672

Kit adaptador para uso individual

O kit adaptador é requerido quando o servo motor
€ montado numa valvula de controle diferente da
DKL, DKG, BV.. ou VFC.

Cadigo de pedido: 74921671

Os servo motores IC 40 desgastam-se pouco e ne-
cessitam de pouca manutengéo. Recomendamos
um teste funcional uma vez por ano.

Se no BCSoft for ativado “Avisos de manutencao”,
ocasiona de modo estandardizado um aviso de alar-
me quando forem atingidos e ultrapassados um ou
varios valores-limite parametrizados. Os seguintes
limites de alarme estao ajustados pela fabrica e po-
dem modificar-se, caso necessario:

3 milhdes de ciclos (0 — 90 - 0°/0 = 100 — 0 %),

3 milhGes de comutagdes do relé,

5 milhées de mudangas de direcéo.

Um aviso de manutengéao ativo pode confirmar-se
somente com ajuda do BCSoft. Em este caso, a data
atual sera registrada como data de confirmagao na
histéria do aparelho.
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Ajuda em caso de avisos e falhas

e Leras mensagens de aviso, erro e falha no mo-
dulo de diagndstico do BCSoft.

A AvISO

Para evitar danos em pessoas e no aparelho, ob-
servar o seguinte:

Choque elétrico pode ser fatall Antes de traba-
Ihar em equipamentos alimentados com tenséo,
desconecta-los da fonte de alimentagao!
Nunca remover a placa de circuito impresso!
Consertos inadequados e conexdes elétricas
incorretas poderéo abrir a valvula de controle
e ocasionar danos!

Aviso e falha

! Causa

Solucao

Avisos e falhas podem reiniciar-se/confirmar-

-se de trés maneiras:

Reiniciar no BCSoft

Reiniciar mediante interrupcao e religacéo da
tensdo de rede

Reiniciar mediante o botéo de rearme no aparelho
(atencéo: em caso de equipamentos alimenta-
dos com tenséo, somente possivel pelo pessoal
autorizado)

RESET

O LED vermelho brilha e o LED azul pisca.
(Falha/falha do aparelho)

! Pisca 1x: falha interna.

Reiniciar - o servo motor sera recalibrado.
Caso a falha nao possa ser reparada, mandar
0 aparelho ao fabricante para inspegao.

I Pisca 2x: alinhamento zero, o interruptor de re-
feréncia néo fecha.

Reiniciar - o servo motor sera recalibrado.
Caso a falha nao possa ser reparada, mandar
0 aparelho ao fabricante para inspegao.

I Pisca 3x: alinhamento zero, o interruptor de re-
feréncia ndo abre.

Reiniciar - o servo motor sera recalibrado.
Caso a falha nao possa ser reparada, mandar
0 aparelho ao fabricante para inspegéo.
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Pisca 6x: falha da memdria com parametros
ajustaveis.

Reiniciar.

Caso a falha ndo possa ser reparada, mandar
0 aparelho ao fabricante para inspegao.

Pisca 7x: falha da memaria: parametros de fa-
brica.

Reiniciar.

Caso a falha ndo possa ser reparada, mandar
0 aparelho ao fabricante para inspegao.

Pisca 8x: falha da memdria: calibragéo do utili-
zador.

Reiniciar.

Caso a falha ndo possa ser reparada, mandar
0 aparelho ao fabricante para inspegao.

Pisca 9x: subtensao.

Verificar a alimentagdo de tenséo de rede do
Servo motor.

Caso a falha ndo possa ser reparada, mandar
0 aparelho ao fabricante para inspegao.

O LED azul brilha conforme o estado ope-
racional, o LED vermelho pisca. (Aviso)
Pisca 1x: temperatura interna > 90°C. Tempe-
ratura ambiente muito alta.

Reduzir a temperatura ambiente/do fluido.
Pisca 2x: deslocamento > 5 %. Valvula de con-
trole deslocada ou toca o batente.

Verificar se a valvula de controle consegue
mover-se sem impedimentos.

Reiniciar — o servo motor sera recalibrado.
Pisca 3x: deslocamento > 10 %. Valvula de con-
trole deslocada ou toca o batente.

Verificar se a valvula de controle consegue
mover-se sem impedimentos.

Reiniciar - o servo motor sera recalibrado.
Ajustar a posicao fechada.

Reiniciar — o servo motor sera recalibrado.
Pisca 4x/5x: vélvula de controle bloqueada, im-
portante deslocamento mecanico, falha interna,
servo motor deslocado.

Verificar se a valvula de controle consegue
mover-se sem impedimentos.

Reiniciar - o servo motor sera recalibrado.
Pisca 6x: entrada analdgica Al < 4 mA.
Verificar o sinal da entrada analégica.

Pisca 7x: aviso de manutengéo: nimero max.
de ciclos Abrir/Fechar ultrapassado.

Reiniciar no BCSoft.

Pisca 8x: aviso de manutengéo: nimero max.
de mudancas de rotagéo ultrapassado.
Reiniciar no BCSoft.

Pisca 9x: aviso de manutengéo: saida de relé
RO 1 ou RO 2 comutada muito frequentemente.
Reiniciar no BCSoft.
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O eixo de acionamento nao se move.

N&o ha voltagem continua no aparelho.
Verificar a tensao de alimentacao.

N&o ha sinal no aparelho.

Verificar o sinal.

O sinal é aplicado na entrada errada.

Observar a atribuigao correta: DI 1/DI 2.

Sinal de tensao incorreto.

Verificar a tensdo do sinal, ver pagina
Hos técnicos]

O modo de operagéo selecionado nao é com-
pativel com as especificagdes dos sinais.
Ajustar o aparelho ou os sinais.

O LED azul nao acende - mas a valvula de
controle se abre.

LED com defeito.

Remover o aparelho e mandar ao fabricante para
inspecao.

Nenhum dos LED aceso - o aparelho nao
funciona.

N&o ha voltagem no aparelho.

Verificar a tensao de alimentacao.

Aparelho com defeito.

Remover o aparelho e mandar ao fabricante.

Os LED vermelho e azul piscam.

A calibragéo da posigao fechada esta ativa.
Aguardar o fim da calibragéo.

Quando a calibragdo nao for realizada com
sucesso, cancelar a calibragao e verificar se
a vélvula de controle consegue mover-se sem
impedimentos.

Nenhuma reacdo, mesmo com a existéncia
de sinal de entrada.

Talvez modo de operagao selecionado ndo iden-
tifique esta entrada — parametrizacéo incorreta.
Ajustar o modo de operagéo/a entrada no
BCSoft conforme o requerido.

Nao ha sinal de saida.

Intensidade minima e maxima da corrente nao
observada.

Verificar/ajustar a intensidade da corrente.
Fungéo nao ativada no software.

Ajustar os parametros no software conforme o
requerido.

Atribuigao incorreta dos terminais do relé rever-
sivel.

Verificar a instalagéo elétrica.

O eixo de acionamento nao se move con-
forme o requerido.

Talvez 0 modo de operacao selecionado iden-
tifica as entradas diferente da forma desejada.
Ajustar o modo de operagao no BCSoft confor-
me o requerido.



O eixo de acionamento move-se constan-
temente.

O sinal de corrente oscila.

Verificar o circuito de regulagem, atenua-lo se
possivel.

Aumentar o grau de filtragem e a histerese no
BCSoft.

O sinal de trés pontos comanda muitas mudan-
¢as de direcéo.

Verificar/reajustar o controlador de trés pontos.

Nao ha comunicacao entre o PC e o IC 40.
Interface errada utilizada no PC.

Ajustar a interface na configuragdo correta me-
diante BCSoft — ver pagina
fento]

Interface Optica posicionada incorretamente.
Posicionar a cabega magnética da interface
Optica no circulo previsto.

Condutor de fibra éptica deformado.

Alinhar com cuidado os condutores de fibra
optica na placa de circuito impresso com a
marcagao na tampa do corpo (circulo).

Tampa do corpo fixada de forma incorreta.
Fechar o corpo, apertar bem todos os parafusos.
Pelicula na marcacgao na tampa (circulo) suja ou
danificada.

Limpar a pelicula; em caso de danos, mudar a
tampa.

Interface dptica com defeito.

Verificar a interface com ajuda da fungao de
controle no BCSoft.

Instalar outra interface optica.

Aparelho nao permite a parametrizacao.
O programa esta inacessivel.

Introduzir o codigo para inserir dados (ver as
instrucdes de operacao BCSoft).

Aparelho nao reage nas trocas de sinal -
o LED azul pisca rapidamente.

O aparelho encontra-se no modo de operagao
manual.

Desativar 0 modo de operagdao manual no
BCSoft ou desligar o aparelho da tenséo da rede.

O motor e o eixo de acionamento do servo
motor nao funcionam corretamente.

A engrenagem esta com defeito.

Remover o aparelho e mandar ao fabricante.
A escolha de uma valvula borboleta com didme-
tro nominal muito grande pode reduzir a vida Util
dos componentes mecanicos devido a carga
permanente.

Verificar o projeto da instalagéo.

Ajustar o tamanho da valvula e/ou o servo motor.
A carga da engrenagem é muito grande.
Observar o torque — ver pagina
fcricos].

P-8

O potencidometro de retorno emite valores

incorretos.

I Conexdes trocadas na régua de terminais.

e \Verificar a atribuicao dos contatos da régua de
terminais.

! Utilizagao incorreta do potenciémetro.

e Utilizar o potenciémetro como divisor de tenséo.

I Material condutor do potenciémetro com defeito.

®  Remover o aparelho e mandar ao fabricante para

inspecao.

Problema do software e/ou do ajuste.

! Versao obsoleta do software.

e O software e as instrugbes de opera-
¢do atualizados podem ser baixados sob
www.docuthek.com, ver pégina
Borios].

O erro nao pode ser reparado mediante as
medidas aqui descritas?

®  Remover o aparelho e mandar ao fabricante para
inspecao.

Dados técnicos

Utilizagao: dispositivo de operagéo, de regulagem
e de comando, servo motor elétrico.

Condicoes de ambiente

N&o s&o permitidos o congelamento, a condensa-
G&o e o vapor de agua no aparelho.

Os raios solares diretos e radiagcdes de superficies
incandescentes no aparelho devem ser evitados.
Respeitar a temperatura ambiente maxima.

Evitar influéncias corrosivas causadas p.ex. do ar
ambiente salino ou SO».

O aparelho deve ser armazenado e instalado
somente nos lugares ou edificios fechados.

Uma utilizag&o permanente dentro do range limite
superior da temperatura acelera o processo de
envelhecimento dos materiais elastoméricos e
reduz a vida Util.

Os componentes nao devem ser limpados usando
alta presséo ou detergentes agressivos.

A altitude maxima de instalagdo € de 2000 m
sobre o nivel do mar.

Tipo de protegéo: IP 64 (6 = protegéo total

contra contato, a prova de poeira; 4 = protegcao
contra respingos de agua em qualquer angulo,
0,07 I/min); com BVH: IP 65 (5 = protegao contra
jatos de agua em qualquer angulo, 12,5 I/min)
NEMA: 2; com BVG/BVA/BVH: NEMA 3, Raintight/
Dusttight

Grau de sujeira: 3 (fora do corpo)/2 (no interior do
corpo)

Classe de protegao: |

Temperatura ambiente: -20°C até +60°C (corres-
ponde a -4°F até +140°F)

Temperatura de armazenamento: -20°C até +40°C
(corresponde a -4°F até +104°F)



Temperatura de transporte: corresponde a tempe-
ratura de armazenamento

Dados mecanicos

Angulo de rotacao: ajustavel entre 0° e 90° com
precisao de < 0,05°.

Momento de torque = torque enquanto o aparelho
€ alimentado com tenséo da rede.

Tempo de opera-

Tigo ¢80 [/907] Trigju I n]
50 Hz/60 Hz | 50Hz | 60 Hz

IC 40 45765 25 | 25

IC 408 45-765 3 3

No IC 40 o tempo de operagéo € o torque séo
independentes da frequéncia da rede. O tempo
de operagao pode ser programado liviemente
entre 4,5e76,5s.

Dados elétricos

Tens&o da rede: 100-230 V CA, £10 %, 50/60 Hz;

0 servo motor se ajusta automaticamente na

tensao respectiva da rede.

Consumo de energia: 10,5 W/21 VA com 230 V CA,
9 W/16,5 VA com 120 V CA.

Corrente pico de conexdo: no max. 10 A para no

max. 5 ms.

Terminais roscados para condutores até 4 mm?2

(mono filares) e para condutores até 2,5 mm2 com

terminais de cabo.

Tens&o nominal de impulso: 4000 V.

Motor protegido pela impedancia.

2 entradas digitais:

24\ CC ou 100 — 230 V CA cada uma.

Corrente requerida das entradas digitais:

24V CC: aprox. 5 mA ef,

230V CA: aprox. 3 mA ef.

1 entrada analégica (opcional):

4 — 20 mA (impedancia comutavel entre 50 Q e

250 Q).

Potencidbmetro (opcional): 1 kQ + 20 %,

tolerancia de linearidade: + 2 %, capacidade de

carga max. = 0,25 W, plastico condutivo.

Medir a corrente da escova de contato com alta

resisténcia 6hmica, ver pagina

kadl

2 saidas digitais:

Contatos sinalizadores em forma de relés com

contatos de comutagao. Corrente de contato das

saidas digitais: no min. 5 mA (6hmico) e no max.

2 A (6hmico).

Ciclo de operag&o: 100 %.

Modo de operagéo conforme EN 60730: tipo 1C.

Classe de software F.

Categoria de sobretenséao |Il.

Conexao elétrica:

Entrada de cabos: 3 prensas cabo de plasti-

co M20.
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Vida util

Os seguintes dados relativos a vida util tipica do

servo motor referem-se as aplicagdes tipicas com

BVA, BVAF, BVG, BVGF, BVH, BVHS e VFC.

Ciclos de comutacdo mecanicos

(0° —90° - 0°/0 % — 100 % — 0 %):

IC 40 com VFC: 5 milhGes de ciclos

IC 40 com BVA/BVG: 5 milhdes de ciclos

IC 40 com BVAF/BVGF: 5 milhdes de ciclos

IC 40 com BVH/BVHx: 3 milhdes de ciclos

Numero tipico de ciclos de operacéo das saidas

digitais RO 1 e RO 2:
Corrente de comutagao

Ciclos de comutagéao

5 mA 5.000.000
2A 250.000
Transporte

Proteger o aparelho contra forcas externas (golpes,
choques, vibragoes).

Temperatura de transporte: ver pagina
Ecnicos]

O transporte esta sujeito as condigbes de ambiente
mencionadas.

Comunicar imediatamente eventuais danos de trans-
porte no aparelho ou na embalagem.

Verificar se chegaram todas as pecgas do forneci-
mento, ver pagina P (Designacdes das pecas]).

Armazenamento

Temperatura de armazenamento: ver pagina E
[Dados técnicos].

O armazenamento esta sujeito as condigdes de
ambiente mencionadas.

Tempo de armazenamento: 6 meses antes da pri-
meira utilizagéo.

Certificacao

Declaracao de conformidade

3

N&s, como fabricantes, declaramos que o produto
IC 40 cumpre com os requisitos das diretrizes e @
normas em referéncia.
Diretrizes:

2014/30/EU - EMC

EU Acts 2014/35/EU - LVD
2011/65/EU — RoHS I
2015/863/EU — RoHS I
Normas:

EN 60730:2011

Elster GmbH

Declaracao de conformidade escaneada (D, GB) — ver

ww.docuthek.col


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=20&folder=203110

Uniao Aduaneira Euroasiatica

EAL

O produto IC 40 esta conforme as normas técnicas
da Unido Aduaneira Euroasiatica.

Homologacao ANSI/CSA

@

— Canadian Standards Association — ANSI/UL 429
(7th Edition)
- CSA C22.2 No. 139:19

Homologacgao UL

CUS

LISTED

Underwriters Laboratories — UL 60730-1 “Automatic
Electrical Controls for Household and Similar Use
(Dispositivos automaticos de comando elétrico para
uso doméstico e andlogo),

UL 60730-2-14 “Automatic Electrical Controls for
Household and Similar Use; Part 2: Particular Re-
quirements for Electric Actuators” (Dispositivos auto-
maticos de comando elétrico para uso doméstico e
andlogo; Parte 2: Regras particulares para atuadores
elétricos), numero de referéncia: E4436.

Regulamento REACH

O aparelho contém substancias que suscitam ele-
vada preocupagao (SVHC) que figuram na Lista de
Substancias Candidatas do Regulamento europeu
REACH N° 1907/2006. Ver Reach list HTS no site
fsww. docuthek.con].

Conforme RoHS

compliant
RoHS China

Diretriz relativa a restrigdo do uso de substancias
perigosas (RoHS) na China. Quadro de revelagao
(Disclosure Table China RoHS2) escaneado, ver

certificados no site .docuthek.com.

Eliminacao
Aparelhos com componentes eletrénicos:
Diretriz REEE 2012/19/UE - Diretriz relativa aos

residuos de equipamentos elétricos e eletro-
nicos

O produto e a suas embalagens devem ser en-
tregues apos o término da vida Util (ndmero maximo
de ciclos de operagao) num centro de reciclagem. O
aparelho n&o deve ser colocado no lixo doméstico
normal. N&o queimar o produto. Se o cliente desejar,
0s aparelhos usados serao recolhidos pelo fabricante
a custos do cliente segundo as normas legais de
recuperacgao de residuos.

Assisténcia técnica pode ser consultada na sucursal/
representacao da sua localidade. O endereco pode
ser retirado da internet ou na Elster GmbH.

Reservamo-nos os direitos de introduzir modifica-

¢oes devidas ao progresso técnico.

Honeywell

I;amdel’

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel. +49 541 1214-0

Fax +49 541 1214-370

hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com


http://www.docuthek.com
https://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?selclass20=&folder=2
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