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Okuyun ve saklayin

O
Av—a Bu kilavuzu montaj ve c¢alistirmadan

once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan
sonra kilavuzu litfen isletene teslim edin. Bu ci-
haz yUrurltkte olan ydnetmeliklere ve normla-
ra goére kurulmal ve c¢alistinimaldir. Bu kilavuzu
www.docuthek.com internet sitesinde de bulabi-
lirsiniz.

isaretlerin anlami

e, 1,2,3..=_Calismasiras
> = Uyarn
Sorumluluk

Kilavuza uyuimamasindan ve kullanim amacina aykiri
kullanmdan dogan hasarlar i¢in herhangi bir sorum-
luluk kabul etmiyoruz.

Emniyet uyarilan

Emniyet icin dnem tegkil eden bilgiler bu kilavuzda
su sekilde isaretlenmistir:

/\ TEHLIKE

Hayati tehlikenin s6z konusu oldugu durumlara
isaret eder.

/A UYARI

Olasi hayati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
isaret eder.

! DIKKAT

OlasI maddi hasarlara isaret eder.
Tum calismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafindan
yapimalidir. Elektrik calismalan sadece kalifiye uzman
elektrikci tarafindan yapiimalidir.

Modifikasyon, yedek parcalar

Her tUrlU teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek pargalar kullanin.



Kullanim kontrolu

Kullanim amaci

Servomotor IC 40

0 ile 90° arasinda hassas ve reglajll ddnme hareketleri
gerektiren her uygulama igin uygundur. IC 40 servo-
motor ile ayar elemanindan olusan kombinasyon, gaz
ve hava sarf eden tesislerde ve baca gazi hatlarinda
miktar ayarina yarar. IC 40 parametrelendirme yazilimi
BCSoft V4.x sayesinde ayarlanir ve ¢alistirilir.
Fonksiyonu sadece belirtilen sinirlar dahilinde garanti
edilir, bkz. Sayfa B_(Teknik veriler]. Bunun disinda

her kullanim, tasarim amacina aykir sayilrr.
@ Tip anahtan

Kod Tanimlama
IC 40 Servomotor
S Acil kapatma fonksiyonu
A Hat gerilimi 100-230 V~, 50/60 Hz

Tork:
2 2,5 Nm
3 3 Nm
A Analog giris 4—-20 mA
D Dijital giris
R10" Geri bildirim potansiyometresi 1 kQ
1) Opsiyonel

Parcalarin tanimi

il Govde kapagd

P Pozisyon gostergesi

g Kirmizi ve mavi LED’ler
% Optik arayliz

Tip etiketi
Hat gerilimi, elektrik glicti, koruma tUrU, gevre sicak-
Iig1, tork ve montaj pozisyonu igin tip etiketine bakin.

D-49018 Osnabriick, Germany k:?|
seww kromschroeder.com schroder
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Ayar klapeli servomotor kombinasyonu

Tip IC 40 + ayar klapesi BV..
IBG IC 40 + BVG (gaz icin)
IBGF IC 40 + BVGF (gaz icin, toleranssiz klape)
IBA IC 40 + BVA (hava igin)

IBAF IC 40 + BVAF (hava icin, toleranssiz klape)
IBH IC 40 + BVH (sicak hava ve baca gazi igin)
IBHS IC 40S + BVHS (sicak hava ve baca gaz

icin, acil kapatma fonksiyonlu)

! DIKKAT
Acil kapatma fonksiyonunu sadece 6ngorulen
fonksiyon igin kullanin. Acil kapatma fonksiyonu
normal kapatma ya da bekin periyodik agma/ka-
pama isletimi icin kullanildiginda ayar klapesinin
ve servomotorun émrU kisalir. Bu tlr uygulamalar
amaca uygun kullanim kapsamina girmez.

Lineer ayar elemanl servomotor
kombinasyonu

Tip IC 40 + lineer ayar elemani
IFC 1 IC 40 + lineer ayar elemani VFC, yapl
ebati 1
IFC 3 IC 40 + lineer ayar elemani VFC, yapi
ebati 3

! DIKKAT

Servomotorun hasar gérmemesi icin asagidaki

aciklamalar dikkate alinmalidir:

— Cihazi a¢ik havada depolamayin veya monte
etmeyin.

— Cihazi herkese acik bir yere monte etmeyin ve
sadece yetkili personelin erismesini saglayin.
Yetkili olmayan personelin yapabilecegi
degisiklikler sistemde emniyetli olmayan veya
tehlikeli durumlara yol acar.

— Cihazin yere dusurulmesi cihazda kalici hasara
yol acabili. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
modullleri kullanim 6ncesi degistirin.

> Dikey veya yatay pozisyonda monte edilmelidir.
Bas Uzeri monte edilmemelidir.

> Servomotor ve ayar klapesinin mon-
tajl ile boru hattina montaj icin, bkz.
Wwww.docuthek.com — Thermal Solutions —
roducts — 03 Valves and butterfly valves —
erating instructions Butterfly valves BV.]veya
Eéeratinq instructions Linear flow controls IFC]
vEd.

> Servomotora isl yalitimi uygulamayin!



http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&sellang=D&folder=203100
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Kablo baglantisi > Sicakliga dayanikl besleme hatlan kullanin
(=90°Cveenaz1-1,5mm2veya AWG 14 -18).
A UYARI > YUksUKIU kablolar kullanin.
Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike sz ko- > Kgblo kesiti: maks. 2,5 mmﬁ. L
Aususl > Giris ve cikiglarin  duzeni icin bkz.
Gerilim t lard lacak cal ww.docuthek.com — Thermal Solutions —
- | ec? [y “a§|yat;1 PEIEE] ellr &l yel‘pLai(abg?l'gma' roducts — 03 Valves and butterfly valves —
:r ,?n cl)gcle u pargalarin elektrik baglantisi Actuators IC ... — Technical Information IC 4d.
Sl L i : 1 Tesisin gerilimini kapatin.
- Sgrvomotorun ger|]|m3|z duruma getlrllmeS| 2 Gaz beslemesini kapatin.
mumkun olmaldrr. ki kutuplu ayrma tertioati >  Cihazi agmadan énce montajci personel kendisini
Clng/eindint: desarj etmelidir.
> B§sleme ve sinyal kablolarini birbirinden ayr 3 - 7 5 ;
doseyin. | g A
> Baglantisi yapiimayan kablolarin (yedek teller) e § A% f lf/
ucu izole edilmelidiir. H I :
> Kablolan, bagka cihazlann yiiksek gerilim hatla- ji
rindan uzak déseyin. & ,
> Sinyal kablolarinin EMU direktifine gére yapilma- B B R
sina dikkat edin. 6 Kablo baglantisini baglanti planina gore yapin.
> Hatta sikiikla gerilim pikleri goriidtiginde elektriii > Elekirik beslemesini ve dijital girisleri trifaze akim
filtre kullanimasini dneririz. hattinin farkli fazlarini baglamayin.
Baglanti plani
faiuintainintieieiiniiiiaink Mttty Tt
F’E;t @ ! o
|
IC 40 =71 H— i
]
I
A A A Y Y A :
L L
D%C /] /] D
A LY Y LYY
2 4 5 7 8 1011 12 14 15 16 18 19 1 20 21 22
olo| [s]e] [s[s] [o]s[s] [s]s[s[] [s]e]][s]e]s
N L1 L1 N L1 N COMNCNO COM NC NO + -
+ - + -
Power DI 1 DI 2 RO 1 RO 2 IN Analog Potentiometer
100-230 V AC 100-230 V AC max. 230 V AC 4-20mA max. 0,25 W
50/60 Hz 24V DC max. 2 A

7 Girisleri uygulamaya gdre dlzenleyin.
> 4 —-20 mA girisin yUk empedansi ana kart Uze-

>

rindeki salter yardimiyla degistirilebilir.

HE
OEOXOXOXO)

Dijital giris DI 1/DI 2: 24 V igin = kutuplamaya
dikkat edin.

>

>

Analog giris IN Analog: 4 — 20 mA, kutuplamaya
dikkat edin.

Girisler hakkinda ayrntili bilgi igin bkz. Sayfa |
[Teknik veriler].

8 Cikislarn uygulamaya gore dizenleyin.
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Dijital gikiglar RO 1 ve RO 2: Bildiri kontaklari
degisken role kontak olarak tasarlanmigtir.
Cikislar, kontak akimi ve role kontaklar hakkinda

aynintil bilgi igin bkz. Sayfa B (Teknik veriler].


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=6&sellang=D&folder=203110
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=6&sellang=D&folder=203110
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=6&sellang=D&folder=203110

Geri bildirim

>

>

Geri bildirim potansiyometresi, motorun anlik
pozisyonunu kontrol etme olanagini sunar.
Potansiyometre opsiyonel bir donanimdir. Fab-
rika ¢ikisi monte edlilir ve sonradan donatiimasi
mUmkan degildir.

Potansiyometre gerilim bollcl olarak degerlendi-
rimelidir. U- ve Uy, arasinda potansiyometre sur-
guslinuin pozisyon degisikligi (motorun konumu-
na esdegerdir) degisken gerilim olarak 6lculebilir.

227] S om. 1v=)
21
I Surgolo *U”‘
kontak 20@ :)'_ Toprakl

Potansiyometre

Farkli isletimler hatali ve uzun vadede istikrarsiz
ve tekrarlanamayan 6lcim neticelerine yol agar
ve geri bildirme potansiyometresinin émrinG
olumsuz etkiler.

Kullanilabilir aralik (¢6zUnurltk) ayar arali@inin
parametrelendiriimesine bagldir.
Potansiyometre sadece SELV ve PELV gerilim-
lerine baglanmaya elveriglidir.

Maks. gic = 0,25 W, maks. gerilim = 15 V.
islemni tersine takip ederek montaj gerceklestirin.
Devre kartindaki fiber optik iletkenleri dikkatle
gbvde kapagindaki isarete (daire) yonlendirin.

10 11
+i

% g I

>

Govde kapaginin topraklamasini saglamak igin
kapak civatalarini tekrar sikin.

Devreye alma islemi icin PC/dizUstU bilgisayar,
parametrelendirme yazilmi BCSoft V4.x ve PCO
200 veya PCO 300 olmak Uizere bir opto adaptor
gerekKlidir.

Opto adaptér PC ile servomotor arasindaki bag-
lantiyr kurar.

BCSoft

>

Guncel yazilmi ve kullanim kilavuzunu internette
www.docuthek.com sitesinden indirebilirsiniz. Bu
amagla DOCUTHEK sitesine kaydolmaniz gerekir.
BCSoft V4.x ile kumanda turd, ¢calisma modu,
calisma sureleri, agma agllar ve ara pozisyonlar
segilir.

Degistirilebilir olan cesitli calisma modlarn servo-
motora yUklenmistir.

BCSoft tizerinden servomotor “manuel” hareket
ettirilebilir.

Servis teknisyenleri BCSoft yardimiyla istatistik
bilgilerine ulagabilirler.
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Kumanda, manuel ¢alisma modu , istatistik hak-
kinda ayrntill bilgi igin bkz. [vww.docuthek.com

hermal Solutions — Products — 03 Valves and
utterfly valves — Actuators IC ... — Technical

nformation IC 4d.

PC ile baglantinin kurulmasi

>

Parametrelendirme icin kullanilan bilgisayarda
guncel bir virls tarayict bulunmalidir.

PC ile baglanti kurmanin iki yolu vardir:

>

>

>

Opto adaptér PCO 200: USB araylzi Uzerin-
den kablolu baglant.

Opto adaptér PCO 300: Bluetooth Uzerinden
kablosuz baglanti.

Surtctnin kurulumu ve baglantinin kuruimasina
iliskin s6z konusu opto adaptorle birlikte teslim
edilen kullanim kilavuzuna bakin.

PCO 200 ve PCO 300 (D, GB) kullanim kilavuzu
kz. www.docuthek.com — Thermal Solution
— Products — 03 Valves and buitterfly valves —|
ctuators IC 20, IC 40, IC 50 — PCO ..|

Sensorl 6ngdriilen isarete (daire) merkezleyerek
konumlandirin.

isaret (izerindeki folyo temiz ve hasarsiz olmalidir!
BCSoft ile baglanti kuruldugunda bilgisayar/di-
zUstu ile IC 40 arasinda baglanti saglanir.
Baglantinin kurulmasi basarisiz oldugunda islem
F3 fonksiyon tusuyla tekrarlanabilir.

Basaril parametrelendirmeden sonra opto adap-
tor gikariimalidir.
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Calistirma

LED gosterge
LED mavi LED kimizy | CSMadu-
rumu
Orta hizda Sifir denklestir-
i Kapali .
yanip séner?) mesi
Yz_:}vas;. yanip Yavgg yanip Kalibrasyon
sonerd sonerd)
Cihaz
Yanar Kapali hazir
Orta hizda Kapall Cihaz
yanip séner?) P hareket ediyor
H.I.Z|I yanip Kapall Manuel calisma
soner?) modu
Manuel calisma
H.'.Z“ yanip Kapall modunda
soner?)
hareket
Ariza mesajina
Yanar uygun yanip Ariza
soner
DonUstmIt 2 sn. yanip sénmel) FERTE TR
s -yanip stlenilmistir

1) hizlr yanip séner: saniyede 5 kez, 2) orta hizda
yanip séner: saniyede 3 kez, 3 yavas yanip séner:
saniyede 1 kez.

BCSoft ile sifir konumunun kalibrasyonu

1 BCSoft tarafindan otomatik tanilama yapildiktan
sonra “Cihazlar” penceresinde gift tiklayarak IC
40 segimini yapin. Munferit program noktalari
belirir.

2 “Calistirma” program noktasini segin.

3 “Servomotorun montaj yeri” menU noktasinda
takilmis olan ayar klapesini segin.

BVH, BVHS

4 “Kalibrasyonu baglat” secimini yapin.

> Maviya da kirmizi LED’in yavas yanip sénmesi
motorun hareket ettigini gosterir.

> Klapenin sifir/kapall konumuna ayari otomatik
olarak gerceklesir.

> Mavi LED sUrekli yaninca kalibrasyon tamam-
lanmuigtir.

BVG, BVGF, BVA, VFC ...

4 “Kalibrasyonu baglat” secimini yapin.

> Ayar elemani sifi/kapall konumuna gider.

e Motoru “AG” ve “KAPAT” butonlarlyla manuel
hareket ettirin.

> “Sifir pozisyonunu Ustlen” butonuyla gidilen ko-
num sifir’kapall konumu olarak Ustlenilir.

> Mavi LED sUrekli yaninca kalibrasyon tamam-
lanmigtir.

BVH, BVHS, BVG, BVGF, BVA, BVAF, VFC ...

5 Kalibrasyon islemi tamamlandiktan sonra secilen
galisma modunu kontrol edin veya uygulamaya
gdre ¢alisma modunu yeniden segin.

> Girig ve ¢ikislarin parametrelendirimesi ve diizeni
birbirine uyumlu olmalidir.
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! DIKKAT
Secilen ¢alisma modu cihazin ayar tutumundan
sorumludur!

Aksesuarlar

Opto adaptér PCO 200
USB arayuizi Uzerinden kablolu baglanti.

BCSoft CD-ROM dahil
Siparis no.: 74960625

Opto adaptor PCO 300
Bluetooth Uzerinden kablosuz baglanti.

BCSoft CD-ROM dahil
Siparis no.: 74960617

BCSoft

BCSoft yazilimi ve kullanm kilavuzu, bkz. w.do

uthek.com — Thermal Solutions — Products — O

Valves and butterfly valves — Actuators IC 20, IC 40

C 50 — BCSoft V4.x]

> Yazilmi yUklemek icin DOCUTHEK sitesine kay-
dolmaniz gerekir.

> Cyapi serisine kadar IC 40 servomotorlar sadece
BCSoft strimu 3.x.x ile, yap! serisi D itibaryla
sadece glincel BCSoft surimu 4.x.x ile para-
metrelendirilebilir.

> Cyapi serisine kadar bir servomotorun parametre
setini D yap! serisi itibariyla bir servomotora ak-
tarmak icin, eski cihazdaki parametre seti glincel
BCSoft slrimu 3.x.x ile okunmall ve xxx.EPC
parametre dosyasi olarak kaydedilmelidir. xxx.
EPC parametre dosyasini gincel BCSoft sU-
rimd 4.x.x ile okuyun ve D yapi serisi itibariyla
servomotora aktarin.

> Cesitli parametre dosyalarindan (xxx.EPK, xxx.
EPA ve xxx.EPB) olusan parametre setleri, glincel
BCSoft strimuU 4.x.x ile D yapi serisi itibary-
la servomotorlara aktarilabilmeleri igin gtincel
BCSoft striiml 3.x.x ile en yeni xxx.EPC dosya
formatina dénUsturdlmelidir.



http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&class=2&folder=203110
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&class=2&folder=203110
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&class=2&folder=203110
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Ayar klapesi DKL, DKG icin adaptér seti

Siparis no.: 74921672

@ Tekli uygulama montaj seti

Servomotorun DKL, DKG, BV.. veya VFC elema-
nindan farkli bir ayar elemanina montaji icin montaj
seti gerekir.

Siparig no.: 74921671

Periyodik bakim

IC 40 servomotorlarin bakim ihtiyaci ve aginma ora-
ni gok dusUktur. Yilda bir fonksiyon testi yapiimasi
tavsiye edilir.

BCSoft yaziliminda “Bakim uyarilan” etkinlestirildiy-
se, parametrelendirilen bir ya da birden fazla limit
degere ulasildiginda veya asildiginda uyari mesaji
verilir. Uyar sinirlarinin 6n ayarlar su sekildedir ve
gerekirse uyarlanabilir:

3 milyon periyottan (0 — 90 — 0°/%0 — 100 - 0),

3 milyon réle agma-kapamasindan,

5 milyon yon degistirmeden sonra.

Mevcut bakim uyarisi sadece BCSoft yardimiyla
onaylanabilir. Bu sirada guncel tarih onay tarihi olarak
cihazin taringesine kaydedilir.

Uyan ve ariza halinde yardim

e BCSoft diyagnostiginde uyari, hata ve ariza me-
sajlarini okuyun.

A\ UYARI

Kisilerin ve cihazin zarar gérmemesi icin asagida

belirtilen hususlan dikkate alin:

— Elektrik garpmasi nedeniyle hayati tehlike vardir!
Elektrik akimi taslyan parcalar Uzerinde yapila-
cak calismalardan 6nce bu parcalarin elektrik
baglantisi kesilmelidir!

— Devre kartini kesinlikle sékmeyin!

— Usuliine aykir onarim c¢alismalari ve yanlis
elektrik baglantilari ayar elemanini agabilir ve
tahribata yol acabilir!

? Uyarn ve ariza
! Sebebi
e Cozim

Uyarn ve arizalar ¢ sekilde resetlenebilir/

onaylanabilir:

— BCSoft tizerinden resetleme

— hat geriliminin kesilmesi ve tekrar devreye alinma-
slyla resetleme

— cihazda bulunan Reset butonuyla resetleme
(Dikkat: gerilim tasiyan parcalarda sadece yetkili
personel tarafindan yapilabilir)

RESET

?  Kirmizi LED yaniyor ve mavi LED yanip s6-
niiyor mu? (Anza/Cihaz hatasi)

I 1 kez yanip sénme: dahili ariza.

¢ Reset islemini yapin - Servomotor yeniden kalibre
edilir.

e Ariza giderilemezse servomotoru Ureticiye gén-
derin.

I 2 kez yanip sénme: Sifir denklestirmesi, referans
salteri kapanmiyor.

¢ Reset islemini yapin - Servomotor yeniden kalibre
edilir.

e Ariza giderilemezse servomotoru Ureticiye gén-
derin.

I 3 kez yanip sénme: sifir denklestirmesi, referans
salteri aciimiyor.

¢ Reset islemini yapin - Servomotor yeniden kalibre
edilir.
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Ariza giderilemezse servomotoru Ureticiye gon-
derin.

6 kez yanip sénme: ayarlanabilir parametrelerde
bellek hatasi.

Reset islemini yapin.

Ariza giderilemezse servomotoru Ureticiye gon-
derin.

7 kez yanip sénme: bellek hatast: fabrika para-
metresi.

Reset islemini yapin.

Ariza giderilemezse servomotoru Ureticiye gon-
derin.

8 kez yanip sénme: bellek hatasi: kullanici kalib-
rasyonu

Reset islemini yapin.

Ariza giderilemezse servomotoru Ureticiye gon-
derin.

9 kez yanip sénme: dusuk gerilim.
Servomotorun hat gerilimini kontrol edin.

Ariza giderilemezse servomotoru Ureticiye gon-
derin.

Mavi LED calisma durumuna uygun yaniyor,
kirmizi LED yanip soniiyor mu? (Uyari)

1 kez yanip sénme: ig sicaklk > 90 °C. Gevre
sicakligi cok yUksek.

Cevre sicakligin/akigskan sicakligini disdrin.

2 kez yanip sdnme: drift > %5. Ayar elemaninda
mekanik kayma var ya da stopere carpiyor.
Ayar elemannin takiimadan agma-kapatma yapip
yapamadigini kontrol edin.

Reset islemini yapin - Servomotor yeniden ka-
libre edilir.

3 kez yanip sénme: drift > %10. Ayar elemaninda
mekanik kayma var ya da stopere carpiyor.
Ayar elemaninin takiimadan agma-kapatma yapip
yapamadigini kontrol edin.

Reset islemini yapin -~ Servomotor yeniden ka-
libre edilir.

Kapall konumunu ayarlayin.

Reset islemini yapin -~ Servomotor yeniden ka-
libre edilir.

4 kez yanip sénme/5 kez yanip sénme: ayar
elemani bloke olmus, blylk mekanik kayma,
dahili hata, tahrik Unitesi torsiyona ugramis.
Ayar elemannin takiimadan agma-kapatma yapip
yapamadigini kontrol edin.

Reset islemini yapin - Servomotor yeniden ka-
libre edilir.

6 kez yanip sénme: analog giris Al < 4 mA.
Analog giris sinyalini kontrol edin.

7 kez yanip sénme: bakim uyarisi: AGIK/KAPALI
periyot limit sayisi agild.

BCSoft Uzerinden reset islemini yapin.

8 kez yanip sénme: bakim uyarisi: Dénts yonu
degisikligi limit sayisi agildl.

BCSoft Uzerinden reset islemini yapin.

9 kez yanip sénme: bakim uyarisi: Role ¢ikigi
RO 1 veya RO 2 agsin sik anahtarlandi.
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BCSoft Uizerinden reset islemini yapin.

Tahrik mili hareket etmiyor mu?

Cihazda surekli gerilim mevcut degil.

Besleme gerilimini kontrol edin.

Cihazda sinyal mevcut degil.

Sinyali kontrol edin.

Yanlis giriste sinyal mevcut.

Kodlamanin dogru olmasina dikkat edin:
DI 1/DI 2.

Sinyal gerilimi yanlis.

# Sinyal gerilimi kontrol edin, bkz. Sayfa

® O = )

bk veriler].
Secilen ¢alisma modu mevcut sinyallere uygun @
degil.

Cihazi veya sinyalleri uyarlayin.

Mavi LED yanmiyor — ancak ayar elemani
aciyor mu?

LED bozuk.

Cihazi s6kun ve kontrol edilmesi icin Uretici fir-
maya gonderin.

Hicbir LED yanmiyor - cihazin herhangi bir
fonksiyonu yok mu?

Cihazda gerilim mevcut degil.

Besleme gerilimini kontrol edin.

Cihaz bozuk.

Cihazi s6kun ve Uretici firmaya gonderin.

Kirmizi ve mavi LED’ler yanip soniiyor mu?
Kapall konumunun kalibrasyonu aktif.
Kalibrasyon sonunu bekleyin.

Kalibrasyon basaryla yapilmazsa, iptal edin ve
ayar elemaninin bir engele takimadan, agma-
kapatma yapip yapamadigini kontrol edin.

Giris sinyaline ragmen reaksiyon yok mu?
Secilen ¢alisma modu bu girisi dikkate almiyor —
yanlis parametrelendirildi.
BCSoft yazlminda ¢alisma modunu/girisi talebe
uygun parametrelendirin.

Cikis sinyali yok mu?

Minimum ve maksimum akim yUksekligine uyul-
madi.

Akim yUksekligini kontrol edin/uyarlayin.
Fonksiyon yazilmda etkinlestirimedi.

Yazilimi talebe uygun parametrelendirin.
Degisken kontak réle klemensleri yanlis baglandi.
Elektrik kablo baglantisini kontrol edin.

Tahrik mili talebe uygun hareket etmiyor
mu?

Secilen ¢alisma modu girisleri beklenenden farkli
dikkate aliyor.

Calisma modunu BCSoft yaziiminda talebe uy-
gun parametrelendirin.



Tahrik mili siirekli hareket mi ediyor?

Akim sinyalinde dalgalanma var.

Ayar devresini kontrol edin, mimkinse sénim-
lendirin.

BCSoft yazilminda filtraji ve histerezi ylkseltin.
3 noktall adm sinyali cok fazla yon degisimi ve-
riyor.

3 noktall adim regulatérinl kontrol edin/ayarlayin.

PC ile IC 40 arasinda iletisim miimkiin degil
mi?

PC’de yanlis araytiz kullanildi.

Araytizi BCSoft ile dogru konfiglirasyona ayar-
layin — bkz. Sayfa b (Calistirmal].

Opto adaptdr dogru yerlestiriimedi.

Opto adaptdrin manyetik kafasini 6ngdrilen
daireye konumlandirin.

Fiber optik iletken deforme olmus.

Devre kartindaki fiber optik iletkenleri dikkatle
gbvde kapagindaki isarete (daire) yonlendirin.
Govde kapagi dogru sikimadi.

Gdévdeyi kapatin, tim civatalar sikin.

Kapaktaki isaretin (daire) folyosu kirli ya da hasarl.
Folyoyu temizleyin, hasar halinde kapad degis-
tirin.

Opto adaptdr bozuk.

Adaptéri BCSoft yazilminin test fonksiyonuyla
kontrol edin.

Baska opto adaptér takin.

Cihazin parametrelendirilmesi miimkiin de-
gil mi?

Yazma hakki yok.

Yazma haklari igin parolay! girin (bkz. BCSoft
kullanim kilavuzu).

Cihaz sinyal degisimine tepki gdstermiyor -
mavi LED hizli mi1 yanip séniiyor?

Cihaz manuel ¢alisma modunda.

BCSoft yaziliminda manuel ¢alisma modunu dev-
re disi birakin veya cihazin elektrik baglantisini
kesin.

Servomotordaki motor ve tahrik mili artik
kusursuz ¢alismiyor mu?

Disli kutusu arizal.

Cihazi s6kin ve Uretici firmaya gonderin.

Cok bluytk secilmis klape nominal ¢api, strekli
yUklenme nedeniyle mekanik parcalann kullanm
omrind kisaltt.

Tesisin ebatlandirmasini kontrol edin.

Klape blyUkIigini ve/veya servomotoru uyar-
laymn.

Disli kutusunun yUkU ¢ok blyUk.

Tork degerini dikkate alin — bkz. Sayfa
bk verfler.

?  Geri bildirim potansiyometresi yanlis deger-
ler mi veriyor?

Regletteki baglantilar ters.

Regletteki kontak dizenini kontrol edin.

Yanlis potansiyometre degerlendirmesi.
Potansiyometreyi gerilim bélicu olarak kullanin.
Potansiyometrenin iletken malzemesi bozuk.
Cihazi sokin ve kontrol ediimesi igin Uretici fir-
maya gonderin.

? Yazihim ve/veya ayar problemi mi var?

I Yazilm sUrdmu eski.

e GUncel yaziimi ve kullanim kilavuzunu internette
www.docuthek.com sitesinden indirebilirsiniz,

bkz. Sayfa b (Aksesuarlar].

? Arnza burada aciklanan calismalar ile gide-
rilemiyor mu?

e Cihazi s6kun ve kontrol edilmesi icin Uretici fir-
maya gonderin.

Teknik veriler

Kullanim amaci: Isletme, ayar ve kumanda cihazi,
elektrikli servomotor.

Cevre kosullar

Cihaz iginde buzlanma, yogusma ve terleme
olmamalidir.

Cihazin dogrudan gines 1sidina ve kizgin ylzeyler-
den gelen isinima maruz kalmasi énlenmelidir.
Maksimum gevre sicakligina uyulmalidir.

Ornegin tuz iceren ortam havasi veya SO gibi
korozif etkenler énlenmelidir.

Cihaz sadece kapall alanlarda veya binalarda
depolanmalil ve kurulmalidir.

YUksek sicaklik araliklarinda surekli isletimesi,
elastomer malzemelerin eskimesini hizlandirir ve
kullanim émrunu kisaltrr.

Bilesenler yUksek basing veya agresif temizlik
maddeleriyle temizlenmemelidir.

Maksimum kurulum yUksekligi deniz seviyesinden
2.000 m’dir.

Koruma tUrl: IP 64 (6 = dokunmaya karsi tam
koruma, toz gecirmez; 4 = herhangi bir agidan
sigrayan suya karsi koruma, 0,07 I/dak), BVH ile:
IP 65 (5 = herhangi bir acidan fiskiran suya karsi
koruma, 12,5 I/dak)

NEMA: 2; BVG/BVA/BVH ile: NEMA 3, Raintight/
Dusttight

Kirlilik derecesi: 3 (gbvde disinda) / 2 (gévde icinde)
Koruma sinif: |

Cevre sicakligri: -20 °C ila +60 °C (-4 °F ila

+140 °F’ye karsilik gelir)

Depolama sicakligr: -20 °C ila +40 °C (-4 °F ila
+104 °F’ye karsilik gelir)

Nakliye sicaklidi: depolama sicaklig ile aynidir



Mekanik veriler

Doénme agisi: 0 — 90° arasl < 0,05° hassasiyetle
ayarlanabilir.

Tutma momenti = tork, hat gerilimi oldugu sUrece.

Calisma suresi

Tio [5/90°] Tork [Nm]

50 Hz/60 Hz 50Hz | 60 Hz
IC 40 45-76,5 2,5 2,5
IC 40S 45-76,5 8 8

IC 40’da calisma suresi ve tork hat frekansina
bagl degildir. Calisma sUresi 4,5—-76,5 sn. sinirlar
icerisinde serbest olarak parametrelendirilebilir.
Elektrik veriler
Hat gerilimi: 100—-230 V~, £%10, 50/60 Hz,
servomotor mevcut hat gerilimine otomatik olarak
uyum saglar.
Gug sarfiyati: 10,5 W/21 VA, 230 V~,

9 W/16,5 VA, 120 V~.
Calistirma pik akimi: maks. 5 ms. boyunca maks.
10 A.
Maks. 4 mm?2 (tek telli) kablolar ve 2,5 mm 2 kesite
kadar yUksUkIU kablolar icin asansdr tipi vidall
klemensler.
Anma sok gerilimi: 4000 V.
Empedans korumali motor.
2 dijital giris:
her biri 24 V= veya 100 — 230 V~.
Dijital girigler igin gerekli akim:
24 V=: yakl. 5 mA eff,
230 V~: yakl. 3 mA eff.
1 analog giris (opsiyonel):
4 — 20 mA (yUk empedansi 50 Q veya 250 Q
olarak degistirilebilir).
Potansiyometre (opsiyonel): 1 kQ + %20,
lineerlik toleransi: + %2, maks. yUk kapasitesi
0,25 W, iletken plastik.
SUrgull kontak: ylksek ohm degerinde alin,
bkz. Sayfa i (Geri bildirim].
2 dijital ¢ikis:
bildiri kontaklari degisken réle kontaklari ola-
rak tasarlanmistir. Dijital ¢ikislarin kontak akimi:
min. 5 mA (ohmik) ve maks. 2 A (ohmik).
Acma suresi: %100.
EN 60730’a gore galisma tarzi: tip 1C.
Yazilim sinifi A.
Fazla gerilim kategorisi Ill.
Elektrik baglantisi:
Kablo girigleri: 3 x M20 plastik baglanti.
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Kullanim émrii

Servomotorun kullanm émrune iliskin asagidaki bil-
giler BVA, BVAF, BVG, BVGF, BVH, BVHS ve VFC
ile birlikte tipik uygulamalar icin gecerlidir.

Mekanik acma-kapama periyotlari

(0° =90° — 0°/%0 = %100 = %0):

VFC ile IC 40: 5 milyon periyot

BVA/BVG ile IC 40: 5 milyon periyot
BVAF/BVGF ile IC 40: 5 milyon periyot

BVH/BVHXx ile IC 40: 3 milyon periyot

RO 1 ve RO 2 dijital ¢ikiglarin tipik agma-kapama
sayisl:

Acma-kapama akimi
5mA
2A

Lojistik

Nakliye

Cihazi dig darbelere karsl koruyun (darbe, ¢arpma,
titresim).

Nakliye sicakligi: bkz. Sayfa B (Teknik veriler].
Nakliye icin agiklanan gevre kosullar gegerlidir.
Cihaz veya ambalajdaki nakliye hasarlarini derhal
bildirin.

Teslimat kapsami kontrol edin, bkz. Sayfa
Balarn tanmi]

Depolama

Depolama sicakligi: bkz. Sayfa B (Teknik veriler].
Depolama icin aciklanan gevre kosullan gecerlidir.
Depolama suresi: ilk kullanimdan 6nce 6 ay.

Agma-kapama periyotlari
5.000.000
250.000




Sertifikasyon
Uygunluk beyani

Uretici firma olarak, IC 40 tipi Griintin agagida belirti-
len direktiflerin ve standartlarin beklentilerine uygun
oldugunu beyan ederiz.

Direktifler:

— 2014/30/EU - EMC

— EU Acts 2014/35/EU — LVD

— 2011/65/EU — RoHS I

©- 2015/863/EU - RoHS i

Standartlar:

- EN60730:2011

Elster GmbH

Uygunluk beyaninin (D, GB) tarayici giktisi — bkz.
w.docuthek.co

Avrasya Gumriik Birligi

EAL

IC 40 Urind, Avrasya Gumruk Birligi'nin teknik kri-

terlerine uygundur.
@®
C us

ANSI/CSA onayh

— Canadian Standards Association — ANSI/UL 429
(7th Edition)

- CSA C22.2 No. 139:19

UL onayh

CUS

LISTED

Underwriters Laboratories — UL 60730-1 “Automatic
Electrical Controls for Household and Similar Use”
(Otomatik kontrol dlizenleri — Elektrikli — Ev ve benzeri
yerlerde kullanilan),

UL 60730-2-14 “Automatic Electrical Controls for
Household and Similar Use; Part 2: Particular Re-
quirements for Electric Actuators” (Otomatik kontrol
dUzenleri — Elektrikli — Ev ve benzeri yerlerde kullani-
lan; BOIUmM 2: Elektrikli harekete gegiriciler icin ¢zel
kurallar”, Dosya No. E4436.

REACH Yonetmeligi

Cihaz, 1907/2006 sayill Avrupa REACH Yonetmeligi
aday listesinde yer alan yiksek 6nem arz eden (SVHC)
maddeler icermektedir. Bkz. ad-
resindeki Reach list HTS.

RoHS y6netmeligine uygundur

compliant

Cin RoHS direktifi

Tehlikeli maddelerin Cin’de kullaniminin kisitlan-
masina dair direktif (RoHS). Aciklama tablosunun
tarayici ¢iktisi (Disclosure Table China RoHS2) —
adresindeki sertifikalara bakin.

Elektronik bilesenli cihazlar:
WEEE Direktifi 2012/19/EU - Atik Elektrikli ve
Elektronik Esya Direktifi

Urtinti ve ambalajini Girindn kullanim émrti so-
nunda (agma-kapama sayaci) uygun bir dontstirt-
lebilir degerli madde merkezine teslim edin. Cihazi
normal ev atig olarak imha etmeyin. UriinG yakma-
yin. istek (izerine eski cihazlar Uretici tarafindan atik
madde diizenlemeleri dogrultusunda Ucretsiz kapiya
teslim halinde geri alinir.

lletisim bilgileri

Teknik sorularnizda ldtfen sizin igin yetkili olan su-
beye/temsilcilige danisin. Adresleri internetten veya
Elster GmbH firmasindan 6grenebilirsiniz.

Gelismeye yonelik teknik degisiklik hakki saklidir.

Honeywell

I;amdel’

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel.: +49 541 1214-0

Faks: +49 541 1214-370
hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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