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Ayar ventili RV, manyetik ventilli ayar ventili RVS

KULLANIM KILAVUZU
- Edition 04.25 - TR -

1 EMNIYET

1.1 Kullanmadan 6nce kullanim kilavuzunu
okuyun

Bu kilavuzu montaj ve ¢alistirmadan
once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan sonra
kilavuzu Iltfen igletene teslim edin. Bu cihaz yurdr-
IGkte olan ydnetmeliklere ve normlara gére kurulmali
ve calistinimalidir. Bu kilavuzu www.docuthek.com
internet sitesinde de bulabilirsiniz.

1.2 isaretlerin anlami

1,2, 3 a, b, c =Caismasiasi

= = Uyan

1.3 Sorumluluk

iGiNDEKiLER Kilavuza uyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri

kullanimdan dogdan hasarlar igin herhangi bir sorum-

TEmAYet ... ! luluk kabul etmiyoruz.
2 Kullanm kontroll . .. ... ..o 2 .
e 1.4 Emniyet uyarilan
STipetiketi. ... 2 Emniyet icin dnem teskil eden bilgiler bu kilavuzda
4Montaj ... 2 su sekilde isaretlenmistir:
5Kablobaglantisi . ........... ... . . 3 .
6 Sizdirmazlik kontrolU. . ... ... ... L 6 A TEHLIKE
7Calstirma. ... 7 Hayati tehlikenin s6z konusu oldugu durumiara
8 Kapali konumun arditayart .. .............. 8 Fatclicacs
9 AKSESUAINIAT ..o 8 /A UYARI
10 Periyodik bakim . ........... ... . L 9 Olasi hayati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
11 Arizahalindeyardm .. ................. 10 isaret eder.
12 Teknik veriler. . .. ... 11 A DIKKAT
13 Hava hacimsel debisi Q ................ 12 Olasi maddi hasarlara isaret eder.
T4 Kullanim 6mrd. ... 13 Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafin-
15 Sertifilkasyon. . ......... ... oo 13 dan yapiimalidir. Elektrik calismalan sadece kalifiye
16 Lojistik ... 13 uzman elektrikci tarafindan yapilmalidir.
170mha. ..o 13 1.5 Modifikasyon, yedek parcalar

Her tlrll teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek parcalar kullanin.


https://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?selclass=2&folder=205110

2 KULLANIM KONTROLU

2.1 Kullanim amaci

RV

Ayar ventili RV, 100:1 degerine kadar buylk ayar
orani gerektiren gaz ve hava sarf eden tesislerde
modulasyonlu yanma proseslerinde hacimsel debi
ayarina yarar.

RVS

RVS varyantina entegre edilmis olan manyetik ventil
sayesinde gaz ayrica basing kaybi olmadan emniyet-
lenir ve ayarlanir.

Fonksiyonu sadece belirtilen sinirlar alanlar dahilinde
garanti edilir, bkz. Bayfa 11 (12 Teknik veriler].
Bunun diginda her kullanim, tasarim amacina aykiri
sayllr.

2.2 Tip anahtan
RVS Manyetik ventilli ayar ventili
RV Ayar ventili
2 Yapi ebati 2
3 Yapi ebati 3
40-100 DN 40-100
/A-/1Z Ventil yuvas| A-Z
ML MODULINE sistemi
F ISO 7005’e gore flans
01 py maks. 150 mbar
02 py maks. 200 mbar
03 py maks. 360 mbar
05 py maks. 500 mbar (50 kPa)
10 py maks. 1000 mbar
W Hat gerilimi 230 V~, 50/60 Hz
Q Hat gerilimi 120 V~, 50/60 Hz
H Hat gerilimi 24 V~, 50/60 Hz
K Hat gerilimi 24 V=
30 < 30 sn., hata tepki sUresi
60 < 60 sn., hata tepki sUresi
S1 Uc nokta adimii kumanda
E Surekli kumanda
-3 Klemensli manyetik ventil baglanti kutusu
-6 Standart fisli manyetik ventil baglanti
kutusu
\'} Viton ventil tabagdi contasi
V = Opsiyonel

2.3 Parcalarin tanimi

Ayar ventili RV..ML

Manyetik ventilli ayar ventili RVS..ML

Ayar ventili RV..F

Manyetik ventilli ayar ventili RVS..F

Ventil fonksiyonu i¢in bobin

Disar ¢ikan mil igin konum gdstergesi/kapak

ounh~hwnNn—=

3 TiP ETIKETI

Hat gerilimi, koruma tUrd, giris basinci, akiskan, ¢ev-
re sicakligi ve calisma stresi — bkz. Tip etiketi.

D-49018 Osnabriick, German ki
www.kromschroeder.com Y sé?\%er
RV..

4 MONTAJ

A DIKKAT

Usullne uygun olmayan montaj

Cihazin montaj ve galisma esnasinda hasar gérme-

mesi i¢in asagidaki agiklamalar dikkate alinmalidir:

— Conta malzemesi ve talas gibi kirler gévde icine
dismemelidir.

— Cihazin yere dusUrllmesi cihazda kalici hasara
yol acabilir. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
modulleri kullanm éncesi degistirin.

— Sadece onayll conta malzemelerini kullanin.

— Cihaz boru hattina gerdirmeden monte edin.

— Cihazi mengeneye sikistirmayin veya yUk destegdi
olarak kullanmayin. Sadece flansin sekiz koseli
ucundan uygun anahtarla tutun. Disariya sizinti
tehlikesi s6z konusudur.

— Giris basincini dikkate alin — bkz. Tip etiketi.

= Avyar ventili kapall konumunda (%0) teslim ediilir.
4.1 Montaj pozisyonu
RV montaj konumu: herhangi bir konum.

TR-2
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RVS montaj konumu: bas asagi monte edilmemelidir.

Gdvde duvarla temas etmemelidir. Minimum mesafe
20 mm (0,78").

4.2 Olgiim alimi

Giris basinci p, ve ¢lkis basinci pg 6lcim mansonla-
riyla iki tarafli 6lgUlebilir. RV..F, RVS..F modellerinde
iki 6lcim mansonu, RV..ML, RVS..ML modellerinde
giriste bir 6lcUm mangonu takilidir.

= (@& u
sl
~pd

Olglim baglantisi, bkz. Bayfa 11 (12.2 Mekanik]
Lerier.

4.3 Flangsiz RV..ML, RVS..ML

@5:

3 Entegre stizgegli bir giris flangi monte edilmesi
onerilir.

7 8

10 11

4.4 Flansgh RV..F, RVS..F
= RV..F, RVS..F modellerine slizge¢ entegredir.
= Kir koruyucu olarak tapalari ve etiketleri ¢cikarin.

»

» ~ W/
o> -) 010 ®?\‘;
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5 KABLO BAGLANTISI
/\ TEHLIKE

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z

konusudur!

— Elektrik akimi taslyan parcalar Uzerinde yapilacak
calismalardan énce bu pargalarin elektrik
baglantisini kesin!

— Servomotorun gerilimsiz duruma getirilmesi
mimkiin olmalidir. iki kutuplu ayirma tertibati
ongorun.

A DIKKAT

Hasar olusmamasi igin asagdidaki hususlara dikkat

edin:

— Bobin ¢alisma esnasinda oldukga isinir. Yizey
sicaklig yaklasik 85 °C (yaklasik 185 °F).

- Sicakliga karsi dayanikli (= 90 °C) kablolar
kullanin.

=> Besleme ve sinyal kablolarini birbirinden ayri
doseyin.

- Baglantisi yapiimayan kablolarin (yedek teller) ucu
izole ediimelidir.

= Kablolari, bagka cihazlarin yiksek gerilim hatla-
rindan uzak ddéseyin.

= Sinyal kablolarinin EMU direktifine gore yapilma-
sina dikkat edin.

=> YUksUKIU kablolar kullanin.

- iki ya da daha fazla servomotor paralel isletildi-
ginde, hatall akimlari 6nlemek igin U¢ nokta adimli
kumandanin (klemens 4 ve 5) elektrik izolasyonu
mutlaka yapilmalidir. Réle kullaniimasini &ner-
mekteyiz.

= Tesiste mevcut parazit giderme kondansatorleri,
maksimum akimi asmamak amaciyla sadece seri
direngle kullanilabilir, bkz.
Lerfer].

=> 60 Hz'deki galisma sureleri, 50 Hz’e gdre 0,83
oraninda daha kisadir.
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- ki adet kuru kontakli, konumu kademesiz olarak
ayarlanabilen ilave salter sayesinde (N3 ve N4
kamlari) harici cihazlar kumanda edilebilir veya
ara pozisyonlar sorgulanabilir.
- RV..E, RVS..E: DIP galteri Gzerinden ayar ventili
icin giris sinyalleri ayarlanabilir.
- Kablo baglantisi EN 60204-1’e gdre yapilmalidir. 1

Auto

D/H

0 H@m@ﬂ

Devirmeli salter

= Cihazi agmadan énce montajci personel kendisi- 2 Sirgll salter

ni desarj etmelidir.

RV

RV ayar ventilinde sadece servomotorun kablo
baglantisi yapilir.

RVS

Bobinin kablo baglantisi

Bobinin kablo baglantisi vidall kablo baglantisi veya
priz Uzerinden yapillrr.

1 Tesisin gerilimini kapatin.

2 Gaz beslemesini kapatin.
Vidal kablo baglantisi
- Kablo kesiti: maks. 2,5 mm?2.

RV, RVS
Servomotorun kablo baglantisi
1 Tesisin gerilimini kapatin.
2 Gaz beslemesini kapatin.
- Kablo kesiti: maks. 1,5 mm2.
- RV..S =2 x M20 vidall baglanti elemani, RV..E =
3 x M20 vidali baglant eleman.

¥ g

3 4 5
6 Siirgiilli salteri otomatik konumuna getirin.
TR-4

7 Kablo baglantisini baglanti planina gére yapin,

bkz. Eaﬁa 5061 Servomotor RV.. 81 RVS.|
Jveya Bavia (2]
Servomotor RV..E, RVS..E baq_antl Dlanl

8 Bagaril kablo baglantisi ve ayarlama calismalarin-
dan sonra gévde kapagini tekrar monte edin.

RV, RVS - Edition 04.25



5.1 Servomotor RV..S1, RVS..S1 baglanti plani
Baglanti planinda kapali ayar ventili esas alinmistir.

RV, RVS - Edition 04.25
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5.1.1 Ug nokta adimli kumanda

“Kapall” baglangi¢ pozisyonunda:

Klemens 4’e gerilim uygulandiginda ayar elemani
acllir (%0 — %100).
Klemens 5’e gerilim uygulandiginda ayar elemani
kapanir (%100 —> %0).
Gerilim olmadiginda ayar ventili anlik pozisyonunda
durur.
Klemens 7 ila 12 potansiyelsiz ek salterlere mah-
sustur.
5.1.2 Pozisyon geri bildirimi
Klemens 19 ila 24’e opsiyonel olarak potansiyomet-
re veya geri bildirim igin bir akim vericisi baglanabilir.
Bdylece servomotorun anlik pozisyonu kontrol
edilebilir, bkz. geri bildirim icin aksesuarlar: an_ja|
B (9.2 Geri bildirim icin potansivometre RP RV|
[nontaj seti] veya Bavfa 8 (9.3 Geri bildirim icin
bkim verici RS RV montaj seti].
Geri bildirim potansiyometresinde geri bildirimin
kullanilabilir araligi N1 ve N2 kumanda kamlarinin
ayarina baglidr.
Q
100 % T

50 % T

0 ' 50% 100%
5.1.3 Paralel devrelerde hatali akimlar

iki ya da daha fazla servomotor paralel igletildiginde,
hatall akimlart énlemek igin U¢ nokta adimli kuman-

aclk

max

danin (klemens 4 ve 5) elektrik izolasyonu mutlaka
yaplmalidir. Réle kullaniimasini dnermekteyiz.
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5.2 Servomotor RV..E, RVS..E baglanti plani
Baglanti planinda kapali ayar ventili esas alinmistir.

— o
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RV..E

5.2.1 Siirekli kumanda

Klemens 6’ye gerilim uygulayin. Servomotor, kle-
mens 20 ve 21 Uzerinden belirlenen talep degere
0-10 V veya 0 (4)-20 mA tepki verir.

Surekli sinyal, gidilecek agma pozisyonuna esdeger-
dir (6rnegin 0-20 MA araliginda 10 mA %50 agmaya
denk duser).

Klemens 7 ila 12 potansiyelsiz ek salterlere mah-
sustur.

5.2.2 Pozisyon geri bildirimi

4-20 mA surekli gikis sinyali ile klemens 22 ve 23'te
servomotorun anlik pozisyonu denetlenebilir.

5.2.3 Giris sinyalinin secilmesi

RV..E, RVS..E

Giirig sinyali tirt DIP salterleri araciligiyla segilir.

| e
1234 + -
CaPe I QT. 0-20mA
1234 + -

-
W) | O
1234 + -

5.2.4 Acma pozisyonunun giris sinyaline gore
ayarlanmasi

RV..E, RVS..E

Minimum ve maksimum a¢gma pozisyonu P1 ve P2
potansiyometreleri Uzerinden ayarlanabilir.

P1 = Kapall pozisyonu (yakl. %0-%50)

P2 = Acik pozisyonu (yakl. %50-%100)

P1 = Kapali
P2 = Agk

P2 P1

- 20

oS K

5.2.5 Giris sinyali icin histerezin ayarlanmasi
RV..E, RVS..E

Pozisyon ayarinin histerezi bir potansiyometre
araciiglyla ayarlanabilir. Bdylece giris sinyalindeki
dalgalanmalar veya parazitler bastirilir.
Potansiyometre vidasi saat yontnde c¢evrildiginde
histerez uygun oranda azalir ve ayar hassasiyeti artar.
Ayar degistirildikten sonra bobinin ¢alisma sirasinda
titresim gostermemesine dikkat edin.

P3
P3 = Histerez @

w
6 SIZDIRMAZLIK KONTROLU

RV

1 Ayar ventilini agin.

2 Sizdirmazldi kontrol edebilmek igin hatti mimkain
oldukga ventilin hemen arkasindan kapatin.

RV..ML

TR-6
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2
cs15x Py max
RV..F

a = 1,5 %Py max
(o] = 1,5 x Pyimax

RVS

1 Manyetik gaz ventilini kapatin.

2 Sizdirmazlgi kontrol edebilmek igin hatti mimkain
oldukga ventilin hemen arkasindan kapatin.

RVS..ML

(o]

d Manyetik ventili ve ayar ventilini agin.

7
—

N,

a 51,5xpumax b

c
d Manyetik ventili ve ayar ventilini agin.

N,
e = 1,5 x Pyiax

RV, RVS
3 Sizdirmazlik kusursuz ise: Hatti agin.
=> Boru hatti sizdiryorsa: Flanstaki contay degistirin.
Ardindan sizdirmazlidi tekrar kontrol edin.
= Cihaz sizdinyorsa: Cihazi sokin ve Uretici firmaya
gdénderin.

7 CALISTIRMA

Minimum ve maksimum debi kademesiz ayarlanabi-

len iki kumanda kamlarinin ayarlanir.

= N1 kumanda kamiyla klapenin maksimum agma
acist, N2 ile minimum a¢gma agisi ayarlanir.

- NB3/N4 kumanda kamlari tercihe gére ayarlana-
bilir.

/\ UYARI
Akim taslyan parcalar ve kablolar nedeniyle elektrik
garpmasi tehlikesi vardir.

Manuel calisma modu, ayarlamayi kolaylastirir

Auto 1 2
=AU

1 Devirmeli salter
2 SUrgulu salter
1 Siirglilts salteri manuel galigma moduna getirin.

2

3 Ayar ventilinin agilabilmesi igin klemens 1 ve 6’da
sUrekli gerilim mevcut olmaldir.

4 Devirmeli salteri yukar bastirn.
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=> Ayar ventili agilir.
6 Devirmeli salteri agagi bastirn.
= Ayar ventili kapanir.
N1 kumanda kaminda maksimum a¢cma pozis-
yonunun ayarlanmasi
-> N1 sadece %60 ile %100 arasi ayarlanmalidir.
=> Geri bildirim klemens 2 Uzerinden gergeklesir.
-> N1’e sadece ayar ventili agikken erisilebilir.
7 Ayar ventilini maksimum agma pozisyonuna
hareket ettirin.
8 Tornavida ile N1 kaminin agma-kapama noktasini
ayarlayin.
= Saat yonUnUn tersine = agma agisi kiguldr.
= Saat yoninde = agma agisi bUyUr.

N2N1 /

0

N1=60-100 %

N2=0-40% ~ | -

A DIKKAT
Kumanda kamlarini hareket ettirmeden 6nce
tornavidayi ¢ikarin.
N2 kumanda kaminda minimum a¢gma pozisyo-
nunun ayarlanmasi
=> N2 sadece %0 ile %40 arasi ayarlanmalidr.
= Geri bildirim klemens 3 (izerinden gergeklesir.
9 Ayar ventilini minimum agma pozisyonuna
hareket ettirin.
10 Tornavida ile N2 kaminin agma-kapama noktasini
ayarlayin.
N3/N4 kumanda kamlarinda ara pozisyonlarin
ayarlanmasi
11 Tornavida ile N3/N4 kumanda kamlarinin
acma-kapama noktasini ayarlayin.
= Ayar asagida belirtilen araliklarda mimkindir:
N3 %30 ile %100 arasi,
N4 %0 ile %70 arasl.

8 KAPALI KONUMUN ARDIL AYARI

Ayar ventili %0 konumunda tam olarak kapanmiyor-
sa, kapall konumun ardil ayar yapilabilir.
1 Govde kapagini gikarin.

= Ayar ventili kapall pozisyonunda olmalidir.

= Ventil kapanana ve hacimsel akis kopana kadar
orta civatay! ¢ozun.

- Ardindan dig tespit civatalarini ayni anda veya
kigUk turlarda mumkin oldukga dizenli sekilde
sikin. ilk nce tespit civatalarindan biri, ardindan
digeri skkildiginda kol bukulebilir.

e %

2 3 4

L
B

= Ayar vidasi iyice sikilmig olmalidr.
6 Govdeyi kapatin.

9 AKSESUARLAR

9.1 RP RV, RS RV montaj setleri

RP RV, RS RV montaj setlerinin eski ve glincel seri-
leri eski ve guncel disli kutularina takilabilir.

9.2 Geri bildirim icin potansiyometre RP RV
montaj seti

Sadece RV..S1, RVS..S1 icin sonradan donatilabilir.
Potansiyometrenin guc sarfiyati maksimum 0,5 W.
Potansiyometreyi ankastre varyant veya ek parca
olarak ayri olarak siparis edin.

Ankastre varyant olarak diren¢ degeri icin montaj

seti:

150 Q, siparis no. 74926118,

1 kQ, siparig no. 74926120,

2 x 1 kQ, siparig no. 74926122.

Ek parca olarak diren¢ degeri icin montaj seti:

150 Q, siparis no. 74926119,

1 kQ, siparig no. 74926121,

2 x 1 kQ, siparig no. 74926123.

Diren¢ degeri ekteki tip etiketinde belirtilmigtir.

9.3 Geri bildirim i¢in akim verici RS RV montaj

seti

Sadece RV..S1, RVS..S1 i¢in sonradan donatilabilir.

Ayar ventilinin anlik pozisyonunun geri bildirimi i¢in 4

ila 20 mA.

-> Akim vericiyi ankastre varyant veya ek parca
olarak ayn olarak siparig edin.

Rinax = 500

Ankastre varyant olarak akim verici montaj seti:
siparis no. 74926116.

Ek parca olarak akim verici montaj seti:

siparig no. 74926117.

TR-8
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9.3.1 Montaj setinin monte edilmesi
1 Tesisin gerilimini kapatin.
2 Gaz beslemesini kapatin.

- T—
3 4 5
A DIKKAT

Hasarlar dnlemek icin asagidaki hususlara dikkat

edin:

— Elektrik akimi taslyan parcalar Uzerinde yapilacak
calismalardan énce bu pargalarin elektrik
baglantisini kesin!

— N2 kaminin %0 degerinin altina ve N1 kaminin
%90 degerinin Ustlne ayarlanmasi potansiyo-
metrede hasara yol acar. Kullanilabilir aralik N1
ve N2 kumanda kamlarinin ayarina bagldir.

= Asagidaki sekil montaj setine gore hafif farkliik
gOsterebilir.
Ayar ventili kapall konumda olmalidir.

Her iki potansiyometreyi/akim vericiyi sonuna

kadar cevirin, bkz. Sekil 6, ardindan tekrar birkag

dis geri gevirin, bkz. Sekil 7.

00,60,

9 Montaj setinin bumunu civata kafasmln altina itin.

L
!@g

vl

k)_

8

10 11

12Kablo baglantisi, bkz. Bayfa 5 (5.1 Servomof
for RV.S1. RVS..S1 bagdlanti plani].

9.4 Conta seti

Periyodik bakim sirasinda contalarin degistiriimesi

Onerilir.

RV..ML, RVS..ML

>
>

~09: ]
5 9,

RV 2..ML, RVS 2..ML: siparis no. 74926010
RV 3..ML, RVS 3..ML: siparis no.: 74926011
Teslimat kapsami:

A1 x yassi conta, 6lcim mangonu igin

B3 x conta, kapak civatalar i¢in

C2 x O-ring, giris ve ¢ikis flangi icin

D3 x O-ring, kilavuz boru i¢in (sadece RVS)
RV..F, RVS..F

—

\\a A\O

RV 40, RVS 40: siparis no. 74926012

RV 50, RVS 50: siparig no. 74926013

RV 65, RVS 65: siparig no. 74926014

RV 80, RV 100: siparis no.: 74926226
Teslimat kapsami:

A2 x yassi conta, 6lcim mansonu igin

B1 x O-ring, gdvde kapagi i¢in

C3 x O-ring, kilavuz boru i¢in (RVS 40-65)

10 PERIYODIK BAKIM

A DIKKAT

Arizasiz galismasini saglamak igin cihazin sizdir-

mazligini ve fonksiyonu kontrol edin:

— Yilda 1 kez, biyogaz kullanildiginda yilda 2 kez;
ic ve dis sizdirmazlik bakimindan kontrol edin,
bkz. Bayfa 6 (6 Sizdirmazlik kontrold].

— Yilda 1 kez elektrik tesisatini yerel yonetmelikler
dogrultusunda kontrol edin, 6zellikle toprakla-
maya dikkat edin, bkz.
badlantis].

1 Tesisin gerilimini kapatin.

2 Gaz beslemesini kapatin.

Servomotorun sékilmesi/degistirilmesi

e
sy A ——
4

5 Kablo baglantisini gézin.

@éé

6 7 ‘I‘/ 8

9 islemi tersine takip ederek yeni servomotorun
montajini gerceklestirin.
= Servomotorun kablo baglantisi, bkz.
(6 Kablo baglantis].
Siizgecin temizlenmesi
- Debi azaldiysa, giris flansindaki siizgeci temiz-
leyin.
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RV..ML

= Giris ve cikistaki contalarin degistirilmesi onerilir.
g Stzgeci temizledikten sonra siralamayi tersine
takip ederek cihazi tekrar boru hattina monte
edin.
h Son olarak cihazin sizdirmaziigini kontrol edin,
bkz. Bavfa 6 (6 Sizdirmazlik kontrold].

| A5

W] LAl

a b c

- Gdvde Ust pargasindaki contanin degistirimesi
onerilir.

d e WD
f Slizgeci temizledikten sonra iglemi tersine takip
ederek cihazin montajini gerceklestirin.
g Son olarak cihazin sizdirmazligini kontrol edin,
bkz. Bayfa 6 (6 Sizdirmazlik kontrold}.
Bobinin sékiilmesi/degistirilmesi
= Tespit civatalarinin sayisi sekildekinden farklidir.
RVS..ML: 4 x tespit civatas,
RVS..F: 3 x tespit civatasi.
1 Tesisin gerilimini kapatin.
2 Gaz beslemesini kapatin.

SO .
3 wﬂ%4 -
6 7
A DIKKAT

Yaralanma tehlikesi!
Hasarlar 6énlemek icin asagidaki hususlara dikkat
edin:

— Pargalar ¢dzerken yayin gerilim altinda oldugunu
dikkate alin.
- Sokilen parcalan kaybolmamalari icin emniyete
aln!
RVS..ML

4 4
] N =

= Tum contalarin degistirilmesi dnerilir, bkz. Aksesu-
arlar, Bayfa 9 (9.4 Conta setil.

10 Contalar ve bobini degistirdikten sonra iglemi
tersine takip ederek cihazin montajini gergeklesti-
rin.

11 Gaz tagiyan hicre agildigindan montaj sonrasin-
da goévde Ust pargasinin sizdirmazligini kontrol
edin.

RVS..ML
/
/
N,
as 1,5 % Pu max
RVS..F
/
N>

a s1,5xp, 72

12 Cihazin sizdinp sizdirmadigini ve giivenli kapatip
kapatmadigini tespit etmek icin i¢ ve dis
sizdirmazligi kontrol edin, bkz.
Bizdirmazlik kontrold]

- Elektrik tesisatini yerel yénetmelikler dogrultu-
sunda kontrol edin, ¢zellikle topraklamaya dikkat
edin.

11 ARIZA HALINDE YARDIM

/\ UYARI
Hasarlar énlemek igin asagidaki hususlara dikkat
edin:
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— Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z
konusudur! Elektrik akimi taslyan parcalar
Uzerinde yapllacak calismalardan énce bu
parcalarin elektrik baglantisini kesin!

— Devre kartini kesinlikle sokmeyin!

— Usulline aykir onanm galismalari ve yanlis
elektrik baglantilar ayar elemanini agabilir ve
tahribata yol agabilir!

Arizalar

!' Sebebi
e CozUm
11.1 Ayar elemani hareket etmiyor mu?

! Servomotor manuel ¢alisma modunda.

e SUrgull salteri otomatik konumuna getirin, bkz.

Bavfa 7 (7 Calistirmal.

! Cok yiiksek ortam sicakligi ve/veya yiksek
calisma gerilimi nedeniyle motor bobinaji veya
elektronik bozulmustur.

e Ortam sicakligini ve/veya c¢alisma gerilimini dik-
kate alin, bkz. Bayfa 11 (12 Teknik veriler].

! Elektrik hatasi!
¢ Atesleme kablolarina olan minimum mesafeyi

dikkate alin.

!' DIP galterinin pozisyonu yanlig.

o DIP galterleri Uzerinden dogru giris sinyalini
ayarlayin.

4-20 mA talep deger girisindeki giris sinya-
li<4 mA.
e Girig sinyalini kontrol edin, kablo kopuklugunu
giderin.
11.2 Servomotordaki motor ve tahrik mili artik
kusursuz calismiyor mu?
! Digli kutusu bozuk.

e Cihazi sokUun ve Uretici firmaya gonderin.
11.3 Geri bildirim potansiyometresi ve akim
verici yanlis degerler mi veriyor?

! Potansiyometre mekanik dayanagina carpiyor.
e Potansiyometre/akim verici montaj setini
usulline uygun monte edin, bkz.
[9.3.1 Montaj setinin monte ediimesi.

! Regletteki baglantilar ters.
e Regletteki kontak dizenini kontrol edin.

! Yanlig potansiyometre degerlendirmesi.

e Potansiyometreyi gerilim béllcu olarak kullanin.

! Potansiyometrenin iletken malzemesi bozuk.
* Montaj setinin degistiriimesi, bkz.
[9.3.1 Montaj setinin monte edilmesi).
11.4 Ayar elemani siirekli hareket mi ediyor?

! Girig sinyalinde dalgalanma var.
e Ayar devresini kontrol edin, miimkiinse s6-
ntmlendirin.
e P3 potansiyometresi ile histerezin arttirimasi,
bkz. Bayfa 6 (5.2.5 Giris sinyali icin histeq
fezin ayartanmasi].

! 3 nokta adim sinyalinde dalgalanma var.
e 3 noktall adim regUlatorini kontrol edin/ayar-
layin.
11.5 Aniza burada aciklanan calismalar ile
giderilemiyor mu?
!' Dahili hata.
e Cihaz sokin ve kontrol edilmesi igin Uretici
firmaya goénderin.

12 TEKNIK VERILER

12.1 Gevre kosullan

Govde iginde ve Uzerinde buzlanma, nemlenme ve
terleme olmamalidrr.

Cihazi dogrudan glines isinlarina veya kizgin yizey-
lerden dolayi Isimaya maruz birakmayin. Maksimum
akiskan ve gevre sicakligini dikkate alin!

Ornegin tuzlu ortam havasi veya SO, gibi korozif
etkenlerden uzak tutun.

Cihaz sadece kapall mekanlarda/binalarda depola-
nabilir/monte edilebilir.

Cihaz en fazla 2000 m rakimda kurulmaya uygundur.
Cevre sicakligr: -20 ila +60 °C

(-4 ila +104 °F).

Opsiyonel Viton ventil tabagdi contaslyla:

Oila +60 °C (32 ila 140 °F).

Cevre sicakliginin Gst araliginda surekli kullanim,
elastomer malzemelerin eskimesini hizlandirr ve kul-
lanim émrlnd azaltir ((Utfen Ureticiyle irtibata gegin).
Nakliye sicakligi = gevre sicakligi.

Depolama sicakligr: -20 ila +40 °C (-4 ila +104 °F).
Koruma turt: IEC 529’a gdre IP 54.

Cihaz yUksek basingli aletle ve/veya temizlik madde-
leriyle temizlemeye uygun degildir.

12.2 Mekanik veriler

Uygulanabilir gaz trleri:

RV, RVS: dogal gaz, LPG (gaz halinde), biyogaz
(hacmen maks. %0,1 H,S) ve hava.

RV: hidrojen.

Gaz, tim sicaklik kosullar altinda temiz ve kuru
olmali ve yogusmamalidr.

Akigkan sicakligi = ¢evre sicaklig.

Maks. giris basinci py maks.: 150 — 1.000 mbar.
Olgiim baglantilar:

RV..ML, RVS..ML: Rp 1/8 gift tarafl,

RV..F, RVS..F: Rp 1/4 ¢ift tarafli.

Baglanti flanglan:

RV..ML, RVS..ML: ISO 7-1’e gore Rp ig vida disli,
RV..F, RVS..F: ISO 7005’e gore flans, PN 16.
Maks. sikma torku: disar ¢ikan mile 3 Nm.

Govde: AlSi.

Ventil tabag contasi: Perbunan.

RVS, bobin:

Yay baskill ventil tabagdi manyetik ventil (RVS mode-
linde), akimsiz kapall, EN 161’e gore sinif A, grup 1.
Kapama stresi: < 1 sn.
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12.3 Elektrik veriler
Hat gerilimi:

230 V~, -%15/+10, 50/60 Hz,
120 V~, -%15/+10, 50/60 Hz.

Koruma sinifi: 1.

Acma-kapama periyotlari

cos =1

cos ¢ =0,3

Gg sarfiyatr: 1 mA 1000.000 -
RV Gerilim 22 mA) = 1.000.000
24 V= 120 V~ 230 V~ 100 mA 1.000.000 _
,\Rﬂ\ﬁ 2-3.. 2A 100.000 -
RV 40— 58 W 4,8 W 4,8 W 1) Tipik kontaktér uygulamasi (230 V, 50/60 Hz, 22 mA,
100..F cos ¢ =0,3)
RVS Gerilim P P
e I E= T 13 HAVA HACIMSEL DBISI ,
RVS 2. ML 3.6 W 41 W 47 W Basing kgybl Ap = 1 'mbar (0,4 "WC) oldugunda
RVS 3. ML hava hacimsel debisi Q:
RVS40- | 86W 78W 91 W Al mrsEr {0 e
65..ML
RVS, bobin:
Kablo kesiti: maks. 2,5 mm?2.
Baglant vidast: > | [
PG 13,5 - RVS 232ML hari¢ = PG 11, RV
EN 175301- 803’e gdre fis ve priz.
Acma suresi: %100.
Elektrik baglantisi: Ap 1 mbar (0,4 "WC)
Veri tablosuna gore elektrik glictl galistirma sirasinda
ve sUrekli calismada aynidir. Manyetik bobinin glc
faktorl: cos @ = 1.
RV, RVS, servomotor:
Kablo kesiti: maks. 1,5 mm?2. »
Baglant vidast: RVS
RV, RVS: 2 x M20, Hava hacimsel debisi
RV..E, RVSE 3 x M20. o Q [m3/h] Q [SCFH]
Entggr«_e_poz!syon ayarl RV..E. Asagidaki sinyal RV(S) 232/W 07 6.1
sekilleri iglenir:
0 (4) ila 20 mA, RV(S) 232/X 1,2 44,8
Oila10V. RV(S) 232/Y 1,8 67,2
Giirig direnci: RV(S) 232/2 2,8 1,5
0 (4) ila 20 mA: 50 Q (ytk empedans), RV(S) 232/A 3,8 142
Oila 10 V: 150 kQ (giris direnci). RV(S) 232/B 5 194
28 Is-|nz’de 0 ila %100 icin ¢alisma suresi: 30 sn. ve Rvg 222;0 29 228
60 Hz'deki calisma siireleri, 50 Hz'e gére 0,83 RV(S) 232/D 10 373
oraninda daha kisadir: RV(S) 232/E 15 560
Calisma siiresi [s/90°] RV(S) 350/G 21 784
50 Hz 60 Hz RV(S) 350/H 30 1120
RV..30, RVS..30 30 25 RV(S) 350/ 42 1568
RV..60, RVS..60 60 50 RV(S)../K 18 672
Kam salterlerinin kontak yiiku: RV(S)../L 30 1120
Gerilim Minimumiakimi 855150 (Ohm RV../N 59 2203
(Ohm yiikii) yiikil)
24930 \/ RV../O 80 2986
50/60 Hz. T mA 2A RV./S 100 3733
24 V= 1 mA 100 mA

Kam salterlerinin tipik kullanim émru:
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14 KULLANIM OMRU

S6z konusu kullanim émrd, Grinn bu kullanim
kilavuzu dogrultusunda kullaniimasi halinde gegerlidir.
Guvenlik agisindan énem arz eden Urlnlerin, kulla-
nim 8mrl sonunda degistiriimeleri gerekir.

EN 161 normuna gdre kullanim émrU (Uretim tarihi
itibaryla):

Kullanim 6mrii

Acma-kapa-

ma periyotlan  Sure (Y1)
RVS 2, DN 25 500.000 10
RVS 2, DN 40
RVS 3, DN 50
RVS 3. DN 65 200.000 10
RVS..F

Daha ayrintili bilgi igin yarrltkte olan kurallar kap-
sayan kilavuzlara ve afecor internet sitesine bakin
(www.afecor.org).

Bu uygulama kalorifer sistemleri icin gecerlidir. Isil
islem sistemleri igin yerel yonetmelikleri dikkate alin.

15 SERTIFIKASYON

15.1 Sertifika indirme
Sertifikalar, bkz. www.docuthek.com

15.2 Uygunluk beyani

q3

Uretici firma olarak, CE-0085AR0109 {ir(in kod
numarall RV, RVS tipi Grindn asagida belirtilen direk-
tiflerin ve standartlarin beklentilerine uygun oldugunu
beyan ederiz.

Direktifler:

— 2014/35/EU - LVD

— 2014/30/EU - EMC

— 2011/65/EU - RoHS I

— 2015/863/EU — RoHS I

Yonetmelik:

- (EVU) 2016/426 - GAR

Standartlar:

- EN161:2011+A3:2013

- EN126:2012

S6z konusu Urtin kontrol edilen numune ile aynidir.
Uretim, (EU) 2016/426 sayill ydnetmeligin Annex Il
paragraph 3’e gdre denetleme ydntemine tabidir.
Elster GmbH

15.3 UKCA sertifikal

UK
CA

Gas Appliances (Product Safety and Metrology etc.
(Amendment etc.) (EU Exit) Regulations 2019)

BS EN 126:2012

BS EN 161:2011

15.4 RVS..ML: AGA onaylh
Onay 100 V~ ve 200 V~ igin gecerli degildir

b

AGA v
Australian Gas Association, onay no.: 5319.
15.5 Avrasya Gumriik Birligi

EAL

RV, RVS Urtnleri, Avrasya Gumrtk Birligi’nin teknik
kriterlerine uygundur.

15.6 REACH Yonetmeligi

Cihaz, 1907/2006 sayill Avrupa REACH Ydnetme-
ligi aday listesinde yer alan yUksek dnem arz eden
(SVHC) maddeler icermektedir. Bkz. www.docuthek.
comadresindeki Reach list HTS.

15.7 Cin RoHS direktifi

Tehlikeli maddelerin Cin’de kullaniminin kisitlanmasi-
na dair direktif (RoHS). Aciklama tablosunun tarayici
ciktist (Disclosure Table China RoHS2) —~www.docut-
hek.com adresindeki sertifikalara bakin.

16 LOJISTIK

Nakliye

Cihazi dig darbelere karsi koruyun (darbe, carpma,
titregim).

Nakliye sicakiigi: bkz. Bayfa 11 (12 Teknik veriler].
Nakliye icin a¢iklanan ¢evre kosullarn gecerlidir.

Cihaz veya ambalajdaki nakliye hasarlarini derhal
bildirin.

Teslimat kapsamini kontrol edin.

Depolama

Depolama sicakligi: bkz.
Lerfler].

Depolama icin agiklanan gevre kosullan gecerlidir.
Depolama suresi: ilk kullanimdan énce orijinal amba-
lajinda 6 ay. Depolama suresinin daha uzun olmasi
durumunda toplam kullanim émri ayni oranda kisalir.

17 IMHA

Elektronik bilesenli cihazlar:
WEEE Direktifi 2012/19/EU - Atik Elektrikli ve
Elektronik Egya Direktifi

wmm Urin{l ve ambalajini Griindin kullanim émr
sonunda (agma-kapama sayaci) uygun bir ddnUs-
turlebilir degerli madde merkezine teslim edin.
Gihazi normal ev atigi olarak imha etmeyin. Ur(inii
yakmayin.

istek (izerine eski cihazlar Uretici tarafindan atik
madde duzenlemeleri dogrultusunda Ucretsiz kapiya
teslim halinde geri alinir.
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DAHA FAZLA BILGiI IiCIN

Honeywell Thermal Solutions sirketinin Grlin programi sunlan kapsar:
Honeywell Combustion Safety, Eclipse, Exothermics, Hauck,
Kromschréder ve Maxon. Urlinlerimiz hakkinda daha fazla bilgi
edinmek icin ThermalSolutions.honeywell.com sitemizi ziyaret edin
veya Honeywell satis mihendisinizle irtibata gegin.

Honeywell Thermal Solutions (HTS)

2101 CityWest Blvd

Houston, TX 77042

United States

ThermalSolutions.honeywell.com © 2025 Honeywell International Inc.
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