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1 EMNIYET

1.1 Okuyun ve saklayin

Bu kilavuzu montaj ve galistirmadan
once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan sonra
kilavuzu Ittfen isletene teslim edin. Bu cihaz yurar-
|tkte olan yonetmeliklere ve normlara gére kurulmali
ve calistinimalidir. Bu kilavuzu www.docuthek.com
internet sitesinde de bulabilirsiniz.

1.2 isaretlerin anlami

1,2, 3 a,b,c =Caligmasias

= =Uyan

1.3 Sorumluluk

Kilavuza uyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri
kullanimdan dogdan hasarlar igin herhangi bir sorum-
luluk kabul etmiyoruz.

1.4 Emniyet uyarilan
Emniyet icin dnem tegkil eden bilgiler bu kilavuzda
su sekilde isaretlenmistir:

/\ TEHLIKE
Hayati tehlikenin s6z konusu oldugu durumlara
isaret eder.

/\ UYARI
Olas| hayati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
isaret eder.

A DIKKAT

Olas| maddi hasarlara isaret eder.
Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafin-
dan yapilmalidir. Elektrik galismalar sadece kalifiye
uzman elektrikci tarafindan yapilmalidir.
1.5 Modifikasyon, yedek parcalar

Her tirll teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek pargalar kullanin.


https://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?selclass=2&folder=401294

2 KULLANIM KONTROLU

BCU 460, 465 ve 480 bek kumandalari, gaz
beklerinin fasilall veya strekli isletimde kumandas,
ateslenmesi ve denetlenmesi igin kullanilir. Lokal
kumanda panosunun yerine geger. Opsiyonel olarak
hava ve gaz akis denetimli.

Bekleri kumanda etmek amaciyla servomotor ve
ventiller gibi gikislar, degistirilebilir giic moduli LM
400 Uzerinden kontrol edilir. Entegre parametre
Cip kartinda galisma icin gerekli tm parametreler
kayitlidlr.

BCU 460, BCU 465

GuUg¢ sinin olmaksizin, dogrudan ateslemeli bekler
icin.

BCU 480

Guc sinin olmaksizin, pilot bek ve ana bekler igin.
Pilot bek ve ana bek birbirinden bagimsiz denetle-
nebilir.

LM..FO

Hava kontroll igin araylize sahip olmayan gu¢
moduld.

LM..F1, LM..F3

Hava ventili ile (LM..F3) veya IC 40 servomotor

ile (LM..F1) hava kontrolt araytzlerine sahip gtic
moduld.

Fonksiyonu sadece belirtilen sinirlar dahilinde garanti
edilir, bkz. Bayfa 31 (15 Teknik veriler]. Bunun
disinda her kullanim, tasarnm amacina aykin sayilir.
2.1 Tip anahtan

BCU 46x, BCU 480

BCU Bek kumandasi
4 Yapi serisi 400
60 Standart versiyon
65 Genigletilmis hava kontrolt
80 Pilot bek ve ana bek igin versiyon
Q Hat gerilimi 120 V~, 50/60 Hz
w Hat gerilimi 230 V~, 50/60 Hz
0 Zindtransformator
1 Atesleme trafosu 5 kV, 15 mA, agma
sUresi %100

2 Atesleme trafosu 8 kV, 20 mA, agma
sliresi %19

3 Atesleme trafosu 8 kV, 12 mA, agma
sUresi %100

8 Atesleme trafosu 8 kV, 20 mA, agma
slresi %33

PO Flans plakasi yok
P1 Flans plakasi: standart
P2 Flans plakasi: M32
P3 Flans plakasi: endustri tipi konnektor 16
kutuplu

P6 Flang plakasi: PROFIBUS
P7 Flans plakasi: konduit
Cco Ventil denetim sistemi olmadan
C1 Ventil denetimi sistemi: TC ve POC
Cc2 Ventil denetimi sistemi: POC
DO Yiksek sicaklik ¢alismasi yok
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YUksek sicaklik calismasi

Alevsiz calisma

Giirig fonksiyonu yok

Giris fonksiyonu: ilave gaz

Giris fonksiyonu: LDS

Giris fonksiyonu: ilave gaz ve LDS
Basing prezostati yok

Hava basin¢ prezostati

Gaz basing prezostat

Gaz ve hava basing prezostatlari

Baglanti fisi yok

Vidall klemensli baglant figleri

Yay baskill klemensli baglanti figleri
Enerji beslemesi: emniyet zinciri Uzerin-
den

Eneriji beslemesi: L1 Uzerinden

Guc moduli

Yapi serisi 400

Hat gerilimi 120 V~,50/60 Hz

Hat gerilimi 230 V~, 50/60 Hz

Hava aktlatort: yok

Hava aktlatorU: IC 40 igin araylz
Hava aktlatort: hava ventili kumandali
Opsiyonel cikis: yok

Opsiyonel ¢ikis: hata emniyetli degil
Opsiyonel ¢ikis: hata emniyetli

Enerji beslemesi: emniyet zinciri Uzerin-
den

Enerji beslemesi: L1 Uzerinden

BCU 46x, BCU 480 - Edition 02.23
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2.2 Parcalarin tanimi

-

gdsterge

Acma/Kapatma tusu

Reset/Info tusu

Opto adaptér baglantisi

Tip etiketi BCU

Gu¢ modul, degistirilebilir

Gulc modull tip etiketi

Parametre cip karti, degistirilebilir

Bus modull, degistirilebilir

10 Bek topraklamasi icin M5 vidall konnektor

Tip tanimlamasi ( A), parga numarasi ( B), seri ( C),
Uretim yili’haftasi ( D), cihaz numarasi ( E), tanm ( F),
gerilim ( G), frekans ( H), cevre sicakiigi Celsius ( 1)/
Fahrenheit ( J), koruma tirG ( K) — bkz. Tip etiketi.

oCo~NoouP~,ON

Elster GmbH kr“ /
Osnabriick, Made in Germany SCl er

3 MONTAJ

A DIKKAT

BCU’nun hasar gérmemesi icin asagidaki agikla-

malar dikkate alinmalidir:

— Cihazi herkese agik bir yere monte etmeyin ve
sadece yetkili personelin erismesini saglayin.
Yetkili olmayan personelin yapabilecegi
degisiklikler sistemde emniyetli olmayan veya
tehlikeli durumlara yol acar.

— Cihazin yere dusurtimesi cihazda kalici hasara
yol acabilir. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
modulleri degistirin.

= Asagidaki moduller muhdrlenmistir: 1 gévde Ust
pargasl, 2 gu¢ moduld, 3 bus moduld,
4 HMI kumanda moddili. BCU sadece muihtr-
ler zarar gérmedigi takdirde monte edilebilir ve

e

- Montaj pozisyonu: dikey (kablo baglantilan asagi-
ya) veya diz yatay konumda.

EEEE]
[asfastss)as]ss] | neman
= \\ B /]
SEs | B S=A
B (e
o R |
QM//O, 7125,

- BCU - Bek mesafesi: 6nerilen < 1 m (3,3 ft),
maks. 5 m (16,4 ft).

- Istenilen dilde dil seti etiketini (program adimi/ari-
za bildirimi agiklamasi) yapistirin (aksesuar olarak
temin edilebilir).

TR-3



3.1 BCU’nun vidalanmasi
Icten:
1 BCU elemaninin kapagdini agin.

2 BCU'yu dort adet @ 4 mm, en az 15 mm
uzunlugunda civata ile sabitleyin.
Veya
Arka tarafinda:
- Cihaz kapal kalrr.
1 BCUyu dért adet dis agici vidayla sabitleyin.

163 mm

= Dis agicl vidalar (M6 x 20 mm) cihazla birlikte
teslim edilir.

=> Daha baska sabitleme olanaklar aksesuar olarak
teslim edilebilir:

Sabitleme Siparis no.
| Sabitleme seti 74960422
| Distan sabitleme 74960414

3.2 isaretleme
=> Her bek kumandasi bireysel etiketlendirilebilir.
1 Govdenin sag Ust tarafindaki etiketi gekerek
cikarin.
O

| Ik
| EEEER

2 (Jzerini yazin ve tekrar yerine takin.

4 GUC MODULUNUN/BUS MODU-

LUNUN/PARAMETRE CiP KARTININ
DEGISTIRILMESI

A DIKKAT

BCU’nun hasar gérmemesi icin asagidaki acikla-

malar dikkate alinmalidir:

— Gaz ventilleri igin farkh gii¢ kaynagi. Asagida
belirtilen BCU ve LM kombinasyonlarina izin veri-
lir:

BCU 4xx..E1 + LM..E1:

glic kaynagi L1 Uzerinden,

BCU 4xx..EO + LM..E1:

gu¢ kaynagi klemens 35 (izerinden,
hava ¢ikiglar glic kaynagi L1 tzerinden,
BCU 4xx..EO + LM..EO:

gu¢ kaynagi klemens 35 Uizerinden.

1 Cihazin gerilimini kapatin.

2 BCU elemaninin kapagini agin.

3 Gli¢ ve Bus moduliniin baglanti figini gikarin.

= GU¢ modult ve Bus modull mandallarla A
BCU’da emniyete alinmistir. GUg veya Bus
modultini gekip ¢ikarabilmek igin mandallarin
dikkatle iki yana bastirimasi gerekir.

4 Kolaylik bakimindan modiilleri su siralamaya gére
cikarin:

1. glic moddild,

2. Bus modulu,

3. parametre ¢ip karti (PCC).

- Modlllerin montaji siralamay tersine takip ederek
gerceklesir.

TR-4
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5 KABLOLARIN SECILMESI VE DO-
SENMESI

= Sinyal ve kumanda kablolari, vidall baglanti
klemensleri kullanildiginda maks. 2,5 mm?2 (min.
AWG 24, maks. AWG 12), baglantida baskil
maks. 1,5 mm2 (min. AWG 24, maks. AWG 12)
olmalidir.
- iyonizasyon ve atesleme kablosu igin blendajsiz
yuksek gerilim kablosu kullanin:
FZLSi 1/7 — 180 °C'ye kadar,
siparis no. 04250410, veya
FZLK 1/7-180 °C'ye kadar,
siparis no. 04250409.
- Kumanda kablolarinin segimi yerel/ulusal yonet-
melikler dikkate alinarak yapilmalidir.
Elektrikli parazit etkilerinden kaginin.
BCU’nun kablolarini frekans konvertérlerinin kab-
lolariyla veya asin parazit yapan diger kablolarla
ayni kablo kanalinda désemeyin.
iyonizasyon/UV kablosu
- Kablo uzunlugu:
Dahili ateslemede kablo uzunlugu maks. 5 m
(16,4 ft), harici ateslemede (cift elektrotlu ¢alisma
veya UV denetimi) maks. 50 m (164 ft) olmalidir,
atesleme trafosunun kriterleri dikkate alinmalidir.
- Alev sinyali EMU etkenlerinden olumsuz etkilenir.
- Kablolari tek tek (dlslk kapasitede) ddseyin ve
mumkun oldugunca metal boru icinde déseme-
yin.
PROFIBUS, PROFINET, EtherNet/IP
- Kablolar ve konektorler igin sadece ilgili alan
veri yolu (fieldbus) gereksinimlerini karsilayan
bilesenler kullanin.
- PROFIBUS, PROFINET ve EtherNet/IP sifresiz ve
dogrulama mekanizmalari olmayan alan veri yolu
(fieldbus) protokolleridir.
Blendajll RJ45 konektdr kullanin.
Kablo uzunlugu: 2 abone arasinda maks. 100 m.
PROFINET/PROFIBUS kurulum direktifleri, bkz.
www.profibus.com.
=> Ethernet kurulum ydnergeleri, bkz. www.odva.
org.

->
->

il

6 KABLO BAGLANTISI

A DIKKAT

BCU’nun hasar gérmemesi icin asagidaki acikla-

malar dikkate alinmalidir:

— Ozellikle tek elektrotlu galismada kontrolstiz
kivilcim olusumunu énlemek icin bek toprakla-
masini mutlaka BCU’ya baglayin.

— Gaz ventilleri icin farkh giic kaynagi. Asagida
belirtilen BCU ve LM kombinasyonlarina izin veri-
lir:

BCU 4xx..E1 + LM..E1:

glic kaynagi L1 tzerinden,

BCU 4xx..EO + LM..E1:

gl¢ kaynagi klemens 35 Uzerinden,
hava cikislan guc kaynagi L1 Uzerinden,
BCU 4xx..EO + LM..EO:

gl¢ kaynagi klemens 35 Uzerinden.

— Topraklamasiz iletkenli hat akim devresinde veya

fazlar arasinda hat beslemesinde, tek tarafl

topraklanmis ayirci transformatdr kullanin.

Fazi (L1) ve notr iletkeni (N) birbirine kanstirmayin.

Giriglere trifaze akim hattinin farkl fazlarini bag-

lamayin.

- Govde, kapak, (bagdlant)) flans plakasi, elektronik
blokun emniyetli topraklamasi ve BCU ile bek
arasinda iyi bir koruyucu iletken baglantisi igin
asagidaki vidall baglantilarin sikma torkunun
dogrulugunu kontrol edin:

Iy

-

Kapak vidalarn 2,4 Nm
2 Topraklama ve fonksiyonel topraklama igin
baglantilar
3 Flans plakasi vidalarn 2,4 Nm
4 Bek topraklamasi icin M5 vidall konnektor
1,8 Nm
- Coklu kablo gegisine sahip plastik/konduit vidal
baglantilar kullanin. Bunlar gegme baglanti kle-
mensleriyle ¢ikarlabilir.

TR-5
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= Cikiglara gerilim uygulamayin. 4 Kablo baglantisini yaptiktan sonra gévde
= Cikiglarda meydana gelen kisa devre, degistirile- kapagini tekrar kapatin ve kapak vidalarini
bilir sigortalardan birini attirr. 2,4 Nm torkla sikin.
= Uzaktan resetleme fonksiyonunu periyodik sekil-
de (otomatik) kullanmayin.
= Emniyet akim devresi giriglerine sadece kontaklar
(réle kontaklari) Uzerinden akim uygulayin.
- Emniyet zincirindeki sinirlayicilar (6rn. gtivenlik
sicaklik sinirlayicisi, acil kapatma) klemens 35’in
gerilimini ve eger uygun sekilde parametrelendiril-
diyse, klemens 36 ila 41’deki emniyet icin dnemli
opsiyonel giriglerin gerilimini kesmelidir. Emniyet
zinciri koptugunda uyar olarak gdstergede 51
yanip séner ve BCU’'nun tUm gaz ventili gikiglar-
nin gerilimi kesilir.
= Bagli olan ayar elemanlarini Uretici bilgilerine gore
koruyucu devrelerle donatin. Koruyucu devre,
BCU’da arizalara sebep olabilecek pik gerilimleri
onler.
- Atesleme kablosunu BCU’da 8ngdrulen kanal
1 icinde ddseyin ve en kisa yoldan, vidall kablo
baglantisi tizerinden 2 BCU’dan ¢ikarin.

= Atesleme trafosunda maks. agma suresini dikka-
te alin (bkz. Uretici bilgileri). Gerekirse minimum
mola sUresini typ (parametre A062) uyarlayin.
=> Klemens 1 ila 7, 35 ila 41’deki giriglerin ve 80 ila
82, 85ila 87, 90 ila 92 ve 95 ila 97 kontaklarinin
tm fonksiyonlari 1050 ila 1074 parametrelerine
bagimlidir.
1 Tesisin gerilimini kapatin.
2 Kablo baglantisini yapmadan énce sari paramet-
re gip kartinin BCU'ya takil oldugundan emin
olun.

S

- BCU icin vidall klemensler veya yay baskil kle-
mensler teslim edilebilir:
vidall klemensler, siparis no. 74924876,
yay baskill klemensler, siparis no. 74924877 .
3 Kablo baglantisini baglanti planina gére
yapin — bkz. Bayfa 7 (7 Baglanti plani).
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tedir.
= Aciklamalar — bkz. Bayfa 30 (14 Aciklamalar].

= Baglanti planinda BCU..E1 ile LM..E1 gérilmek-

7 BAGLANTI PLANI

BCU 460/LM..FO

--PE

V3

ooosooomomod

32
62

LM 400..F0
N1
V3

H
BCU 460

[>]|96

L1

€2'20 uonp3 - 08¥ NOg X9 NOg
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ayfa 30 (14 Aciklamalar].

- Aciklamalar — bkz.

BCU 460/LM..F3

= Baglanti planinda BCU..E1 ile LM..E1 gériimek-

tedir.
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BCU 465/LM..F3 - Aciklamalar — bkz. Bayfa 30 (14 Aciklamalar].
= Baglanti planinda BCU..E1 ile LM..E1 gérdlmek-
tedir.
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ayfa 30 (14 Aciklamalar].

- Aciklamalar — bkz.

BCU 480/LM..F3

= Baglanti planinda BCU..E1 ile LM..E1 gérilmek-

tedir.
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Endiistri tipi konnektoérlii BCU..P3

Klemens diizeni
Fonksi ! ! i i i *
yon 5 5 5 5 o 5 o o
2 Bek 2 calisma bildirimi 97 6]
3 Harici hava kontrolii 4 ° ;
4 SUplrme 3 T — = |
5 Bek 2 Baglat 5 /11/, P SRE
6 Yiiksek sicaklik 6 =
7 Emniyet zinciri 35
8 Bek 1 Baglat 1
9 Ariza bildirim kontagi (kapatici) 82
10 Ariza bildirim kontagi (kapatici) 80
11 Calisma b||g(;|e|?ir”nr:1eirl besleme 95
12 Bek 1 ¢alisma bildirimi 96
14 Uzaktan resetleme 2
15 Notr iletken N
16 Faz L
PE Topraklama PE
BCU/LM..F1’ye bagh IC 40 (kademeli ayar)
Parametre 1020 = 2. IC 40ta galisma modunu 11 olarak ayarlayin,
bkz. Kullanm kilavuzu/Teknik bilgiler
Servomotor IC 40, www.docuthek.com.
o
[«
N1 N1 N1 N1 BCU..F1 N1 SC& 0
| . | 2 90° o
HE B EE pulzslisens
56]26] [57]27]36] |58]28]37 59|29|38 40]41] 156]26 64]65]66]67
A A Yy
L
N
2221|120 | [19[18] |[16]15]14] |12]11[10 8(7 5|4 2(1
Yy A AY A ALY Yy Yy Yy
2% L/ VARV Vo
i A A \ \ Y
1
i
i N IC 40
1
5 ®
=N R , PEi
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Alev denetimi

- BCU 460, 465 = 1 alev gUglendirici

= BCU 480 = 2 alev guglendirici

= UV denetiminde Elster firmasinin fasilali igletim
icin UV sondalarini (UVS 5, 10) veya sUrekli isle-
tim icin alev sensorlerini (UVC 1) kullanin.

BCU 460, 465

Cift elektrotlu calisma

- Bkz. Bayfa 7 (7 Baglanti plani], BCU 460/LM..
FO, BCU 460/LLM..F3 ve BCU 465/LM..F3.

iyonizasyon/Tek elektrotlu isletim:
= Parametre 1004 = 0.

N1 2
g
7

UV denetimi:

UvS 5, 10

- Parametre AOO1 = 5 pA.
-> Parametre 1004 = 1.

UVC 1

BCU 480

Pilot bek cift elektrotlu/Ana bek iyonizasyonlu:

- Pilot bek cift elektrotiu
- Ana bek iyonizasyon denetimli
- Parametre 1004 = 0.

'F

22 23

Pilot bek tek elektrotlu/Ana bek iyonizasyonlu:

= Pilot bek tek elektrotiu
= Ana bek iyonizasyon denetimli
= Parametre 1004 = 0.

‘[“’]% :
=4 [N ' 3

ITI

Pilot bek tek elektrotlu/Ana bek UVS:
- Parametre AOO1 = 5 pA.
- Parametre 1004 = 3.

R

.............
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Pilot bek tek elektrotlu/Ana bek UVC 1: Pilot bek UVC/Ana bek iyonizasyonlu:
- Parametre 1004 = 4. -> Parametre 1004 = 7.

||

-

54|24]@ L

Pilot bek UVS/Ana bek iyonizasyonlu:
= Parametre AO02 = 5 pA.

- Parametre 1004 = 5. Pilot bek UVC/Ana bek UVS:
= Parametre A0O02 = 5 pA.
= Parametre 1004 = 8.

N1
1 I% 21 = N1 PE
22 E:;l I_{}E{]_ ;l %

[ [ !

230V
uvs

[or |

Pilot bek UVC/Ana bek UVC:
= Parametre 1004 = 2.

8 AYARLAMA
21|+ N1 PE Bazi durumlarda fabrika ¢ikisi parametrelerin degis-
tirlmesi gerekli olabilir. Ayri bir yazilim olan BCSoft
2o 2 __{}E{]_ L]54|24|D ve opto adaptér yardmiyla BCU’da parametrelerin

(6rnegin emniyet slresi veya alevin sénmesi halinde

tutum) degistirimesi mimkunddr.

1 Parametre ayarlarini BCSoft tizerinden yapin.

= Ag guvenligi nedeniyle ag lzerinden BCSoft ile
cihaza erismek mumkuin degildir.

= Yaziim ve opto adaptdr aksesuar olarak temin
edilebilir.

- Degistirilen parametreler entegre parametre ¢ip
kartina kaydedilir.

- Fabrika ¢ikis ayar, parametrelendirilebilir bir
sifreyle korunmustur. Fabrika cikigi sifre: 1234.
isletmeye almadan &nce sifreyi degistirmenizi
Oneririz.

- Donanim parametreleri (6rn. alev denetiminin turl
veya hava akttatorinin tipi) 1004 ila 1074 araylz
parametreleriyle ayarlanr.

- Parametreler degistirildikten sonra Ustlenildigi
otomatik olarak kontrol edilir, gdsterge “UrFy”
gOsterir.

2 BCU'da Reset/Info tuguna basin.

cooooooo)oo=om
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- Degistirilen ilk parametre degeri gosterilir.
3 Reset/Info tusuna tekrar basin.
= Degistirilen bir sonraki parametre degderi gosterilir.
- Gostergede “rdY” belirene kadar islemi tekrar-
layin.
4 Yeni parametre ayarini onaylamak igin BCU’da
Reset/Info tusuna basin.

9 CALISTIRMA

= Calisma esnasinda 7 segmentli gosterge, prog-
ram durumunu gdsterir:

00 | Standby

HO | Gecikme

Ac | Minimum guce gegiliyor

A0 | Sogutma

01 | Fan rampa stresi

A1 | On hava akisi

Ao | Maksimum gtice gegiliyor

H1 | Gecikme

PO | On stiptirme

P1 | On sliptirme

Ai | Atesleme guclne gegiliyor

tc | Ventil denetimi

02 | Emniyet slresi 1 tgaq

A2 | Emniyet suresi 1 tgaq

03 | Alev stabilizasyon suresi 1 trg4
A3 | Alev stabilizasyon suresi 1 trgq
04 | Calisma Bek 1

A4 | Calisma Bek 1

05 | Bekleme sUresi Bek 2

A5 | Gecikme

H5 Bekleme stiresi Bek 2 boyunca gecikme
suresi

06 | Emniyet suresi 2 tgao

A6 | Emniyet suresi 2 tgao

07 | Alev stabilizasyon siresi 2 tggp
A7 | Alev stabilizasyon suresi 2 tggo
08 | Calisma Bek 2

A8 | Calisma Bek 2

H8 | Gecikme

— | Cihaz kapali

[ | Veri aktanimi (programlama modu)
0.0 (yanip sdnen noktalar) Manuel galisma
™ 'modu
I XX Low-NOx calismasl, program adimi XX
sirasinda
h XX Yiksek sicaklik calismasi, program adimi
XX sirasinda

= SafetyLink fonksiyonuna sahip cihazlar (BCM..
S1 Bus modulli BCU) sadece BCSoft lizerinden
calistirlabilir. Daha ayrintili bilgi icin bkz. Teknik
bilgiler BCU 46x veya BCU 480.

/\ UYARI

Patlama tehlikesi!

Calistirmadan 6nce tesisin sizdirmazligini kontrol
edin.

BCU’yu ancak parametre ayarlar ve kablo baglan-
tilar usulline uygun olarak yapilmissa ve tUm giris/
¢ikis sinyalleri kusursuz bir sekilde yerel ve gegerli
normlara uygun olarak islenmisse calistirin.

1 Tesisi galistinn.

- Gostergede — belirir.

2 Agma/Kapama tusuna basarak BCU’yu calistirin.

- Gdstergede 00 belirir.

- Gdsterge yanip sénlyor ve E belirir. Resetlenebilir
bir ariza kapatmasi mevcut. Reset/Info tusuna
basarak BCU'yu resetleyin.

- Gosterge “ E” gdstermeden yanip sénuyor. Bir
uyari mevcut. Ariza giderildikten sonra gdsterge-
nin yanip sdnmesi kesilir ve BCU program akisina
devam eder.

BCU 460..FO
a Calismaya baglama sinyalini klemens 1’e verin.

- Gostergede 01 belirir.

- Gostergede 02 belirir. Gaz ventilleri agilir ve bek
ateslenir, emniyet stresi 1 islemeye baglar.

-> Alev stabilizasyon sUresi 1 boyunca gdstergede
03 belirir.

- Gdstergede 04 belirir. Bek calismaktadir.

BCU 46x..F1, BCU 46x..F3

=> Hava aktUatoérl sogutma amaciyla calismaya
baslama konumunda harici olarak kumanda
edildiginde gdstergede A0 belirir.

a Calismaya baslama sinyalini klemens 1’e verin.

- Gdstergede 01 belirir, hava aktlatérl kumanda
edilmis ise A1 belirir.

- Gostergede 02 belirir, hava aktUatort agiimis
ise A2 belirir. Gaz ventilleri agilir ve bek ateslenir,
emniyet slresi 1 islemeye baslar.

- Gdstergede 03 belirir, hava aktUatort agimig ise
alev stabilizasyon suresi 1 boyunca A3 belirir.

- Gdstergede 04 belirir, hava aktUatort agimig ise
A4 belirir. Bek galismaktadir.

BCU 480..F1/F3
- Hava aktlatoérl sogutma amaciyla ¢alismaya
baglama konumunda harici olarak kumanda
edildiginde gostergede A0 belirir.
a Calismaya baslama sinyalini klemens 1’e verin.
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- Gostergede 01 belirir, hava aktlatoérl acimig ise
A1 belirir.

- Gostergede 02 belirir, hava aktiatoérl acimig ise
A2 belirir. Gaz ventilleri agilir, pilot bek (bek 1)
ateslenir, emniyet suresi 1 islemeye baglar.

- Gostergede 03 belirir, hava aktiatoérl acimig ise
alev stabilizasyon suresi 1 boyunca A3 belirir.

- Gostergede 04 belirir, hava aktlatoérl acimig ise
A4 belirir. Pilot bek calismaktadir.

- Gostergede 06 belirir, hava akttatort agilmis
ise A6 belirir. Ana bek (bek 2) ateslenir, emniyet
sUresi 2 islemeye baglar.

- Gostergede 07 belirir, hava aktiatoérl acimig ise
alev stabilizasyon suresi 2 boyunca A7 belirir.

- Gostergede 08 belirir, hava aktiatoérl acimig ise
A8 belirir. Ana bek ¢alismaktadir. Regulasyon izni
verilmigtir.

10 MANUEL CALISMA MODU

- Bek kumandasinin ayari veya ariza tespitinde
kullanilir.

- BCU manuel ¢alisma modunda, ¢alismaya
baglama sinyali (klemens 1), harici hava ventili
kumandasi (klemens 4) ve uzaktan resetleme
(Klemens 2) giriglerinin durumundan bagimsiz ola-
rak ¢alisir. Onay/Acil durdurma girisinin (klemens
35) fonksiyonu korunur.

- BCU, kapatiima veya gerilimin kesiimesiyle ma-
nuel calisma modunu sonlandirir.

= Parametre AO67 = O: Sinirsiz sUreli manuel
calisma.

- Parametre AO67 = 1: BCU, Reset/Info tusuna
son kez basildiktan 5 dakika sonra manuel
¢alisma modunu sonlandirr. Galismaya baglama/
Standby konumuna geger (gosterge 00).

1 Reset/Info tusu basiliyken BCU elemanini
calistinn. Gdstergede 4 nokta yanip sbnene
kadar Reset/Info tusunu basili tutun.

. .
5D O

= Reset/Info tusuna kisaca basildiginda manuel
calisma modundaki aktUel adim gosterilir, gbster-
gede “ 5. ..." belirir.

= Reset/Info tusuna 1 sn. uzun basildiginda BCU
bir sonraki program adimina geger.

BCU 460/LM..FO

1 Reset/Info tusuna 1 saniye stireyle basin.
Gosterge “ 5. . .2.” belirir (adim 2).

BCU bekin birinci kademesini calistirir.

Gosterge “..0.2.” veya “ . .0.3.” admina kadar
devam eder.

Bu pozisyonda 3 saniye gegtikten sonra program
durumu yerine alev sinyali icin pA degeri gsterilir

il o

)

2 Reset/Info tuguna 1 sn. boyunca basin.
- Gosterge “ 5. . .3.” belirir (adim 3).
- BCU bekin ikinci kademesini ¢galistirir.
- Gosterge “ . .0.4.” admina kadar devam eder.
- Bu pozisyonda 3 saniye gegctikten sonra program
durumu yerine alev sinyali icin uA degeri gosterilir
BCU 46x/LM..F1/F3
1 Reset/Info tuguna 1 sn. boyunca basin.
- Gosterge “ 5. . .1.” belirir (adim 1).
- BCU bekin slpuUrtlmesini baglatir.
- Gostergede “ . .P.0.” belirir.

/\ UYARI

Patlama tehlikesi!

On stipiirme stiresi program akisinin bir parcasi
degildir. Yanma odasi yeterince havalanana kadar
P.0. konumunu koruyun.

2 Reset/Info tuguna 1 sn. boyunca basin.

- Gosterge “ 5. . .2.” belirir (@dim 2).

-> BCU bekin birinci kademesini calistirir.

- Gosterge “..0.2." veya “ . .0.3.” adimina kadar
devam eder (hava aktUatorl kumanda edildigin-
de “ 0" yerine “ A” belirir).

- Bu pozisyonda 3 saniye gegctikten sonra program
durumu yerine alev sinyali i¢in A degeri gosterilir

3 Reset/lnfo tusuna 1 sn. boyunca basin.

- Gosterge “ 5. . .3.” belirir (adim 3).

- BCU bekin ikinci kademesini galistirir.

- Gosterge “..0.4.” (“. .A.4.") admina kadar
devam eder.

- Bu pozisyonda 3 saniye gegctikten sonra program
durumu yerine alev sinyali i¢in A degeri gosterilir

Hava aktiiatérii kumandasi:

Hava aktiiatéri harici kumanda edilir

(parametre A048 = 0).

a Reset/Info tusuna 1 sn. boyunca basin.

- Gosterge “ 5. . .4.” belirir (adim 4).

- BCU hava aktlatorinl agar.

- Her defasinda yeniden basildiginda hava aktla-
torU tekrar kapatilabilir veya agilabilir.

Hava aktiiatorii program kumandali olarak

acihr

(parametre A048 = 1, 2, 3, 4, 5 veya 6).

=> Hava aktlUatéri program kumandali olarak V1,
V2, V3 ventilleriyle veya galisma konumuna
ulastiginda agllr.

a Reset/Info tusuna 1 sn. boyunca basin.

- Gosterge “ 5. . .4.” belirir (adim 4).

- BCU kapatma islemini baglatir.

BCU 480
1 Reset/Info tusuna 1 sn. boyunca basin.
- Gosterge “ 5. . .1.” belirir (@dim 1).
= BCU bekin stpuridlmesini baglatir.
- Gostergede “ . .P.0.” belirir.
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Patlama tehlikesi!

On stiptirme stiresi program akisinin bir pargasi
degildir. Yanma odasi yeterince havalanana kadar
P.0. konumunu koruyun.

2 Reset/Info tusuna 1 sn. boyunca basin.

- Gosterge “ 5. . .2.” belirir (adm 2).

- BCU pilot beki calistirr.

- Gosterge “ . .0.4.” adimina kadar devam eder
(hava aktlatort kumanda edildiginde “ 0” yerine

“ A” belirir).

=> Bu pozisyonda 3 saniye gegtikten sonra program

durumu yerine alev sinyali icin pA degeri gosterilir
“ XXX
3 Reset/Info tusuna 1 sn. boyunca basin.

- Gosterge “ 5. . .3.” belirir (adm 3).

- BCU ana bekin birinci kademesini calistirr.

- Gosterge “ . .0.8.” adimina kadar devam eder.

=> Bu pozisyonda 3 saniye gegtikten sonra program
durumu yerine alev sinyali icin pA degeri gosterilir

“ XXX

Hava aktuatérii kumandasi:

Hava aktiatéri harici kumanda edilir

(parametre A048 = 0).

a Reset/Info tusuna 1 sn. boyunca basin.

- Gosterge “ 5. . .4.” belirir (adm 4).

- BCU hava aktlatérinU acar.

- Gostergede “ . .A.4.” belirir.

= Her defasinda yeniden basildiginda hava aktla-
t6rU tekrar kapatilabilir veya acilabilir.

- Kapatmak igin agma/kapatma tusuna basin.

Hava aktiiatorii program kumandal olarak

acilir

(parametre A048 = 1, 2, 3, 4, 5 veya 6).

- Hava aktlatoérl program kumandali olarak V1,
V2, V3, V4 ventilleriyle veya ¢alisma konumuna
ulastiginda agcilr.

- Reset/Info tusuna 1 sn. basildiginda gosterge “ 5.
. .4.” (adim 4) gdsterir ve BCU kapatma iglemini
baglatir.

11 ARIZA HALINDE YARDIM

/A TEHLIKE

Kisilerin ve cihazin zarar gérmemesi icin asagida

belirtilen hususlar dikkate alin:

— Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike séz
konusudur! Elektrik akimi taslyan parcalar
Uzerinde yapllacak ¢alismalardan énce bu
parcalarin elektrik baglantisini kesin!

— Ariza giderme galismalar ancak yetkili uzman
personel tarafindan yapiimalidir.

- Arizalar sadece burada agiklanan énlemler dog-
rultusunda gideriimelidir.

= Arizalarin gideriimesine ragmen BCU reaksiyon
gdstermiyorsa: Cihazi sékin ve kontrol ediimesi
icin Uretici firmaya génderin.

- Gosterge yanip sénuyor ve “ E” gdsteriyor. Re-
setlenebilir bir ariza kapatmasi mevcut. Bir ariza
kapatmasl durumunda ariza bildiri kontagi kapatir,
gdsterge yanip séner ve gincel program adimini
gOsterir. Gaz ventillerinin gerilimi kesilir.

- Bir ariza kapatmasi sonrasinda BCU &n taraftaki
tugla veya uzaktan resetleme girisi Uzerinden
(klemens 2) manuel olarak resetlenmelidir.

- BCU, sebeke kesintisi ile resetlenemez (degisti-
rlemeyen ariza kapatmasi). Ancak, hat gerilimi
kesildiginde ariza bildiri kontagdi agilir.

- Gosterge “ E” gostermeden yanip sdnlyor. Bir
uyari mevcut. Ariza giderildikten sonra gdsterge-
nin yanip sénmesi kesilir ve BCU program akisina
devam eder.

? Angzalar
! Sebebi
e CozUm
? 7 segmentli gdsterge yanmiyor.
! Hat gerilimi mevcut degil.
o Kablo baglantisini kontrol edin, hat gerilimi
(bkz. Tip etiketi) saglayin.

E : E ,:tm

? Gosterge yanip séniiyor ve E 01 veya E A1
gosteriyor.

! BCU, bek ateslenmeden hatali bir alev sinyali
algiliyor (yabanci alev).
¢ UV sondasini denetlenecek beke tam ve dog-
ru sekilde ydnlendirin.

! UV sondasi igindeki UV lambasi arizall (lambanin
omrl agildi) ve sUrekli alev sinyali veriyor.
e UV lambasini degistirin, bunun icin bkz. UV
sondas! kullanim kilavuzu.

! iletken seramik izolasyondan kaynaklanan alev
sinyali.
® Bek 1 icin alev glglendiricisinin kapatma siniri
uyarlamak igin AOO1 parametresinin degerini
yUkseltin.

E ¢e\ E ::?e\

? Start - Atesleme kivilcimi olugsmuyor —
Gosterge yanip soniiyor ve E 02 veya E A2
goOsteriyor.

! Atesleme kablosu ¢ok uzun.
e Kabloyu 1 metreye (maks. 5 m) kisaltin.

' Ategleme elektrotunun bek kafasina olan mesafe-
si cok blyuk.
¢ Mesafeyi maks. 2 mm’ye ayarlayin.

! Atesleme kablosu elektrot soketinde temas
etmiyor.
e Kabloyu sikica vidalayin.
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! Atesleme kablosu ategleme transformatériinde
temas etmiyor.
e Baglantiyl kontrol edin.

! Atesleme kablosunda topraklama kisa devresi
var.
e Ddsenen kabloyu kontrol edin, atesleme elekt-
rotunu temizleyin.
® Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokun ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
goénderin.
? Alevsiz caligmaya baglama - Gaz gelmiyor
- Gosterge yanip soéniiyor ve E 02 veya E A2
goOsteriyor.

!' Gaz ventillerinden biri agmiyor.
* Gaz basincini kontrol edin.
® Gaz ventiline giden gerilim beslemesini kontrol
edin.

! Boru hattinda hala hava var, érn. montaj galisma-
larindan sonra veya tesis uzun stre ¢alistinimadi-
ginda.

e Boru hattini “gazla besleyin” — BCU’yu resetle-
yin.

¢ Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokUn ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
goénderin.

? Caligmaya baglama - Pilot bek/bek 1 alevi
yaniyor - Buna ragmen gosterge yanip
sOniiyor ve E02 veya E A2 gosteriyor.

! Calismaya baglama sirasinda alev séndu.

e Alev sinyalini okuyun.

! Tek elektrotlu galisma kablo baglantisi hatal.
e Tek elektrotlu calisma kablo baglantisini kontrol
edin, bkz. Bayfa 12 (Alev denetimi].
® Ariza bu 6nlemlerle giderilemiyorsa, cihaz
sOkUn ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gonderin.

So—
=

E .:oeuE ¢.auE |E
F ::quE ::45:\15 !::n'SHE AY

? Caligmaya baslama - Alev yaniyor — Buna
ragmen gosterge yanip soniiyor ve pilot
bekte/bekte (bek 1) E 02 veya E 03 veya ana
bekte (bek 2) E 06 veya E 07 gosteriyor.

Galismaya baglama sirasinda alev séndu.
e Alev sinyalini okuyun.

()
— =

= Alev sinyali, bek 1 alev sinyali kapatma sinirndan

(parametre AOO1) veya bek 2 (parametre A002)
kapatma esiginden kicUk ise, asagidaki sebepler
s6z konusu olabilir:

! Kapatma hassasiyeti igin ayarlanmig olan deger
¢cok yuksek.

! s, kir veya izolatérdeki rutubet nedeniyle iyoni-
zasyon elektrotunda kisa devre var.
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! jyonizasyon elektrotu alevde dogru oturmuyor.
' Fis iyonizasyon elektroduna dogru baglanmadi.
! Gaz-Hava orani dogru degil.

'+ Yuksek gaz veya hava basinci nedeniyle alev,

bek sasesine temas etmiyor.

* Bek veya BCU (yeterince) topraklanmadi.
* Alev sinyal kablosunda kisa devre veya kopma

var.

+ UV sondasi kirli.
! UV sondasinin kablo baglantisi hatall.

® Hatalar giderin.

E .':J’\ E ::w

? Calisma - Alev yaniyor - Bek 1 kapaniyor -

Gosterge yanip soniiyor ve E 04 veya E A4
goOsteriyor.

! Calisma esnasinda alev s6ndu.

e Alev sinyalini okuyun, bkz. Bavfa 26 (12]

Blev sinvalinin, hata mesajlannin veya paramet;
kelerin okunmasi].

Alev sinyali, bek 1 alev sinyali kapatma sinirindan
kicUk ise (parametre AOO1), asagidaki sebepler
s6z konusu olabilir:

! Kapatma hassasiyeti icin ayarlanmis olan deger

Gok yUksek.

! s, kir veya izolatdrdeki rutubet nedeniyle iyoni-

zasyon elektrotunda kisa devre var.

! iyonizasyon elektrotu alevde dogru oturmuyor.
! Gaz-Hava orani dogru degil.
* YUksek gaz veya hava basinci nedeniyle alev,

bek sasesine temas etmiyor.

! Bek veya BCU (yeterince) topraklanmadi.
* Alev sinyal kablosunda kisa devre veya kopma

var.

* UV sondasi kirli.

e Hatalan giderin.

E ¢5\ E '.'%

? Gosterge yanip soniiyor ve E 05 veya E A5

gosteriyor.

* BCU, bek 2 (ana bek) ateslenmeden hatall bir

alev sinyali algiliyor (yabanci alev, yabanci isima).
e UV sondasini denetlenecek olan bek 2’ye tam
ve dogru sekilde yonlendirin.

! UV sondast igindeki UV lambasi arizall (lambanin

OmrU aslildi) ve strekli alev sinyali veriyor.
o UV lambasini degistirin, bunun icin bkz. UV
sondasi kullanim kilavuzu.



! fletken seramik izolasyondan kaynaklanan alev

sinyali.

® Bek 2 icin alev glglendiricisinin kapatma sinir
uyarlamak icin AOO2 parametresinin degerini
yUkseltin.

E ¢.Ef\ E ,:L':B\

? Calisma - Alev yaniyor - Bek 2 kapaniyor -
Gosterge yanip séniiyor ve E 08 veya E A8
gOsteriyor.

I Calisma sirasinda veya gecikmeli regtlasyon izni
sirasinda alev séndu.

* Alev sinyalini okuyun, bkz.

Alev sinyalinin, hata mesailarinin veya paramet
telerin okunmasi].

Alev sinyali, bek 2 alev sinyali kapatma sininndan
kiguk ise (parametre A002), asagidaki sebepler
s6z konusu olabilir:

! Kapatma hassasiyeti igin ayarlanmig olan deger
cok yUksek.

! s, kir veya izolatdrdeki rutubet nedeniyle iyoni-
zasyon elektrotunda kisa devre var.

! iyonizasyon elektrotu alevde dogru oturmuyor.
' Gaz-Hava orani dogru degil.

+ Ylksek gaz veya hava basinci nedeniyle alev,

bek sasesine temas etmiyor.
! Bek veya BCU (yeterince) topraklanmad..

* Alev sinyal kablosunda kisa devre veya kopma
var.

* UV sondasi kirli.

* Hatalan giderin.
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? Gosterge yanip soniiyor ve E 10 gosteriyor.

+ Uzaktan resetleme girisinin aktivasyonu hatall.

1 Cok sik uzaktan resetleme yapildi. 15 dakika
icinde 5 defadan fazla otomatik veya manuel
uzaktan resetleme yapild.

I Asil sebebi gideriimemis olan énceki hata belirtisi-

nin ardil hatasi s6z konusu.

o Onceki hata bildirilerine dikkat edin.

® Sebebi ortadan kaldirin.

Ariza kapatmasindan sonra surekli resetleme

yapllarak sebep ortadan kaldinlamaz.

o Uzaktan resetlemeyi norma uygunluk
acisindan (EN 746 sadece gdzetim altinda
resetlemeye izin verir) kontrol edin ve gerekirse
duzeltin.

BCU’yu sadece manuel olarak, gézetim altinda

resetleyin.

e BCU'’da Reset/Info tugsuna basin.
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Gosterge yanip soniiyor ve E 11 gosteriyor.

Cok fazla tekrar galistirma, Bek 1. 15 dakika

icinde 5 defadan fazla tekrar ¢alistirma yapild.

e Beklerin ayarini kontrol edin.

Alev sinyalinin ¢alisma sirasinda kapatma sinirinin

Uizerinde olmasini saglayin.

e Calisma sirasinda guc regulasyonu ayarlarini
kontrol edin.

e BCU'’da Reset/Info tusuna basin.

_\_|_z

Gosterge yanip soniiyor ve E 12 gosteriyor.

Cok fazla tekrar galistirma, Bek 2. 15 dakika

icinde 5 defadan fazla tekrar galistirma yapildl.

¢ Beklerin ayarini kontrol edin.

Alev sinyalinin galisma sirasinda kapatma sinirnin

Uzerinde olmasini saglayin.

e Calisma sirasinda gug regulasyonu ayarlarini
kontrol edin.

e BCU’da Reset/Info tuguna basin.

N~
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Gosterge yanip soniiyor ve E 21 gosteriyor.

40 ve 41 numarali girigler ayni anda kumanda
ediliyor.

® 41 numarall girisi kontrol edin.

Giris 41 ancak klape agikken kumanda edilme-
lidir.

® 40 numarall girisi kontrol edin.

Giris 40 ancak klape atesleme glicl pozisyonun-
dayken kumanda edilebilir.

Gosterge yanip soniiyor ve E 23 gosteriyor.

Klape konumunun BCU’ya geri bildirimi devamii

olarak gergeklesmiyor.

e Kablo baglantisini kontrol edin ve ayar klapesi-
nin maksimum gu¢/atesleme gticl pozisyo-
nunun klemens 41, 42 tzerinden devamli geri
bildirimini saglayin.
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? Gosterge yanip séniiyor ve E 30, E 31 goste-

riyor.

BCU’nun ayarlanabilir parametre bdlimdnde

anormal parametre degisikligi yapilmistir.

e Parametreyi BCSoft yaziimiyla tekrar eski
degerine ayarlayin.

® Mikerrer hatalan dnlemek icin arizanin sebebi-
ni arastinn.

e Kablolarin usuline uygun désenmelerine
dikkat edin — bkz Bavfa 5 (5 Kablolarin]
Becilmesi ve désenmesi).

¢ Yukarnda agiklanan dnlemlerin faydali olmamasi
halinde, cihazi sékin ve kontrol edilmesi igin
Uretici firmaya goénderin.

N Lz
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Gosterge yanip soniiyor ve E 32 gosteriyor.

Besleme gerilimi ¢ok distk veya ¢ok yUksek.
e BCU’yu belirtilen hat gerilimi araliginda (hat

gerilimi +%10/-%15, 50/60 Hz) igletin.
Dahili cihaz hatasi mevcut.

e Cihaz stkln ve kontrol ediimesi igin Uretici
firmaya goénderin.

AN 2
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Gosterge yanip soniiyor ve E 33 gosteriyor.

Hatall parametrelendirme.

e Parametre ayarini BCSoft ile kontrol edin ve
gerekirse degistirin.

Dahili cihaz hatasi mevcut.

e Cihazi s6kln ve kontrol edimesi icin Uretici
firmaya gonderin.

N L~
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Gosterge yanip soniiyor ve E 34 gosteriyor.

Hava ventili hatall kumanda edildi.

Hava ventilinin ¢ikislarina (65-67) ters yonde

gerilim uygulaniyor.

e Kablo baglantisini kontrol edin ve cihaza ters
yonden gerilim uygulanmamasini saglayin.

Sigorta F3 bozuk.

e F3 sigortasini degistirin.

Dahili cihaz hatasi mevcut.

e Glc modulunl degistirin.

e Cihazi s6kln ve kontrol ediimesi icin Uretici
firmaya gonderin.

ANl
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Gosterge yanip soniiyor ve E 35 gosteriyor.

Bus modull ve kumanda cihazi uyumlu degil.
e Bus sistemini ve PLC’yi uyumluluk agisindan
kontrol edin.

Bus modulu segcilen islevselligi desteklemiyor.
e AQ75 parametresinin ayarini kontrol edin.

_N\_|_«
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Gosterge yanip soniiyor ve E 36 gosteriyor.

+ Cihazin cikiglarina ters yonde gerilim uygulaniyor.

¢ Kablo baglantisini kontrol edin ve cihaza ters
yonden gerilim uygulanmamasini saglayin.

Sigortalar bozuk.
e Sigortalarn degistirin.

Dahili cihaz hatasi mevcut.

Yanlis glic modult kullaniyor.

e GUc modulini degistirin.

Gegici EMU etkisi nedeniyle ariza.

e Kablolarin usuliine uygun désenmelerine
dikkat edin — bkz.
Eecilmesi ve dosenmesi].

o Ozellikle frekans konvertérlil tesislerde tesis
icin gecerli EMU yonetmeliklerine uyulmasina
dikkat edin — bkz.
Eecilmesi ve dosenmesi].

e Cihazi stkin ve kontrol edilmesi igin Uretici
firmaya goénderin.

AN 2
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Gosterge yanip soniiyor ve E 40 gosteriyor.

Manyetik gaz ventili V1 sizdiryor.
* /1 manyetik gaz ventilini kontrol edin.

Gaz basing prezostati DGp/2 sizdirmazlik kont-

rold igin yanlis ayarlandi.

e Giris basincini kontrol edin.

e DGp,/2 elemanini dogru giris basincina ayarla-
yin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

V1 ile gikis tarafl manyetik gaz ventili (V2, V3

veya V4) arasindaki kontrol basinci dismuyor.

e Kurulumu kontrol edin.

Test sUresi gok uzun.

* A056 parametresini (Olgiim siiresi V1) kontrol
edin ve BCSoft ile degistirin.

® Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sOkun ve kontrol amaciyla tretici firmaya
goénderin.

H
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Gosterge yanip soniiyor ve E 41 gosteriyor.

Cikis tarafli manyetik gaz ventili (V2, V3 veya V4
sizdiryor.
e Cikis tarafl manyetik gaz ventilini kontrol edin.

Gaz basing prezostati DGp,/2 sizdirmazlik kont-

rold igin yanlis ayarlandi.

e Giris basincini kontrol edin.

® DGp,/2’yi dogru giris basincina ayarlayin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

Test suresi gok uzun.

* A056 parametresini (Olgtim siiresi V1) kontrol
edin ve BCSoft ile degistirin.

* Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
goénderin.
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Gosterge yanip soniiyor ve E 44 gésteriyor.

Basing prezostati sinyali hatal.
e Basing prezostatinin/gaz ventilinin kablo bag-
lantisini ve ayarini kontrol edin.
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Gosterge yanip soniiyor ve 51 gosteriyor.

“Emniyet zinciri/Onay/Acil durdurma” girisinde

(kKlemens 1 ila 7 veya klemens 35’in parametre-

lendirmesine bagl olarak) sinyal kesintisi.

* “Emniyet zinciri/Onay/Acil durdurma” giriginin
(kKlemens 1 ila 7 veya klemens 35) kumandasi-
ni kontrol edin.

Nz
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Gosterge yanip séniiyor ve 52 gosteriyor.

BCU stirekli olarak uzaktan resetlenmektedir.

e Uzaktan resetleme kumandasini (fabrika gikis
parametrelendirilen klemens = 2 veya Bus)
kontrol edin.

* Resetleme islemi icin sinyali yakl. 1 saniye
boyunca verin.

AN 2
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Gosterge yanip séniiyor ve 53 gosteriyor.

iki alismaya baglama islemi arasindaki minimum

sUrenin (takt periyodu) altina inildi.

e Dakika basina maks. calistirma sayisina (n)
uyun:

tsa Cihaz tipi) Maks. Sayi

[sn.] [n/min]
BCU..Q1 BCU..WA1 6
BCU..Q1 BCU..WA1 6

10 BCU..Q1 BCU..WA1 3
BCU..Q2 BCU..W2 3
BCU..Q2 BCU..W2 2

10 BCU..Q2 BCU..W2 1
BCU..Q3 BCU..W3 6
BCU..Q3 BCU..W3 4

10 BCU..Q3 BCU..W3 3
BCU..Q8 BCU..W8 4
BCU..Q8 BCU..W8 3

10 BCU..Q8 BCU..W8 2

1) Atesleme trafosu pargca numarasi:

BCU..Q1: 34340581, BCU..Q2: 34340582,
BCU..Q3: 34340583, BCU..Q8: 34340584
BCU..W1: 34340585, BCU..W2: 34340586,
BCU..W3: 34340587, BCU..W8: 34340588

AN 72
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? Gosterge yanip soniiyor ve 54 gosteriyor.
1 Servomotor atesleme glcU pozisyonunun geri

bildirim sinyali hatal.

® Merkezi servomotordan BCU’ya (klemens 39)
kablo baglantisini kontrol edin.

e Parametre 1072 = 13 (LDS atesleme konumu
sorgulamasi) ve A089 = 2 oldugunu kontrol
edin.

N g
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? Gosterge yanip soniiyor ve E 57 gosteriyor.
* YUksek sicaklik calismasi girisi hatali kumanda

ediliyor. Yiksek sicaklik ¢alismasi (> 750 °C)
sinyali olmamasina ragmen BCU menox moduna
gecmeye calisyor.

¢ Kablo baglantisini kontrol edin.

N\~

? Gosterge yanip soniiyor ve E 80 gosteriyor.
1 Bek 1 alev glglendiricisi hatasi.

e BCU’da Reset/Info tuguna basin.

N2
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? Gosterge yanip soniiyor ve E 85 gosteriyor.
* Bek 2 alev glglendiricisi hatasi.

TR-20
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e BCU’da Reset/Info tuguna basin.

4| |
Gosterge yanip soniiyor v E 89, E 94, E 95, E
96, E 97, E 98 veya E 99gdsteriyor.

Sistem hatasi — BCU emniyet kapatmasi gercek-
lestirdi. Bunun sebebi cihaz arizas veya anormal
EMU etkisi olabilir.

e Kablolarin usuline uygun ddsenmelerine
dikkat edin — bkz.
Becilmesi ve désenmesi].

o Ozeliikle frekans konvertérlil tesislerde tesis
icin gecerli EMU y6netmeliklerine uyulmasina
dikkat edin — bkz.
Eecilmesi ve désenmesi].

e Cihaz resetleyin.

® Bek kumandasini akm hattindan ayirn ve
yeniden caligtirin.

e Hat gerilimini ve frekansi kontrol edin.

¢ Yukanda agiklanan dnlemlerin faydali olmamasi
halinde muhtemelen donanim arizasi mev-
cuttur. Bu durumda cihazi sékin ve kontrol
edilmesi igin Uretici firmaya génderin.
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Gosterge yanip soniiyor ve E 90 gosteriyor.

NTC’de hata (dahili sicaklik dlgtimd).
e BCU’da Reset/Info tusuna basin.

_\,I,/’
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Gosterge yanip soniiyor ve E 91 gosteriyor.

Atesleme c¢ikisina tersten gerilim uygulaniyor.
e Kablo baglantisini kontrol edin ve cihaza ters
yonden gerilim uygulanmamasini saglayin.

Atesleme ¢ikisinda hata.
¢ BCU’da Reset/Info tusuna basin.

AN 72
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Gosterge yanip soniiyor ve E 92 gosteriyor.

Alev gUglendirici moddl ile iletisimde hata.
e BCU’da Reset/Info tusuna basin.

Sigorta F3 bozuk.
e F3 sigortasini degistirin.

TR-21
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Gosterge yanip soniiyor ve E 94 gosteriyor.
Dijital giriglerde hata.

e BCU’da Reset/Info tusuna basin.

Giriglerde dogru akim mevcut.

Sinyal giriglerinde ve L hattinda trifaze akim hatti-

nin farkli fazlar mevcut.

e Kablo baglantisini kontrol edin, cihazin ve
girislerin ayni fazla beslenmelerini saglayin.

N2
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Gosterge yanip soniiyor ve E 95 gosteriyor.

Dijital ¢ikislarda hata.
e BCU’da Reset/Info tusuna basin.

Nz
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Gosterge yanip soniiyor ve E 97 gosteriyor.

PCC (Parametre Chip Karti) eksik.
e Uygun PCC takin.

Gug¢ moduliinde kontak sorunu var.
e Kontak sorunlarini giderin.

GU¢ modulli bozuk.

e GUc¢ modulinu degistirin.

¢ Yukarda agiklanan 6nlemlerin faydal olmamasi
halinde muhtemelen donanim arizasi mev-
cuttur. Bu durumda cihazi sékin ve kontrol
edilmesi igin Uretici firmaya gdnderin.

Nz
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Gosterge yanip soniiyor ve E Ac go6steriyor.

Servomotordan “Minimum glce ulasildi” mesaji

eksik.

e Klape ve servomotor limit switch fonksiyonunu
kontrol edin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

e Servomotoru kontrol edin.

® Ariza bu 6nlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokun ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdnderin.

Nz
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E Fo
Gosterge yanip soniiyor ve E Ao goésteriyor.

Servomotordan “Maksimum gtice ulagildi” mesaji
eksik.



e Klape ve servomotor limit switch fonksiyonunu
kontrol edin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

® Servomotoru kontrol edin.

® Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sOkUn ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

AN 2
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? Gosterge yanip soniiyor ve E Ai g6steriyor.
! Servo motordan “Atesleme glcU ulasildi” mesajl

eksik.

* Klape ve servomotor limit switch fonksiyonunu
kontrol edin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

e Servomotoru kontrol edin.

* Aniza bu 6nlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
goénderin.

? Gosterge yanip soniiyor ve E b E g6steriyor.
! Bus modUltyle olan dahili iletisim arizali.

® Bus modulinin baglantisini kontrol edin.

® Bagll olan servomotorlar Uretici bilgilerine gore
koruyucu devrelerle donatiimalidir.

Bdylece, BCU elemaninda arizalara sebep olabi-

lecek pik gerilimler 6nlenir.

o Parazit gidermeli elektrot fisi (1 kQ) kullanin.

® Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokUn ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

* Bus modull bozuk.

* Bus modulinu degistirin.
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? Gosterge yanip soniiyor ve E b 0 g6steriyor.
! Master ile baglanti hatal.

e Baglantiy kontrol edin.
¢ Master’da Slave konfiglirasyonunu kontrol
edin.
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? Gosterge yanip soniiyor ve E b 1 g6steriyor.
! K-SafetyLink adresi hatall.

o Ayarl olan adresi K-SafetyLink igin konfigtire
edilen adresle karsilagtirn.

® Sadece 0x001 ila OxFEF araliginda adresler
kullanin.

TR-22
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? Gosterge yanip soniiyor ve E b 2 g6steriyor.
! Uygunluk kontroll basarisiz, K-SafetyLink konfi-

gUrasyonu gegersiz.
e BCSoft'ta SafetylLink konfiglirasyonunu kontrol
edin ve tekrar cihaza aktarin.

_\_|_~

? Gosterge yanip soniiyor ve E b 4 g6steriyor.
+ K-SafetylLink konfiglrasyonu bekliyor.

e BCSoft ile bir SafetyLink projesi olusturun ve
konfiglirasyonu cihaza kaydedin.

? Gosterge yanip soniiyor ve E b 5 gésteriyor.
! Slave konfiglirasyonunun kontrolli eksik veya

basarisiz.

e BCSoft ile Slave’e atanmis olan SafetyLink
Master’da konfiglirasyon dogrulamasini basla-
tin ve gergeklestirin.
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? Gosterge yanip soniiyor ve E b 7 g6steriyor.
* Uyumsuz veya bozuk Bus modulU.

e Bus modulu galisir bir cihazla (K-SafetyLink
icin) degistirin.

_\_|_,

? Gosterge yanip soniiyor ve E b 8 gésteriyor.
: Cihaza ayni adrese sahip iki ya da daha fazla

cihaz baglaniyor.

¢ BCSoft'ta konfiglirasyonu kontrol edin.

Her cihaz belirgin bir adrese sahip olmalidir.

¢ Yanlis adres konfiglirasyonlu cihazi agdan
¢lkarin veya yeniden konfiglre edin.

¢ Dogrulama ydntemiyle Master ve Slave cihaz-
lannin dogru atandigini kontrol edin.

£

? Gosterge yanip soniiyor ve E b 9 g6steriyor.
! Cihaza bilinmeyen adrese sahip bir ya da daha

fazla cihaz baglaniyor.
e BCSoft’ta konfiglirasyonu kontrol edin.
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Her Slave tek bir Master’a atanabilir.

¢ Yanlis adres konfiglrasyonlu cihazi agdan
cikarin veya yeniden konfigure edin.

e Dogrulama ydntemiyle Master ve Slave cihaz-
larinin dogru atandigini kontrol edin.

Sl
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? Gosterge yanip soniiyor ve E CC gosteriyor.
! Yanlis veya hatall parametre gip karti (PCC).

e Sadece 6ngorilen parametre ¢gip kartini kulla-
nin.

Guncel parametrelendirmeyi yeniden yUkleyin.

e Bozuk parametre ¢ip kartini degistirin.

AN 2
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? Gosterge yanip soniiyor ve E ¢ 1 gosteriyor.
* Hazir olma sirasinda ventil pozisyon salterinin

(proof-of-closure) giris sinyali eksik.

¢ Kablo baglantisini kontrol edin.

¢ Klemens 36, 37 veya 38 giriglerinin parametre-
lendirmesini kontrol edin.

Ventil kapaliyken BCU’da hat gerilimi olmalidir

(Klemens 36, 37, 38).

¢ Pozisyon salterinin ve ventilin kusursuz calistik-
lanini kontrol edin, bozuk ventili degistirin.

_N_|_~

? Gosterge yanip soniiyor ve E ¢ 8 g6steriyor.
! Bildirim salter kontaginin halen agik oldugu

BCU’ya bildirilmiyor.

¢ Kablo baglantisini kontrol edin.

* Klemens 36, 37 veya 38 giriglerinin parametre-
lendirmesini kontrol edin.

Calisma sirasinda ventil agikken BCU’da hat

gerilimi olmamalidir (klemens 36, 37, 38).

e Pozisyon salterinin ve ventilin kusursuz galistik-
larini kontrol edin, bozuk ventili degistirin.
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? Gosterge yanip soniiyor ve E d 0 gésteriyor.
! Hava basing prezostatinin debisiz durum kontrold

basarisiz.

e Hava basing prezostatinin fonksiyonunu kont-
rol edin.

Fan calistinimadan dnce, hava denetimi aktif

konumdayken hava denetimi girisinde (kle-

mens 36/37) High sinyali olmamalidir.
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? Gésterge yanip séniiyor ve E d 1 gésteriyor.

!' Hava basing prezostatinin galisma kontroli
basarisiz. Hava beslemesi calismaya basladiktan
sonra hava denetimi devreye girmedi.
¢ Hava denetiminin kablo baglantisini kontrol
edin.

e Hava basing prezostatinin ayar noktasini kont-
rol edin.

e Fanin fonksiyonunu veya hava beslemesini
kontrol edin.
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Gosterge yanip soniiyor ve E d P gosteriyor.

! On sliplirme esnasinda hava basinc prezostati-

nin giris sinyali (Klemens 37) kesildi.

e SUpUrme sirasinda hava beslemesini kontrol
edin.

® Hava basing prezostatinin elektrik kablo bag-
lantilarini kontrol edin.

® Klemens 37’in kumandasini kontrol edin.

® Hava basing prezostati ayar noktasini kontrol
edin.
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Gosterge yanip soniiyorve Ed2,Ed 3,Ed
4,Ed5,EdG6, Ed7veyaE d 8 gosteriyor.

Hava basing prezostatinin giris sinyali, calismaya
baslama/galisma sirasinda X program adiminda
(02 ila 08) kesildi.

! X program adiminda hava beslemesi kesildi.

* Hava beslemesini kontrol edin.

® Hava basing prezostati ayar noktasini kontrol
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Gosterge yanip séniiyor ve n 0 gésteriyor.

BCU ile PLC (kontrol6r) arasinda baglanti kurula-

miyor.

¢ Kablo baglantisini kontrol edin.

e PLC programinda BCU elemaninin ag adinin
ve IP konfiglirasyonunun dogru oldugunu
kontrol edin.

e SPS elemanini galigtirin.

Veya



otomasyon sisteminde Bus arizasi gosterili-
yor.

PROFIBUS DP veri aligverisi arizal.

Bus kablosu kesintiye ugrad..
e Kablolar kontrol edin.

Fiste gelen ve giden Bus kablolar karigtirildi.
e Kablo baglantisini kontrol edin.

A ve B kablosu karistiridi.
® Kablo baglantisini kontrol edin.

Sonlandirma direngleri yanlis bagland..

e Segman iginde birinci ve son abonelerde
sonlandirma direnclerini galistirin, tm diger
abonelerde kapatin.

Yanlis PROFIBUS adresi ayarland..
¢ Adres ayarini dizeltin — adres ayarinin Ustlenil-
mesi icin cihazi kapatin/agin.

Bus kablolar ¢ok uzun.

e Kablolan kisaltin veya baud oranini distrin —
ayrica bkz. Bayfa 14 (9 Calistirmal).

Baud orani dustrilirken bazi cihazlara giden ve

bazi cihazlardan gelen sinyal sUrelerinin uzayaca-

g g6z 6nlinde bulunduruimalidr.

Blendaj kota.

e Blendajin tim kablo boyunca ve buyUk alanli
olarak PROFIBUS DP figlerinin blendaj kelep-
¢elerine takilmig oldugunu kontrol edin.

Potansiyel dengelemesi katu.

e PROFIBUS DP blendajinin cihazlarin toprakla-
masl Uzerinden her yerde ayni toprak potansi-
yeline bagl oldugunu kontrol edin.

e Gerekirse potansiyel dengeleme hatti doseyin.

PROFIBUS DP sisteminde ¢ok ender olarak

meydana gelen ve sadece kisa bir sUre i¢in Bus-

master’da gosterilen arizalarda dzellikle asagidaki
hususlari kontrol edin:

sonlandirma direncleri,

blendaj,

kablo uzunluklar/ddseme tarzi,

potansiyel dengelemesi,

parazit gidermeli buji soketlerinin (1 kQ) kullanimi.

Bir agin planlanmasi, yapisi,ve PROFINET igin

kullanilacak bilesenlere (6rn. kablo, hatlar, svigler)

yonelik bilgiler icin bkz. www.profibus.com veya
otomasyon sisteminin kilavuzu.
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2
Gosterge yanip séniiyor ve n 1 gosteriyor.
Hata sadece adres kontrollli alan veri yolu (field-
bus) iletisimli cihazlarda belirir (AO80 = 1).
Bus modulinde gegersiz ya da yanlis adres
ayarlandi.

e Bus moduline dogru adresi (001 ila FEF)
atayin.
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? Gésterge yanip séniiyor ve n 2 gésteriyor.

!' Bus modiilti PLC’den yanlig konfigiirasyon aldl.
e Dogru GSD dosyasinin okundugunu kontrol

edin.
AN 2
5
—pd

? Gosterge yanip séniiyor ve n 3 gosteriyor.
- Hata sadece adres kontrollil alan veri yolu (field-

bus) iletisimli cihazlarda belirir (AO80 = 1).

! PLC'de BCU icin gecersiz ad adi girildi veya hic
girimedi.

e Varsayllan (default) ag adini, (bcu-460-xxx) gibi
uygun olan veya asagidaki gibi, sonunda bu
adi iceren bir adla isimlendirin: “mUsteriyed-
zel-isimbcu-460-xxx”.

= “xxx” cihazda ayarli olan adresi ifade eder (6rne-
gin 4A5).

AN 2
_nd

? Gosterge yanip séniiyor ve n 4 gésteriyor.

! PLC STOP durumunda.
e PLC’nin caligtiniabilir oldugunu kontrol edin.

Nz
T
Ul

? Gosterge yanip séniiyor ve OT gdsteriyor.

! BCU igin gevre sicakligi gok yilksek (asin sicaklik).

- Sicaklik tekrar 6ngoérilen dedere distiginde
gOsterge soner.

AN 2

U7

77N

<

? Gosterge yanip séniiyor ve UT gosteriyor.

! BCU igin gevre sicakligi gok diisiik (diisiik sicak-
lik).
- Sicaklik tekrar 6ngoérilen degere ¢iktiginda
gbsterge soner.

ELOE JIE LAE U3
Db

E JHF oS5]FE LEIFE o7
g

E LBE w8
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? Gosterge yanip séniiyorve Eu1,Eu2,Eu
3,Eu4,Eu5 Eu6,Eu7,Eu8veyaEu9
gosteriyor.

!' Min. gaz basinci denetim sinyali (Klemens 36, 37,
38) X program adiminda (00 ila 09) kesildi.
¢ Kablo baglantisini kontrol edin.
® Gaz basincini kontrol edin.

Sigortanin degistirilmesi

- F1/F2/F3 cihaz sigortalar kontrol edilmek ama-
clyla ¢ikarilabilir.

= Sigortalar glic modulinun altinda yer almaktadir.

A DIKKAT

BCU..EQ ve BCU..E1’in glic kaynagd farkiidir.

F1 veya F2 sigortasini daima gerekli glic kaynagdi

saglanacak sekilde:

— F1 = BCU..E1: glic kaynagi/besleme L1
Uzerinden gergeklesir.

— F2 = BCU..EO: glic kaynagi/besleme emniyet
zinciri Gzerinden gerceklesir.

1 Tesisin/BCU elemaninin gerilimini kapatin.

2 BCU elemanini agin.

3 Glic modulind gikarin.

4 F1, F2 veya F3 sigortasini gikarin ve fonksiyonu-
nu kontrol edin.

- Degistirirken sadece onayli olan tipi kullanin:
F1,F2, F3: T 3,15A H,
|IEC 60127-2/5 normuna uygun.
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12 ALEV SINYALININ, HATA MESAJ-

LARININ VEYA PARAMETRELERIN
OKUNMASI

- Cihaz devredeyken Reset/Info tusuna tekrar
tekrar basllarak alev sinyalinin gtict, son 10 olay
mesaj (6rn. Power ON, hata E002) bilgileri ve
parametre degerleri sorgulanabilir.

Gosterge Bilgi

Alev sinyali guict:
F1 Bek 1
F2* Bek 2*
HO Son olay mesaji
ila ila
H9 sondan geriye onuncu olay mesajl
001 Parametre 001 degeri
ila ila
999 parametre 999 degeri
* Sadece BCU 480°de

1 Gosterge F1 gosterene kadar Reset/Info tusuna
yaklasik 2 saniye sureyle basin.

2 Tusu birakin. Gosterge, alev sinyal glictinii uA
biriminde gdsterir.

3 Bir sonraki bilgiye (olay mesaji, parametre degderi)
ulasmak icin Reset/Info tusuna 2 sn. slreyle
tekrar basin.

= Tus her defasinda birakildiginda ilgili olay mesaji
veya parametre degeri gosterilir.

= Son olay mesajlarindan birine veya parametreye
hizlica ulasmak icin Reset/Info tusunu uzun sure
basil tutun (= 2 sn.).

- Gosterge, tusa kisa slreyle basildiginda o anda
hangi parametrenin gdsterildigini gosterir.

- En son tusa basiimasindan yaklasik 60 saniye
sonra tekrar normal program durumu gosterilir.

- Parametreler ve ilgili degerler icin bkz. Teknik
bilgiler BCU 46x ve BCU 480.
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13 PARAMETRELER VE DEGERLER

Uygulama parametreleri

Parametre

Parametre Calisma sUresi segimi
Adi 0= Kapall, gli¢ sorgulamasi
Degeri A041 | 1= Acik, min./maks. gug icin Glgc
2= Acik, maksimum gug igin
A001 gfggma;'”'” 1 3= Acik, minimum giiG igin
Calisma sUresi
A002 gfggt:nLaAsmlrl Z A042 | 5 580- Saniye biriminde slre
Yabanci alev kontrol( /S\Ed;I(gah?ma
A003 | 0= Standby modunda A043 | 1= Sapah' land
1= Calismaya baslarken =o0n havalanairma -
- 2= KUk yUk, aktor geri bildirimi
gukliek s||oak||k calismasi 3= Kiicik yiik, stireye bagl
= Kapall " P . :
= Regulasyon izni 6ncesi gecikme tgg
gead Fad bl olide AQ44 | 6_350- Saniye biriminds stire
6= Bek 1 UVS, bek 2 iyonizasyon Hava aktuator kontroli
Bek 1 calistirma denemeleri ?i g:gigggﬂfggﬁ Ili(leez%gr
A007 1f 1 galistirma denemesi AD48 | 5_ Gaz kademesi 2 ile acar
2=2 qalistrma denemeleri 4= Bek 1 V4 ile birlikte adilir
3= 3 calistirma denemeleri . 6= Gaz kademesi 3 le aar
Bek 2 calistirma denemeleri P
A00g | 1= 1 calistrma denemesi Ea‘.’"". iktuatoru Ga'.'ﬁmﬁya baglamada
2= 2 galistrma denemeleri A049 Oir'%r#;?g;d: dﬁgﬁgz”r
$:k3 93'@'“”“3 denemeleri 1= Harici kumanda edilebilir
oe: [?arg:h@tlr Ariza halinde hava aktuatori
1= Bek 1 A050 | 0= Kumanda edilemez
2_ Bek 2 1= Harici kumanda edilebilir
A009 3= Bek 1 ve bek 2 (pilot bek ve ana bek) Ventil denetim sistemi
4= Bek 1 icin 15 dakikada maks. 5 kez 0= Kapali
5= Bek 2 i¢cin 15 dakikada maks. 5 kez A051 1= Calismaya baslamadan 6nce TC
6= Bek 1 icin 15 dakikada maks. 5 kez 2= Kapatma sonrasi TC
Diistik hava basing emniyet gecikmesi 3= Galismaya baglamadan énce ve
A016 | 0= Kapall kapatma sonrasi TC
1= ACIK Firar ventili (VPS)
: . 0= V0
A019 Q.ah?m.a e.mglyet suresi } 1= V1
0;1;2; 3; 4= Sa'mye biriminde stire A052 | 2= \/2
A028 Hava akigl, alevsiz 3=V3
0-250= Saniye biriminde stre 4= V4
Sogutma dnceligi 5=V5
0= Calismaya baslama, sogutmadan Olctim siresi Vo1
A029 | énceliki A056 | 53600~ Saniye biriminde stire
1= Sogutma, galismaya baslamadan Ventil agima stresi 1 t
sncelikli |1
oncelikli — A059 | 5 o5 Saniye biriminde sure
Kademeli sogutma 5 POC test silresi
A030 g:c%ﬁllﬁmaya SEEIENTE, SREUTTECEn A060 0-250= Saniye biriminde stre
1= Kademe 2 klemens 5 sinyali Uzerinden A061 Minimum ¢alisma sUresi tg
2= Geciktirme sUresinden sonra 0-6000= Saniye biriminde slre
A031 Sogutma geciktirme suresi kademel A062 Minimum mola stiresi typ
0-6000= Saniye biriminde slre 0-3600= Saniye biriminde slre
A034 On stiptirme stiresi tpy Alevsiz ¢alisma
0-6000= Saniye biriminde sure A064 0= Bek bir sonraki baglatmada
On hava akisi 1= Derhal bek baglatmasi
A036 | 9250 Saniye biriminde siire 2= Derhal gecis
. Manuel mod calisma suresi
Ardil calisma sUresi
A039 | 4 60 Sanive biriminde stire A067 ?2 glggsklilia
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A074

Parametre

Yakma galisma modu
0= Alevli calisma
1= Alevsiz/menox®

Parametre

YUksek sicaklik calismasi (Bus)
0= Kapali
1= FS Bus Uzerinden

2= Ateslemesiz Yiksek Sicaklik A088 | 2= Klemens Uzerinden
3= Bek 1 baslatmadan Yiksek Sicaklik 3= NFS Bus Uzerinden
g 4= FS Bus veya klemens Uzerinden
gfv}?a?;tl?atoru ez 5= FS Bus ve klemens Uzerinden
1= MAKS. -> MIN. . LDS (Bus)
2= MAKS. -> KUCUK YUK 0= Kapall
A075 | 3= MAKS. -> ATESLE 1= FS Bus Uzerinden
4= MAKS. -> MIN., azaltim. én stplrme A089 | 2= Klemens Uzerinden
miktari . 3= NFS Bus Uzerinden
5= MAKS. -> ZUND., azaltiim. 6n 4= FS Bus veya klemens Uzerinden
sUpurme miktar 5= FS Bus ve klemens Uzerinden
Fonksiyon V5 A093 On atesleme silresi
0= Kapali 0-5= Saniye biriminde slre
A076 | 1= Alevli calisma : —
gz élelvsiz calisma A094 Emiets%irf: Ib1iritr§1Air11de stire
= Calisma
. : Alev stabilizasyon suresi 1 trg4
ggq‘gggglp llave gaz A095 | o_55_ 3aniye biriminde siire
A077 | 1= Alevii calisma A09e | EMnivetsiresi2tspp
2= Alevsiz ¢alisma 2-10= Saniye biriminde stire
3= Galisma AQg7 | Alev stabilizasyon siresi 2 trs,
Bek aplikasyonu 0-25= Saniye biriminde slre
0=Bek 1 Fonksiyon Sensor 1
1= Atesleme gazli bek 1 0= FO,'}’ksiyonsuzr
A078 | 2=Bek 1 &Bek 2 1= Hava basing prezostati Stpur
3Bek 1 ve atesleme gazli bek 2 4Hava basing prezostatl Kademe2
4= Gift kademeli bek 1 5= Hava basing prezostati SUpUr&Kade-
5= Bek 1 ve ¢ift kademeli bek 2 me2
13= Alevsiz 1/0, 2 gaz yoluyla 6= Hava basing prezostati Kademe18Ka-
Pilot bek deme2 -
A079 0= Kapatmali 7= Hava basing prezostati SUptr&Kade-
1= Stirekli calismada me1&Kademe?2 .
2= Kapatmali ve tekrar galistirmall g= ﬂava BaSInQ prezos}a? él'eVgéA ovsi
. n TR = Hava basing prezostati SUptr&Alevsiz
él_a?(venlyolu (fietdous) iletigimli 12= Hava basinc prezostati Kademe28&A-
A080 | 5= apal . levsiz
1= Adres kontrollu 13= Hava basing prezostati Stiptir&Kade-
2= Adres kontrolstz me2&Alevsiz
K-SafetyLink A101 14= Hava basing prezostati Kade-
A081 | 0= Kapall me1&28&Alevsiz
1= ACIK 15= Hava basing prezostat Stipur&Kade-
! i me182&Alevsiz
gr:nggggﬁlncm (Bus) 34= Harici hava basing prezostati High
1= FS Bus (izerinden a‘f’:hggf'c'..hava basing prezostati
A085 | 2= Klemens Uizerinden 4'89_ Polép%
3= NFS Bus Uzerinden 49: POG V2
4= FS Bus veya klemens Gzerinden 50; POG V3
ST FS Bus ve klemens Uzerinden 51= POG VA
Slpurme (Bus) 52= POC V5
0= Kapall 53=TC
1= FS Bus Uzerinden 54= Gaz basing prezostati Alevli galisma
A087 | 2= Klemens Uzerinden 55= Gaz basinc prezostati Alevsiz galisma
3= NFS Bus Uzerinden 56= Gaz basing prezostati Calisma
- cp S
4= NFS, FS Bus veya klemens Uzerinden Fonksiyon Giris 2
5= NFS, FS Bus ve klemens tzerinden A102 | parametre degerleri, biz. Parametre A101
A103 Fonksiyon Giris 3

Parametre degerleri, bkz. Parametre A101
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Parametre

Parametre

A129

Aktif sogutma cikislar

0= Kapall

1= Hava aktUatoru

2= Sogutma havasl

3= Hava aktlatori&Sogutma havasi

4= Baca gaz

5= Hava aktlatéri&Baca gazi

6= Sogutma havasi&Baca gaz

7= Hava aktlatoéri&Sogutma havasi&Ba-
ca gazi

A139

Ardil galisma suresi Alevsiz ty
0-60= Saniye biriminde stire

Arayiiz parametreleri

= 1040 ila 1099 araytz parametreleri fabrika ¢ikisi
ayarldir ve normal sartlar altinda uyarlanmalari
gerekmez!

A DIKKAT

Arayliz parametrelerinin fabrika ¢ikisi ayarlarinin
degistiriimesi 1 ila 41 ve 85 ila 90 klemenslerindeki
giriglerin fonksiyonlarinda degisikliklere sebep olur,

1004

ayrica bkz. Bayfa 7 (7 Baglanti plani.

Parametre

Aley denetimi

0= lyonizasyon

1=UVS

2= UVC

3= lyonizasyon 1 ve UVS 2
4= lyonizasyon 1 ve UVC 2
5= UVS 1 ve iyonizasyon 2
6=UVC 1 ve UVC 2

7= UVC 1 ve iyonizasyon 2
8=UVC 1ve UVS 2

1020

Hava aktlatoru

1=1C 20

2=1C 40

3= RBW

4= Frekans konvertorl
5= Hava ventili

1040

Fonksiyon Klemens 64
0= Kapali

1= Regulasyon izni
2=V5

3= Bus Cikis 1

1050

Fonksiyon Kontak 80, 81/82
0= Kapali

1= Hazir bildirimi

2= Hava bildirimi

3= SlpUrme bildirimi

4= Sogutma havasi ventili
5= Baca gaz ventili

6= Ariza mesaji

7= Bek 1 ¢alisma bildirimi
8= Bek 2 calisma bildirimi

1051

Fonksiyon Kontak 90, 91/92
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1050

1052

Fonksiyon Kontak 95/96
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1050
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1053

Fonksiyon Kontak 95/97
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1050

1054

Fonksiyon Kontak 85/86, 87
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1050

1061

Fonksiyon Girig 1

0= Kapali

1= Sensor 1

2= Sensor 2

3= Sensor 3

4= Emniyet zinciri

5= Hava

6= Sogutma havasl

7= Hava aktlatori R1

8= Hava aktlatori R2

9= Baslat 1

10= Baslat 2

11= Reset

12= SUpUrme

13= Baslatma kosullar LDS
14= YUksek sicaklik calismasi
15= Alevli galisma

16= Alevsiz galisma

17= menox

19= llave gaz

1062

Fonksiyon Giris 2
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1063

Fonksiyon Giris 3
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1064

Fonksiyon Girig 4
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1065

Fonksiyon Giris 5
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1066

Fonksiyon Giris 6
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1067

Fonksiyon Girig 7
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1068

Fonksiyon Giris 35
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1069

Fonksiyon Girig 36
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1070

Fonksiyon Giris 37
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1071

Fonksiyon Girig 38
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1072

Fonksiyon Giris 39
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1073

Fonksiyon Giris 40
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061

1074

Fonksiyon Girig 41
Parametre degerleri, bkz. Parametre 1061




14 ACIKLAMALAR

Sembol Tanimlama

Sizdirmazlik kontrolU sirasinda 6lgim

0} Calismaya hazir
A Emniyet zinciri
Ayar elemani pozisyon sorgulamasi
Havalandir
bl Uzaktan resetleme
LDS | Emniyet sinirlan (limits during start-up)
li] Gaz ventili
[i] = Hava ventili

v stiresi

to Sizdirmazlik kontroll test stresi (=
2 X L+ 2 X tM)

trs Alev stabilizasyon sUresi

tvp Minimum mola suresi

tNL Ardil galisma sUresi

tsa Calismaya baglamada emniyet slresi

tsg Calisma emniyet sUresi

tyz | On atesleme silresi

tpy | On slipiirme siiresi

tRr Regulasyon izni 6ncesi gecikme

Esit basing ventili

Bek

SlpUrme

Harici hava kontrol(

Bek alev bildirimi

yeEE~ 5

Bek galisma bildirimi

g

Ariza mesajl

BCU calismaya baslama sinyali

Alevsiz/menox® calisma sinyal girisi

YUksek sicaklik calismasi girisi

Sizdirmazlik kontroll (TC) basing
prezostati

Basin¢ prezostati maksimum basing

)| (O I||[(m]| @

Y @&

SIESIRSENE]
)
=

Basing prezostati minimum basing

e
o
N,

Fark basing prezostati

Ayar Klapeli servomotor

Pozisyon salterli ventil (proof-of-closure)

Fan

Ug noktall adim kontrollii salter

DE@%B@

Emniyet akim devresi giris ve ¢ikig

TC Sizdirmazlik kontroll
p/2 | Yanm giris basinci
o Girig basinci
Pd Cikis basinci
Vb1 Test hacmi
In Sensor/kontaktdr amperaiji
L Sizdirmazlik kontrolt agma suresi
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15 TEKNIK VERILER

/A UYARI
1907/2006 sayill REACH Yénetmeligi’nin 33. mad-
desine gore bilgi.
Cihaz, 1907/2006 sayili Avrupa REACH Yonetme-
ligi aday listesinde yer alan ylksek énem arz eden
(SVHC) maddeler igermektedir.
15.1 Gevre kosullan
Cihazi dogrudan glines isinlarina veya kizgin ylizey-
lerden dolay! Isimaya maruz birakmayin.
Ornegin tuzlu ortam havasi veya SO, gibi korozif
etkenlerden uzak tutun.
Cihaz sadece kapall, umuma agik olmayan mekan-
larda/binalarda depolanabili/monte edilebilir.
Cihaz yUksek basingli aletle ve/veya temizlik madde-
leriyle temizlemeye uygun degildir.
Cevre sicaklig:
-20ila +70 °C (-4 ila +158 °F),
nemlenme olmamalidir.
Koruma tUrd: IEC 529’a gore IP 65.
Koruma sinifi: 1.
Kirlilik derecesi: i¢: 2, dis: 4.
isletim igin izin verilen yiikseklik: < rakim 2000 m.
15.2 Mekanik veriler
Agirlik: 5,5 kg.
Ebatlar (G x Y x D): 200 x 230 x 135 mm.
Baglantilar:
Vidali baglant::
nominal kesit 2,5 mm2,
sabit kablo kesiti min. 0,2 mm2,
sabit kablo kesiti maks. 2,5 mm2,
kablo kesiti AWG/kemil min. 24,
kablo kesiti AWG/kemil maks. 12.
Baglanti baskili:
nominal kesit 2 x 1,5 mm2,
kablo kesiti min. 0,2 mm2,
kablo kesiti AWG min. 24,
kablo kesiti AWG maks. 16,
kablo kesiti1,5 mmg2.
15.3 Elektrik veriler
Hat gerilimi:
BCU..Q: 120 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, +%5,
BCU..W: 230 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, +%5.
Enerji sarfiyati: 10 VA,
topraklamall ve topraklamasiz sebekeler igin.
Alev denetimi:
alev UV sondall veya iyonizasyon yoklayicll.
Fasilali isletim veya surekli isletim igin.
Alev sinyali akimi:
iyonizasyon denetimi: 1-25 A,
UV denetimi: 1-35 A.
iyonizasyon/UV kablosu:
maks. 50 m (164 ft).
Kontak yUku:
Ventil gikiglan V1, V2, V3 ve V4 (klemens 60, 61, 62,
63 ve 64): her biri maks. 1 A, cos @ = 1.

Servomotor gikislar (Klemens 65, 66, 67): her biri
maks. 1 A, cos @ =1.

Hava ventili ¢ikigl (klemens 65): maks. 1 A,
cosp=1.

Atesleme trafosu (Klemens 51): maks. 2 A.

Ventil ¢ikiglarinin (klemens 60, 61, 62, 63 ve 64) ve
atesleme trafosunun (klemens 51) ayni zamanda
kumandasi igin toplam akim, F1/F2 ile sigortali:
maks. 2,5 A.

Hava ventili ¢ikiglarinin ve servomotorun (klemens
65, 66, 67) ayni zamanda kumandasi igin toplam
akim: maks. 2 A.

Calisma ve ariza bildiri kontag:

maks. 1 A, cos @ = 1 (harici sigorta gerekli).
Agma-kapama sayaci: Ariza emniyetli ¢ikislarin
(ventil gikislan V1, V2, V3 ve V4) ve hava ventili
¢ikisinin fonksiyonu denetlenir ve bu nedenle maks.
acma-kapama sayacina tabi degildir.

Ayar tahrigi (Klemens 60, 61, 62, 63 ve 64):
1.000.000,

galisma bildiri kontagdr (klemens 95, 96 ve 97):
1.000.000,

galisma bildiri kontadr (klemens 80, 81 ve 82):
maks. 25.000,

agmarkapatma tusu:

maks. 10.000,

Reset/Info tusu:

maks. 10.000.

Sinyal girigleri giris gerilimi:

Nominal
deger

Sinyal “1”
Sinyal “0”
Sinyal girisi akimi:
‘ Sinyal “1” ‘ maks. 5 mA

Sigortalar, degistirilebilir, F1/F2/F3: T 3,15A H,

IEC 60127-2/5 normuna uygun.

Koruyucu kugtk gerilim kriterlerine uygun degildir
(SELV/PELV).

15.4 Kullanim émrii

S6z konusu kullanim émrd, Grindn bu kullanim
kilavuzu dogrultusunda kullaniimasi halinde gegerlidir.
Guvenlik agisindan énem arz eden UrUnlerin, kulla-
nim émrl sonunda degistiriimeleri gerekir.

Kullanim émra (Uretim tarihi itibariyla):

10 yIl.

Daha aynintili bilgi igin yardrltikte olan kurallar kap-
sayan kilavuzlara ve afecor internet sitesine bakin
(www.afecor.org).

Bu uygulama kalorifer sistemleri icin gegerlidir. Isil
islem sistemleri igin yerel yonetmelikleri dikkate alin.

120 V~ 230V~

80-132 V
020V

160-253 V
0-40V
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16 GUVENLIK UYARILARI

Uygulama alani: “Endustriyel isil islem techizat —
B4IUm 2: Yanma ve yakitla ¢alisan sistemler igin
glvenlik kurallan” (EN 746-2) — yakit ve oksidatorler
ile birlikte. BCU 4 surekli calisma 6zelligine sahiptir
(EN 298:2012-12 Bolim 3.126) ve fasilal calisma
icin uygundur (EN 298:2012-11 Bolum 3.127).
Calisma tarz::

EN 60730-1’e gore tip 2.

Anza tutumu:

Cikis sinyallerinin kapatmasi elektronik olarak B.V.AC.
AD.AF.AG.AH otomatik calisma tarzina gore gergek-
lesir (EN 60730-2-5:2015 Bolim 6.4.3.).

Alev sénmesi halinde tepki stresinin maksimum
degeri:

Bu deger calisma sirasinda emniyet stiresine uygun-
dur ve 1 ile 4 sn. arasi parametrelendirilebilir.

Yazilim sinifi:

Benzer, ¢ift kanalll, mukayeseli alt yapiyla galisan
yaziim sinifi C’ye uygundur.

Arayizler
Kablolama turd:
EN 60730-1’e gore tip X baglama turd.
Topraklama: koruyucu iletken baglantisi Gzerinden.
Dahili gerilimler ne SELV ne de PELV’dir.
Potansiyelsiz kontaklar SELV kriterlerine uygundur.
iletigim
K-SafetyLink iletisimi igin Safety over EtherCAT®
teknolojisi (FSoE, FailSafe over EtherCAT) kullanilir.
Safety over EtherCAT® Almanya merkezli Beckhoff
Automation GmbH firmasi tarafindan lisanslandirilan
tescilli bir marka ve patentli bir teknolojidir.
Safety over N
EtherCAT.
K-SafetyLink teknolojisi EN 61508’e gore SIL 3’e
uygundur ve |[EC 61784-3-12 ve ETG 5100’a gore
standardize edilmistir.
Safety over EtherCAT® ariza emniyeti prensibini kul-
lanir: aktif olmayan bir sinyal, emniyetli olan durumu
saglar. lletisim hatalarinda tiim sinyaller aktif degil
olarak yorumlanir.
Emniyet icin 6nemli verilerin aktarimasinda Black-C-
hannel prensibi kullanilir.
iletisim sistemine bagli tim cihazlar koruyucu kiigik
gerilim kriterlerine (SELV/PELV) uygun olmalidir
(EN 60730-1).
Nihai kullanici, SafetyLink adresinin ethernet agi
icinde belirgin ayarini ve parametrelendiriimesini
saglamalidr.
Adreslerin ayarlanmasi ve atanmasi, genisletilmis
doktmantasyonda aciklanan dogrulama yéntemiyle,
isletime alinmadan énce kontrol edilmelidir.

17 LOJISTIK

Nakliye
Cihazi dig darbelere karsi koruyun (darbe, ¢carpma,
titregim).

Nakliye sicakiigi: bkz. Bayfa 31 (15 Teknik veriler].

Nakliye icin aciklanan ¢evre kosullan gegerlidir.
Cihaz veya ambalajdaki nakliye hasarlarini derhal
bildirin.

Teslimat kapsamini kontrol edin.

Depolama

Depolama sicakligi: bkz.
Lerier]

Depolama icin agiklanan ¢cevre kosullan gecerlidir.
Depolama suresi: ik kullanimdan dénce orijinal amba-
lajinda 6 ay. Depolama stiresinin daha uzun olmasi
durumunda toplam kullanim émrl ayni oranda kisalrr.
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18 AKSESUARLAR

18.1 BCSoft4

ilgili glincel yazilim internette www.docuthek.com
adresinden indirilebilir. Bu amagla DOCUTHEK
sitesine kaydolmaniz gerekir.

18.2 Opto adaptér PCO 200

BCSoft CD-ROM dahil,

siparis no.: 74960625.

18.3 Sabitleme seti

BCU’nun daha yUksek sicaklikta sabitleme zeminine
mesafesi igin.

O 74960422

18.4 Digtan sabitleme
Distan sabitlemenin icten vidalanmasi.

74960414

18.5 Bus modiilii BCM 400
BCU’nun otomasyon sistemine baglantisi igin
iletisim arayUzU.

Bus modiilii Bus sistemi

Siparis no.

BCM 400S0B1/1-1 | PROFIBUS 74960730
BCM 400S0B1/1-0 | PROFIBUS 74960690
BCM 400S0B2/3-0 | PROFINET 74960691
BCM 400S0B3/3-0 | EtherNet/IP | 74960692

BCU 46x, BCU 480 - Edition 02.23

18.6 Dil seti etiketi

Kapaga yapistirimak igin, ingilizce, Fransizca, Hol-
landaca, Ispanyolca ve italyanca dillerinde program
adimi/ariza bildirimi aciklamasi,

siparis no. 34339360.
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19 SERTIFIKASYON

19.1 Uygunluk beyani

q3

Uretici firma olarak, BCU 460, BCU 465 ve

BCU 480 Urtnlerinin asagida belirtilen direktiflere ve
standartlara uygun oldugunu beyan ederiz.
Direktifler:

- 2014/35/EU - LVDY)

— 2014/30/EU - EMC

Yonetmelik:

- (EU) 2016/426 — GAR

Standartlar:

- EN298:2012

- EN1643:2014

- EN60730-2-5

— EN61508:2010, suitable for SIL 3

Uretim, (EU) 2016/426 saylli ydnetmeligin Annex Il
paragraph 3’e gére denetleme ydntemine tabidir.
Elster GmbH

Uygunluk beyaninin (D, GB) tarayici giktisi — bkz.
www.docuthek.com

1) Montajll durumda ayrica EMU 06lglim{ gerekmez.

SIL, PL
=] =l
— [ m S

EN 61508’e gore SIL 3 dizeyine kadar sistemler icin.

EN ISO 13849-1, Tablo 4’e gbre BCU elemani PL e
dUizeyine kadar kullanilabilir.

Giivenlige 6zgii karakteristik veriler

DC teshis kapsam
derecesi %91,3
: -~ EN 61508-2:2010
Alt sistem tipi uyarinca tip B
EN 61508-4:2010
Galisma modu uyarinca ytksek talep
oranli
Tehlikeye yol acan bir BCU 4)(1)((')'_';11’%8 ek
PFHp kesintisinin e
= BCU 4xx..F3’te 38,3 x
ortalama olasilig 109 1/h
Tehlikeye yol agan
MTTF4 kesintisine kadar 1/PFHp
ortalama sure
Guvenli SFF kesintileri-
nin orani %99,0

Miinferit emniyet fonksiyonlarinda tehlikeye

yol acan bir PFHp, (70 °C) kesintisinin
ortalama olasilig

iki gaz ventili bek kumandasi
Ug gaz ventili bek kumandasi
Ventil denetimi

23,2 x 109 1/h
28,5 x 109 1/h
15,0 x 109 1/h
3,3x1091/h
8,4 x1091/h

Proof-of-closure
Alev denetimi

Miinferit emniyet fonksiyonlarinda tehlikeye

yol acan bir PFHp, (70 °C) kesintisinin
ortalama olasilig

Sicaklik denetimi 2,2x 109 1/h
Hava basing prezostati denetimi | 3,3 x 109 1/h
Gaz basing prezostati denetimi 3,3x 109 1/h
sH[?p\)/Sr%aesmg prezostati ile 43 %109 1/h
K-Safetylink 1,0x 109 1/h
Emniyet zinciri 2,2 x1091/h

ihtiyag fazlasi (redundant) basing 9
prezostati ile ventil denetimi U2 T i

ihtiyag fazlasi (redundant) basing

prezostati ile hava basing 1,3x1091/h
prezostat denetimi

ihtiyag fazlasi (redundant) basing

prezostati ile gaz basing 1,3x 109 1/h
prezostat denetimi

Ihtiyag fazlasi (redundant) hava 2.3 %109 1/h

basing prezostati ile sipirme

FM onayh

APPROVED

Factory Mutual (FM) Research sinfi:
7610 Yanma emniyeti ve alev sensorlu tesisler.
NFPA 86 uyarinca uygulamalar i¢in uygundur.

19.2 ANSI/CSA onayh

&

Canadian Standards Association —
ANSI Z21.20 ve CSA 22.2

19.3 UKCA sertifikall

UK
cA
Gas Appliances (Product Safety and Metrology etc.
(Amendment etc.) (EU Exit) Regulations 2019)
BS EN 298:2012
BS EN 1643:2014
BS EN 14459:2007

19.4 Avrasya Gumrik Birligi

EAL

BCU 460, BCU 465, BCU 480 Urtnleri, Avrasya
Gumruk Birligi’nin teknik kriterlerine uygundur.
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Elektronik bilesenli cihazlar:
WEEE Direktifi 2012/19/EU - Atik Elektrikli ve
Elektronik Esya Direktifi

wmm Uriin(l ve ambalajini Griindin kullanim émr
sonunda (agma-kapama sayaci) uygun bir donus-
tUrdlebilir degerli madde merkezine teslim edin.
Gihaz normal ev atigi olarak imha etmeyin. Ur(ini
yakmayin.

istek (izerine eski cihazlar Uiretici tarafindan atik
madde dizenlemeleri dogrultusunda Ucretsiz kaplya
teslim halinde geri alinir.
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DAHA FAZLA BILGiI IiCIN

Honeywell Thermal Solutions sirketinin Grlin programi sunlan kapsar:
Honeywell Combustion Safety, Eclipse, Exothermics, Hauck,
Kromschréder ve Maxon. Urlinlerimiz hakkinda daha fazla bilgi
edinmek icin ThermalSolutions.honeywell.com sitemizi ziyaret edin
veya Honeywell satis mihendisinizle irtibata gegin.

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte

T +49 541 1214-0

hts.lotte@nhoneywell.com H II
www.kromschroeder.com 0 n eywe

Dinya genelinde servis hizmetleri ydnetim merkezi: Al tni . k m
T +49 541 1214-365 veya -555 manca metnin Gevirist "ﬂ
hts.service.germany@honeywell.com © 2023 Elster GmbH schroder
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