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Para probar la comunicacion Modbus en SLATE es mas simple usar una aplicacién Modbus. “Baseblock ComTest Pro for Modbus
Devices” es una opcion viable. Puede descargar este programa (gratuito) en www.baseblock.com/PRODUCTS/comtestpro.htm.
ComTest Pro permite a los usuarios probar y solucionar problemas de comunicacién Modbus RTU o Modbus TCP. El software
ofrece caracteristicas completas de registro de datos, formato de datos y comprobacién de errores. Esta disponible para
Windows, OS X, iOS y Android.

En el siguiente ejemplo mostramos como usar este programa para asegurarnos de que la comunicacion Modbus en SLATE esté
habilitada y funcione correctamente sobre Modbus / TCP.

Tenga en cuenta que SLATE es un "esclavo" Modbus y por lo tanto requiere que esté presente un "maestro" Modbus en el bus
para que la comunicacion Modbus sea exitosa.

A continuacién se detallan los pasos para probar Modbus en SLATE:
Habilite Modbus en el médulo base del SLATE:
En el médulo Base...

Haga clic en el botén "Menu"

Desplacese hasta "Base setup". Haga clic en el boton "OK".

Desplacese a "Network". Haga clic en el botén "OK".

Desplacese a “Ethernet”. Haga clic en el botén "OK".

Desplacese a “Modbus TCP”. Haga clic en el botén "OK".

Desplacese a “Configuration” (nota el Puerto # 502). Haga clic en el botén "OK".

Desplacese a “None” y use las flechas para seleccionar “Modbus/TCP”.

Despldcese a “OK”. Haga clic en el botén "OK".
El modulo base ahora esta con Modbus TCP / IP habilitado y listo para probar.
Ahora que el mddulo base estad listo para probar, el siguiente paso es acceder a un conjunto de registros para usar. Usamos los
registros del programa Demo Case (DSP3983/U). Puede usar otros programas que pueda tener disponibles.
Los siguientes son los pasos para llegar a los registros de su “SLATE Device”:

En Niagara AX, abre tu “SLATE Device”. Asegurese de que este Device se haya creado para que los registros estén visibles en el
informe. También aseglrese de mostrar los registros (internos) a los que desee acceder utilizando el botdon "Network Visibility".

NOTA: El estado predeterminado de todos los registros SLATE es "hidden" (oculto). Todos los registros del disefiador (las entradas
y salidas creadas en el Wire Sheet usando los bloques "Networklnput") son visibles.

En Niagara AX habiendo ya accesado a tu “SLATE Device”...

Haga clic en el botén "Reports".


www.baseblock.com/PRODUCTS/comtestpro.htm
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SLATEdevice
SLATE Software Tool Version 1.26

Module Selection |

‘ Module Configuration
‘ Wire Sheet

‘ Text Configuration

‘ Network Visibility |

‘ Device Information

Reports

‘ Build System |

‘ Web Editor |

Haga click en el boton “Modbus Interface Report”.

SLATE Report Tool Version 0.7 X

The following reports are anly valid to the last Systern Build.

Fun "Build System'' from Slate A% to update reparts.

Build Spstem Error Report I

Wiresheet /0 Block Resource Report |

BALChet Interface Report |

| Modbus Interface Report I
Cloge |

La siguiente lista muestra los registros orientados hacia afuera en la columna "Registers" que se requieren para
la prueba. La informacion del registro se muestra en la columna "Register Name". Es importante hacer un
seguimiento de los datos del registro para asegurar que la informacion transmitida / recibida durante la prueba
sea precisa para ese registro.
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Registel Register Name Resource | Data Type| Data Size | Units Min Value Max Value Enumerationsl |
1-2 m1ControlProgram_OpSetpoint m1r1000 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
3-4 m1ControlProgram_InterlockContr mir1002 | F32 4 float -3.402823E+38 3.402823E+38
5-6 m1ControlProgram_AutoManualBMSSelect | m1r1003 | F32 4 float -3.402823E+38 3.402823E+38
7-8 m1ControlProgram_BMSThrottle m1r1004 | F32 4 % -3.402823E+38 3.402823E+38
9-10 m1ControlProgram_Prop m1r1005 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
11 - 12 § miControlProgram_Int m1r1006 | F32 4 float -3.402823E+38 3.402823E+38
13 - 14 § miControlProgram_Der m1r1007 | F32 4 float -3.402823E+38 3.402823E+38
15 - 16 | miControlProgram_LFH_Threshold mirl008 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
17 - 18 §| miControlProgram_LFH_Time m1r1009 | F32 4 s -3.402823E+38 3.402823E+38
21 - 22 | m1ControlProgram_Trim_Contral miri011 | F32 4 % -3.402823E+38 3.402823E+38
23 - 24 | m1ControlPrograrm_BMS_Demand mirl012 | F32 4 float -3.402823E+38 3.402823E+38
25 - 26 | m1ControlProgram_PID_Qutput miri013 | F32 4 % -3.402823E+38 3.402823E+38
27 - 28 | m1ControlProgram_TempControlDemand | m1r1014 | F32 4 float -3.402823E+38 3.402823E+38
29 - 30 § miControlProgram_EStop_Out miri015 | F32 4 float -3.402823E+38 3.402823E+38
31 - 32 || miControlProgram_InterlockState miri016 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
33 - 34 | miControlProgram_LFH_Sens_Out miri017 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
35 - 36 J| mi1ControlProgram_Sensar_Output m1r1018 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
37 - 38 | m1ControlProgram_LimitOutput m1ri019 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
39 - 40 § miControlProgram_LimitThreshi m1r1020 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
41 - 42 f m1ControlProgram_LimitThresh2 mir1021 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
43 - 44 f m1ControlProgram_Flame_Signal_QOut mir1022 | F32 4 float -3.402823E+38 3.402823E+38
45 - 46 f| m1ControlProgram_ThrottleQut mir1023 | F32 4 % -3.402823E+38 3.402823E+38
47 - 48 | m1ControlProgram_LFH_Active mir1024 | F32 4 deg F -3.402823E+38 3.402823E+38
Save to .csv File | Close

Registros del programa Demo Case; tipo de datos = flotante

Ejemplo:

Registro 1: OpSetpoint (escribible)

Registro 35: SensorOutput

Temperature

Throttle:
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Abrir “ComTest Pro”:

Seleccione la pestania Ethernet. Aseglrese de que la direccidn IP esté configurada correctamente y que el puerto sea el
mismo que el puerto SLATE. El valor del “Device” no se utiliza al conectarse a SLATE a través de Ethernet.

_icl
File Edit Yiew Help
= Serial I @ Ethernet I
Step 1 Frotacol IP Address Fort Delay (ms) Timeout (ms)
Modhus TCP | [192.168.92.20 | |aoz II = | o0 |
Devica Command # Registers Functian [ Loop Command
(+! Read Holding Register(s) |2 | 3 Il Error Checking ;
Step 2 L - . — Show Error Dialog
Register 2 Write Single Holding Register & E
) Write Holding Register(s) |1 | 16 [ia]
Walid Response(s) Eror Response(s) Timeout(s)
% Read Registers < W¥rite Registers ‘ q Raw Data ‘ f Data Log
001..016: 0 o o o o o o o o 0 0 o o o o o
017..032: 0 o o o o b b b b 0 0 b b b b b
Step3 | |033.048 o o o o o b b b b 0 0 b 0 0 0 n
043 0R4: 0 0 0 o o 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
05080 0 0 0 o o 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
081..096: 0 0 0 o o 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
097.112: 0 0 0 o o 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
113.125:0 0 0 o o 0 0 0 0 0 0 ] ]
Hexadecimal

En la prueba inicial, cambiaremos el punto de ajuste del quemador de su valor actual a 150F. Si el valor actual ya es
150F, seleccione otro valor de punto de ajuste para asegurar que la comunicacién Modbus esté funcionando.

Desde la lista de registros, podemos ver que el registro del punto de ajuste es el registro 1-2 (OpSetpoint). Configure la
aplicacién ComTest Pro para que se muestre en hexadecimal. A continuacidn, queremos convertir el OPSetpoint de
150.0 a su representacion hexadecimal en flotante. Para esto podemos usar una calculadora de conversion.
Descargamos IEEE Calc. para convertir flotantes a Hexadecimal.

https://sourceforge.net/projects/ieeecalc/files/latest/download.

Esta calculadora nos permite convertir datos de tipo flotante a hexadecimal.

% IEEE Floating Point Calc

ML

Nurnber I & floatt Hex
Show | [~ Stay On Top

 Float

Walue I

Hex I_l

Dec I_I
5

Exp b antizza
i Double
Yalug I
Hew [ ] |
osc [ |
5 Euxp Mantizsa

About



https://sourceforge.net/projects/ieeecalc/files/latest/download

SLATETool 2.06 Ejemplos para probar la comunicacién Modbus

Convierta 150 a hexadecimal...

150 es un flotante que necesitamos convertir a su representacion hexadecimal.
Escribe 150 en el campo “Number”
Asegura que el tipo sea flotante.
Dar click en el botén “Show”

Resultado: 150 convertido a hexadecimal= 43160000

¥ IEEE Floating Point Calculator - ||:||ﬂ

1
Idurnl:-er |15|3 Iﬁ' floatf” Hex
I Shiw I ¥ Stay On Top

i Float
[Value |43150000 |
Hes [0 fes  [160000
Dec [0 [138-127-7 1441792
S5 Esp M antizsa
i Double

Yalug |4UB2CDDUUDDUUUDU

Hex [0 [406  [2Coooooooooon

Dec ID_ I‘I 030-1023=7 774056155954304
5 Exp I antizsa Abaut

Ahora que tenemos nuestro valor hexadecimal flotante para 150, podemos usar “ComTest Pro” para escribir el nuevo
valor en el registro de punto de ajuste.

Seleccionar “Write Single Holding Register” o “Write Holding Register(s)”.
Seleccionar la pestafia “Write Registers”.

Busque el registro apropiado que muestra el valor de "Setpoint". Del informe de Modbus vemos que el registro
con el valor "Setpoint" es el registro 1-2 (OpSetpoint).

Escriba el valor hexadecimal del nuevo punto de ajuste en el primer campo de registro seguido de "h" que
representa hexadecimal.

Dar click al botén “Start”

Verifique que el "Setpoint" en la pagina principal ahora muestra 150.
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I Baseblock ComTest Pro for Modbus Devices =[]

Ele Edt ¥ew Help

& Serial d Ethernet

Step 1 Protocal IP Address Port Delay (ms) Timeout (ms)
[Modbus TEP | [192.1B8.92.71 | [z [N | [1o0
Device Cammand # Registers Funetion L) Loop Command
(1 Read Halding Register(s) |2 ‘ g] @ Errar Checking
Step 2 Show Error Dialog
Register () Wyrite Single Holding Register B [
1 I@ Wite Holding Register(s) I |1 ‘ 16 5l

“alid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
Pt | s | R e v | R e

% Read Registers I G Wirite Registers I 'a Raw Data | (% Data Log
0ot D1EI 4316k [0000H ) a ] a ] i} o i} o i} o i} o
o7.032:0 0 o ) a ) a ) i} o i} o i} o i} o
Step 3 033.048:0 () a ) a ) a ] i} o i} o i} o i} o
049.064: 0 a ul o ul o ul o 0 o 0 0 0 0 0 0
065..080: 0 a 0 0 0 0 0 0 0 o 0 0 0 0 0 0
081..096: 0 () a ) a ) a ) i} o i} o i} o i} o
097.112: 0 () a ) a ) a ) i} o i} o i} o i} o
113.123:0 o 0 o ul o ul o 0 o 0

wrirw basehlock com

Temperature

Throttle: 3

A continuacién, leeremos el valor del sensor de la pagina principal del demo.
Para leer datos de un registro usando “ComTest Pro”:
Seleccione “Read Holding Register(s)”

Busque el registro apropiado que muestra el valor "Sensor". Del informe Modbus vemos que el registro con el
valor "Sensor" es el registro 35 (Sensor_Output).

Seleccione la pestafia “Read Registers”.
Complete el campo “Register” con el registro apropiado (35).
Asegurese de que la casilla Hexadecimal esté marcada.

Haga clic en el botén "Start"
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I Baseblock ComTest Pro for Modbus Devices

Flle Edit Yiew Help

&7 Serial @ Ethemet
Step 1 Frotocol IP Address Port Delay (ms) Timeout (ms)
Modbus TCP - | [192.168.92.71 | [soz N3 | [0 |
Davice Command # Ragisters Function [ Loop Command
‘1 | ID Read Holding Reg\ster(a)l |2 | 3 3] Error Checking
Step 2 Show Error Dialog
Register ) Write Single Holding Register 6
‘35 | () White Holding Register(s) |1 | 16
\/ahd Res nnse 5) Error Res nnse 5 Timeout(s
I % Read Registers I % Write Registers | q, Raw Data ‘ y Data Log
001..016{/4296h [[EsB4h |-
m7..032
Step 3 033..048
049,064
065..080
031..096
097 12: -
13,125
Hexademma\l 23 Copy Data to Write Registers Copy Data to Log =

wrwnt hasehlock com

Registre las lecturas del registro y pongalas en la calculadora IEEE. Como este valor es un valor hexadecimal,

seleccione el botén "Hex" en la calculadora.

Haga clic en el botdn "Show"

En Float, se muestra la conversion decimal que debe coincidir con la lectura en la pagina principal de

demostracion.

% IEEE Floating Point Calculator

(5]

|Number [4298e564

If" fIDatl' Hex I

| Show I ™ StayDn Top

— Float

Walue |76.44803

[0 Jes [reEses

Dec [0 [133-127-8 |16315865
S Exp Mantizsa
— Double
Value |5.5202767446643E-315
[0 Jo [4238E 584
Dec [0 [0-1023--023 1117316452
5 Exp Mantizza Ahout
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Temperature

Throttle: 3

Repita estos pasos para recibir y transmitir otros valores si lo desea.

NOTA: Los registros basados en enteros como booleanos o enumeraciones (consulte la columna “Data Type” del informe de
interfaz Modbus) requieren una conversion simple de hexadecimal a decimal, no la calculadora IEEE utilizada para
convertir tipos de datos flotantes.
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Para mas informacién

La familia de productos de Honeywell Thermal
Solutions incluye Honeywell Combustion Safety,
Honeywell Combustion Service, Eclipse,
Exothermics, Hauck, Kromschréder y Maxon. Para
obtener mas informacién sobre nuestros
productos, visite
www.ThermalSolutions.honeywell.com o contacte
a su Ingeniero de Ventas de Honeywell.

Honeywell Process Solutions

Av Santa Fe #94 Edificio Samara Torre A
Piso 1, Col. Zedec Santa Fe, CDMX,
01210, México

Carlos Pellegrini 179 Piso 9, 1009
CABA, Argentina

www.honeywellprocess.com

Honeywell no ofrece garantias ni representaciones, expresas o implicitas, con
respecto a la informacion contenida en este documento. Si bien Honeywell
considera que la informacion aqui contenida es precisa, dicha informacién se
proporciona "tal cual" y cualquier uso de esta informacién por parte del
destinatario es a exclusivo riesgo del destinatario.
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