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1 EMNIYET

1.1 Okuyun ve saklayin

O
A‘ja Bu kilavuzu montaj ve galistirmadan énce

itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan sonra kilavuzu
|Gtfen isletene teslim edin. Bu cihaz yurirlikte olan
yonetmeliklere ve normlara gére kurulmali ve galisti-
rimalidir. Bu kilavuzu www.docuthek.com internet
sitesinde de bulabilirsiniz.

1.2 isaretlerin anlami

1,2, 3 a,b,c =Caligmasiras

= = Uyan

1.3 Sorumluluk

Kilavuza uyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri
kullanimdan dogan hasarlar igin herhangi bir sorumluluk
kabul etmiyoruz.

1.4 Emniyet uyarilan
Emniyet icin 6nem tegkil eden bilgiler bu kilavuzda su
sekilde isaretlenmistir:

/\ TEHLIKE
Hayati tehlikenin s6z konusu oldugu durumlara
isaret eder.

/\ UYARI
Olas| hayati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
isaret eder.

A DIKKAT

Olas| maddi hasarlara isaret eder.
Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafindan
yapiimalidir. Elektrik calismalar sadece kalifiye uzman
elektrikci tarafindan yapilmalidir.

1.5 Modifikasyon, yedek parcalar

Her tUrll teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek pargalar kullanin.
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2 KULLANIM KONTROLU

BCU 560, 565 ve 580 bek kumandalari, gaz beklerinin
fasilall veya surekli isletimde denetlenmesi ve kuman-
dasi igin kullanilir.

Bekleri kumanda etmek amaciyla, fan, servomotor ve
ventiller gibi ¢ikislar, degistirilebilir glic modult Uze-
rinden kontrol edilir. Entegre parametre ¢ip kartinda
calisma igin gerekli tim parametreler kayithidir.

BCU 560, BCU 565

GuUg¢ sinin olmaksizin, dogrudan ateslemeli bekler igin.

BCU 580
Guc sinin olmaksizin, pilot bek ve ana bekler icin. Pilot
bek ve ana bek birbirinden bagimsiz denetlenebilir.

BCU..F1, BCU..F2, BCU..F3

Hava valfi veya IC 20, IC 40, RBW servomotorlar ile
hava kontrolu icin gerekli arayUzlere sahip bek ku-
mandalari.

BCU 565..F1, BCU 565..F2, BCU 565..F3

Hava akis denetimli ve bir reklperatif yakicinin ku-
mandasi ve denetlenmesi icin 6n/son havalandirmal.
Fonksiyonu sadece belirtilen sinirlar dahilinde garanti
edilir, bkz. Bayfa 27 (14 Teknik veriler]. Bunun disinda
her kullanim, tasarim amacina aykin sayilr.

BCU Bek kumandasi
5 Yapi serisi 500
60 Standart versiyon
65 Genisletilmis hava kontrolU
80 Pilot bek ve ana bek icin versiyon
Q Hat gerilimi 120 V~,50/60 Hz
w Hat gerilimi 230 V~, 50/60 Hz
Cco Ventil denetim sistemi olmadan
C1 Ventil denetim sistemi
FO Kapasite kontrolli olmadan
F1 |C arayuzii ile moddlasyonlu
F2 RBW araytizti ile moddlasyonlu
F3 Hava ventili kumandasi
uo Gazla isletimde iyonizasyon veya UV de-

netimi
DO Yiksek sicaklik ¢alismasi yok
D1 Yiksek sicaklik calismasi
KO Baglanti fisi yok
K1 Vidall klemensli baglanti fisleri
K2 Yay baskill kiemensli baglanti figleri
-E Tekli ambalaj

2.1 Parcalarin tanimi

-

Goo~NooOP~PWON
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Program durumu ve hata mesaji igin LED
gbsterge
Reset/Info tusu
Acma/Kapatma tusu
Tip etiketi
Opto adaptér baglantisi
GUg¢ modull, degistirilebilir
Gug modult tip etiketi
Parametre cip karti, degistirilebilir
iris gerilimi — Tip etiketine bkz.

BCU o e
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3 MONTAJ

A DIKKAT

BCU’nun hasar gérmemesi igin asagidaki acikla-

malar dikkate alinmalidir:

— Cihazin yere dusUrtlmesi cihazda kalici hasara
yol acgabilir. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
modulleri degistirin.

- Montaj pozisyonu: dik, yatay veya saga veya sola
yatinimig sekilde.

- BCU elemani, 35 x 7,5 mm ebatinda yatay U pro-
fillere sabitlenir.

[] o
E oo | =]
- Dikey U profillerinde BCU elemaninin kaymasini

Onleyen ug tutucular gereklidir (6rnegin Phoenix
Contact firmasinin Urettigi Clipfix 35).

o

e
) e

= Temiz ortamlarda (6rn. pano) koruma tirt = IP 54’e
uygun sekilde monte edin. Nemlenme olmamalidir.

4 GUG MODULUNUN/PARAMETRE CiP

KARTININ DEGISTIRILMESI

1 Gihazin gerilimini kapatin.

6 Eski parametre ¢ip kartini BCU elemanindan gika-
rn, yeni parametre ¢ip kartint BCU elemanina takin.

- Parametre ¢ip kartinda BCU elemaninin tim para-

TR-3

metre ayarlari kayithdir.
7 G moduliini tekrar yerine takin.
8 Baglanti klemenslerini tekrar yerlerine takin.
9 BCU elemanini tekrar U profiline sabitleyin.



5 KABLOLARIN SECiMi

= Sinyal ve kumanda kablolari, vidall baglanti kle-
mensleri kullanildiginda maks. 2,5 mm?2 (min. AWG
24, maks. AWG 12), baglantida baskill maks.
1,5 mm2 (min. AWG 24, maks. AWG 12) olmalidir.

- BCU’nun kablolarini frekans konvertorlerinin kablo-
laryla veya asin parazit yapan diger kablolarla ayni
kablo kanalinda désemeyin.

- Kumanda kablolarinin segimi yerel/ulusal ydnetme-
likler dikkate alinarak yapilmalidir.

=> Elektrikli parazit etkilerinden kaginin.

iyonizasyon/UV kablosu

- EMU agisindan sorun olmadidr hallerde 100 m kablo
uzunluklar mUimkUnddr.

=> Alev sinyali EMU etkenlerinden olumsuz etkilenir.

- Kablolar tek tek (dUstk kapasitede) ddseyin ve
mUmkUn oldugunca metal boru iginde ddsemeyin.

6 KABLO BAGLANTISI

Fazi (L1) ve notr iletkeni (N) birbirine kanstirmayin.
Giriglere trifaze akim hattinin farkli fazlanini bagla-
mayin.

Cikislara gerilim uygulamayin.

Cikislarda meydana gelen kisa devre degistirilebilir

sigortalardan birini attirir.

= 24V= gerilim beslemesine (Klemens 61, 62) 24 V=
+ %10 koruyucu kicUk gerilim baglayin.

=> Uzaktan resetleme fonksiyonunu periyodik sekilde
(otomatik) kullanmayin.

=> Emniyet akm devresi giriglerine sadece kontaklar
(réle kontaklar) Uzerinden akim uygulayin.

= Emniyet zincirindeki sinirlayicilar (. guvenlik si-
caklik sinirlayicisi, acil durdurma) klemens 46’nin
gerilimini ve eger uygun sekilde parametrelendiril-
diyse, klemens 65 ila 68’deki emniyet igin dnemli
opsiyonel giriglerin gerilimini kesmelidir. Emniyet
zinciri koptugunda uyar olarak géstergede 5¢ yanip
s6ner ve BCU elemaninin tim kumanda gikislarinin
gerilimi kesilir.

- Bagl olan ayar elemanlarini Uretici bilgilerine gére
koruyucu devrelerle donatin. Koruyucu devre,
BCU’da arizalara sebep olabilecek pik gerilimleri
onler.

= Atesleme trafosunda maks. agma suresini dikkate
alin (okz. Uretici bilgileri). Gerekirse minimum mola
sUresi tgp (parametre 62) degistiriimelidir.

= 51,65, 66, 67 ve 68 numarall klemenslerdeki fonk-

siyonlar parametre degerlerine baglidir:

->
->

I

51 69
65 70
66 71
67 72
68 73

1 Tesisin gerilimini kapatin.
2 Kablo baglantisini yapmadan énce sari parametre
¢Gip kartinin BCU’ya takil oldugundan emin olun.
- BCU ic¢in vidall klemensler veya yay baski-
I klemensler teslim edilebilir:
vidall klemensler, siparis no.: 74923998, yay baski
klemens, siparis no.: 74924000.
3 Kablo baglantisini baglanti planina gére yapin — bkz.
Bayfa 5 (7 Baglanti plani).
- BCU elemaninda ve beklerde iyi bir topraklama
baglantisi olusturun.
= Emniyet akim giriglerini (Klemens 45 ila 52 ve 65 ila
68) sigortalamak icin sigorta segimini agma-kapama
kapasitesi en kiguk olan sensor sigortalanacak
sekilde yapin.

TR-4
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7 BAGLANTI PLANI

BCU 560..FO

= Agiklamalar - bkz. Bayfa 26 (13 Aciklamalar].
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BCU 560..F3

ayfa 26 (13 Aciklamalar].

= Aciklamalar — bkz.

¢¢’'G0 UoIpg - XXG NOd

I_E
1[53]
—

52

Hv¢l:¢d
—1

mn_ﬂ
M_ M_ | I<mrﬂ_ﬁ_
] _8_7 EEEalE
2 | —
>

BCU 560..F3

+24VDC

+24V

L1

TR-6



| —
! :
| | =
: e -
1 : %;
1 N S
i g
“ LT
i
“ I
i3 “ “ IIIII
ol
¥kl P
= 1o
VI [N
: RS R
1 Py
Y Y
y ]
. [
(=)
<t

-
53
—]
52
El

Hvcl:ed o

—

BCU 565..F3

14

15

13

38—| |

ayfa 26 (13 Aciklamalar].

3

—
HvsL'el:ild | T
1
Il EEEE L
L~ |

V.
7

v

+24V

= Agiklamalar - bkz.

BCU 565..F3

— k@
_'7‘|
»—

L1

22°G0 uonipg - XXg NO9

TR-7



¢¢’'G0 UoIpg - XXG NOd
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BCU 580..F3
= Aciklamalar — bkz.
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BCU..F1 elemaninda IC 20 = 3 noktall adim regulatdrd Gzerinden sUrekli ayar.
= Parametre 40 = 1.
[37]38]
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BCU..F1 elemaninda IC 20..E => Analog sinyal tzerinden sUrekli ayar (dogrudan ayar

- Parametre 40 = 1. tahrigine bagl).
[37T38]
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BCU..F1 elemaninda IC 40 = IC 40’ta ¢alisma modunu 27 olarak ayarlayin,

- Parametre 40 = 2. bkz. Kullanim kilavuzu/Teknik bilgiler
Servomotor IC 40, www.docuthek.com.
| 37 | 38 |
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! EI F1':Ti|15AH ! i il I_\E; )
P — [Fs
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—

]

19 {18
Yy

! g] IC 40
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BCU..F2 elemaninda RBW klapesi

-> Parametre 40 = 3.

3 noktali adim regiilatorii lizerinden siirekli ayar

[37]38]
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Alev denetimi

- BCU 560, 565 = 1 alev glgclendirici

- BCU 580 = 2 alev gUglendirici

= UV denetiminde fasilali igletim icin UV sondalarini
(UVS 5, 10) veya surekli isletim igin alev sensdrlerini
(UVC 1) kullanin.

BCU 560, 565

Cift elektrotlu calisma

= Bkz. Bayfa 5 (7 Baglanti plani), BCU 560/LM..
FO, BCU 560/LM..F3 ve BCU 565/LM..F3.

iyonizasyon/Tek elektrotlu isletim:
- Parametre 04 = 0.

...........

Ls |

UV denetimi:

uvs 5, 10

= Parametre 01 = 5 pA.
= Parametre 04 = 3.

:
|—3
51617

UVC 1
- Parametre 04 = 2.

BCU 580

Pilot bek tek elektrotlu/Ana bek iyonizasyonlu:
- Pilot bek tek elektrotiu

- Ana bek iyonizasyon denetimli

- Parametre 04 =0

5 7 8 9 110 11 12

Pilot bek tek elektrotlu/Ana bek UVS:
=> Parametre 01 = 5 pA
= Parametre 04 =3

_
g

Pilot bek tek elektrotlu/Ana bek UVC 1:
=> Parametre 04 = 4

51617

Pilot bek UVS/Ana bek iyonizasyonlu:
=> Parametre 02 = 5 pA
=> Parametre 04 =5

TR-13



Pilot bek UVC/Ana bek UVC:
-> Parametre 04 =6

T

51617

Pilot bek UVC/Ana bek iyonizasyonlu:
- Parametre 04 =7

8 AYARLAMA

Baz durumlarda fabrika gikisi parametrelerin degisti-
riimesi gerekli olabilir. Ayn bir yazilm olan BCSoft ve
opto adaptér yardimiyla BCU elemaninin bazi para-
metrelerinin (6rnegin 6n slplrme suresi veya alevin
s6nmesi halinde tutum) modifiye ediimesi mimkundur.

/\ UYARI
Hayati tehlike!
Parametreler BCSoft yaziimiyla modifiye edildikten
sonra BCU elemaninda veya (OCU kumanda birimi
bagli ise) OCU elemaninda Reset/Info tusuna
basilarak parametrelerin dogru Ustlenildigi kontrol
edilimelidir. Parametre degerlerine erisim icin daha
fazla bilgi icin, bkz. Bayfa 24 (12 Alev sinyalinin

hata mesajlarinin veya parametrelerin okunmasi).

,\|] = Yazilim ve opto adaptdr aksesuar olarak temin edi-
PE -vmrmrmm e mamama s - lebilir — bkz. Bayfa 28 (16 Aksesuarlar].
- Degistirilen parametreler entegre parametre ¢ip

51617

Pilot bek UVC/Ana bek UVS:
=> Parametre 02 = 5 pA
=> Parametre 04 =8

kartina kaydedilir.

- Fabrika ¢ikis ayari, parametrelendirilebilir bir sifreyle
korunmustur.

- Musteri, degistirilen sifreyi tesis dokUmantasyo-
nuna bakarak veya sistem Ureticisine danigarak
ogrenebilir.

9 CALISTIRMA

- Calisma esnasinda 7 segmentli gdsterge, program
durumunu gosterir:

00 | Standby

HE | Gecikme

Ac | Minimum gUce gegiliyor

RS | Sogutma

81 | Fan rampa suresi

R! | On hava akisi

Ao | Maksimum glice gegiliyor

H{ | Gecikme

Pg | On stiptirme

P{ | On stiptirme

Ai | Atesleme glclne gegiliyor

tc | Ventil denetimi

&2 | Emniyet sUresi 1 tgaq

A2 | Emniyet sUresi 1 tgaq

03 | Alev stabilizasyon stresi 1 tggq
A3 | Alev stabilizasyon suresi 1 trg1
04| Calisma Bek 1

A4 | Calisma Bek 1

05 | Bekleme sUresi Bek 2

A5 | Gecikme

HS Bekleme sUresi Bek 2 boyunca gecikme
sUresi

06 | Emniyet suresi 2 tgpo

A6 | Emniyet suresi 2 tgpo

TR-14
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Alev stabilizasyon suresi 2 tggo
Alev stabilizasyon suresi 2 tggo
08 | Calisma Bek 2
AB | Calisma Bek 2
HE | Gecikme
-- | Cihaz kapali
[ | Veri aktanmi (programlama modu)

~n | (yanip sénen noktalar) Manuel galisma
Y modu

| 4| Uzaktan kumandali (OCU ile)

/\ UYARI
Patlama tehlikesi!
Calistirmadan 6nce tesisin sizdirmazligini kontrol
edin.
BCU’yu ancak parametre ayarlar ve kablo baglan-
tilarn usulline uygun olarak yapilmissa ve tum giris/
cikis sinyalleri kusursuz bir sekilde yerel ve gegerli
normlara uygun olarak islenmisse calistirin.
1 Tesisi galistinn.
- Gostergede --belirir.
2 Acma/Kapama tusuna basarak BCU’yu calistirn.
- Gostergede O0belirir.
- Gosterge yanip sonliyorsa (ariza) Reset/Info tusuna
basarak BCU elemanini resetleyin.

BCU 560..F0
a Calismaya baglama sinyalini klemens 1’e verin.

- Gostergede 81 belirir.

-> Godstergede ¢ beliri. Gaz ventilleri acilir ve bek
ateslenir, emniyet suresi 1 islemeye baglar.

- Alev stabilizasyon sUresi 1 boyunca gdstergede
53 belirir.

- Gostergede 04 belirir. Bek galismaktadir.

BCU 56x..F1, BCU 56x..F3

- Hava aktUatorl sogutma amaciyla galismaya bas-
lama konumunda haricen kumanda edildiginde,
gOstergede RS belirir.

a Calismaya baglama sinyalini klemens 1’e verin.

- Gostergede 81 belirir, hava aktlatérd kumanda
edilmis ise A{ belirir.

- Gostergede 82 belirir, hava aktlatori agimis ise A2
belirir. Gaz ventilleri agilir ve bek ateslenir, emniyet
sUresi 1 islemeye baglar.

- Gostergede 53 belirir, hava aktlatort agiimis ise alev
stabilizasyon sUresi 1 boyunca A3 belirir.

- Gostergede 04 belirir, hava aktlatort agiimis ise
A4 belirir. Bek galismaktadir.

BCU 580..F1/F3
- Hava aktUatorl sogutma amaciyla calismaya bas-
lama konumunda harici olarak kumanda edildiginde
gbstergede ARG belirir.
a Calismaya baglama sinyalini klemens 1’e verin.
- Gostergede &1 belirir, hava aktlatori agimis ise
A{ belirir.

= Gostergede 02 belirir, hava aktlatori acimis ise A2
belirir. Gaz ventilleri acilir, pilot bek (bek 1) ateslenir,
emniyet sUresi 1 islemeye baglar.

= Gostergede 83 belirir, hava aktlatort agimis ise
A3 belirir.

- Gostergede 84 belirir, hava aktlatort agimis ise
A belirir. Pilot bek ¢alismaktadir.

- Gostergede 86 belirir, hava aktlatort agimis ise
A6 belirir. Ana bek (bek 2) ateslenir, emniyet suresi
2 islemeye baglar.

= Gostergede 87 belirir, hava akttatort agimig ise alev
stabilizasyon suresi 2 boyunca A7 belirir.

= Gostergede 88 belirir, hava aktlatort agimis ise
A8 belirir. Ana bek calismaktadir. Regllasyon izni
verilmigtir.

10 MANUEL CALISMA MODU

- Bek kumandasinin ayan veya ariza tespitinde kul-
lanilir.

- BCU elemani manuel gcalisma modunda ¢alismaya
baslama sinyali (Klemens 1), havalandirma (klemens
2) ve uzaktan resetleme (kKlemens 3) giriglerinin duru-
mundan bagimsiz olarak ¢aligir. Onay/Acil durdurma
girisinin (klemens 46) fonksiyonu korunur.

- BCU, kapatima veya gerilimin kesilmesiyle manuel
¢alisma modunu sonlandirir.

= Parametre 67 = 0: Sinirsiz sreli manuel ¢alisma.
Regulasyon veya veri yolu devre digl kaldiginda
bek kumandasinin igletimi manuel devam ettirilebilir.

= Parametre 67 = 1: BCU, Reset/Info tusuna son kez
basildiktan 5 dakika sonra manuel ¢calisma modunu
sonlandirnr. Galismaya baslama/Standby konumuna
gegcer (gdsterge 80).

1 Reset/Info tusu basiliyken BCU elemanini galigtirin.
Gostergede iki nokta yanip sénene kadar Reset/
Info tusuna basin.

- Reset/Info tusuna kisaca basildiginda, manuel ¢a-
lismada aktuel adm gosterilir.

= Reset/Info tusuna 1 sn. uzun basildiginda BCU bir
sonraki program adimina geger.

2 BCU elemani Calisma Bek program adimina
(BCU 560, 565 = gosterge 84/BCU 580 = goster-
ge 0B) ulasana kadar Reset/Info tusuna basin (her
defasinda 1 saniyeden uzun).

IC 20 ile BCU..F1
- Bek ¢alisma sinyalinden sonra (BCU 56x = gbsterge
&4, BCU 580 = gosterge 88) IC 20 servomotor
istenildigi gibi acilip kapatilabilir.
3 Reset/Info tusuna basin.
= Tusa basildig stirece servomotor maksimum guc
pozisyonuna kadar agmaya devam eder.
- Gostergede Ao belirir ve noktalar yanip séner.
= Tus birakildiginda ayar klapesi ilgili pozisyonda durur.
4 Reset/Info tusuna tekrar basin.
= Tusa basildigi slrece servomotor minimum guc
pozisyonuna kadar kapatmaya devam eder.
- Gostergede Ac belirir ve noktalar yanip soner.

TR-15



= Tusun her birakilip tekrar basimasinda yon degi-
sir. Ayar klapesi ilgili nihai pozisyonuna ulastiginda
noktalar séner.

IC 40 ile BCU..F1, BCU..F2 ile RBW

= Regllasyon izninden sonra (BCU 56x = gdsterge 04,
BCU 580 = gosterge 48) maksimum ile minimum
gl¢ arasinda pozisyonlara ikili sistemde gidilebilir.

11 ARIZA HALINDE YARDIM

/\ TEHLIKE

Kisilerin ve cihazin zarar gérmemesi icin asagida

belirtilen hususlar dikkate alin:

— Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z
konusudur! Elektrik akimi taglyan parcalar
Uzerinde yapilacak galismalardan 6nce bu
parcalarin elektrik baglantisini kesin!

— Ariza giderme galismalar ancak yetkili uzman
personel tarafindan yapimalidir.

- Arizalar sadece burada agiklanan 6nlemler dogrul-
tusunda giderilmelidir.

= Arnzalarin giderilmesine ragmen BCU reaksiyon
gbstermiyorsa: Cihazi sékin ve kontrol edilmesi
icin Uretici firmaya gonderin.

=> Sistem hatalari (10, 20, 23, 24, 30, 31, 32, 33, 36,
51, 52, 80, 89, 94-99, bE, bc hatalar)) sadece
BCU elemanindaki Reset/Info tusuyla onaylanabilir.

=> Uyar mesajlari (N0 ila n4) BCU tarafindan ekranda
gosterilir. BCU elemaninin kumanda girigleri Uzerin-
den calismaya devam etmesi mimkuindr.

- Ariza kapatmasi olarak parametrelendirme halinde
d1 ila d8 hatalarinin onayi igin Reset/Info tugsuna ba-
siimasi gerekir. Emniyet kapatmasi olarak paramet-
relendirme halinde ariza bildirim kontagi Uzerinden
sinyalizasyon yapimaz. Hatalar artik mevcut degilse
ariza mesajl gostergeden silinir. Hatalarnn Reset/Info
tusuyla onaylanmalari gerekmez.

? Arizalar

! Sebebi
® Cozim
7 segmentli gésterge yanmiyor.
! Hat gerilimi meveut degil.
e Kablo baglantisini kontrol edin, hat gerilimi
(bkz. Tip etiketi) saglayin.

Nl Nol—r
o A
77PN\ 77N\

Gosterge yanip séniiyor ve 5! veya A! gos-

teriyor.

BCU, bek ateslenmeden hatall bir alev sinyali

algiliyor (yabanci alev).

e UV sondasini denetlenecek beke tam ve dog-
ru sekilde yonlendirin.

! UV sondasi igindeki UV lambasi arizall (lambanin
OmrU asildi) ve surekli alev sinyali veriyor.

e UV lambasini degistirin, bunun i¢in bkz. UV
sondasi kullanim kilavuzu.

! fletken seramik izolasyondan kaynaklanan alev
sinyali.
* Bek 1 icin alev glglendiricisinin kapatma sini-
rini ayarlamak icin 01 numarall parametrenin
degerini yUkseltin.

\F'L/ Nal—r

o2l A

7N 771N

Start - Atesleme kivilcimi olusmuyor - Gos-
terge yanip soniiyor ve 5c veya Ac gosteriyor.
Atesleme kablosu ¢ok uzun.

e Kabloyu 1 metreye (maks. 5 m) kisaltin.

Atesleme elektrotunun bek kafasina olan mesafe-
si gok blyuk.

* Mesafeyi maks. 2 mm’ye ayarlayin.

Atesleme kablosu elektrot soketinde temas
etmiyor.

¢ Kabloyu sikica vidalayin.

! Atesleme kablosu atesleme transformatériinde

temas etmiyor.
® Baglantiyl kontrol edin.

! Atesleme kablosunda topraklama kisa devresi
var.
* Ddsenen kabloyu kontrol edin, atesleme elekt-
rotunu temizleyin.
® Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokUn ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdnderin.

Alevsiz calismaya baslama - Gaz gelmi-

yor — Gosterge yanip soniiyor ve 02 veya A2

gOsteriyor.

Gaz ventillerinden biri agmiyor.

e Gaz basincini kontrol edin.

e Gaz ventiline giden gerilim beslemesini kontrol
edin.

! Boru hattinda hala hava var, érn. montaj galisma-
larindan sonra veya tesis uzun sure caligtinimadi-
ginda.

* Boru hattini “gazla besleyin” — BCU’yu resetle-
yin.

* Aniza bu 6nlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
s6kun ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdnderin.

F’ a:a :3:5 |
F:':E Fl::‘l F.':a H:“,

? Galigmaya baglama - Alev yaniyor - Buna
ragmen gosterge yanip soniiyor ve pilot

TR-16
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bekte/bekte (bek 1) 2 veya 7 veya ana bekte
(bek 2) 5 veya 7 gosteriyor.

! Calismaya baglama sirasinda alev séndu.

e Alev sinyalini okuyun.

Alev sinyali, bek 1 alev sinyali kapatma sininndan
(parametre 01) veya bek 2 (parametre 02) kapat-
ma sinirndan kiguk ise, asadidaki sebepler s6z
konusu olabilir:

! Kapatma hassasiyeti icin ayarlanmis olan deger

cok blyUk.

! s, kir veya izolatdrdeki rutubet nedeniyle iyoni-

zasyon elektrotunda kisa devre var.

! iyonizasyon elektrotu alevde dogru oturmuyor.
+ Fis iyonizasyon elektroduna dogru baglanmadi.
! Gaz-Hava orani dogru degil.

1 Yiksek gaz veya hava basinci nedeniyle alev,

bek sasesine temas etmiyor.

* Bek veya BCU (yeterince) topraklanmad.
! Alev sinyal kablosunda kisa devre veya kopma

var.

+ UV sondasi kirli.
I UV sondasinin kablo baglantisi hatalr.

e Hatalar giderin.

Nol—r N l—r
s RS
=\ 77PN

? Gosterge yanip soéniiyor ve 05 veya AS gos-

teriyor.

! BCU, bek 2 (ana bek) ateslenmeden hatali bir

alev sinyali algiliyor (yabanci alev, yabanci isima).
e UV sondasini denetlenecek olan bek 2’ye tam
ve dogru sekilde yonlendirin.

+ UV sondasi icindeki UV lambasi arizali (lambanin

OmrU aslildi) ve surekli alev sinyali veriyor.
e UV lambasini degistirin, bunun igin bkz. UV
sondasi kullanim kilavuzu.

! lletken seramik izolasyondan kaynaklanan alev

sinyali.

¢ Bek 2 icin alev glclendiricisinin kapatma sini-
rini ayarlamak igin 02 numarall parametrenin
degerini ylUkseltin.

Via h

o8|

77

A
N /

Ny
H 8|
N\

? Calisma - Alev yaniyor - Bek 2 kapani-

yor — Gosterge yanip soniiyor ve 58 veya A8
gOsteriyor.

! Calisma sirasinda veya gecikmeli regllasyon izni

sirasinda alev séndu.
e Alev sinyalini okuyun, bkz. Bayfa 24 (12]
Alev sinvalinin, hata mesajlarinin veya paramet

elerin okunmasi].
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Alev sinyali, bek 2 alev sinyali kapatma sininndan
klglk ise (parametre 02), asagidaki sebepler s6z
konusu olabilir:

! Kapatma hassasiyeti igin ayarlanmis olan deger

cok buyUk.

! s, kir veya izolatérdeki rutubet nedeniyle iyoni-

zasyon elektrotunda kisa devre var.

! lyonizasyon elektrotu alevde dogru oturmuyor.
+ Gaz-Hava orani dogru degil.
' YUksek gaz veya hava basinci nedeniyle alev,

bek sasesine temas etmiyor.

! Bek veya BCU (yeterince) topraklanmadi.
+ Alev sinyal kablosunda kisa devre veya kopma

var.

* UV sondasi kirli.

¢ Hatalar giderin.

Ny
[ O]
770N

? GoOsterge yanip soniyor ve {{ g6steriyor.
+ Uzaktan resetleme girisinin aktivasyonu hatall.
+ Cok sk uzaktan resetleme yapildi. 15 dakika

icinde 5 defadan fazla otomatik veya manuel
uzaktan resetleme yapildi.

! Asil sebebi giderilmemis olan 6nceki hata belirtisi-

nin ardil hatasi s6z konusu.

* Onceki hata bildirilerine dikkat edin.

e Sebebi ortadan kaldirin.

Ariza kapatmasindan sonra surekli resetleme yapi-

larak sebep ortadan kaldinlamaz.

e Uzaktan resetlemeyi norma uygunluk
acisindan (EN 746 sadece gdzetim altinda
resetlemeye izin verir) kontrol edin ve gerekirse
dlzeltin.

BCU’yu sadece manuel olarak, gézetim altinda

resetleyin.

e BCU’da Reset/Info tusuna basin.

Nl
]
77N\

? GoOsterge yanip soniiyor ve { { gbsteriyor.
! Cok fazla tekrar galistirma, Bek 1. 15 dakika

icinde 5 defadan fazla tekrar ¢alistirma yapild.

e Beklerin ayarni kontrol edin.

e Calisma sirasinda guc regllasyonu ayarlarini
kontrol edin.

e BCU’da Reset/Info tusuna basin.
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7N
Gosterge yanip soniiyor ve !c gosteriyor.
Cok fazla tekrar calistirma, Bek 2. 15 dakika
icinde 5 defadan fazla tekrar ¢alistirma yapildi.
e Beklerin ayarini kontrol edin.
e BCU'da Reset/Info tusuna basin.

N
[e 3]
- U
72N
Gosterge yanip soniiyor ve cC gosteriyor.
Klemens 56’daki ¢ikisa ters yonden gerilim uygu-
laniyor.
e Kablo baglantisini kontrol edin ve cihaza ters
yonden gerilim uygulanmamasini sagdlayin.
Gug¢ modultinde dahili cihaz hatasi mevcut.
e Glg modultni degistirin.

\,IT/
2
7T\

Gosterge yanip soniiyor ve ¢! gosteriyor.

51 ve 52 numarali girigler ayni anda kumanda
ediliyor.

® 51 numarali girisi kontrol edin.

Giris 51 ancak klape acikken kumanda edilmelidir.
e 52 numarali girisi kontrol edin.

Giris 52 ancak klape atesleme gucl pozisyonun-
dayken kumanda edilebilir.

AN
]2 d]
=\

Gosterge yanip soniiyor ve cc gosteriyor.

IC 20 servomotorun kablo baglantisi hatali yapildi.

* Kablo baglantisini kontrol edin. 52-55 bag-
lanti klemenslerinin giris ve ¢ikislarinin kablo
baglantisini baglanti planina gére yapin — bkz.
Bayfa 9 (BCU..F1 elemaninda IC 20].

Gug¢ modultinde dahili cihaz hatasi mevcut.
e GU¢ moduliini degistirin.

Nol—r
FE|
/N

Gosterge yanip soniiyor ve ¢3 gosteriyor.

Klape konumunun BCU elemanina geri bildirimi

devamli olarak gergeklesmiyor.

® Kablo baglantisini kontrol edin ve ayar klapesi-
nin maksimum guc¢/atesleme gulcl pozisyo-
nunun klemens 52 Uzerinden devamli geri
bildirimini saglaymn.

TR-18

lo
7N

? Gosterge yanip soniiyor ve 24 gosteriyor.
I BUS (izerinden kumanda hatall. “Acik” ve “Kapall”

talepleri ayni anda belirlendi.
e “Acik” ve “Kapall” komutlarinin ayni anda
kumanda ediimemesini saglayin.

EX- RN

Vi A

? Gosterge yanip soniiyor ve 30 veya 3! gos-

teriyor.

! BCU elemaninin ayarlanabilir parametre boll-

mUnde anormal parametre degisikligi yapilmistir.

e Parametreyi BCSoft yazilimiyla tekrar eski
degerine ayarlayin.

e Mukerrer hatalari 6nlemek icin arizanin sebebi-
ni arastirin.

e Kablolarin usuline uygun désenmelerine
dikkat edin — bkz
Eecimi.

¢ Yukarida ac¢iklanan dnlemlerin faydall olmamasi
halinde, cihazi sékin ve kontrol edilmesi igin
Uretici firmaya gdnderin.

134
70N

? Gosterge yanip soniiyor ve 32 gosteriyor.
* Besleme gerilimi gok dusUk veya gok yiksek.

e BCU'yu belirtilen hat gerilimi araliginda (hat
gerilimi +%10/-%15, 50/60 Hz) isletin.

+ Dahili cihaz hatasI mevcut.

e Cihaz sokin ve kontrol edilmesi igin Uretici
firmaya goénderin.

Nol—r
EE|
70\

? Gosterge yanip soniiyor ve 33 gosteriyor.
* Hatall parametrelendirme.

e Parametre ayarini BCSoft ile kontrol edin ve
gerekirse degistirin.

+ Dahili cihaz hatasi mevcut.

e Cihazi s6kin ve kontrol ediimesi igin Uretici
firmaya gonderin.

ol
EE
7\

? Gosterge yanip soniiyor ve 34 gosteriyor.
* Hava ventili hatall kumanda edildi.
+ Dahili cihaz hatasi mevcut.
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e Cihazi s6kin ve kontrol ediimesi igin Uretici
firmaya goénderin.

135
7N

Gosterge yanip soniiyor ve 35 gésteriyor.

Bus moduli ve kumanda cihazi uyumlu degil.
e Bus sistemini ve PLC’yi PROFIBUS uyumlulu-
gu agisindan kontrol edin.

Bus modulu segilen iglevselligi desteklemiyor.
e 75 numarall parametrenin ayarini kontrol edin.

136/
7N

Gosterge yanip soniiyor ve 36 gésteriyor.

Cihazin cikiglarina ters yonde gerilim uygulaniyor.
¢ Kablo baglantisini kontrol edin ve cihaza ters
yonden gerilim uygulanmamasini saglayin.

Dahili cihaz hatasi mevcut.

e GU¢ moduliny degistirin.

¢ Cihazi s6kin ve kontrol ediimesi igin Uretici
firmaya gonderin.

N
139
=\

Gosterge yanip soniiyor ve 35 gésteriyor.

Emniyet akim devresinin ¢ikislarindan birinde kisa

devre var.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

e Hassas sigortay F1 (3,15 A, atil, H) kontrol
edin.

Hassas sigorta gli¢c modUlt sokildUkten sonra

cikarilabilir.

e Ardindan tim giris ve ¢ikis sinyallerinin kusur-
suz iglendigini kontrol edin.

Gug¢ modultinde dahili cihaz hatasi mevcut.
e Gulc modulunl degistirin.

N
H G
770N

Gosterge yanip soniiyor ve HC g6steriyor.

Manyetik gaz ventili V1 sizdinyor.
¢ V1 manyetik gaz ventilini kontrol edin.

Gaz basing prezostati DGp/2 sizdirmazlik kont-

rolU i¢in yanlis ayarlandi.

e Girig basincini kontrol edin.

* DGp,/2 elemanini dogru giris basincina ayarla-
yin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

V1 ile V2 arasindaki kontrol basinci diismuyor.

e Kurulumu kontrol edin.

TR-19

Test sUresi ¢ok uzun.

* 56 parametresini (6lgUm stiresi V) kontrol
edin ve BCSoft ile degistirin.

® Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokun ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdnderin.

N %
e
™\

Gosterge yanip soniiyor ve 4{ gésteriyor.

Cikis tarafl manyetik gaz ventili (V2) sizdirnyor.
¢ Cikis tarafl manyetik gaz ventilini kontrol edin.

Gaz basing prezostati DGp/2 sizdirmazlik kont-

roll i¢in yanlis ayarlandi.

e Giris basincini kontrol edin.

* DGp,/2’yi dogru girig basincina ayarlayin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

Test suresi cok uzun.

* 56 parametresini (6lglim stiresi V) kontrol
edin ve BCSoft ile degistirin.

® Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihaz
sokun ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

R

77N

Gosterge yanip soniiyor ve 42 gésteriyor.
Bek tarafl manyetik gaz ventillerinden biri (V2/V3)
sizdiriyor.

e Bek tarafll manyetik gaz ventillerini kontrol edin.

Gaz basing prezostati DGp,,/2 sizdirmazlik kont-

roll i¢in yanlis ayarlandi.

e Girig basincini kontrol edin.

* DGp/2 elemanini dogru giris basincina ayarla-
yin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

Test suresi cok uzun.

* 56 numarall parametreyi (6lgiim stiresi V1)
BCSoft ile degistirin.

® Ariza bu 6nlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokun ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdnderin.

N—l_r

45

771N\

Gosterge yanip soniiyor ve 45 g6steriyor.

Ventillerin kumandasi hatali, ventiller birbirine

kanstirlarak bagland.

* Manyetik ventillerin kablo baglantisini kontrol
edin.
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77T\ 7717\
Gosterge yanip soniiyor ve 5! gosteriyor. ? Gosterge yanip séniiyor ve 57 gosteriyor.

“Emniyet zinciri/Onay/Acil durdurma” girisinde !

(klemens 46) sinyal kesintisi.

e “Emniyet zinciri/Onay/Acil durdurma” giriginin
(kKlemens 46) kumandasini kontrol edin.

N2
52
7N
Gosterge yanip soniiyor ve 52 gosteriyor.

BCU sUrekli olarak uzaktan resetlenmektedir.
e Uzaktan resetleme kumandasini (klemens 3)

kontrol edin. ? Gosterge yanip séniiyor ve 83, 94, 95, 35, 97,

® 3 numaral klemense sadece resetleme islemi
icin yaklasik 1 saniye boyunca gerilim uygula-
yin.

_
5 3
VN

Gosterge yanip soniiyor ve 53 gosteriyor.

iki galismaya baglama islemi arasindaki minimum
sUrenin (takt periyodu) altina inildi.

tz . [sn] = (tyz + 0,6 x tsaq) + 9

Ornek:

On ategleme stiresi tyz = 2 sn

1. calismaya baslama sirasinda emniyet sUresi
tsa1 =3 sn

Zmn=@ +0,6 x3) +9=12,8sn

N

5 4

7\

Gosterge yanip soniiyor ve 54 gosteriyor.

Servomotor atesleme glict pozisyonunun geri

bildirim sinyali hatall.

e Merkezi servomotordan BCU'ya (klemens 66)
kablo baglantisini kontrol edin.

e Parametre 71 = 20 oldugunu kontrol edin
(LDS atesleme konumu sorgulamas).

N2
55| ?
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Gosterge yanip soniiyor ve 56 gosteriyor.
Goklu alev denetiminin kablo baglantisi hatal. !
BCU elemanina ayni zamanda mevcut alev ile
hatali alev sinyali veriliyor. "
* Kablo baglantisini kontrol edin.
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44 numaral klemenste giris hatall kumanda
ediliyor. 49 numarall klemenste ytksek sicaklik
isletimi (> 750 °C) sinyali olmamasina ragmen
BCU Menox isletimine gegmeye calisiyor.

¢ Kablo baglantisini kontrol edin.

El 9:4 55 Jsél
138 laqf

38 veya 99g0steriyor.

Sistem hatasi — BCU emniyet kapatmasi gercek-

lestirdi. Bunun sebebi cihaz arizasi veya anormal

EMU etkisi olabilir.

e Kablolarin usuliine uygun désenmelerine
dikkat edin — bkz.

Eecimil

Ozellikle frekans konvertérll tesislerde tesis

icin gecerli EMU y6netmeliklerine uyulmasina

dikkat edin — bkz.

Eecimi]

Cihaz resetleyin.

Bek kumandasini akim hattindan ayirin ve

yeniden calistirin.

e Hat gerilimini ve frekansi kontrol edin.

Yukarida agiklanan 6nlemlerin faydali olmamasi

halinde muhtemelen donanim arizasi mev-

cuttur. Bu durumda cihazi sdkun ve kontrol

edilmesi icin Uretici firmaya génderin.

e
N

Gosterge yanip soniiyor ve 34 gosteriyor.

Giriglerde trifaze akim hattinin farkli fazlan mevcut.

e Kablo baglantisini kontrol edin, cihazin ve
giriglerin ayni fazla beslenmelerini saglayin.

Nolor
37
77\

Gosterge yanip soniiyor ve 37 gosteriyor.
PCC (Parametre Chip Karti) eksik.
e Uygun PCC takin.

Gug¢ modultinde kontak sorunu var.
e Kontak sorunlarini giderin.

+ GU¢ modult bozuk.

e GU¢ modulind degistirin.
¢ Yukarida agiklanan 6nlemlerin faydall olmamasi
halinde muhtemelen donanim arizasi mev-
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cuttur. Bu durumda cihazi sdkiin ve kontrol
edilmesi icin Uretici firmaya génderin.

BN 7
E di
77N

? Gosterge yanip soniiyor ve d & gosteriyor.
* Hava basing prezostaninin debisiz durum kontro-

U bagarisiz.

® Hava basing prezostatinin fonksiyonunu kont-
rol edin.

Vantilatér galistinimadan dnce, hava denetimi aktif

konumdayken hava denetimi girisinde (klemens 47)

High sinyali olmamalidir.

N %
197]
I\

? Gosterge yanip soniiyor ve d | gosteriyor.
* Hava basing prezostaninin ¢alisma kontrolU

basarisiz. Vantilatdr calismaya basladiktan sonra,

47 veya 48 (P15 ve P35) numaral giriglerin

parametre ayarina bagl olarak, hava denetimi

devreye girmedi.

® Hava denetiminin kablo baglantisini kontrol
edin.

e Hava basing prezostatinin ayar noktasini kont-
rol edin.

e Vantilatdrin fonksiyonunu kontrol edin.

N %
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? Gosterge yanip soniiyor ve d P gosteriyor.
! On siiplirme esnasinda hava basing prezostati-

nin giris sinyali (kKlemens 48) kesildi.

e SlpUrme sirasinda hava beslemesini kontrol
edin.

® Hava basing prezostatinin elektrik kablo bag-
lantilarni kontrol edin.

e Klemens 48’in kumandasini kontrol edin.

® Hava basing prezostati ayar noktasini kontrol
edin.

4

IED

? Gosterge yanip soniiyor ve 83 gosteriyor.
: Bek 1 alev gliclendiricisi hatas!.

e Cihazi s6kln ve kontrol edimesi icin Uretici
firmaya gonderin.

185
7N

? Gosterge yanip soniiyor ve 85 gosteriyor.

* Bek 2 alev guclendiricisi hatasi.
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e Cihaz s6kun ve kontrol edilmesi igin Uretici
firmaya goénderin.

EERREESRE
N /|\ V2N
lﬁa\ ld"\ EE:

B S 771\

? Gosterge yanip soniiyorved 2, d3,d 4, d 5,

d 5, d 7 veya d Bgosteriyor.

' Hava basing prezostatinin giris sinyali, calismaya

baslama/galisma sirasinda X program adiminda
(02 ila 08) kesildi.

+ X program adminda hava beslemesi kesildi.

* Hava beslemesini kontrol edin.
e Hava basing prezostati ayar noktasini kontrol
edin.

el
7N

? Gosterge yanip soniiyor ve Aic gosteriyor.
I Servomotordan “Minimum gtice ulasildi” mesaji

eksik.

e Klape ve servomotor limit switch fonksiyonunu
kontrol edin.

¢ Kablo baglantisini kontrol edin.

e Servomotoru kontrol edin.

* Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokun ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

Aol
7N

? Gosterge yanip séniyor ve fo gosteriyor.
I Servomotordan “Maksimum glice ulasildi” mesaji

eksik.

e Klape ve servomotor limit switch fonksiyonunu
kontrol edin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

e Servomotoru kontrol edin.

® Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokun ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

)i

123

? Gosterge yanip soniyor ve fi gosteriyor.
! Servo motordan “Atesleme guicl ulasildi” mesaji

eksik.

e Klape ve servomotor limit switch fonksiyonunu
kontrol edin.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

e Servomotoru kontrol edin.



® Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sokUn ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

\JT:/
b E|
71N\
? Gosterge yanip soniiyor ve b £ gosteriyor.

* Bus modulUyle olan dahili iletisim arizal.

® Bus modultinin baglantisini kontrol edin.

e Bagli olan servomotorlar Uretici bilgilerine gore
koruyucu devrelerle donatiimalidir.

Bdylece, BCU elemaninda arizalara sebep olabile-

cek pik gerilimler dnlenir.

o Parazit gidermeli elektrot fisi (1 kQ) kullanin.

* Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi
sOkin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

* Bus modull bozuk.

* Bus modulinu degistirin.

\',I,/
b c
7N

? Gosterge yanip soniiyor ve bc gosteriyor.

! Yanlis veya hatall parametre ¢ip karti (PCC).

e Sadece 6ngdrilen parametre gip kartini kulla-
nin.

® Bozuk parametre ¢ip kartini degistirin.

Nl
]
77N

? Gosterge yanip soniiyor ve ¢ ! gosteriyor.

! Hazir oima sirasinda ventil pozisyon salterinin

(proof-of-closure) giris sinyali eksik.

¢ Kablo baglantisini kontrol edin.

BCU (klemens 45) elemaninda ventil kapaliyken hat

gerilimi olmali, ventil agikken hat gerilimi omamalidir.

® Pozisyon salterinin ve ventilin kusursuz galistik-
larni kontrol edin, bozuk ventili degistirin.

o
77N

? Gosterge yanip sonliyor ve c 8 gosteriyor.
I Bildirim salter kontaginin halen agik oldugu BCU

elemanina bildirilmiyor.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

e Klemens 36, 37 veya 38 girislerinin parametre-
lendirmesini kontrol edin.

Calismaya baslama sirasinda BCU (klemens 45)

elemaninda ventil kapaliyken hat gerilimi olmali,

ventil agikken hat gerilimi olmamalidir.

® Pozisyon salterinin ve ventilin kusursuz ¢alistik-
larini kontrol edin, bozuk ventili degistirin.
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F i
7717\

? Gosterge yanip sonliyor ve F! gosteriyor.
* Harici alev denetcilerinden biri yabanci alev algila-

di (hatali alev sinyali).
e Yabanci alev giderin.

* 67 numaral klemensin kumandasi hatall.

® 67 numaral klemensin kumandasini kontrol
edin.

N
F c
7/

J Li,\\

|

/-

? Gosterge yanip soniiyor ve F2 gosteriyor.
* Harici alev denetgilerinden biri emniyet suresi

boyunca alev sinyali algilamad..
e Klemens 68’in kumandasini kontrol edin.

N
F3
770N

? Gosterge yanip soniiyor ve F3 gosteriyor.
* Harici alev denetcilerinden biri alev stabilizasyon

sUresi boyunca alev sinyali algilamadi.
¢ 68 numaral klemensin kumandasini kontrol
edin.

N
IF o
™\

? Gosterge yanip soniiyor ve F+ gosteriyor.
: Harici alev denetgilerinden biri calisma esnasinda

alev sinyali algilamadi.
¢ 68 numarall klemensin kumandasini kontrol
edin.

PN %
n D
77 IEN

? Gosterge yanip soniiyor ve n £ g6steriyor.
! BCU ile PLC (kontrolor) arasinda baglant kurula-

miyor.

e Kablo baglantisini kontrol edin.

e PLC programinda BCU elemaninin ag adinin
ve IP konfiglirasyonunun dogru oldugunu
kontrol edin.

e SPS elemanini galigtirn.

N—l_rs
]
Y

? Gosterge yanip soniiyor ve n { g6steriyor.

Hata sadece adres kontrollli alan veri yolu (fieldbus)
iletisimli cihazlarda belirir (P80 = 1).
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!' Bus modiiliinde gegersiz ya da yanlis adres
ayarlandi.
e Bus moduliine dogru adresi (001 ila FEF)

atayin.
Nl
=
2N

? Gésterge yanip séniiyor ve n 2 gdsteriyor.

' Bus modiilii PLC’den yanlig konfigiirasyon aldl.
e Dogru GSD dosyasinin okundugunu kontrol
edin.

Nl
03|
777\
? Gosterge yanip séniiyor ve n 3 gdsteriyor.
- Hata sadece adres kontrolll alan veri yolu (fieldbus)

iletisimli cihazlarda belirir (P80 = 1).

! PLC'de BCU igin gegersiz ag adi girildi veya hig
girilmedi.

e Varsayllan (default) ag adini, (bcu-560-xxx) gibi
uygun olan veya asagidaki gibi, sonunda bu
adi igeren bir adla isimlendirin: “mUsteriyed-
zel-isimbcu-560-xxx".

= “xxx” Bus modulinde ayarl olan adresi ifade eder
(6rnegin 4A5).

N
n 4
77\

? Gosterge yanip séniiyor ve n 4 gosteriyor.

! PLC STOP durumunda.
e PLC’nin calistinlabilir oldugunu kontrol edin.
Sigortanin degistirilmesi
- F1 ve F2 cihaz sigortalan kontrol edimek amaciyla
cikarilabilir.
1 Tesisin/BCU elemaninin gerilimini kapatin.
2 Baglanti klemenslerini BCU elemanindan gekerek
ayirin.
= Bu sirada baglanti kablolar baglanti klemenslerine
takil kalr.
8 Glig moduliini_gekerek alin, bkz.

[5Uc moduliintin/parametre cip kartinin dedistiril

esi].
4 Sigorta tutucusunu (F1 veya F2 hassas sigortayla
birlikte) gikarin.

5 F1 veya F2 hassas sigortanin fonksiyonunu kontrol
edin.
6 Bozuk hassas sigortayl degistirin.

- Degistirirken sadece onayl olan tipi kullanin (F1:
3,15 A, atll, H, F2: 5 A, atil, H; IEC 60127-2/5’e
gore).

7 Ik 6nce glic moddlind, ardindan baglanti kiemens-
lerini tekrar takin ve tesisi/BCU elemanini tekrar
caligtinn, bkz. Bayfa 14 (9 Calistirmal].
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12 ALEV SINYALININ, HATA MESAJ

12.1 Parametreler ve degerler

LARININ VEYA PARAMETRELERIN Ad LIS
I
OKUNMASI Degeri
- Calisma sirasinda (BCU 56x = 04 gdsterge n. | Kapatma sinir 1
BCU 580 = 08 gosterge) Reset/Info tusuna tekrar YUola-ed = pA
tekrar basilarak alev sinyalinin gtict, son 10 hata ae Kapatma sinir 2
mesajlar ve parametre degerleri sorgulanabilir. “ 2-20 = pA
Gosterge Bilgi Alev denetimi
Al Afier 8 = lyonizasyon
Alev sinyali guict: p
Fi Bek 1 L=ove
Fe* Bek 2* T
- oy 3 = Ilyonizasyon 1 ve UVS 2
EG Son hata mesaji Y 4 = lyonizasyon 1 ve UVC 2
ila = . 5 =UVS 1 ve iyonizasyon 2
ES son on hata mesaji 65=UVC 1ve UVC 2
ol Parametre 01 degeri 7=UVG 1 ve iyonizasyon 2
i o 8= UVC 1ve UVS 2
99 parametre 99 degeri Yilksek sicaklik caligmasi
n
* Sadece BCU 580'de 0 = Kapal
-- PR 06 | 2 = UVS'li fasllall isletim
1 Gosterge Fi g_oste}_’ene kadar Reset/Info tusuna 3 = iyonizasyon/UVCli stirekli isletim
. yaklasik 2 saniye sUreyle basn_w. o Ny 5 — menox fasilali
Tu§u b|rel1lk|n. Qosterge, alev sinyal glcUnU pA biri- Bek 1 calistrma denemeleri
minde gosterir. . . ne | { =1 galistrma denemesi
3 Bir sonraki bilgiye (hata mesaji, parametre degeri) Yt |2 = 2 calistrma denemeleri
ulasmak icin Reset/Info tusuna 2 saniye slreyle 3 = 3 ¢alistirma denemeleri
tekrar basin. Bek 2 calistirma denemeleri
= Tus her defasinda birakildiginda ilgili hata mesaiji o9 { =1 calistirma denemesi
veya parametre degeri gosterilir. = 2 calistirma denemeler
- Son hata mesajlarindan birine veya parametreye 3 = 3 calistirma denemeler
ulasmak icin Reset/Info tusunu uzun stre basili Tekrar calistir
tutun (= 2 sn). v= ggﬁﬁ“
- Gosterge, tusa kisa slreyle basildiginda o anda - é _ Bek 2
hangi parametrenin gosterildigini gdsterir. o3 3 = Bek 1 ve bek 2 (pilot bek ve ana bek)
=> Enson tusa basimasindan yaklasik 60 saniye sonra 4 =Bek 1i¢in 15 dakikada maks. & kez
tekrar normal program durumu gésterilir. 5 = Bek 2 igin 15 dakikada maks. 5 kez
- OCU kumanda tnitesi bagh oldugunda alev sinyali 6 = ?ek 1i¢in 15 daklkaga maks. 5 kez
glictl, hata mesajlart ve parametre degerlerine iliskin Duslk hava basing emniyeti
bilgiler sadece OCU Uizerinden sorgulanabilir. 15 | =Kapal
{ = Emniyet kapatmali
2 = Ariza kilitlemeli
DusUk hava basing emniyet gecikmesi
{6 |0 =~Kapal
{ = Aclk
T Calisma emniyet stresi
&; {; 2@ = Saniye biriminde sure
28 Menox 6n havalandirma suresi tyu
§-250 = Saniye biriminde sUre
3y | On stiptime suresi tpy
8-6000 = Saniye biriminde stre
On stpiirmede hava akis denetimi
35 0 = Kapall
{ = Emniyet kapatmall
2 = Ariza kilitlemeli
35 On havalandirma stiresi ty;_
0-250 = Saniye biriminde stre
39 Son havalandirma suresi ty

0-60 = Saniye biriminde sure
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Parametre

Kapasite kontrolU
{=1C 20

2=1C 40

3 =RBW

5 = Hava ventili

Calisma sUresi segimi

& = Kapall, gii¢ sorgulamasi

{ = Acik, min./maks. gug icin Gug
2 = Agik, maksimum gug icin

3 = Ac¢lk, minimum gug igin

Parametre

Fonksiyon Klemens 51

0 = Kapall

8 = Acil durdurma girisi (KI. 46) ile VE bagi
9 = Hava BP girisi (KI. 47) ile VE bagi

{0 = SUpUrme BP girisi (KI. 48) ile VE bagdi
{{ = Gaz Maks girisi (KI. 50) ile VE bagi
{2 =Gaz Min girisi (KI. 49) ile VE bag

{3 = Geri bildirim IC 40/RBW sUpUrme
konumu

He

Calisma sUresi
8-250 = Saniye biriminde sUre

-
(=a]

43

KUgUk yuk ardil calismasi
0 = Kapali
{ = Minimum guice kadar

Fonksiyon Klemens 65

8 = Kapall

8 = Acil durdurma girisi (KI. 46) ile VE bagi
9 = Hava BP girisi (KI. 47) ile VE bagi

{0 = SUpUrme BP girisi (KI. 48) ile VE bagd

Y

Regulasyon izni 6ncesi gecikme tge
8-250 = Saniye biriminde sure

-

g

Hava aktuator kontroll

8 = Harici kumanda ile acar

{ = Ventil V1 ile agar (1. kademe)

2 = Ventil V2 ile agar (2. kademe)

3 = Caligma/Standby regulasyon izni
Y = Bek V4 ile birlikte acilir

Fonksiyon Klemens 66

0 = Kapall

8 = Acil durdurma girisi (KI. 46) ile VE bagi
9 = Hava BP girisi (KI. 47) ile VE bagi

{0 = SUpUrme BP girisi (KI. 48) ile VE bagdi
20 = LDS Atesleme konumu sorgulamasi

H3

Hava aktlatort calismaya baslamada
harici kumanda edilebilir

8 = Kumanda edilemez

{ = Harici kumanda edilebilir

Fonksiyon Klemens 67

0 = Kapall

8 = Acil durdurma girisi (KI. 46) ile VE bagi
9 = Hava BP girisi (KI. 47) ile VE bagi

{0 = SUpUrme BP girisi (KI. 48) ile VE bagdi
2! = Coklu alev denetimi baslatma
kosullari (MFC)

Ariza halinde hava aktuat6rt
8 = Kumanda edilemez
{ = Harici kumanda edilebilir

51

Ventil denetimi sistemi

0 = Kapall

{ = Calismaya baslamadan 6nce
sizdirmazlik kontrolU

¢ = Kapatma sonrasi sizdirmazlik kontrolt
3 = Calismaya baslamadan énce ve
kapatma sonrasi sizdirmazlik kontroll

Y = Proof-of-closure fonksiyonu

Fonksiyon Klemens 68

8 = Kapall

8 = Acil durdurma girisi (KI. 46) ile VE bagi
9 = Hava BP girisi (KI. 47) ile VE bagi

{0 = SUpUrme BP girisi (K. 48) ile VE bagi
22 = Coklu alev denetimi baslatma
kosullart (MFC)

5c

Firar ventili (VPS)
=V2

3=V3

56

Oleiim stiresi Vi
0-3600 = Saniye biriminde slre

59

Ventil agiima suresi 1 t 4
2-c5 = Saniye biriminde slre

Kapasite kontrolU (Bus)

& = Kapall

{ = MIN — MAKS gli¢; MIN gli¢ pozisyo-
nunda Standby

2 = MIN - MAKS glig; KAPALI pozisyo-
nunda Standby

3 = ATESLE — MAKS guic; KAPALI
pozisyonunda Standby

Y = MIN — MAKS gui¢; MIN gl¢ pozisyo-
nunda Standby; bek hizli baslatma

5 = ATESLE — MAKS glg; KAPALI
pozisyonunda Standby; bek hizli baglatma

-
-

Minimum galisma suresi tg
§-258 = Saniye biriminde slre

Sifre
0006-9959

Minimum mola stresi typ
0-3600 = Saniye biriminde sUre

Calistirma geciktirme suresi tg
8-250 = Saniye biriminde slre

Manuel mod c¢alisma suresi
8 = Sinirsiz
{ =5 dakika

68

Fonksiyon Klemens 50

8 = Kapall

23 = Low sinyaliyle stplrme
24 = High sinyaliyle stiplrme

Bek aplikasyonu

=Bek 1

Atesleme gazli bek 1

Bek 1 ve bek 2

Atesleme gazli bek 1 ve bek 2
Cift kademeli bek 1

Bek 1 ve cift kademeli bek 2
{{ = menox 1/0 ve bek 1/0

{2 = menox 1/0 ve bek L/H/O

{3 = menox 1/0, 2 gaz yoluyla
{4 = menox L/H/O, 2 gaz yoluyla

=N D W) -~ D
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Pilot bek
0 = Kapatmali
{ = SUrekli calismada




Parametre

Sembol Tanimlama

Ug noktall adim kontrolli salter

ﬁlanK\;eprial}(Olu (fieldous) iletigimli D Emniyet akim devresi giris ve ¢gikisi
n U=
60 { = Adres kontrollt TC Sizdirmazlik kontroll
== A'dres.f(onltrolsuz p/2 | Yarm giris basinci
gy Emniyet stresi 1 tgaq Giris b
2 3,5 {8 = Saniye biriminde stire Pu Irg basinct
gs | Alev stabilizasyon stiresi 1 tes; Pg__ | Cikis basina
0-20 = Saniye biriminde sure Vb1 Test hacmi
a5 Emniye’tnsijresi 2tgap ) In Sensdr/kontaktdr amperaji
& 3,5 {0 = Saniye biriminde stire t, | Sizdirmazlik kontroli agma siiresi
- | Alev stabilizasyon suresi 2 tggp -- FrYp
3T piap= Saniye biriminde stire t giljzrggimazhk kontrolt sirasinda 6lgtim
t Sizdirmazlik kontrolli test sUresi (=
P 2 X1 +2 Xty
13 ACIKLAMALAR tFs Alev stabilizasyon suresi
tvp Minimum mola suresi
Sembol Tanimlama T
LN Ardil galisma suresi
O Galismaya hazir tsa | Galismaya baglamada emniyet siiresi
A Emniyet zinciri tsg Cﬂ)allsma emniyet suresi
Havalandir tvz On atesleme sUresi
t On stiptirme siresi
i Uzaktan resetleme 2 - P — .
trr Regulasyon izni ncesi gecikme
IE<I1 Gaz ventili
[E] Hava ventili

b

Esit basing ventili

Bek

SlpUrme

Harici hava kontroli

@Eﬁzajgm

Bek calisma bildirimi

I

Ariza mesajl

BCU calismaya baglama sinyali

YUksek sicaklik calismasi girisi

Sizdirmazlik kontrolt (TC) basing
prezostati

Basing prezostati maksimum basing

Basing prezostati minimum basing

881 8EFR

Fark basing prezostati

Ayar klapeli servomotor

%E@

Pozisyon salterli ventil (proof-of-closure)

TR-26
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14 TEKNIK VERILER

14.1 Cevre kosullan

Cihazi dogrudan gunes isinlarina veya kizgin yizey-
lerden dolayi iIsimaya maruz birakmayin.

Ornegin tuzlu ortam havasl veya SO, gibi korozif
etkenlerden uzak tutun.

Cihaz sadece kapall mekanlarda/binalarda depola-
nabilir/monte edilebilir.

Cihaz yUksek basincli aletle ve/veya temizlik madde-
leriyle temizlemeye uygun degildir.

Cevre sicaklig:
-20 ila +60 °C (-4 ila +140 °F),

nemlenme olmamalidir.

Koruma tura: IEC 529’a gore IP 20.

Montaj yeri: min. IP 54 (panoya montaj icin).
isletim igin izin verilen yiikseklik: < rakim 2000 m.
14.2 Mekanik veriler

Agirlik: 0,7 kg.

Ebatlar (G x Y x D): 102 x 115 x 112 mm.
Baglantilar:

Vidall baglant:

nominal kesit 2,5 mm2,

sabit kablo kesiti min. 0,2 mm2,

sabit kablo kesiti maks. 2,5 mm2,

kablo kesiti AWG min. 24,

kablo kesiti AWG maks. 12.

Baglanti baskili:

nominal kesit 2 x 1,5 mm2,

kablo kesiti min. 0,2 mm2,

kablo kesiti AWG min. 24,

kablo kesiti AWG maks. 16,

kablo kesiti: maks. 1,5 mmz2.

Nominal akim 10 A (8 A UL), papatya zincirinde
(daisy chain) dikkate alinmalidir.

14.3 Elektrik veriler

Hat gerilimi:

BCU..Q: 120 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, +%5,
BCU..W: 230 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, +%5,
toprak hatli sebekeler icgin.

Alev denetimi:

UV sondali veya iyonizasyon yoklayicill.

Fasllal veya surekli calisma icin uygundur.

Alev sinyali akimi:

lyonizasyon denetimi: 1 —25 A,

UV denetimi: 1-35 pA.

iyonizasyon/UV kablosu:

maks. 100 m (328 ft).

Kontak yUkuU:

Ventil gikiglar V1, V2, V3 ve V4 (klemensler 13, 14,
15 ve 57):

her biri maks. 1 A, cos @ = 0,6.

Servomotor gikislar (Klemensler 53, 54 ve 55):
her biri maks. 1 A, cos @ = 1.

Hava ventili gikisi (klemens 10):

maks. 1 A, cos @ = 1.

Atesleme trafosu (klemens 9):

maks. 2 A.

Ventil ¢ikiglarinin (klemensler 13, 14, 15, 57),
atesleme trafosunun (klemens 9) ve servomotorun
(klemensler 53, 54, 55) ayni zamanda kumandasi
icin toplam akim:

maks. 2,5 A.

Calisma ve ariza bildiri kontag:

maks. 1 A (harici sigorta gerekli).

Agma-kapama sayaci:

anza emniyetli gikislarin (ventil gikislar V1, V2, V3
ve V4) fonksiyonu denetlenir ve bu nedenle maks.
agcma-kapama sayacina tabi degildir.

Ayar tahrigi (klemensler 53, 54 ve 55):

maks. 1.000.000,

calisma bildiri kontag::

maks. 1.000.000,

ariza bildiri kontag:

maks. 10.000,

agma’kapama tusu:

maks. 10.000,

Reset/Info tusu:

maks. 10.000.

120 V~

230V~

80-132 V
020V

160-253 V
0-40V

Sinyal “1”
Sinyal “0”
Sinyal girisi akimi:
Sinyal “1” maks. 5 mA

Sigortalar, degistirilebilir, F1: T 3,15A H,

F2: T 2A H, IEC 60127-2/5 normuna uygun.

14.4 Kullanim émrii

S6z konusu kullanim émrd, Griindn bu kullanim kilavuzu
dogrultusunda kullaniimasi halinde gecerlidir. Glvenlik
agisindan énem arz eden Urdnlerin, kullanim émrd
sonunda degistirilmeleri gerekir.

BCU igin EN 230 ve EN 298 normlarina gére kullanim
omrd (Uretim tarihi itibariyla): 20 yil.

Daha ayrintili bilgi igin yUrurlikte olan kurallan kapsa-
yan kilavuzlara ve afecor internet sitesine bakin (www.
afecor.org).

Bu uygulama kalorifer sistemleri igin gegerlidir. Isil islem
techizatlar icin yerel ydnetmelikleri dikkate alin.
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15 LOJISTIK

Nakliye

Cihazi dig darbelere kars! koruyun (darbe, ¢carpma,
titregim).

Nakliye sicakligi: bkz. Bayfa 27 (14 Teknik veriler].
Nakliye icin aciklanan ¢evre kosullan gegerlidir.

Cihaz veya ambalajdaki nakliye hasarlarini derhal bildirin.
Teslimat kapsamini kontrol edin.

Depolama

Depolama sicakligi: bkz. Bayfa 27 (14 Teknik veriler].
Depolama igin agiklanan gevre kosullart gegerlidir.
Depolama suresi: ilk kullanimdan dnce orijinal amba-
lajinda 6 ay. Depolama sUresinin daha uzun olmasi
durumunda toplam kullanim émrd ayni oranda kisalir.

16 AKSESUARLAR

Yedek parcgalar, bkz. www.partdetective.de.

16.1 BCSoft4

llgili gtincel yazilm internette www.docuthek.com ad-
resinden indirilebilir. Bu amagla DOCUTHEK sitesine
kaydolmaniz gerekir.

16.2 Opto adaptér PCO 200

BCSoft CD-ROM dahil,

siparis no.: 74960625.

16.3 isaretleme etiketleri

Lazer yazicilar, plotter veya gravir makinesin-
de yazilabilir, 27 x 18 mm veya 28 x 17,5 mm.
Renk: gimus.

16.4 Baglanti fisleri seti

BCU 5xx..K1 igin vidall klemensli baglant fisi,
siparis no.: 74923998.

BCU 5xx..K2 igin yay baski klemensli baglanti fisi,
siparis no.: 74924000.

16.5 OCU
Pano kapisina montaj icin kumanda Unitesi. OCU Uze-
rinden program durumu veya ariza mesajlari okunabilir.

Manuel ¢alisma modunda OCU Uzerinden ¢alisma
adimlar tek tek igletilebilir.

OCU 500-1,

gosterge degistirilebilir: D, GB, F, NL, E, |,
siparig no.: 84327030,

OCU 500-2,

gosterge degistirilebilir: GB, DK, S, N, TR, R,
siparig no.: 84327031,

OCU 500-3,

gosterge degistirilebilir: GB, USA, E, P (BR), F,
siparig no.: 84327032,

OCU 500-4,

gosterge degistirilebilir: GB, RUS, PL, HR, RO, CZ,
siparig no.: 843270383.
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17 SERTIFIKASYON

17.1 Sertifika indirme
Sertifikalar, bkz. www.docuthek.com

17.2 Uygunluk beyani

3

Uretici firma olarak, BCU 5xx Urlnlerinin asagida
belirtilen direktiflere ve standartlara uygun oldugunu
beyan ederiz.

Direktifler:

— 2014/35/EU - LVD

- 2014/30/EU - EMC

Yonetmelik:

- (EU) 2016/426 — GAR

Standartlar:

— EN298:2012

— EN 1643:2014

— EN61508:2010, suitable for SIL 3

S6z konusu Urtin kontrol edilen numune ile aynidir.
Uretim, (EU) 2016/426 sayil yénetmeligin Annex lll
paragraph 3’e gdre denetleme ydntemine tabidir.
Elster GmbH

17.3 FM onayh

APPROVED

Factory Mutual (FM) Research sinffi:
Yanma emniyeti ve alev sensorll tesisler.
NFPA 86 uyarinca uygulamalar igin uygundur.

17.4 ANSI/CSA onayh

&

Canadian Standards Association —
ANSI Z21.20 ve CSA 22.2

17.5 UKCA sertifikali

UK
CA

Gas Appliances (Product Safety and Metrology etc.
(Amendment etc.) (EU Exit) Regulations 2019)

BS EN 298:2012

BS EN 1643:2014

BS EN 14459:2007

17.6 Avrasya Gumriik Birligi

EAL

BCU 560, BCU 565, BCU 580 Urlnleri, Avrasya GUm-
rUk Birligi'nin teknik kriterlerine uygundur.

17.7 REACH Yonetmeligi

Cihaz, 1907/2006 sayill Avrupa REACH Yénetmeligi
aday listesinde yer alan yUksek 6nem arz eden (SVHC)

maddeler icermektedir. Bkz. www.docuthek.com ad-
resindeki Reach list HTS.

17.8 Cin RoHS direktifi

Tehlikeli maddelerin Cin’de kullaniminin kisittanmasina
dair direktif (RoHS). Aciklama tablosunun tarayici ¢iktisi
(Disclosure Table China RoHS2) — www.docuthek.com
adresindeki sertifikalara bakin.
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Elektronik bilesenli cihazlar:
WEEE Direktifi 2012/19/EU - Atik Elektrikli ve
Elektronik Egya Direktifi

mm Uriinti ve ambalajini Grindn kullanim émri so-
nunda (agma-kapama sayaci) uygun bir dénUsturU-
lebilir degerli madde merkezine teslim edin. Cihazi
normal ev atigi olarak imha etmeyin. Urlin(i yakmayin.
istek (izerine eski cihazlar Uretici tarafindan atik madde
duzenlemeleri dogrultusunda Ucretsiz kapiya teslim
halinde geri alinr.

DAHA FAZLA BILGiI IiCIN

Honeywell Thermal Solutions sirketinin Grlin programi sunlan kapsar:
Honeywell Combustion Safety, Eclipse, Exothermics, Hauck,
Kromschréder ve Maxon. Urlinlerimiz hakkinda daha fazla bilgi
edinmek icin ThermalSolutions.honeywell.com sitemizi ziyaret edin
veya Honeywell satis mihendisinizle irtibata gegin.

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte

T +49 541 1214-0

hts.lotte@honeywell.com

www.kromschroeder.com

Dinya genelinde servis hizmetleri ydnetim merkezi:

T +49 541 1214-365 veya -555 Almanca metnin gevirisi
hts.service.germany@honeywell.com © 2022 Elster GmbH
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