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Seguranca
Ler e guardar
O
Av—a Ler estas instrugdes atentamente antes

da montagem e operacao. Depois da montagem,
entregar as instrugdes ao usuario. Este aparelho
devera ser instalado e colocado em funcionamen-
to segundo as disposicoes’ e normas vigentes.
Também podem ser conglltadas estas instrugoes
em www.docuthek.com

Legenda
e,1,2,3..=2aca0

> = indicacao
Garantia

N&o nesiresponsabilizamos por dano§ causados por
naeceumprimento, das instrugcdes e por utilizagao
nao.cenforme.

Notas de seguranca

NodManual, as informagbes relevantes para a segu-
ranca vao assinaladas'da seguinte maneira:

/A pERI O
Chama a atencae para situagdes perigosas.

encao para possivel perigo de vida ou
* cuibADO

entos.
Chama a atencao para possiveis danos materiais.

Todos os trabalhos devem ser realizados somen-
te por pessoal técnico especializado em gas. Os
trabalhos no sistema elétrico devem ser realizados
somente por eletricistas devidamente qualificados.
Alteracao, pecas de reposicao

E proibido proceder a qualquer alteragéo de carater
técnico. Utilizar exclusivamente pecas de reposicao
originais.

Alteracoes em relacao a edicao
01.17

Foram alterados os seguintes capitulos:
- Montagem

—  Comissionamento

— Dados técnicos

e



Verificar a utilizacao

Utilizacao

Servo motor IC 20

E adequado para qualquer utilizagao que exija um
movimento giratério preciso e controlado entre 0° e
90°. Desligando a tenséo, o servo motor permanece
na posicao em que se encontra.

A combinag&o constituida pelo servo motor IC 20 e
pela vélvula de controle serve para o ajuste de vazes
em equipamentos consumidores de gas e de ar e
em tubulagdes do gas de exaustéo.

O IC 20 e a véalvula borboleta BV.. (IB..) podem ser
utilizados para gas, ar frio/quente e gas de combus-
tao nas proporgdes de controle até 10:1.

O IC 20 e a valvula de controle de vazéo linear
VFC (IFC) podem ser utilizados para gas e ar frio
nas proporgdes de controle até 25:1.

O funcionamento é garantido somente nos limites
indicados, ver pagina P_(Dados técnicos]. Qual-

quer outra utilizagao sera considerada ndo conforme.
Descricao do codigo

Tempo de operagéo [s]/angulo de

Designacoes das pecas

min”/“max”
ptor DIP
ermelho
cidbmetro

%pcional)

u
de

cao

juste [2: enséo d cia elétrica, tipo de protegao,
-07 ’ tempel te, torque e posicao de monta-
-15 156/90 gem, i a de identificagao.
-30 30/90
-60 60/90 T

ao da rede: -

w V.GA, 50/60 Hz o Ic
Q A, 50/60

20 =
2
3 o
E Controle com si i C € A“a Yo
T trole com si
R1 Poten Combinacao de servo motor com valvula

ara IC 20..T

P2

borboleta

IBG IC 20 + BVG (para gas)
IBGF IC 20 + BVGF (para gas, valvula sem

jogo)
IBA IC 20 + BVA (para ar)
IBAF IC 20 + BVAF (para ar, valvula sem jogo)
IBH IC 20 + BVH (para ar quente e gas de

combustao)

Combinacao de servo motor com valvula de
controle de vazao linear

IFC 1 IC 20 + valvula de controle de vazao
linear VFC, modelo 1
IFC 3 IC 20 + vélvula de controle de vazéo

linear VFC, modelo 3



! CUIDADO

Favor observar as seguintes recomendagdes para
que 0 servo motor ndo seja danificado:

N&ao guardar ou montar o equipamento ao ar
livre.

N&o isolar o servo motor com isolamento tér-
mico!

Se o aparelho cair, 0 mesmo podera sofrer
danos permanentes. Em este caso trocar o
aparelho completo bem como os seus médulos
acessorios antes da utilizagado.

Posicao de montagem: vertical ou horizontal,
nao de cabeca para baixo.

I IA‘

Para continuar a montagem do IC 20 com'a
valvula borboleta BV.. ou com a vélvula‘de,con-
trole de vazao linear VFC, ver as instrugoes de
operagao incluidas.

Ou ver www.docuthek.com, Elster Thermal So-
lutions — Products — 08\alves and butterfly
valves — Eutterﬂy valves BV.]

ou —|Linear flow. controls,FC, VFd.

Para a montagemyna valvula borboleta DKL,
DKG é neeessario umgKit adaptador, serpagic
na [ (AGessdrios]

Quafdo'a servo motor € montadeuma valvula
descontrolediferente da DKL, DKG;, BV, ou VFC,
€ requerido o'kit adaptadoripara uso individual,

ver pagina [/ (Acessoriosl.

Instalacao elétrica

A\ AvISO

Choque elétrico pode ser fatal!

Antes de trabalhar em equipamentos conduto-
res de eletricidade, desconectar os condutores
da fonte de alimentacao!

Deve ser possivel interrol r a aimentagao do
servo motor. Prever a j lagéo de dispositivo
seccionador bipolas, o

Instalar os cab@$ de alimenta¢ao e de sinal se-
parados uns @os outros.

Condutores, nao coneetados (fios de reserva)
devem ficar isolados em suas extremidades.
Instalar os'calds longe de cabosdealta tenséo
de outres aparelhos.

Assegurar que os cabos de'sinal estejam insta-
lados de acordo com ag'nermas EMC.

lJsar ¢abos com terminais.

Secao dos condutores;ano max. 2,5 mm2.

Em operacao paralgladde dois ou varios servo
motoresge absolutamente necessario o desaco-
plamento ‘elétriéerdo controle com sinal de trés
ponta$§ (terminais 1 e 2), para evitar correntes
de.fugd. Aconselhamos a utilizagéo de relés.
Os ‘capacitores de supressao existentes no
sistema devem ser utilizados unicamente com
um resistor conectado em série, para nao ul-
trapassar a corrente maxima, ver pagina E
[Dados técnicos].

Os tempos de operacéo a 60 Hz reduzem-se a
um fator de 0,83 em relacao a 50 Hz.

Com ajuda de dois interruptores adicionais ajus-
taveis sem escalonamento e livres de potencial
(cames S1 e S2) podem ser ativados aparelhos
externos ou ajustadas posicoes intermediarias.
Podem ser ajustados os sinais de entrada para
0 servo motor com ajuda dos interruptores DIP.
As posicdes dos interruptores DIP n&o indicadas
podem ser selecionadas livremente, ver diagra-
ma de conexdes na pagina B (C 20_F].

1 Desligar o sistema do fornecimento elétrico.
Bloguear a entrada de gas.

Antes de abrir 0 aparelho, o montador deveria
assegurar-se que esta sem carga elétrica.

| M|
1f§ﬁﬁ

Fazer a instalacéo elétrica de acordo com o dia-
grama de conexdes, ver pagina e
pégina fL(1C 20..F].

Ajustar o interruptor S10 a posicao de operacao
automatica.

Tensao ja aplicada nos terminais 3 e 4.

v
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http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=-1&folder=203150
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Controle com sinal de trés pontos

>

>

Em caso de posicao inicial “Fechada”:

A valvula de controle abre-se, quando ha tenséo
aplicada no terminal 2.

Avélvula de controle fecha-se, quando ha tensad
aplicada no terminal 1.

Os terminais de 6 até 13 devem ser operados
com 0 mesmo potencial.

Confirmacao

>

Um potenciémetro de retorno opcional oferece
a possibilidade de verificar@posigac momen-
tanea do servo motor, IC 20,wer pagina
[Acessérios]

O potenciémetro devera ser utilizado como divi=
sor de tens&o. Aimudanca na posicao dogoten-
ciémetro (Qué carresponde a posicao doseno
motor) pode ser medida como uma diferenga
de tensao entre os terminais U- e Ujy.

\Y%

Outros tipesidé circuitos de comutagao podem
levar affesultados de medigao nao'precisos, de
cUrta estabilidade ou ndo reproduziveis e afetam
a durabilidade de petenciémetro de retorno.
Odange disponivehdepende do ajuste dos ca-
mes comutadores S3,e S4.

00 )

0 90 -
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Controle com sinal de trés pontos

> Sem tensao no terminal 5: controle com sinal
de trés pontos.

>  Os terminais 3 e 4 tém de estar continuamente
sob tensao.

> A carga minima (FECHADO) e a carga maxima

(ABERTO) sdo controladas através dos termi-
nais 1 e 2.
Controle com sinal de dois pontos
e Conectar uma ponte nos terminais 1 e 3.

e Ajustar os interruptores DIP no controle com
sinal de dois pontos.

> Com tens&o no terminal 5, 0 servo motor se abre.
Sem tensao no terminal 5, o servo motor se fecha.
> Os terminais 17 e 18 para controle com sinél

continuo ndo sdo necessarios para o contfole
com sinal de dois pontos.

Controle com sinal continuo

> Tensao no terminal 5: controle com sinal continuo.

> O servo motor reage a especificagao, do valor
nominal (0 (4) — 20 mA, 0& 10)V) através dos
terminais 17 e 18.

> O sinal continuo corggsponde ao angulo de ajus-

te a ser alcangado (p:exs, 20,20 mA, 10 mA
corresponde alm, posicao,do disco da valyula
borboleta nos 459).
Confirmagao
> Termindis 19 e 20: 0 IC 20..E oferece atravésdo si-
nal continti@ de saida de 4 — 20 mA & possibilidade
de verificar a posicao momentanea daiservo motor.
Sinal de entrada
> A histerese da regulagao ‘da posicao pode ser
ajustada com ajuda de umipotencidmetro para
suprimir oscilagoes ‘@u, perturbacdes no sinal
de entrada.
Girando o'petencidmetro no sentido horario, a
histeresetaumenta de forma correspondente.

J -
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Comissionamento

/\ CUIDADO

Favor observar as seguintes recomendagdes para
que o servo motor e a valvula borboleta nao sejam
danificados:
— O ajuste do came S4 abaixo de 0°, assim como
de 90°, danificara

barboleta.

0 ajuste do came S3 aci
0 servo motor ou a va

> Com o came comutadorS3 é ajustado o an-
gulo de abertura’maxima eicafm S4 é ajustado
0 angulo de abertura,minima.

> Os camegiecomutadores S1/S2 podem ser ajus-

tados conformeepcao.

o de elétrico devi
compenentes e condutoresfEigie

Ajuste facilitado da operagao manual

a tato com
nte elétrica.

> “Posicdes no ambito da carga minima podem
ser gjustadag precisamente.
1 Ajustar linterruptér deslizante S10 & posigéo
de operacao manual. O LED azul acende.
v
2 No servo motor (terminais 3 e 4) tem de haver
permanentemente tensao, para que a valvula
de controle possa abrir.
3 Pressionar o interruptor de pulso S11 para cima.
0>90°
> A valvula de controle abre-se. @
4 Pressionar o interruptor de pulso S11 para baixo.
> A valvula de controle fecha-se.

Ajuste do angulo maximo de abertura
utilizando o came comutador S3

> Ajustar S3 somente entre 40° e 90°.

> A confirmagao ocorre no terminal 15.

> S8 somente é acessivel com a valvula de con-
trole aberta.

5 Posicionar o servo motor no angulo de abertura
maximo.

6 Ajustar o ponto de comutacao do came S3 com

a chave de fenda.



> No sentido anti-horario = &ngulo de aberturamenor. Calibragao manual
No sentido horario = angulo de abertura maior. > O angulo minimo e maximo de abertura pode
ficar dentro de um ambito qualquer dos cames
comutadores S3 e S4 ajustados.

A7 Mover a vélvula de controle até a posico min.
desejada pressionando o interruptor de pul-
so S11.

> Se a valvula de controle ja estiver na posicao

pulso S11 brevemente.
[21 Pressionar o botao “min”

até que o LED azul se te (por
5 aprox. 0,5 segundos
- CUIDADO I3 Mover a valvula
Retirar a chave de fenda antes da acdo dos cames. desejada pressi
so S11.
Ajuste do angulo minimo de abertura 14 Pressio g
utilizando o came comutador S4 dos) | se apague oMente
> Ajustar S4 somente entre 0° e 30°. (por ap )

> A confirmagao ocorre no terminal 16.

['7" Posicionar o servo motor no angulo de abertura a carateris '_ vy
minimo. 2 A para a carga minim m{:uor do gue
['8" Ajustar o ponto de comutacéo do came S4 com r mA, para a carga maxifma (mln.. = max,.).
a chave de fenda. r a valvula trolg até a posicao min.
i Sejada pressi interruptor de pulso
Ajuste dos cames comutadores S1/S2 S11
91 Ajustar o ponto de comutagdo dos cames S1/ Se é . trole jA estiver na posicdo
S2 com a chave de fenda. £ mi sim pressionar o interruptor de
> E possivel o ajuste dentro da gal - pu revemente
pleta (0 - 90°) do servo motor. [ | 0 bot&o “min” (por aprox. 3 segundos)

o LED azul se apague brevemente (por

IC 20..E: adaptar o ang e aj ao sinal x. 0,5 segundos).

de entrada em caso de ¢ le sinal e a posigao min. for maior ou igual da posigéo
continuo . max. atual, pressionar o botdo “min” até que o
entraq\aA: angulo m LED vermelho se acenda brevemente (por aprox.
ada = angulo mini 0,5 segundos) e manter pressionado por outros
3 segundos até que o LED azul se apague bre-

V'S vemente (por aprox. 0,5 segundos).
['81 Mover a vélvula de controle até a posicdo méax.
imo corres- desejada pressionando o interruptor de pulso

a ao ajuste dos S11.

4 Pressionar o botédo “max” (por aprox. 3 segun-
dos) até que o LED azul se apague brevemente
in” e “max” simultane- (por aprox. 0,5 segundos).

amente por aprox. 8:segundos até que os LED > Se a posicao max. for menor da posicao min.
vermelho (R) e azul (B) pisquem. atual, pressionar o botao “max” até que o LED
( )B / vermelho se acenda brevemente (por aprox.
0,5 segundos) e manter pressionado por ou-
<) R tros 3 segundos até que o LED azul se apague

min SET max brevemente (por aprox. 0,5 segundos).

> A calibragdo esta concluida, quando o LED azul
fica permanentemente aceso e o LED vermelho
apaga.

P-6



Acessorios

Kit de montagem de potenciometro para

IC 20

> Somente para instalagéo posterior no IC 20..T.

> O consumo de energia para o potenciémetro &
de no méaximo 0,5 W.

Codigo de pedido: 74921144

> Valor de resisténcia do potencidmetro — ver eti-
queta de identificacao.
> Paraainstalagao posterior do potenciémetro de

retorno, ver as instrugdes de operacéo incluidas
do potencidmetro.

! CUIDADO

Favor observar as seguintes recomendacgoes par;
que o servo motor ndo seja danificado:

O ajuste do came S4 abaixo de 0°, assi
0 ajuste do came S8 acima de 90°,
0 potencidmetro.

O range disponivel depende do ajuste do
mes comutadores S3 e S4

Kit adaptador para valvi
DKL, DKG

>

3 ara uso individual

O kit adaptador € requerido quando o servo motor
€ montado numa valvula de controle diferente da
DKL, DKG, BV.. ou VFC.

Codigo de pedido: 74921671

Chapa dissipadora de calor

Em caso de uma temperatura do fluido > 250°C
(482°F), montar chapas dissipadoras de calor na
valvula borboleta para proteger o servo motor contra
sobre-aguecimento.

valvula

digo de pedi
rensa cab mento de compensacao

de pressa
Para evit formagao de agua de condensacao,

p um prensa cabo com elemento de
sacao de pressao em vez do prensa cabo
20. A membrana no prensa cabo serve
raa ventilacdo do aparelho, sem que a agua possa
netrar no interior.
1 prensa cabo, codigo de pedido: 74924686

Manutencao

Os servo motores IC 20 desgastam-se pouco e ne-
cessitam de pouca manutengao. Recomendamos
um teste funcional uma vez por ano.




Ajuda durante as falhas

A AvISO
Para evitar danos em pessoas e no aparelho, ob-
servar o seguinte:

—  Choque elétrico pode ser fatall Antes de trabalhar
em equipamentos condutores de eletricidade,
desconectar os condutores da fonte de alimen-
tacao!

— Nunca remover a placa de circuito impresso!

— Consertos inadequados e conexoes elétricas
incorretas poderao abrir a valvula de controle
e ocasionar danos!

[2" Falha
'l causa
'8l Solucao

21 A valvula de controle ndo se move.

"I O servo motor encontra-se no modo de opera-
¢ao manual (IC 20..E: o LED azul brilha).

['81 Ajustar o interruptor deslizante S10 & posigéo
de operagao automatica.

' Nao hé tensao no terminal 5.

['81] Verificar a tens&o no terminal 5.

' Enrolamento do motor ou sistema eletrénico com

e/ou tensao operacional muito a

azul pisca 1
'8 Ajustar o

IP esta incorreta.

defeito devido a temperatura ambiente.muito ?

21 O motor e o eixo de acionamento do servo
motor nado funcionam corretamente.

1Y A engrenagem esta com defeito.

['81] Remover o aparelho e mandar ao fabricante.

'Y A carga da engrenagem é muito grande.

['81] Observar o torque - ver etiqueta de identificacéo.

21 O potenciémetro de retorno emite valores
incorretos.

' O potenciémetro se move ¢
mecanico.

['&1 Montar devidamente
instrucdes de opera

batente

['8] Verificar a ocupal
terminais.

20.
efeito.
strucdes

0 como diviso f

C
% do potenciom
itui nciémetr@

trole move-se constante-

rente oscila. O LED ver-

melho, pi
Verifi ito de regulagem, atenua-lo se

histerese utilizando o potenciémetro,

=
er pagina p (Sinal de entradal.

: 0 sinal de trés pontos oscila.
‘erificar/reajustar o controlador de trés pontos.

medidas aqui descritas?

17 IC 20..E: falha interna. O LED vermelho brilha,
o LED azul pisca 2x.

['81] Remover o aparelho e mandar ao fabricante para
inspecao.

correto utilizando os

interruptores DIP.

"I O range de ajuste ajustado durante a calibragéo
manual € muito pequeno. O LED vermelho pis-
ca 3x.

['81l Aumentar o range de ajuste com ajuda dos
botdes “min” e “max”, ver pagina
sionamento].

1Y O sinal de entrada de 4 — 20 mA do servo motor
€ inferior a 3 mA. O LED vermelho pisca 1x.

[’ Verificar o sinal de entrada, reparar a ruptura dos
cabos.

P-8



Dados técnicos

Tens&o da rede:

120V CA, -15/+10 %, 50/60 Hz,

230V CA, -15/+10 %, 50/60 Hz.

Terminais roscados para condutores até 4 mm?2
(mono filares) e para condutores até 2,5 mm2 com
terminais de cabo.

Angulo de rotagao: ajustavel entre 0° e 90°.
Momento de torque = torque.

IC 20-07 2
IC 20-15 15 12,5 3 3
IC 20-30 30 25 3 3
IC 20-60 60 50 3 3

Carga de contato dos interruptores de cames:

24-230V,
50/60 Hz 2A
0
H

24V CC 10

Tipo de protecao: IC 20 em conjunto co ol
BVHS: IP 65,

IC 20 em conjunto com valvulas borboleta se
vedacédo em relacéo ao corpo 20’64.
Classe de protecao: I.

Ciclo de operacao: 100 %.

Conexao elétrica:
Entrada de cabos:

eratura am
0 até +60°C,
Temperatur
IC 20
Consumo de energia:
4,9 VA a 50 Hz, 5,8 VA a 60 Hz.
Valor de resisténcia do potencidbmetro de retorno:
1 kQ, no max. 0,5 W.

permitida condensagao.
enamento: -20 até +40°C.

IC 20..E

Consumo de energia:
terminais 1, 2 € &:
4,9 VA a 50 Hz, 5,8 VA a 60 Hz,
terminal 3:

8,4 VA a 50 Hz, 9,5 VA a 60 Hz,
no total ndo ultrapassando:

8,4 VA a 50 Hz, 9,5 VA a60 Hz.
Saida de confirmacao: isol
impedancia no max. 50

alvanicamente,

no terminal 3.
Entrada: isolada

ger o aparelho gontra forcas externas (gol-
s, choques, vibrag O receber o produto,

af se chegaram todas as pegas, ver

ratura de armazenamento: ver pagina E
[Dados técnicos).

mbalagem

Eliminar os materiais de embalagem de acordo com
as normas locais.

Eliminacao

Eliminar os componentes separadamente de acordo
com as normas locais.




Declaracao de conformidade

q3

Nos, como fabricantes, declaramos que o produto
IC 20 cumpre com os requisitos das diretrizes e
normas em referéncia.

Diretrizes:

2014/35/EU

2014/30/EU

Normas:

DIN EN 60730-1

Elster GmbH

Declaracéo de conformidade escaneada (D, GB) - ver

w.docuthek.co

Uniao Aduaneira Euroasiatica

31| I

O produto IC 20 (120 V CA, 230 V CA) esta conforme
as normas técnicas da Uniao Aduaneira Euroasiatica.
Diretriz relativa a restricao do usode
substancias perigosas (RoHS) na China
Quadro de revelagao (Disclagure “Table China
RoHS?2) escaneado — ver certificados no sitio

w.docuthek.co

Assisténcia técnica pode ser consultada na sucursal/
representacao da sua localidade. O endereco pode
ser retirado da internet ou na Elster GmbH.

Reservamo-nos os direitos de introduzir modifica-
¢oes devidas ao progresso técnico.
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Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel. +49 541 1214-0

Fax +49 541 1214-370

hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=20&folder=203110
http://www.docuthek.com
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