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(®) W OO®O ®E® @ Skal leeses og opbevares
@ © & @ - www.docuthek.com w{g
Driftsvejledning /NAE | | s denne vejledning neje igennem

inden montage og ibrugtagning. Efter montagen
Servomotor IC 50 overdrages vejledningen til ejeren. Denne enhed
skal installeres og tages i brug efter de geeldende
forskrifter og standarder. Vejlédningen findes ogséa
pa www.docuthek.com.
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Kontrol af brugen

Anvendelsesformal

Servomotor IC 50

Den egner sig til ethvert anvendelsestilfeelde, som
kraever en ngjagtig og reguleret drejebevasgelse pa
mellem 0° og 90°. Hvis spaendingen fiernes, bliver
servomotoren stédende i den aktuelle position.
Kombinationen af servomotor IC 50 og drossel-
spjeeld DKR tjener til meengdeindstillingen af varm
luft og reggas ved luftforbrugsanordninger og reg-
gasledninger.

Funktionen er kun sikret inden for de angivne greenser,
§ se side B_(Tekniske data]. Enhver anden brug
regnes for ikke at veere i overensstemmelse med
formalet.

For informationer om drosselspjeeld DKR, se driftsvej-
ledning DKR |5 www.docuthek.com — Kromschré]
per — Products — 03 Valves and butterfly valved.

Typebetegnelse

Kode Beskrivelse

IC 50 Servomotor til drosselspjeeld

Driftstid [s])/indstillingsvinkel [*

-03 3,%

-07 7,5/90

-15 15/90

-30 30,

-60 ABO 0
Netspeending:

w 280,VAC, 50/60 Hz

Q 120VAC,60/60 Hz

H 24 VJAC, 50/60 Hz

jemoment;

3 N

7

15

20

2 N -\ aonm

E Konstant styring

T Tre-punktsskridt-styring
R10 ", " Tilbagemeldingspotentiometer
Kombination servomotor med drosselspjaeld

Typeh @, DR + montagesast

IDR + fentagesast med stangsystem

IDR..GD (DKR..D)
IDR + montagesaet med stangsystem

e og varmeledeplade (DKR..D)
IDR + montagesaet med stangsystem

IDR..GA (DKR..A)
IDR + montagesaet med stangsystem

liime s\ og varmeledeplade (DKR..A)
IDR..AU IDR + montagesest for aksial pamon-
N tering (IC 50 ovenover rarledningen)
IDR.AS IDR + montagesest for aksial pamon-

tering (IC 50 sideleens til rerledningen)
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Delenes betegnelse

Husets lag

Skeerml
Drejevinkelvisning
Skydekontakt ($10/512)
Vippekofitakt (S11)

IC 50..E:

@ min-/max-taster
DIPfkontakter

& Rdd og bla LED

Netspaending, eléktriskseffekt, kapslingsklasse, om-
givelsestempératur, drejemoment og indbygningspo-
sition, se typeskilt.

[ EN [® [N =

D:48018 Osnabriick, Germany krol
waww kromschroeder.com schroder
» Ic

Indbygning

! FORSIGTIG

Overhold felgende, for at servomotoren ikke bliver

beskadiget:

— Enheden ma ikke opbevares eller installeres
udenders.

— Det kan medfere varig skade pa enheden at
tabe enheden pa gulvet. | dette tilfeelde skal
hele enheden og tilherende moduler udskiftes
inden brug.

> Indbygningsposition: lodret eller vandret, ikke
pa hovedet.

b



http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203120
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203120

> For montage af servomotor med drosselspjeeld [6 Tilslut int. tilslutningsskema, se IC 50, side E
0g montagesaet og indbygning i en rerledning, Tre-punkt-skridt-styring), eller IC 50..E
se driftsvejledning DKR. side Tre-punkt-skridt-styring], side

> Undlad at isolere servomotoren med varmeiso- i i
lering!

/\ ADVARSEL

Livsfare pa grund af elektrisk sted!

- Inden ethvert arbejde pa stremferende dele skal
elektriske ledninger geres speendingslose!

— Servomotoren skal kunne geres speendingsles.
Planleeg med en topolet skilleanordning.

> Anvend temperaturbestandige ledninger
(=90 °C).

> Treek forsynings- og signalledninger separat.

> Treek ledninger langt veek fra andre apparaters
hejspaendingsledninger. '

> Serg for en EMC-svarende treekning af sig
ledningerne.
> Enderne pa ikke tilsluttede ledere (reserv V'S
skal veere isoleret. $
> Brug ledninger med kabeltyller.
Ledningstveersnit maks. 2,5 mm2.
> Ved en parallel drift af to ellenflere s?moto er
er den elektriske afkobli >-punkt-skridt-
styringen (Klemme 1 g bsolut nedvendig for
at undgé fejlstrem. brugen af relaeer.o

Fejlretningskonde indeholdt i
ed seriel modstc
aksimale

d
3

v

8

inlgstindstillelige
5&<an eksterne

[ Gor anleegget speendingslost.

27 Luk gastilferslen.

> Inden enheden abnes, ber monteren aflade sig
selv.
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DK

IC 50

Qgemelding

>  Ettilbagemeldingspotentiometer giver mulighed
for at kontrollere servomotorens aktuelle position.

> Potentiometeret skal analyseres som spaen-
dingsdeler. Mellem U_ og Uy, kan potentiome-
tersliberens positionseendring (svarer til servomo-
torens stilling) males som foranderlig spaending.

> Andre koblinger farer til ungjagtige og ikke lang-
tidsstabile eller reproducerbare maleresultater og
pavirker tilbagemeldingspotentiometerets levetid.

>  Det disponible omrade afhaenger af indstillingen
af koblingsknasterne S3 og S4.

100 %

50 %

0° 90°
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IC 50..E

ON T Valg af indgangssignal
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Skift af drejeretning
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7 Indstil kontakten S10tikautomatisk driftt Konstant styring
> Der ergat speending til klemme 3ieg 4. > Speending ved klemme 5: konstant styring.
Tre-punikt-skridt-styring > Servomotoren reagerer pa de indstillede vaerdier
> _dden speending ved klemme 5: trespunkt-skridt- (0(4)-20mA, 0-10V) viaklemmerne 17 og 18.
styring: > Det konstante signal svarer til den indstillings-
B Der skal Veere kontinuerlig 'spaending ved kliemme vinkel, som der skal keres i (fx ved 0 — 20 mA,
3094, 10 mA svarer til 45°-spjeeldstilling).
2, Lavlast (LUKKET)og stor last (ABEN) styres via Tilbagemelding
klemmerne 1.082. >  Klemme 19 og 20: Via det konstante udgangs-
To-punkt-skridt-Styrin signal 4 — 20 mA giver IC 50..E mulighed for
187 Tilslut bfomellem klgmme 10g3 at kontrollere servomotorens aktuelle position.
PE Indgangssignal
o3 45 57 > Positionsreguleringens hysterese kan indstilles
IC 50E i slelslsle] Tols via et potentiometer for at undertrykke sving-
N ninger eller forstyrrelser ved indgangssignalet.
o

T

> Ved at dreje potentiometeret med uret eages hy-

steresen pa tilsvarende vis.
9 Indstil DIP-kontakterne til to-punkt-skridt-styring. =

> Medspaending ved kiemme 5 &bner servomotoren. @-/
Uden speending ved klemme 5 lukker servo-
motoren.

> Klemmerne 17 og 18 for konstant styring kraeves
ikke ved en to-punkt-styring.
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Ibrugtagning

> Med koblingsknasten S3 indstilles spjeeldets
maksimale &bningsvinkel — med S4 indstilles
spjeeldets minimale abningsvinkel.

> Koblingsknasterne S1/52/S5 kan indstilles efter
eget valg.
/\ ADVARSEL

Fare pa grund af elektrisk stad pa grund af strem-
ferende dele og ledninger.

Manuel drift gor indstillingen nemmere
> Positioner til lav last kan justeres ngjagtigt.
(& 7 Skift skydekontakten S10 til manuel drift. Den
bl& LED lyser.

Vs
Der skal vaere sat konstant speending til servos
motoren, for at spjeeldet kan kare op.
Tryk vippekontakten S11 op.

> Spjeeldet kerer i dben-pasition.
4 Tryk vippekontakien S11 ned.
> Spjeeldet korerd lukket-position.

FORSI

O
rvomotore ikke r

S8 = minimal = maksimal vinkel.
> Her beskrives fabriksindstillingen ccw.

Indstilling af den maksimale abningsvinkel
ved koblingsknast S3 (ccw)

> S8 ma kun stilles mellem 40° og 90°.
> Tilbagemeldingen sker ved klemme 15.
> S8 er kun tilgeengelig ved abent spjeeld.
1 Kor servomotoren i maksimal &bningsvinkel.

DK-6

3 Indstil koblingspunktet pa knast S3 med skrue-

treekkeren.
> CCW:
Drejning mod uret = mindre &bningsvinkel.
Drejning med uret = storre &bningsvinkel.
cw:
Drejning mod uret = sterre &bningsvinkel.
Drejning med uret = mindre &bningsvinkel.
&
\,-
\ H yr
/
! FORSIGTIG
Inden ko S| erne kores, skal =
keren fie igen. PN

Indstilling af den minimale abningsvinkel ved
koblingsknast S4 (ccw)
B> S4ma kun stilles mellem 0%0g 30°.
> Tilbagemeldingen, sker ved,klemme 16.
¥4 Kér servomotoreniiminimnal dbningsvinkel.

5 Indstil koblingspuinktet p& knast S4 med skrue-

treekkeren,

Indstilling af koblingsknasterne S1/S2/S5

6 Indstil koblingspunktet pa koblingsknasterne
S1/S2/S6 med skruetraskkeren.
Indstillingen er mulig over hele drejeomradet
(0=90°) af servomotoren.

>

IC 50..E, konstant styring: Tilpas

indgangssignalet til indstillingsvinklen

> Maksimalt indgangssignal £ maksimal vinkel,
minimalt indgangssignal £ minimal vinkel.

> IC 50..E er i manuel drift, den bla LED lyser.

Automatisk kalibrering
> Den minimale og maksimale abningsvinkel svarer
ved den automatiske kalibrering til indstillingen
ved koblingsknasterne S3 og S4.
1 Tryk p& min- og max-tasterne samtidig i ca.
3 sek., indtil den rade (R) og den bla (B) LED

blinker.
&R

min
Kalibreringen er afsluttet, nar den bl& LED lyser
konstant og den rade LED slukker.



Manuel kalibrering

> Den minimale og maksimale abningsvinkel kan
ligge i et hvilket som helst omréde af de indstil-
lede koblingsknaster S3 og S4.

1 Kor spjeeldet indtil den anskede min.-position
via vippekontakten S11.

2 Tryk pa min-tasten (ca. 3 sek.), indtil den blé LED
slukker kortvarigt (ca. 0,5 sek.).

3 Kor spjeeldet indtil den onskede maks.-position
via vippekontakten S11.

4 Tryk pa max-tasten (ca. 3 sek.), indtil den bla
LED slukker kortvarigt (ca. 0,5 sek.).

Karakteristik med omvendt kurve
> mA-veerdien for lav last skal veere sterre end
mA-veerdien for stor last.
1| Tryk p& min- eller max-tasten, indtil den rede
LED lyser kortvarigt (ca. 0,5 sek.) og hold den
nede i yderligere 3 sek., indtil den bla LED slukker
kortvarigt (ca. 0,5 sek.).

Skift af drejeretning

IC 50
> Via skydekontakten S12 er drejerethingen de-
fineret.

S12

> cw (bl& piarkering paniéiget) = spjesldét abner
med ufet,
cewi(hvid markering) = spjeeldet @bnepmod uret.

IC_50:.E

> Via DIP=kontakten 7 og skydekontakten S12 er
drejeretningen definergt.

.
0° = 90° ccw —
g,

IC 50, IC 50..E

> Ved skift af drejeretningen skal begge disse kon-
takter indstilles pa den samme position: cw (bla
markering pa l&get) eller ccw (hvid markering).

> Ved skift af drejeretningen ccw/cw eendrer
funktionen pa koblingsknasterne S3/54 sig, se

side b {Ibrugtagning].

Tilbehor

Veegfastgorelse

Vaegfastgerelsen er ngdvendig, hvis servomotoren
skal monteres pa en veeg.

Bestilingsnummer: 74924791

1

> For montagesset til ‘'montering ved olrossel—@
spjeeldene \DKR,’se driftsvejledning drossel-
spjeeld DKR.

Vedligeholdelse

Seryomotorerne IC 50 er_slidsteerke og krasver meget
lidtvedligeholdelse. Dér anpefales en funktionstest
1 x arligt.

Hjeelp ved drifisforstyrrelse

sfare pa grund af elektrisk sted! Inden ethvert
> arbejde pa streamforende dele skal elektriske
ledninger geres speendingslose!

— Afmonter aldrig printkortet!

— Fagligt ukorrekte reparationer og forkerte elek-
triske tilslutninger kan abne drosselspjeeldet og
medfere edeleeggelser!

? Fejl
! If\rsag
e Udbedring

? Spjeaeldet bevaeger sig ikke?

"' Servomotoren befinder sig i manuel drift (IC 50..E:

bla LED lyser).

Indstil skydekontakten S10 til automatisk dirift.

Uden spaending ved klemme 5.

Kontroller spaending ved klemme 5.

Motorvikling eller elektronik defekt pa grund af for

hej omgivelsestemperatur og/eller for hgj drifts-

spaending.

e Bemaerk omgivelsestemperatur og/eller drifts-
speending, se typeskilt eller side
Bata]

' Knasternes koblingspunkter forkert indstillet. S4
er indstillet til en sterre vinkel end S3 (IC 50..E:
rod LED lyser, den bla LED blinker 1x, hvis der
er blevet kalibreret automatisk).

e Tilpas koblingspunkter, se side
hing]. IC 50..E: kalibrér herefter.

I Elektrisk fejl!
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(DK

['8" Overhold minimumsafstanden til taendlednin- Tekniske data

Netspeending:

IC 50..E 24 VAC, -15/+10 %, 50/60 Hz,
120 VAC, -15/+10 %, 50/60 Hz,
230 VAC, -15/+10 %, 50/60 Hz.

gerne.

"I DIP-kontaktpositionen er forkert.

['&1 Indstil korrekt indgangssignal via DIP-kontakter-
ne.

I Indstilingsomradet er indstillet for smét ved ma-
nuel kalibrering. Den rede LED blinker 3x.

[’ Forster indstillingsomradet via min- og max-

IC 50-03

i IC 50-07
taster, se side B (Iorugtagning]. IC 50-15

' Indgangssignalet ved 4 — 20 mA indstillingsvaerdi- IC 50-30
indgang er < 3 mA. Den rede LED blinker 1x. IC 50-60
[’ Kontroller indgangssignal, fiern ledningsbrud.

Drejevinkel: kan inds

. . »
21 Er spjeeldet konstant i bevaegelse? Holdemorment = drej

17 IC 50..E: Stremsignalet svinger. Den rade LED
blinker 2x.
['8] Kontroller reguleringskreds, deemp om muligt.
'8l @g hysteresen over potentiometeret, se
side b (Indgangssignal. :
['I 1C 50: Tre-punkt-skridt-signal svinger. )
| X ; 100 mA
[/ Kontroller/indstil tre-punkt-skridt-regulator.

2] Kan fejlen ikke afhjzelpes med de forho
regler, som er beskrevet?

17 1C 50..E: intern fejl. Den rede LED lyser, den blé =
LED blinker 2x. (| N EGOER0
) 100 m. .000.000 -
['81] Afmonter apparatet og indsend ¢ ducen- oA 100.000 -
ten til eftersyn. 1) Typisk releéanvendelse (230 V, 50/60 Hz, 22 mA,

0,3)

@Iingsklasse: IP 65.

yttelsesklasse: .

o Indkoblingsvarighed: 100 %.
Elektrisk tilslutning:
Ledningsindferinger: 3 x M20-kunststofforskru-
ninger.

* Omgivelsestemperatur:
-20 til +60 °C, dugdannelse er ikke tilladt.
Opbevaringstemperatur: -20 til +40 °C.
Tre-punkt-skridt-signal ved klemme 1 og 2:
minimal impulsleengde: 100 ms,
minimale pauser mellem 2 impulser: 100 ms.
IC 50
Optaget effekt:
16 VA ved 60 Hz, 13 VA ved 50 Hz.
Tilbagemeldingspotentiometerets modstandsveer-
di: 1 kQ, max. 1 W, maks. sliberstrem 0,1 mA.
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IC 50..E

Optaget effekt: klemme 1, 2 og 5: 16 VA ved

60 Hz, 13 VA ved 50 Hz,

klemme 3: 19 VA ved 60 Hz, 16 VA ved 50 Hz,
som sum ikke over: 19 VA ved 60 Hz, 16 VA ved
50 Hz.

Udgang tilbagemelding: galvanisk adskilt, last
maks. 500 Q.

Udgangen er altid aktiv, hvis netspaendingen er til-
sluttet til Klemme 3.

Indgang: galvanisk adskilt,

4 (0) - 20 mA: last kan skiftes mellem 50 Q eller
250 Q,

0 -10 V: indgangsmodstand 100 kQ.

Logistik

Transport

Apparatet skal beskyttes mod sted, slag, vibrationer.
Kontroller leveringen ved modtagelsen af produktet,
se side P_(Delenes betegnelse]. Transportska
skal straks meddeles.
Opbevaring
Produktet skal opbevares tort og frit for.smuds.
Opbevaringstemperatur: se side B (Tekniske data).
Opbevaringstid: 6 maneder inden ferste brug i orig
emballage. Skulle opbevarings a}aengere,

@ ne veerdi.

<5)

nedsaettes den totale levetid
Emballage
Emballagematerialet skal
forskrifter.
Bortskaffels:
Delene sk
forskrift

skaffes se|

atihen tiIIe

*
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Certificering

Overensstemmelseserkleering

q3

Hermed erkleerer vi som producent, at produktet
IC 50 opfylder kravene fra de.angivne direktiver og
standarder:

Direktiver:

2014/35/EU

2014/30/EU

Standarder:

EN 607

Produktionen kvalitetssik-

" HI

e dold

I t 50 opfylder de tekniske krav fra den
a Toldunion.
it. de okafo

5



http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=20&folder=203110

(DK
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Kontakt
Honeywell
gmder
Hvis du har yderligere tekniske spargsmal, bedes du Elster GmbH
kontakte det/den ansvarlige agentur/repraesentation. Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)
Adressen fas pa internet eller via Elster GmbH. TIf. +49 541 1214-0
Fax +49 541 1214-370
Ret til tekniske eendringer forbeholdes. hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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