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Application

IC 20
1 Application 4
Les servomoteurs sont congus pour toute pli-
cations exigeant une rotation exacte situge entre O°
et 90° Combinés a un élément dedeéglage;ils sontu
lisés pour régler le débit sur des équipements co -
mant du gaz ou de l'air en ré n modulante qu
etagee.
Outre le réglage mini. al'aide es de

commutation a réglage
fin de course sans potentiel permettent d’autres posi-
tions de commutation comme par exemple les posi-
tions de débit maxi. et d’allumage.

Linterrupteur de service de série permet le passage du
mode automatique au mode manuel et un affichage de
position lisible de l'extérieur facilite grandement la mise
en service.

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

IC4510)

-
IC O et IC 50 sontcommandés par un signal

ssif trois points. IC 20..E et IC 50..E peuvent éga-
ent étre commandés par un signal continu.

L’IC 30 est adapté aux applications pour 24V CC.
Un potentiomeétre de recopie accouplé permet de
contréler la position instantanée du servomoteur. Le si-

gnal de recopie du potentiomeétre peut étre utilisé dans
des procédures d’automatisation.



Application

IC 20..E, IC50..E

Le comportement du servomoteur, par exemple si le
signal d’entrée n‘atteint pas la valeur requise a cause
d’'une rupture de cable, peut étre réglé a l'aide des
commutateurs DIP.

Un potentiometre réglable supprime des variations ou
des défauts au niveau du signal d’entrée. Lors de l'acti-
vation par signal continu, le signal d’entrée peut étre
ajusté manuellement ou automatiqguement a l'angle

de réglage minimum et maximum. Des LED servent de
soutien visuel pour ce process d’'étalonnage. Le signal
continu permet aussi de contréler la position instahtas
née du servomoteur. k

)i

Four a rouleaux dans U'industrie de la céramique

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

Centrale thermique en montage bloc pour la production
d’électricité et de chaleur



Application
1.11C20

IBG (IC 20 + BVG)

Le servomoteur IC 20 peut étre monté directemen
sur les vannes papillon BVG, BVGF, BVA, BVAF, BVI;éu

0 30, la vanne de régulation linéaire VFC et le kit

IFC (IC 20 + VFC)

Le servomoteur IC 20 et la vanne de régulation linéaire
VFC peuvent étre livrés déja montés. La combinai-
son est utilisée pour un rapport de modulation allant
jusqu’a 25:1.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17

Voir www.docuthek.com, Mannes de régulation linéaire
VEQ, Information technique.

1.21C30

O+VF$‘
Leser eur IC 30 peut étre utilisé comme com-
mx la vanne de régulation linéaire VFC.

|

d’adaptation est nécessaire pour le montage.

d’adaptation sont livrés séparément.

La combinaison peut étre utilisée pour un rapport de
modulation allant jusqu'a 25:1.

Voir www.docuthek.com, Mannes de régulation linéaire|
VEQ, Information technique.



http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=fr&selclass=6&sellang=-1&folder=203100
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http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=fr&selclass=6&sellang=-1&folder=401140
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=fr&selclass=6&sellang=-1&folder=401140
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Application

IC 30+ BVA/BVG

Le servomoteur IC 30 peut étre utilisé comme co

mande des vannes papillon BVA, BVG.
Un kit d'adaptation est nécessaire pour le mo e
L’IC 30, la vanne papillon BVA/BVG et le kit

tion sont livrés séparément.

ta-

La combinaison peut étre utilisée pour

modulation allant jusqu’a 10:1.

vec un couple

Voir www.docuthek.com,

BVH, Information techniqu

1.31C50

L'IC 50 est congu pour lestapplicati
moteur élevé jusqu’a 30 Nm.

Le servomoteur IC 50 et la vanne papillon DKR peuvent
également étre livrés montés jusqu’a un diametre
nominal de 300.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17

el

Le sens de rotation du papillon peut étre commuté. La
position du papillon peut étre lue de 'extérieur et le
sens de rotation estditdiqué par un code couleur.

Selon l'application; moteur peut étre orienté
vers lavann illon@ l'aide de différents ensembles
de fixatio ir wwiv.docuthek.com, Mannes papillon|

| o{(‘

Le servomoteur est orienté axialement vers la vanne
papillon DKR et peut étre monté tourné par pas de 90°.
Les raccordements se trouvent au-dessus ou a coté de
la conduite.


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=fr&selclass=6&sellang=F&folder=203150
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=fr&selclass=6&sellang=F&folder=203150
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=fr&selclass=6&sellang=-1&folder=203120
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=fr&selclass=6&sellang=-1&folder=203120

Application

1.3.2 Montage avec tringlerie

A partir d’'une température du fluide supérieure a
Quand le servomoteur doit étre installé en décalage par

250°C, le servomoteur devrait étre protége par une tole
rapport a la vanne papillon, un ensemble de fixation dissipatrice de chalgfir, voir page 33 (Téle dissipa

avec tringlerie peut étre monté. Le servomoteur peut
étre monteé tourné a 180°.

rice de chaleur

K
O

IDR..GD \C
Cetensemble de fixation ..GD est utilisé pounl annes 0
papillon DKR..D actionnables dans les ns. oo

4

IDR.GAW

Pour les vannes papillon DKR..A a butée, un ensemble
de fixation avec amortisseur est requis.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17



Application

1.4 Exemples d’application de réglage en amont du brdleur. Le servomoteur IC 30

est commandé par un régulateur progressif trois points
1.4.1 Régulation modulante par signal progressif P 9 prog P

. . et assure le mélangefair-gaz souhaite.
trois points

—— 1 1.4.2 Régulation etagéé par signal progressif deux

Signal !
progressif —— .
trois points

Pour des installations exigeant une grande précision
de température en cas de faible circulation dans le four.

Le servomoteur IC est commandeé par un régulateut

rogressif trois points et positionne la vanne papillon . . . . .
Prog o i b P R ) b ¢ Pour des installations exigeant une répartition homo-
en position d’allumage. Le brlleur démarre. Selon la \ .

. ] R ) gene de la température dans le four. Le servomoteur
puissance demandée au brdleur, lawannes@uvre ou s€ . . .
o o a IC..E est commandeé par un régulateur progressif deux

ferme dans la plage située entredesypositions de débit . ) ) .

o , , i i . s points et fonctionne en mode cyclique Tout/Rien ou
mini./maxi. En l'absence d'uafSignal progressifitrois . o .

) Y : Tout/Peu. Dés gu’iln'y a plus de tension, le servomoteur
points, la vanne reste dans la position ou elle setrouve.

Signal ®

progressif:
trois points

se ferme.

IC 30 + VFC

Pour des installations exigeant une grande précision de
régulation. Le débit mini./maxi. est réglé avec l'élément

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 9



Application

1.4.3 Régulation modulante avec signal d’entrée
continu

Pour des installations exigeant une grande précision ' o
de tempeérature en cas de faible circulation dans le 0
four. Le servomoteur IC..E est commandé par un si& *0

@4 -20mAou0-10V. Le signal continu correspon

al'angle de réglage a atteindre et permet de Mla ’Q

position instantanée du servomoteur. :

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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Application

1.4.4 1C 20, régulation modulante avec la
commande de braleur BCU

il 3 4 5 6 7
IC20 PE=[s]o][s]o]o] [o][s]s]s][s]s]
1
1
I
1
1
I

Le BCU positionne la vanne papillon pour les sé-
quences de pré-ventilation et d'allumage. Aprés la pré-
ventilation et le démarrage du brGleur, l'autorisation

de la régulation est délivrée a un régulateur progressif

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

trois points externe qui positionne la vanne papillon en
fonction de la puissance demandée.

Quand la position é-ventilation et d'allumage est

atteinte, le rétr

11



Application

1.4.5 IC 20..E, activation par signal continu avec la
commande de braleur BCU

=

1
A V* \
1

A A AYY

i|12déo 111213
IC 20..E PE= [s]e[o]s]e] [o]s[e[s[e]e] |

PE—=—"=
N (12— -

Lt (L) B «

Feedback

oK
bed

90°=>0
0° = 90°)

Le BCU contréle la pré-ventilation et positionne la
vanne papillon pour les séquences de pré-ventilation et
d’allumage.

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

Une fois que le BCU a démarré le brGleur, lautorisation
de la modulation est délivrée via la borne 5 (OK). Le ser-
vomoteur IC 20..E réégit a la valeur de consigne (signal

0@ -20mAouD=40\),

12



Application

1.4.6 IC 50, activation par signal progressif trois
points avec la commande de brileur BCU

IC 50 i

cow 0° (cw 90°)

PE----—--¢-- R B Rt LT
N (L2)— -~
L1 (L) =

oK
¥

90°=>0
0°= 90

BCU..

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

17 18 1920 o
NI

LLe BCU positionne la vanne papillon pour les sé-
quences de pré-ventilation et d’allumage. Apres la pré-
ventilation et le dé rage du braleur, l'autorisation

de la régulation viée a un régulateur progressif
trois points e

fonction d

ositionne la vanne papillon en
nce demandée.

Quand

ion de prg tilation et d'allumage est

13



Application

1.4.7 IC 50..E, activation par signal continu avec la
commande de brileur BCU

N (L2—
L1 ()=

Feedback

90° =0
0°= 90

BCU..

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

Le BCU contréle la pré-ventilation et positionne la
vanne papillon pour les séquences de pré-ventilation et
d’allumage.

Une fois que le BEWé& démarré le brileur, lautorisation
de la modulatiomest délivrée via la borne 5 (OK). Le ser-
vomoteur IC%B0..E réagit a la valeur de consigne (signal
0 (4) —20 mAfou O — 10\

14



Certifications

2 Certifications
Certificats — voir[Docuthel

Certification UE

IC 20,1C 50 &
Répond aux exigences de la ' o
- Directive « basse tension » (2014/35/EU), 0
— Directive CEM (2014/30/EU) sur la base de la nomme *’
EN 60730. <&

00

Union douaniére eurasiatique

EAL QQ

Le produit IC 20, IC 50 correspo x spécifica
techniques de 'Union doua % rasiatique.\\ o

&

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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Fonctionnement

3 Fonctionnement

Le servomoteur se déplace en direction 0O° ou 90°
quand la borne correspondante est excitée électrique-
ment. En cas de coupure d’alimentation, le servomo-
teur reste dans la position ou il se trouve. Dans ce cas,
un couple de maintien suffisamment important rend
superflu tout élément de freinage supplémentaire. Les
débits mini. et maxi. peuvent étre réglés a l'aide de

cames de commutation a réglage continu. Un potentio-

metre de recopie accouplé (en option sur IC 20, IC 30)

permet de contrbler la position instantanée du serv
moteur.

IC..E '

Pour le fonctionnement normal, 'entrée « st
mise sous tension. Un signal de réglagéest appliqué

via U'indicateur de valeur de consi ()¢ 0 o

0 -10V). Le signal continu corr dalangle

réglage a atteindre (par ex. de O'a20 mA, 10 gOfres-
pondent a une position % e 45°).

&

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17

3.1 Mode automatique/manuel

La commutation du fonctionnement automatique/ma-
nuel facilite le régl
mutation lors d

n continu des cames de com-
service. Ainsi les positions

du débit mlm ent également étre ajustées
avec préci
Le |o nsigne && directement sur les

rupteu jaires, libres de potentiel et
u, permettent de commander des

es ou de demander des positions inter-

16



Fonctionnement

3.2 Plan de raccordement IC 20..T, IC 50..T

] ey
[
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II 3 S 6 / 11213 1516] | 17181920
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3.2.1 Activation par signal progressif trois points
En position initiale « fermée » : 'élément de réglage
s'ouvre sila borne 2 est sous tension. Lélément de
réglage se ferme si la borne 1 est sous tension, voir
page R9 (Directive pour ['étude de projet).

L1 LT LT S5
) 780 -
T2 = S e—
a O (=3 G
S @ o O '
@ ® g3
o O

A
O
a
(=]

)
e ©
o[-p>

e

—||e|w

=||e|~P>
2|
oo
2|~
@ |o =
2|2
20N
2=

N|elo
=)
[N
AN o
o [3|<
AN]
1)
2|5
olS
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Fonctionnement

3.3 Plan de raccordement IC 20..E, IC 50..E

ON

PR -20ma
AL J]o-20ma
=L }o-10v

0Q

]

ULl

50 Q

DDDD Closed pos.
[ Tl Oen pos.
Bl sto

\_H_H_H_IHD Two-point '

123456 ‘

[ [ ] O (] (W ) [ | [ |
| |=Z —
(| —
] [ |
]
(] ] |

z

0420 mA

[N0ge
- Stop
& ke fsg, WA
Two-point

PE v - | (IO

IC 50E = [s]e]s]e]e] [o[s[e]e[e[e] [o]e] [o[s]e 0 >0 con
|;1 L1LIN L1 55 ON! DDDDDDDD

? é é 5’ % 0° = 90° cw
i 0 S5 I00000=0
> Z 3 12345678
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3.3.1 Activation par signal continu

Tension a la borne 5 établie. Suite a l'autorisation de la
modulation effectug®ia la borne 5 (OK), le servomoteur
réagit a la valeurdeconsigne (O (4) - 20 mA,0-10V)
sur les bornegflif et 187 Les séquences de pré-ventila-
tion et d'allimage'seront commandées via les bornes 1
et2.

LICSE permet de contrélerla position instantanée du
servomaoteur a l'aide,des bornes 19 et 20.

Voik page P9 (Dirgetive pour 'étude de projet)

3.3.2 Activation par signal progressif trois points
Pasdettension a la borne 5. Les bornes 3 et 4 doivent
étre emypermanence sous tension.

ke dommutateur DIP pour la commande par signal pro-
gressif deux points doit étre désactivé.

3.3.3 Activation par signal progressif deux points
Raccorder la tension aux les bornes 1 et 3. Régler les
commutateurs DIP pour l'activation par signal progres-
sif deux points. En présence d’'un signal d’entrée sur la
borne 5 (OK), le servomoteur s'ouvre. En 'absence d'un
signal d’entrée sur la borne 5, le servomoteur se ferme.

112345
PE = [o]o]o]o]6]
N L
4 ¥
o

L1

18



Fonctionnement

3.4 Plan de raccordement IC 30 3.4.1 Activation par signal progressif trois points
En position initiale « fermée » : 'élément de réglage
s'ouvre si la borne +l€est sous tension. Lélément de
ompe +R est sous tension. Une
orne T+ pour le mode manuel.

réglage se ferm

ation angle d’ouverture minimal :

a

w — ’ H .
e é ommu QSI_—angledouverture maximal:
olo @:de85°é9 o
%3
a1
IC 30 35

ede (itation S1 = position intermédiaire :
réglée s +10°.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17 19



Fonctionnement

3.5 Affichage IC 20..E

3.5.1 En mode manuel

LED bleue LED rouge Ettde fonctionnement

allumée éteinte @ U Maflé manuel

V=

clignote clignote Etalonnage (uniquement en mode manuel)

3.5.2 Réglage du débit mini./maxi. (uniqguement en mode manuel)

LED bleue LED rouge Etat de fonctionnement
allumée allumée pendant 0,5 s N 4 Valeurmini. = valeur maxi*
éteinte pendant 0,5 s éteinte ) Reprisé de la position mini. ou maxi.

* | a valeur n’est reprise que si la touche min ou max est presséefpendant trois secondes supplémentaires.

3.5.3 Avertissements et défauts

Avertissement/

LED bleue LED rouge Défaut Description Cause
- ) . ) . Lappareil est en made - 20 mA, le signal Rupture de cables, entrée de valeur de consigne
éteinte clignotante (1x) Avert|s§ement W diEntRee Bst < 3 mA 4-20mA

e : Q B ts de direction, L ) ; e
éteinte clignotante (2x) | Avertissement eaucoMgﬁ?ggosscﬁlelrec lon, %6 Réglage trop faible du différentiel

Programmation incorrecte de Uappareil (positions

. . . . ‘ I . 0
éteinte clignotante (3§) Avertissement p . Plage de régulation < 1 mini. et maxi.)
allumé o Positions mini. et maxi. pas atteintes, dommage au
clignotante (1x) continu Défaut L'étalonnage a échoué moteur, dommage a l'engrenage, dommage au
A potentiometre
clignotante (2x) al(l:%rr?ﬁﬁjﬂ Défaut Erreurinterne Appareil défectueux

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 20



Fonctionnement

3.6 Commutateurs DIP (IC 20..E)

Les signaux d’entrée pour le servomoteur peuvent étre
réglés via des commutateurs DIP. Les positions des
commutateurs DIP non représentées peuvent étre
choisies librement.

M = position du commutateur

3.6.1 Choix du signal d’entrée

orr 000000 4 - 20 ma

123456 ,'
NEEL T P
OFF123456 0-20mA ‘o

orr |mm 1]

123456

: (
ST
3.6.2 Charge de l'entréeélectrique

SRS &

123456
250 Q

ore JUUR

123456

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

3.6.3 Activation par signal progressif deux points
Reégulation du braleur Tout/Rien ou Tout/Peu

o

123

3.6.4 Comportement enscas de rupture de cables
(4 -20 mA)
FERMEIUJRE de lavanne papillon

N
D e Taly
1 6
_ ]
OWVERTURE de la vanne papillon

4

<L (ae

123456

Arrét de la vanne papillon

o (WA

123456

21



Fonctionnement

3.7 Commutateurs DIP (IC 50..E)

Les signaux d’entrée pour le servomoteur peuvent étre

réglés via des commutateurs DIP. Les positions des
commutateurs DIP non représentées peuvent étre
choisies librement.

M = position du commutateur

3.7.1 Choix du signal d’entrée
ON

orr LOOUUULLL 4~ 20 ma

10345678
ON
S e
ON B $
S RN

3.7.2 Charge de Uentrée électrique

ON *

AR

ONOIROOO 2500 N°
12345678

3.7.3 Activation par signal progressif deux points
Régulation du braleur Tout/Rien ou Tout/Peu

e 0000

OFF
12345678

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

o

3.7.4 Comportement en cas de rupture de cables
(4-20mA)
FERMETURE de la v@nne papillon

ON

OFF DDDDDUDDP
T2Regoee

OUVERTURE de la vanfigypapillon

YN e,
| 1 2€L5 6/ 8

Arrét de lavanne papillon

|®QW*
HOO0AG

12345678

3.7.5 Sens de rotation
La vanne papillon s'ouvre dans le sens horaire (CW)

OO

12345678

ON
OFF

La vanne papillon s'ouvre dans le sens anti horaire
(ccw)

ON

orrl LB

12345678




Possibilités d’échange des servomoteurs

4 Possibilités d’échange des servomoteurs
4.1 GT 31 parlC20

GT31 Servomoteur Servomoteur A IC20
03 Temps de course [s/90°1: 3,7 s Temps de co /90%3.7 s -
o7 75s 75s o7
15 155 lS@ 15
30 30s 30
60 60s Q 60
H Tension secteur: 24V CA, 50/60 Hz ion secteur: - 6 -
M *;gq CA,50/60 Hz Q
T @ 30V CA,50/60 Hz W
1 _ _
2 @ur 2,5Nm 2
3 moteur 3,0 Nm 3
[ J vation par signal progressif trois points T
R Activation par signal progressif deux points ( ]
E & Activation par signal continu E
G auxiliaire a co or Indicateur de position 24 -230V ( ]
ob tiometre d@% Q Potentiométre de recopie 1000 Q R10
Exemple Exemple
GT 31-30T3R $ IC20-30W3E

@ - standard, O = option

1) Voir plaque signalétique séparée sur l'apm&

IC20,1C30,1C50- Edition 01

A7
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Possibilités d’échange des servomoteurs

4.2 GT 31 parIC 30

Servomoteur Servomoteur
03 Temps de course [s/90°]: 3,7 s Temps de course [s/ -
07 75s -
15 15s =
30 30s 30
60 60s 60
K Tension secteur: 24V CC,+ 20 % K
M 1107120V CA, 50/60 Hz -
T 220/240V CA,50/60 Hz -
1 Couple moteur 1, -
2 Couple moteur 2, -
3 3
[ ] Activation par signal progr T
R Activation par signal pr i - -
E Activati i - -
G Interr - -
o P iométre de recopie Potentiométre de recopie 1000 Q R10
Exemple Exemple
GT 31-30K3 O &’ IC 30-30K3TR10
@ = standard, O = option &
1 Voir plaque signalétique 5 rlapparei

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 24



Possibilités d’échange des servomoteurs

43GT50parlIC50

Servomoteur Servomoteur
03 Temps de course [s/90°]: 3,7 s Temps de course [s/ 03
o7 75s o7
15 155 15
30 30s 30
60 60s 60
H Tension secteur: 24V CA, 50/60 Hz Tensio eur: 24V CA z H
M 110/120V CA, 50/60 Hz 12 /60 Hz Q
T 220/240V CA,50/60 Hz 23 ,50/60 Hz W
4 Couple moteur 3, * 3
7 Couple moteur T, 7
15 15
20 20
- 30
- ivation par signal progressif trois points T
R Activation par signal progressif deux points ( }
E Activation par signal continu E
G _ _
U Potentiométre de recopie 1000 Q R10
Exemple Exemple
GT 50-15T20E IC50-15W20E

@ - standard, O = option

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 25
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5 Sélection

5.1Tableau de sélection

5.3 Code de type IC 30

-03 -07-15-30-60 KW Q H 2 3 7 152030 E T R10

IC20 o000 o000 o0 o) JieY
IC30 ® 00 [ ] @ OV
C500® © @0 06 000 00000000

L) SurIC 20 en option. Si non applicable, cette mention est omise.

@ - standard, O = option

Exemple
IC50-15W30TR10

5.2 Code de type IC 20

Code Description
IC20 Servomoteur
Temp‘i?se ens/90%
-07
-15
30 0
-60 ’ \ ~ 3 e 60
fension secteur:
W 230 VCA, 50/60 Hz
Q 120V CA, 50/60 Hz
\ Couple moteur :
2 2,5Nm
3 3Nm
E Activation par signal continu
T Activation par signal progressif trois points
R10 Potentiométre de recopie

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

Code Description
IC30 Servomoteur

V Temps de course ens/90°:
-30 30
-60 & 60
K Tension secteur 24V CC, = 20 %
3 Couple moteur 3 Nm
T Aectivation par signal progressif trois points
R10 - Potentiometre de recopie

5.4 Codade type IC 50

Description

IC0 Servomoteur
Temps de course ens/90°:

_ 3,7
75

)-15 15
=30 30
-60 60
Tension secteur:

W 230V CA,50/60Hz
Q 120V CA,50/60 Hz
H 24 VICA, 50/60 Hz
Couple moteur :

3 3Nm
7 7.5Nm
15 15Nm
20 20Nm
30 30Nm
E Activation par signal continu
T Activation par signal progressif trois points
R10 Potentiométre de recopie
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Sélection

5.5 Couple moteur de la vanne papillon,
temps de course du servomoteur

LLes courbes caractéristiques correspondent au couple
moteur maximal généré par le débit. En régle générale,
le couple moteur maximal est atteint a 70° env.

Le temps de course du servomoteur pour 90° dépend

du couple moteur requis.

A une fréquence de 60 Hz, le temps de course du servo-
moteur est réduit d'un facteur de 0,83.

5.5.11C 20/IC 30 avec BVG, BVA

Ap,q, [psil
N

1.8
1.6
1.4
1.2

0.8
0.6

0.2
0

150

IC 20-15, IC 20-30, IC 20-60; 50/60 Hz

IC 20-07; 50 Hz

IC 20-07; 60 Hz

IC 30-30, IC 30-60

140

130

i
/

Ap,,, [mbarl

120

v
Vel
=

Q

110
100

=
9J
/

90

80

/

70

/

60

50
40

/
[
/
/
/
/

30

/

20

|

|

| / '/

1/ A A
[ S

10

0

0 0,5 1

v/

1,5

2 2,5 3 INml

0 0,5

IC 20/1C 30, BVG, BVA

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

15 2 libf fi

5.5.21C 20 avec BVGF, BVAF

0-30, IC 20-60; 50/60 Hz

IC 20-154€ 2
IC 20-07; 50.Hz
IC E z

[

Y v
| SN A
-
0 I \QQ
80 I 0%1
80 | A4
0 f II // 92
7 </
0 /s
¢ 117
0 1)/ 2
0 0,5 1,5 2 2,5 3 INm]
(:J 01,5 1 1,15 é [Ibf ff]
IC 20, BVGF, BVAF
27
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5.5.31C 20 avec BVH 5.5.4IC50avec DKR
IC 20-15, IC 20-30, IC 20-60; 50/60 Hz ‘
_ — IC 20-07; 50 Hz I
z _‘g 150-1C20-07: 60 Hz | 7
221 Ewuo SHS
S5l Swo EHEA—
<120 n
1.6 10 | J)I
14 100 ” ;I
i 90 S—/
: 80 ,’ /
1 70 Q 50~
60 1/ %\% 7~ /0%
08 171/ S - - T 4004
0.6 >0 '/ A ! S /?’}/
‘ 0 1777 =T O 500
20 —
0.2 10 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 Nml
0 0 : | : } | } |
0 05 | 15 2 . ‘ 5 10 15 20 25 30 35 [(bffy
0 05 1 15
IC 20, BVH, BVHR ‘ so IC 50, DKR

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17



Directive pour l'étude de projet
6 Directive pour U'étude de projet
6.1 Montage

Position de montage
IC20,IC50:
verticale ou horizontale, pas a l'envers.

IC 30 avec VFC:
indifférente ; IC 30 avec BVA/BVG: pas a l'envers.

Lorsque le servomoteur est utilisé avec de l'air chaud,
nous recommandons d'isoler la conduite afin de réduir
la température ambiante. Les brides et la vanne papi

ne doivent pas étre isolées car une accumulation de cha

leur est susceptible de se former.

Sila température du fluide est superemg

utiliser des téles dissipatrices de chale
page 32 (Téle dissipatrice de cha
page 33 (Tole dissipatrice de chale

IC 20 ﬁ’
Afin de monter le servom O surune entde
réglage autre qu'une v L, DK &

BVGF, BVH, BVHS ou VFCle kit d’
application individuelle est nécessaire — voir page
[Kit d’'accouplement pour application individuelle).

plement pour

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17

, BVAF, BVG,

IC 30

Un kit d'adaptation est nécessaire pour monter le
servomoteur IC 30 la vanne de régulation linéaire
VFEC, voir page aptation IC 30 pour]

FCet LFC ge Kit d’adaptation IC 30 et|

étre monté directement
ral'aide d'une équerre, voir
fixation murale).

survanne papillon DKR, des en-

ixation sont disponibles, voir page B4]
es de fixation}.

Choix des cables

oser les cables d’alimentation séparément des cables
de signal. Poser les cables loin des cables haute-ten-
sion d’'autres appareils.
IC 30: blinder en plus les cables du potentiometre de
recopie. Veiller a poser les cables de signal selon la
directive sur la compatibilité électromagnétique.
Utiliser des cables avec embouts. Section de céble
2,5 mm? maxi. Les extrémités des conducteurs non
raccordés (brins de réserve) doivent étre isolées.
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Directive pour l'étude de projet

6.3 Raccordement électrique
IC 20, IC 50: les temps de course sont plus courts a
60 Hz qu'a 50 Hz d’'un facteur de 0,83.

Pour une exploitation en parallele de deux ou plusieurs
servomoteurs, le découplage électrique de l'activation
par signal progressif trois points (bornes 1 et 2) est

absolument nécessaire pour éviter les courants de fuite.

Nous recommandons lutilisation de relais.

Afin de ne pas dépasser le courant maximal,
condensateurs de déparasitage de U |nstallat|on ne
doivent pas étre utilisés sans une résistance serle
page 36 (Caractéristiques techniques).

IC 20..E, IC 50..E : activation par signal 5|f
trois points
Sila borne 5 n'est pas sous tension, l'ac par

signal progressif trois points est a€tive. 'activatio

par signal progressif deux poi dofétre désactivé)

niveau du commutateur DI $
geme@ sens de

Le changement de sens de rotation ccw/cw modifie la
fonction des cames de commutation S3/S4. A la livrai-

6.41C 50, IC 50..
rotation

son, le servomoteur est réglé sur ccw.

ccw: S3=angle maximal, S4 =angle minimal.
cw: S3=angle minimal, S4 = angle maximal.

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

IC 50..E
Lors du changement du sens de rotation, le commu-
tateur DIP 7 et U'int pteur S12 doivent étre dans la
méme position

iz 'S10 St

Rec osition

G 5 1 IC 30 IC50
metre de recopie permet de contréler la

Un
instantanée du servomoteur.

rle servomoteur IC 30, IC 50, le potentiomeétre de

Oecome est compris dans la livraison. Pour le servomo-

teur IC 20, le potentiometre de recopie peut étre monté
ultérieurement, voir page B2 (Kit d'installation]

potentiometre}

20 U+
@ (par ex. 1V GC
fCotr%tactt . *UM
rottan 18@ :J'_ (masse)
Potentiométre

[l doit étre exploité comme diviseur de tension.

v
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Directive pour l'étude de projet

Entre Uy, et U-,
frottant du potentiomeétre (correspond a la position du

le changement de position du contact

servomoteur) peut étre mesuré comme tension variable.

Les autres types de circuit conduisent a des résultats
de mesure inexacts et instables a long terme ou non
reproductibles et ont des répercussions négatives sur
la durée de vie du potentiométre de recopie.

IC 30:une fois le réglage des cames de commutation
effectué, le potentiometre s'adapte automatiquement
sur le parcours de réglage via l'accouplement a glisse-
mentintégre.

6.5.21C 20..E,IC50..E

20 mA (bornes 19 et 20).

Recopie de position sur bornes 1

L'IC..E permet de contréler la position insta (
servomoteur a l'aide du signal de sortecQ

16:a
antdedé

|tage d&t‘l—
s'’sans un istance

ques).

dépasser l'intensité maximaled
rage, les condensateurs de
lation ne doivent pas étré

série — voir page 36 (Caraet
6.6 IC 20..E, IC 50..E, activa par signal
continu : adapter le signal d’entrée a U'angle
de réglage

Le signal continu correspond a l'angle de réglage a
atteindre (par ex. de 0 a 20 mA, 10 mA correspondent a
une position de vanne de 45°).

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

At

Réglage
590 T - usine

Etalonnage
- automatique

Etalonnage
manuel

ée 12 16

automathue

20 [MA]

reglage d’usine est modifié, le signal mA

L
ng e d'ouverture minimal et maximal doit étre
irmé par l'étalonnage automatique. La valeur de

00n5|gne correspond alors au réglage des cames de

commutation S3 et S4.

Etalonnage manuel

Quand le signal mA doit étre utilisé pour une modula-
tion entre l'angle d’ouverture minimal et maximal, le
signal est réglé par l'étalonnage manuel.

Inversion de la courbe caractéristique

Si la valeur mA pour le débit mini. doit étre supérieure a
la valeur mA pour le débit maxi., appuyer sur la touche

min ou max jusqu’a ce que la LED rouge s'allume brie-
vement (0,5 s env.) et appuyer de nouveau pendant

3 secondes jusqu’a ce que la LED bleue s’éteigne brie-
vement (0,5 s env.).
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7 Accessoires
7.1 1C 20

7.1.1 Tole dissipatrice de chaleur
Utiliser des téles dissipatrices de chaleur pour protéger

le servomoteur contre la surchauffe en cas de tempéra-

tures du fluide supérieures a 250 °C.

N° réf.: 74921670
7.1.2 Jeu de fixation pour BVG, BVA, BVH, BV

1R

2 x vis cylindriques M6 x 35, pour on ultérie
de IC 20/ 1C40 surlavanne pa

N° ref.: 74921082

2 ntde nsation
buée, l@se—étoupe avec

élément de compensation de la pression peut étre uti-
lisé au lieu du presse-étoupe M20 standard. La mem-

brane dans le presse-étoupe permet de ventiler l'appa-
reil sans que l'eau ne pénétre.

1 x presse-étoupe, n° réf.: 74924686

7.1.3 Presse-étoupe ave
de la pression
Pour éviter la formation

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

7.1.4 Kit d’adaptation pour le montage sur vannes
papillon DKL, DKG

0,4 kg

QO

ef.: 74%’
.1.5 Ki ouplement pour application

indivi
Cekit
oitétre monté sur un élément de réglage autre qu'une

accouplement est nécessaire si le servomoteur

Oanne DKL, DKG, BVA, BVAF, BVG, BVGF, BVH, BVHS

ou VFC.

NOref.: 74921671

7.1.6 Kit d’installation potentiometre
Potentiomeétre de recopie 1000 Q. La puissance absor-
bée du potentiométre est de 0,5 W maximum.

v
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7.3 1C50

7.3.1 Support de fixation murale

A l'aide du suppor ixation murale, le servomoteur
peut étre monté rface solide.

NCref.: 74921144

7.2 1C 30

7.2.1 Kit d’adaptation IC 30 pour VFC et LFC
Pour lassemblage de U'IC 30 avec la VFC/LFC.

N
& Ne° re’f.-@ 791

@ ' 7. Q’-} dissipatrice de chaleur
iser des toles dissipatrices de chaleur pour protéger
Kit d'adaptation IC 30/VFC, N° réf . 74 4,

Oe servomoteur contre la surchauffe en cas de tempéra-
. - . o
Kit d'adaptation IC 30/LFC, N° réf 74340195 bo tures du fluide supérieures & 250 °C.

7.2.2 Kit d’adaptation IC 30'e A/BVG
Pour lassemblage de 'I@G3C @ a BVA,

Kit d'adaptation IC 30/BVA/BVG, n° ref.: 714924996.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17 33



Accessoires

En cas de combinaison avec les vannes papillon DKR, Montage axial
des tbles dissipatrices de chaleur de différentes tailles e servomoteur peut étre monté en décalé par pas de

peuvent étre utilisées. 90° sur l'équerre endd. Les raccordements se trouvent

DKR 15-20 74924966
DKR25-32 36 366 74924967
DKR40-50 40 366
DKR65-100 40 366
DKR 125 40 459
DKR 150-250 60 459

DKR 300 60 566

DKR 350 90 61 7492497

DKR400-500 90 ‘ 74924974
L2

7.3.3 Ensembles de fix

LLes combinaisons se r-ense e fixation-

vanne papillon prémont sontli s comme mo- IDR.AU IDR..AS

dele IDRjusgu’a un diamétre nominat'de DN 300. ) ) ) o
Autres informations relatives aux ensembles de fixation,

voir www.docuthek.com, [nformation technique DKR,|
pillon peuvent également étre commandés séparément. @

v

Le servomoteur, 'ensemble de fixation et la vanne pa-

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 34
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Accessoires

Montage avec tringlerie

Selon le type de vanne papillon (DKR..A = vanne papil-
lon a butée, DKR..D = vanne papillon actionnable dans
les deux sens), 'ensemble de fixation avec tringlerie
peut étre livré avec ou sans amortisseur. Le servomo-

teur peut étre monté tourné a 180°. é

4

O

*0
S
&

IDR..GA

Autres informations relat
voir www.docuthek.com,

BE|

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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Caractéristiques techniques

8 Caractéristiques techniques Type de protection : IP 65, classe de protection : .
Température ambiante :

8.11C20,1C 50 -20a+60 °C, cond ion non admise.

Angle de rotation : réglable de 0° & 90°. Temperature e--203+40°C.

Couple de maintien = couple moteur. 8.1.11C2 I

Durée de fonctionnement: 100 %. Tension se

Charge du contact des commutateurs a came :

Tension Courant mini. Courant maxi.

(charge résistive) (charge résistive) T e e Couple moteur [Nm]
24-230V,50/60 Hz LI mA 2A pe 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
24V CC I mA 100 mA N 6.25 25 9

R , 12,5 3 3
Passages des cables pour le raccordement él 25 3 3
3 x presse-étoupes en plastique M20. 50 3 3

Bornes a vis selon le principe de l'asce
cables jusqu’a 4 mm?2 (unifilaire) et pour Jusq OC 20
2,5 mmZ2 avec embouts. Consommation:

4,9VAa50Hz 58VAa60Hz

Valeur de résistance du potentiomeétre de recopie: 1 kQ,

Durée de vie typique:

oura de co atio 1w maxi.
D p=0
1 mA 000000 - v
22 MAD - 1000000
100 mA 1000000 -
2A 100000 .

Commande par signal progressif trois points sur les
bornes let?2:

durée minimale d’'impulsion : 100 ms,

pause minimale entre 2 impulsions : 100 ms.

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 36



Caracteéristiques techniques

IC 20..E

Consommation:

bornes 1,2 et5:
49VAa50Hz 5,8VAa60Hz,
borne 3:

8,4VAa50Hz 9,5VAa60Hz,
total ne dépassant pas:
8,4VAa50Hz 9,5VAa60Hz

Sortie de recopie de position:

4320 mA, isolée galvaniquement, résistance maxi.
500 Q.

La sortie est toujours active lorsque la tension d'ali=
mentation est appliquée aux bornes 3 et 4.

Entrée : isolée galvaniquement, g

0 (&) a 20 mA: résistance commutabl

2500,
Oa 10V:résistance d’entrée lO

8.1.21C50,IC50..E ,
Tension secteur:

24V CA,-15/+10 %,

120V CA,-15/+10%,5 0 Hz

230V CA,-15/+10 %, 50/60 Hz.

Couple moteur [Nm]

Temps de course [s/90°]

IC50
Consommation :
16VAa60Hz 13V

Valeur de résist
1kQ, 1 W ma&r
0,1 mA. v

50 Hz.

tentiometre de recopie:
maxi. du contact frottant :

Q&

a 60 Hz, 13VAa50Hz,
Hz, 16 VA a 50 Hz,
nt pas:19VAa60Hz 16 VAa50Hz.
opie de position :
vaniquement, résistance maxi. 500 Q.

IC5

Con
or
QI ne

Sor i

tion:
2 et5

rtle est toujours active lorsque la tension secteur
st appliquée a la borne 3.

Entrée :isolée galvaniquement,

4.(0)a 20 mA: résistance commutable entre 50 Q et
2500,

0a 10V :résistance d'entrée 100 kQ.

50 Hz 60 Hz 50Hz /60 Hz
IC50-03 37 31 3
IC50-07 75 6,25 7
IC50-15 15 12,5 15
IC50-30 30 25 20
IC50-60 60 50 30

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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8.21C 30 Valeur de résistance du potentiométre de recopie:

1kQ, <50V,

Angle de rotation : réglable de 0° a 90°.
courant conseillé dugontact frottant: 0,2 pA.

Couple de maintien = couple moteur.
Tension secteur: 24V CC, +20 %.

Passages des cables pour le raccordement électrique : v&

Bornes a vis selon le principe de l'ascenseur pour
cables jusqu’a 2,5 mm2 avec embouts.

Le temps de course varie en fonction de la charge. Il se
rapporte au couple moteur, voir la plaque signaléti . *’
Charge du contact des commutateurs a came:: z
: Courant mini. Courant maxi. \C
Tension (charge résistive) (charge résistive) 0

24-230V,50/60 Hz 1mA
24V CC 1mA

3 x presse-étoupes en plastique M16 (fournis). &

Durée minimale d’'impulsion :

Pause minimale entre 2 imp 5100 m&’

Type de protection : IPG5.
Durée de fonctionnem : O%&
Consommation 4 W,

8 W lors de la mise sous tension.

Température ambiante :
-15a+60°C, condensation non admise.
Température d’entreposage : -15 a +40 °C.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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8.3 Dimensions hors tout

8.3.11C20

™
S
<t
-~ 00
Be ;
= 2,55 (0.1"
1128(@0.3"
Autres dimensions pour IC 20 avec vannes p ne\/ voir cuthek.com, Mannes papillon BVG, BVA, BVH,
Information technique. Dimensions pour ec VFC, vo docuthek.com, Mannes de régulation linéaire|
VEQ, Information technique. o
8.3.21C 30 & o
| |2
ir\ \ | ©
) I &
v @ T
o) oS —
D
LO
236 (21.4" —
) \DIN 1475 A1 3x 30 h9
Ibs) 08(00.3"

Autres dimensions pour IC 30 avec VFC voir www.docuthek.com, Mannes de régulation linéaire VFJ, Information

technique.
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8.3.31C50

Autres dimensions pour IC 50 ave
Information technique DKR, IDR|

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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9 Convertir les unités
Voir www.adlatus.org

10 Maintenance

Les servomoteurs IC s'usent peu et demandent peu
d’entretien.llestre andé d'effectuer un essai de
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Réponse

Vous avez a présent la possibilité de nous faire part de vos critiques sur ces « Informations techniques (T1) » et de nous
communiquer votre opinion afin que nous continuions a améliorer nos documents et a adapter ceux-ci a vos besoins.

Clarté

(O Information trouvée rapidement

(O Longue recherche

(® Information non trouvée
Suggestions  gfgjrtj

(O Aucune déclaration

Usage

[ Familiarisation avec les produits
[1 Choix des produits

[ Etude de projet

[1 Recherche d'informations

Remarques

Elster GmbH

Postfach 2809 - 49018 Osnabruck
Strotheweg 1 - 49504 Lotte (Buren)
Allemagne

Tel +495411214-0

Fax +49541 1214-370
hts.lotte@honeywell.com

www.kromschroeder.com
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Navigation

Secteur technique
(O Aucuned Aucune déclaration

Vous trouverez les adresses actuelles de nos
représentations internationales sur Internet :
www.kromschroeder.de/Weltweit.20.0.htm(?&L=1

Sous réserve de modifications techniques
visant a améliorer nos produits.
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