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Anwendung

*

\g
N

IC 20 IC 50
1 Anwendung IC@EO und IC 50 werden Uber ein Drei-Punkt-
Die Stellantriebe sind fir jeden Anwendu eeig- -Signal angesteuert. IC 20..E und IC 50..E kon-
net, der eine exakte und geregelte Dre ng zwi- zusétzlich Uber ein stetiges Signal angesteuert
schen 0° und 90° erfordert. In Kopdbinati it ei e werden.
Stellglied werden sie zurl\/lene ei ung an Der IC 30ist fur Anwendungen fur 24 V= geeignet.

und Luftverbrauchseinrich Ein formschlissig eingebundenes Rickmeldepotenzio-

meter bietet die Mdglichkeit, die augenblickliche Posi-
Neben der Min- und s stufenlos tion des Stellantriebes zu kontrollieren. Diese Abfrage
einstellbarer Schaltnock Hgli potenzialfreie kann in Automatisierungsprozessen genutzt werden.
Endschalter weitere Schaltpositionen wie beispielswei-

se fUr ZUnd- und GroBlastpositionen.

oder stufig geregelten B

Ein serienmafiger Serviceschalter ermdéglicht die Um-
schaltung von Automatik auf Handbetrieb und eine von
aufBen ablesbare Stellungsanzeige vereinfacht die Inbe-
triebnahme erheblich.

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 4



Anwendung

IC 20..E, IC 50..E

Das Verhalten des Stellantriebes, z. B. die
Unterschreitung des Eingangssignals bei
Leitungsbruch, kann Gber DIP-Schalter eingestellt
werden.

Ein einstellbares Potenziometer unterdrtickt Schwan-
kungen oder Stérungen am Eingangssignal. Bei stetiger
Ansteuerung kann das Eingangssignal manuell oder
automatisch an den minimalen/maximalen Stellwinkel
angepasstwerden. Dieser Kalibriervorgang wird durch
LEDs visualisiert. Das stetige Signal bietet auch die 4
Maoglichkeit, die augenblickliche Position des Stellan- : Schmied&fah :
triebes zu kontrollieren.

Blockheizkraftwerk zur Produktion von Strom und Wéarme

Rollenofen in der Keramikindustrie

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 5



Anwendung

1.11C20 Siehe www.docuthek.com, Linearstellglieder VFJ, Tech-
nische Information.

1.21C30

IBG (IC 20 + BVG)

Der Stellantrieb IC 20 kann direkt an die Drosselkle&OEO + V’*O

BVG, BVGF, BVA, BVAF, BVH, BVHS montiert geliefert Der @ieb IC 30 kann als Antrieb fUr das Linear-

werden. Y 4 st %\/FC genutzt werden.
Die Kombination wird fir Regelverhaltnis 1 e Montage ist ein Adaptersatz erforderlich. Der
eingesetzt. 0

0, das Linearstellglied VFC und der Adaptersatz
Siehe www.docuthek.com, Drosselktappe G, BV werden nicht montiert geliefert.
BVH, Technische Information. Die Kombination wird fir Regelverhéltnisse bis 25:1
-_

TS eingesetzt.

Siehe www.docuthek.com, Linearstellglieder VFJ, Tech-
nische Information.

IFC (IC 20 + VFC)

Der Stellantrieb IC 20 und das Linearstellglied VFC
kdnnen montiert geliefert werden.

Die Kombination wird fr Regelverhaltnisse bis 25:1
eingesetzt.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17 6


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=-1&folder=203100
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=-1&folder=203100
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=-1&folder=401140
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=-1&folder=401140

Anwendung

IC 30+ BVA/BVG
Der Stellantrieb IC 30 kann als Antrieb fUr die Drosse
klappe BVA, BVG genutzt werden.

Fur die Montage ist ein Adaptersatz erforderlich, D
IC 30, die Drosselklappe BVA, BVG und der
werden nicht montiert geliefert.

Die Kombination wird fur Regelverhaltni
eingesetzt.

Siehe www.docuthek.com,

BVH Technische Informati

1.31C50

IC 50 ist fur Anwendungen mit gr@@rehmomenten
bis 30 Nm ausgelegt.

Der Stellantrieb IC 50 und die Drosselklappe DKR
werden auch fertig montiert bis Nennweite 300
geliefert.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17

rsatz

10:1
O

Die Drehrichtung des Klappenblattes lasst sich
umschalten. Die Position des Klappenblattes ist von

ww.docuthek.com,
ische Information.

Der Stellantrieb ist axial zur Drosselklappe DKR aus-
gerichtet und kann in 90°-Schritten gedreht montiert
werden. Die Anschlusse liegen dann Uber der Rohrlei-
tung oder seitlich zur Rohrleitung.


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=-1&folder=203100
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=-1&folder=203100
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Anwendung

1.3.2 Anbau mit Gestédnge Ab einer Medientemperatur > 250 °C sollte der Stellan-
Wenn der Stellantrieb seitlich versetzt zur Drosselklap- trieb mit einem Warmeableitblech geschutzt werden,
pe arbeiten soll, kann eine Anbaugarnitur mit Gestdnge  siehe Seite B3 (Wéarpdeableitblech).

eingesetzt werden. Der Stellantrieb kann um 180° ge-

dreht montiert werden. &
?’o@
<O
Q'

Diese Anbaugarnitur ..GD wird fur durchschlagende :

Drosselklappen DKR..D emgeset E o

IDR..GD

N

IDR..GAW

Bei anschlagenden Drosselklappen DKR..A muss eine
Anbaugarnitur mit StoBdéampfer verwendet werden.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17



Anwendung

1.4 Anwendungsbeispiele

1.4.1 Modulierende Regelung tiber Drei-Punkt-
Schritt-Ansteuerung

Drei-
Punkt-
Schritt

FUr Prozesse, die eine hohe Temperaturgenauigkeit
bei geringer Umwalzung im Ofen benotigen. Der Stel-
lantrieb IC wird Uber einen Drei-Punkt-SchrittzRegler
angesteuert und fahrt die Drosselklappe in dieZlnd-
stellung. Der Brenner startet. Entsprechendiderbeis-
tungsanforderung an den Brenner fahrtdie Klappe im
Bereich zwischen der Klein-/GraBlaststellung auf odes
zu. Ohne Drei-Punkt-Schritt-Signal bleibt die Klappe in
ihrer momentanen Positionistehen.

N4 g
Drei
Punkt=
Schritt
|
IC 30 + VFC

Fur Prozesse, die eine hohe Regelgenauigkeit benoti-
gen. Mit dem Stellglied vor dem Brenner wird die Klein-/

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

GroBlast eingestellt. Der Stellantrieb IC 30 wird Uber
einen Drei-Punkt-Schritt-Regler angesteuert und sorgt
fUr das gewlnschte&as-Luft-Gemisch.

1.4.2 Stufige Régelungdiiber Zwei-Punkt-Schritt-
Ansteuerung

ZWei-
Punkt-
Schritt

BUrProzesse, die eine homogene Temperaturverteilung
im Ofen benotigen. Der Stellantrieb IC..E wird Uber ei-
nen Zwei-Punkt-Schritt-Regler angesteuert und arbei-
tet im Taktbetrieb Ein/Aus oder Gro3/Klein. Sobald die
Spannung weggenommen wird, fahrt der Stellantrieb
Zu.



Anwendung

1.4.3 Modulierende Regelung mit stetigem
Eingangssignal

bei geringer Umwalzung im Ofen benoétigen. Der 0

Stellantrieb IC..E wird Uber ein (0) 4 — 20 mA- oder *0
0 - 10V-Signal angesteuert. Das stetige Signal z
entspricht dem anzufahrenden Stellwinkel e@ \Q

die Maglichkeit, die augenblickliche Positi 0
Stellantriebes zu kontrollieren. 6 0

AP

Fur Prozesse, die eine hohe Temperaturgenauigkeit O’

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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Anwendung

1.4.4 1C 20, modulierende Regelung mit
Brennersteuerung BCU

\ Yy

il 3 45 6 7 8111213 __1516]
PE = [o]s]s]e]o] [o]s]s]s]s]e] [eo]s]

Bei Erreichen der VorspuUl- und ZUndposition erfolgt ei-

ne Ruckmeldung an die BCU.

W o

O &
e$’

&

Die BCU fahrt die Drosselklappe in VorspUl- und Zand-
position. Nach VorspUlung und Brennerstart erfolgt die
Regelfreigabe an einen externen Drei-Punkt-Schritt-
Regler, der die Drosselklappe gemaf3 der Leistungsan-
forderung positioniert.

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

11



Anwendung

1.4.51C 20..E, stetige Ansteuerung mit
Brennersteuerung BCU

?ﬂq """"""" oo % ON

123456

o]

T

AY * V_Y
| e 1712351

IC 20..E PE= [o]o[o]o]s] [o]o]o]o]s]o] |

A A AYY

ccw 90° (ew 0°)

PE=---—--e-- il il Rl B
N (L2)— ~
L1 (L) =

Die BCU regelt die VorspUlung und fahrt die Drossel-
klappe in VorspuUl- und Zund-Position.

Nachdem die BCU den Brenner gestartet hat, erfolgt
die Modulationsfreigabe Uber die Klemme 5 (OK).

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

Der Stellantrieb IC 20..E reagiert auf die Sollwertvorga-

be (0) 4 —20 mA- oder O - 10 V-Signal.

12



Anwendung

1.4.6 IC 50, Drei-Punkt Schritt-Ansteuerung mit
Brennersteuerung BCU

ccw 0%(cw 90°)

PE
IC 50 i

PE------- o—- - Rl aE R R R
N (L2)—,I(
L1 (L) B
A A
o o x by
(o] o
T
&
BCU..

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

Die BCU fahrt die Drosselklappe in VorspUl- und Zind-

position. Nach VorspUlung und Brennerstart erfolgt die

Regelfreigabe an ei externen Drei-Punkt-Schritt-
pe gemal3 der Leistungsan-

Regler, der die D

forderung po«i?

Bei Erreic rspUl- und ZUndposition erfolgt ei-
n d@.

&)

ne RU

e

13



Anwendung

1.4.7 IC 50..E, stetige Ansteuerung mit
Brennersteuerung BCU

IC 50E

B

PE-=---- .-
N (L2)—
L1 ()=
.5
X
3o
AA A4 T Ey
<3 S 3
Ta
S5
BCU..

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

Die BCU regelt die Vorspulung und fahrt die Drossel-
klappe in VorspUl- und Zindposition.

Nachdem die BCU den Brenner gestartet hat, erfolgt
die Modulationsfreig@bediber die Klemme 5 (OK). Der
Stellantrieb 1@50..E reagiert auf die Sollwertvorgabe (0)
4 —-20 mAfoder O =10 V-Signal.

14



Zertifizierung

2 Zertifizierung
Zertifikate — siehe .

EU-zertifiziert

IC 20,1C 50 &
ce
?’o@

Erfullt die Anforderungen der 0
<

— Niederspannungsrichtlinie (2014/35/EU), '
— EMV-Richtlinie (2014/30/EU) auf Basis der *
EN 60730. @

Eurasische Zollunion Q

Das Produkt IC 20, IC 50 entsp den techm

Vorgaben der eurasmchenZ@ §

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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Funktion

3 Funktion

Der Stellantrieb fahrt in Richtung 0° oder 90°, wenn

er an der zugehorigen Klemme elektrisch angesteu-
ert wird. Nimmt man die Spannung weg, bleibt der
Stellantrieb in der momentanen Position stehen. Ein
hohes Haltemoment im stromlosen Zustand macht
zusatzliche Bremselemente UberflUssig. Die Klein- und
GroBlast werden mit Hilfe von stufenlos einstellbaren
Schaltnocken eingestellt. Ein formschlUssig eingebun-

denes Ruckmeldepotenziometer (IC 20, IC 30 optional)

bietet die Mdglichkeit, die augenblickliche Position
Stellantriebes zu kontrollieren.

IC..E

Fur den Regelbetrieb wird am Eingang ,OK* nung
angelegt. Ein Stellsignal wird Uber den tgeber
O@W-20mA,0-10V) angelegt. Pas st Sigpal
entspricht dem anzufahrenden inkel (z. B.

0-20mA entsprechen 10 G—K ppenstgl .

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17

s

3.1 Automatik-Handbetrieb

Die Automatik-Handbetrieb-Umschaltung erleichtert
die Einstellung der, nlosen Schaltnocken bei der
nauch Positionen im Klein-
rt werden.

Inbetriebnahmg

lastbereich g jus

Der Schalt ird direkt an den Nocken eingestellt.
Ube he pote@ie, stufenlos einstellbare
nen ex erate angesteuert oder Zwi-

lunge ragt werden. IC 30 verfugt Uber

Scha

>

o

, erl ub zwei und der IC 50 Uber drei ein-
Hbare@ nocken.

&

16



Funktion

3.2 Anschlussplan IC 20..T, IC 50..T

i 11213 1516] 17181920
IC20 PE I@IQI@I@I@I I@I@I@I@I@I@I [s]e] | [e]e]e]e
muuN S . max. 0,5 W
o o o O
e
T
O o
o O
. V.
S\Y
7] & ,
ii
S4 - 1%
s3 %:E
S12 5— -';5-
S Anianie e S2
cow cw | -|

e
3
79 3z
. 1 [ong
O o %’g
[Se} B
o O

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

3.2.1 Drei-Punkt-Schritt-Ansteuerung

Bei Ausgangsstellung ,Zu®: Das Stellglied fahrt auf,
wenn Spannung anKlemme 2 liegt. Das Stellglied fahrt
zu, wenn Spannungiaf Klemme 1 liegt. Siehe Seite

P9 (Projektierdngshinweise).

17



Funktion

3.3 Anschlussplan IC 20..E, IC 50..E
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=

|
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Loiooos
0° > 90° cw
NENIEEN

12345678

= ==
S
i ©
ISEEN
o O
o
= 2
— |

3.3.1 Stetige Ansteuerung

Spannung an Klemme 5 liegt an. Nach erfolgter Mo-
dulationsfreigabe Gper die Klemmme 5 (OK) reagiert der
Stellantrieb auf die Sellwertvorgabe (O (4) — 20 mA,
0-10V) Ubegdie Klemimen 17 und 18. Die Vorspul-
und ZundpBsitionen werden Uber die Klemmen 1 und 2
angesteuert

UbefKlemine 19 und 2@ Bietet der IC..E die Mdglichkeit,
die augenblickliche'Pasition des Stellantriebes zu kon-
trollieren.

Siehe Seite ROProjektierungshinweisel.

3.32 DBrei#Punkt-Schritt-Ansteuerung
Keifie Spannung an Klemme 5. An Klemme 3 und 4
muss kontinuierlich Spannung anliegen.

Die Zwei-Punkt-Schritt-Steuerung muss am DIP-Schal-
ter deaktiviert sein.

3.3.3 Zwei-Punkt-Schritt-Ansteuerung

Spannung an Klemme 1 und 3 anschlieBen. Die DIP-
Schalter fur die Zwei-Punkt-Schritt-Ansteuerung ein-
stellen. Wird an Klemme 5 (OK) ein Eingangssignal
angelegt, fahrt der Antrieb auf. Ohne Eingangssignal an
Klemme 5 fahrt der Antrieb zu.

1 2 3 4
PE;t s|e|s|s
i

L

Zlle|w

oK
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Funktion

3.4 Anschlussplan IC 30

EJJ—I« Eé;

A A A+ Yy

|:B Ly —Jf4 51
[e]e][e]e][e]e] [e]e]e
T

52

o O

I1C 30
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3.4.1 Drei-Punkt-Schritt-Ansteuerung

Bei Ausgangsstellung ,Zu®: Das Stellglied fahrt auf,
wenn Spannung anKlemme +L anliegt. Das Stellglied
fahrtzu,wenn S
den Handbe u pannung an Klemme T+ anlie-

n Klemme +R anliegt. Far

iﬁaéffnungswinkel:

ximaler Offnungswinkel:
© bis 90°.
Zwischenposition:

ei auf 45°+10°.

19



Funktion

3.5 Anzeige IC 20..E
3.5.1 Im Handbetrieb

LED blau
leuchtet aus betrieb

blinkt blinkt

3.5.2 Klein-/GroBlastjustage (nur im Handbetrieb)

LED blau LED rot

leuchtet leuchtet fir0,5s -\ ert > Max-Wert*

erlischt fur0,5s aus Min@rTVlax-Position libernommen
<

*Wert wird nur Gbernommen, wenn min- oder max-Taste flr wei wird.

3.5.3 Warnungen und Stérungen

Warnung/
LED rot Stérung Ursache

LED blau

Leitungsbruch 4 - 20 mA Sollwerteingang

Blinklicht (1x) | Warnung

aus Blinklicht (2x) | Warn Hysterese zu klein eingestellt
aus Blinklicht (3x)

Blinklicht (1x) Dauerlicht

Gerat (Min- und Max-Positionen) falsch programmiert

Min- und Max-Positionen werden nicht erreicht,
Motorschaden, Getriebeschaden, Potischaden

Interner Fehler Gerat defekt

rierung nicht erfolgreich

Blinklicht (2x) Dauerli

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 20



Funktion

3.6 DIP-Schalter IC 20..E

Uber DIP-Schalter kénnen die Eingangssignale fiir den
Stellantrieb eingestellt werden. Nicht eingezeichnete
DIP-Schalterpositionen sind frei wahlbar.

M = Schalterposition

3.6.1 Wahl des Eingangssignals

3.6.3 Zwei-Punkt-Schritt-Ansteuerung
Brennerregelung Ein/Aus bzw. Gro3/Klein

DDD%
123

3.6.4 Verh ei Leitungsbruch (4 - 20 mA)
Dros % D féhrtir&)sition

ON
OFF

ON

Fgggggg 4 -20 mA .‘h![[Er-

< ’ 5
Cg?:ll\:l QEEQEE 0-20mA '« Dross 2%éhrtin AUF-Position
S \)Q o\&%ﬂ@@@@
0-10V
o 123456 & o Drosselklappe bleibt stehen
3.6.2 Biirde des Stromein - ON

2 @ ! AN
orrl LIELILY 5 123456

123456

¥

ON

el il ]

123456

250 Q
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Funktion

3.7 DIP-Schalter IC 50..E

Uber DIP-Schalter kénnen die Eingangssignale fir den
Stellantrieb eingestellt werden. Nicht eingezeichnete
DIP-Schalterpositionen sind frei wahlbar.

M = Schalterposition

3.7.1 Wahl des Eingangssignals

Sl
12345678 |
orr U0 0= 20 ma \
12345678 AP
ON ‘
i PN M

3.7.2 Buirde des Stromeingangs

ON )
i g

ore LU0

12345678

250 Q

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

3.7.3 Zwei-Punkt-Schritt-Ansteuerung
Brennerregelung Ein/Aus bzw. Gro3/Klein

ON I
m

3.7.4 Verhaltenybei Leitungsbruch (4 - 20 mA)
Drosgélklappe fahrt in ZU-Rosition

O -
o2 0
N 2325608
Drosselklappefahrt in AUF-Position
%DDDDEEDD
L\ 12345678
Drosselklappe bleibt stehen

ore LOOBRLL

12345678

3.7.5 Drehrichtung
Drosselklappe 6ffnet im Uhrzeigersinn CW

ore | U0OO0RL

12345678

Drosselklappe 6ffnet gegen den Uhrzeigersinn CCW

ore L0OO0MD

12345678
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Austauschmoéglichkeiten von Antrieben

4 Austauschmoglichkeiten von Antrieben
4.1 GT 31 wird ersetzt durch IC 20

GT 31 Stellantrieb Stellantrieb IC20
03 Laufzeit [s/90°]: 3,7 s Laufzeit [s/90%:.3,7 s -
o7 75s o7
15 155 5s & 15
30 30s 30s 30
60 60s 60 O 60
H Netzspannung: 24 V~, 50/60 Hz spannung: - 6 -
M 110/120V~,50/6, v 50/60 Hz Q
T 220/240V~,50760 @ 0V~ 50/60 Hz W
1 _ _
2 @t 2,5Nm 2
3 ment 3,0 Nm 3
[ ) i-Punkt-Schritt-Ansteuerung T
R Zwei-Punkt-Schritt-Ansteuerung [ )
E Stetige Ansteuerung E
G Positionsschalter 24 - 230V ()
(@Y Ruckmeldepotenziometer 1000 Q R10
Beispiel Beispiel
GT 31-30T3R IC20-30W3E

@ Standard, O lieferbar
1) Siehe separates Typenschild auf dem Gerat

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17
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Austauschmoéglichkeiten von Antrieben

4.2 GT 31 wird ersetzt durch IC 30

GT 31 Stellantrieb Stellantrieb IC30
03 Laufzeit [s/90°]: 3,7 s Laufzeit [s/90°]: - -
o7 75s -
15 155 -
30 30s 30
60 60s 60

K Netzspannung: 24 V=, + 20 % K
M 110/120V~,50/60 Hz -
T 220/240V~,50/60 Hz -
1
2 _
3 , 3
o Drei-Punkt-Sch > t-Schritt-Ansteuerung T
R Zwei-Punkt-Sehi - -
E 0 _ _
G Zusatzschaltermit’G - -
o Ri ldepotenziometer £00 Ruckmeldepotenziometer 1000 Q R10

Beispiel

Beispiel
GT 31-30K3 O &’ IC 30-30K3TR10
@ Standard, O lieferbar E $

1) Siehe separates Typens m Geréat

X

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 24



Austauschmoéglichkeiten von Antrieben

4.3 GT 50 wird ersetzt durch IC 50

GT 50 Stellantrieb Stellantrieb

IC50
03 Laufzeit [s/90°]: 3,7 s Laufzeit [s/90°1: 3,7 03
o7 75s o7
15 155 5s 15
30 30s 30
60 60s 60
H Netzspannung: 24 V~, 50/60 Hz OHz H
M 110/120V~,50/60 Hz Q
T 220/240V~,50/60 Hz z W
4 Drehmoment 3, 3
7 Drehmoment 7, 7
15 15
20 20
- oment 30 Nm 30
- i-Punkt-Schritt-Ansteuerung T
R Zwei-Punkt-Schritt-Ansteuerung o
E Stetige Ansteuerung E
G _ _
u Riickmeldepotenziometer 1000 Q R10
Beispiel Beispiel
GT 50-15T20E IC50-15W20E

@ Standard, O lieferbar

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17
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Auswahl

5 Auswahl
5.1 Auswahltabelle

-03 -07-15-30-60 KW Q H 2 3 7 152030 E T R10

IC20 o000 o000 o0 o) JieY
IC30 ® 00 () ( JI®2)
C500® © @0 06 000 00000000

1) Optional bei IC 20. Wenn ,ohne*, entf4lit diese Angabe.

@ = Standard, O = lieferbar

Beispiel
IC50-15W30TR10

5.2Typenschlussel IC 20

Beschreibung

IC20 Stellantrieb
ufzeitin s/90°:

o N

-15

-30

-60 o N 4
Netzspannung:

W 230V~ 50/60 Hz

Q 120V~,50/60 Hz

‘ - 3 Drehmoment:

2 2,5Nm

3 3Nm

E Stetige Ansteuerung

T Drei-Punkt-Schritt-Ansteuerung

R10 Riickmeldepotenziometer

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

5.3 Typenschliissel IC 30

Code Beschreibung
IC30 Stellantrieb

V Laufzeitin s/90°:
-30 30
3 | A 2
K Netzspannung 24 V=, + 20 %
3 Drehmoment 3 Nm
T Drei-Punkt-Schritt-Ansteuerung
R10 - Riickmeldepotenziometer

54 Typenschtissel IC 50

Beschreibung

1C0 Stellantrieb
[Laufzeitins/90°:

_ 3,7
75

)-15 15
-30 30
-60 60
Netzspannung:

W 230V~ 50/60Hz
Q 120V~,50/60 Hz
H 24\~ 50/60 Hz
Drehmoment:

3 3Nm
7 7,5Nm
15 15Nm
20 20 Nm
30 30Nm
E Stetige Ansteuerung
T Drei-Punkt-Schritt-Ansteuerung
R10 Riickmeldepotenziometer
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Auswahl

5.5 Drehmoment der Drosselklappe, 5.5.2 1C 20 mit BVGF, BVAF
Laufzeit des Stellantriebes
IC 20-15 4€ 20-30, IC 20-60; 50/60 Hz
Die Kennlinien beziehen sich auf das vom Volumen- %; [ |
strom erzeugte maximale Drehmoment. In der Regel 0 9 _g/
wird das maximale Drehmoment bei ca. 70° erreicht. | et -QZ/ y,
Die Laufzeit des Stellantriebes pro 90° ist abhangig [ 1/ /
vom benétigten Drehmoment. II S
0
Bei einer Frequenz von 60 Hz am Stellantrieb verringert 380 II 1 <§l
sich die Laufzeit um den Faktor 0,83. 78 17/
o)
5.5.1 IC 20/1C 30 mit BVG, BVA / / S
- | IVAVA DA
IC20-15, IC 20-30, IC 20-60; 50/60 Hz " gg 1/ / O
IC 20-07; 50 Hz [ \ o 117
= = IC 20-07; 60 H
8 8 150-c30-30 |csoz-69 . @ 0 / /W
s ol E v of 7 3 0 0,5 1,5 2 2,5 3 INm
2 >, 140 Sf—® S [ . ‘ . ‘ .
< 48] o130 =l =/ %\/ 0 0,5 1 15 2 by
°1 3 gl of S/ ' ’
120 o IC 20, BVGF, BVAF
H 10 /
1.4 100 / ale
90 X
12 o ’l II // A3
1 70 iy
0.8 60 L/ v
50 e
06 20 1V / D
0 30 11/ /L
02f X iz
0 0 [ Vr
0 05 1 15 2 25 3 Nml
0 05 1 G 3 fbf f]

IC 20/1C 30, BVG, BVA

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 27



Auswahl

5.5.31C 20 mit BVH 5.5.4I1C 50 mit DKR

IC 20-15, IC 20-30, IC 20-60; 50/60 Hz |
_ = IC 20-07; 50 Hz I
z B 150 IC20-07, 60 Hz { 7
221 Ewuo SHS 15
$a] Fo Hz {5 =
120 ' 2
16 1o LI 1/ g"
14 100 [ef I/ S
90 5]/
12 o [ 7/
1 70 | / N
60 1L/ / 1S O
0.8 1711/ S [ ! 400
A 50 17/ DN
> 40 17—~ ' — D 500
0.4 30 I/
0.2 20 ' 0 T
10 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 Nml
0 0 I : i ‘ - ‘ -
0 05 1 15 2 , ‘ o 0 5 10 15 20 25 30 35 ibff
0 05 i 05 llof )
IC 20, BVH, BVHR £ o IC 50, DKR

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17



Projektierungshinweise

6 Projektierungshinweise IC 30
Um den Stellantrieb IC 30 an das Linearstellglied VFC

6.1 Einbauen zu montieren, wird eift Adaptersatz benétigt, siehe Seite
it VFC und LFC]) oder Seite

Einbaulage

IC 20, 1C50:

senkrecht oder waagerecht, nicht Gber Kopf.
IC 30 mit VFC:

beliebig, IC 30 mit BVA/BVG: nicht Gber Kopf.

Wird der Stellantrieb bei Warmluft eingesetzt, empfeh-
len wir die Rohrleitung ausreichend zu isolieren, um di i X die Drosselklappe DKR sind An-

it einem Winkel direkt an
ntiert werden, siehe Seite

Umgebungstemperatur zu reduzieren. Die Flansc i eferbar, siehe Seite 34 (Anbaugarnid
und die Drosselklappe durfen nichtisoliert werden, da

itungswahl

sorgungs- und Signalleitungen getrennt verlegen.

Leitungen weit entfernt von Hochspannungsleitungen
anderer Gerate verlegen.

Lcngen Stellantrieb IC 20 a ; IC 30: Leitungen fur das Rickmeldepotenziometer zu-
DKL, DKG, BVA, BVAF, BVEG , , satzlich abschirmen.

zu montieren, wird der Auf EMV-gerechte Verlegung der Signalleitungen ach-
dung” bendtigt, siehe Sei ten.

. Leitungen mit Aderendhilsen verwenden.

Leitungsquerschnitt: max. 2,5 mm?2.

Nicht angeschlossene Leiter (Reserve-Adern) mussen
am Ende isoliert sein.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17 29



Projektierungshinweise

6.3 Elektrischer Anschluss

IC 20, IC 50: Die Laufzeiten verkulrzen sich bei 60 Hz
gegenutber 50 Hz um den Faktor 0,83.

Bei Parallelbetrieb von zwei oder mehreren Stellantrie-
benist die elektrische Entkopplung der Drei-Punkt-
Schritt-Ansteuerung (Klemme 1 und 2) unbedingt not-
wendig, um Fehlerstrome zu vermeiden. Wir empfehlen
den Einsatz von Relais.

In der Anlage vorhandene Entstérkondensatoren dur-

fen nur mit Serienwiderstand eingesetzt werden, um
den maximalen Strom nicht zu Gberschreiten, sieh«

Seite B6 (Technische Daten).

IC 20..E, IC 50..E: Drei-Punkt-Schritt-An ung

Ohne Spannung an Klemme 5 liegt Drej-P hrltt—
Ansteuerung vor. Die Zwei-Punkt-Schrit
am DIP-Schalter muss ausgesc

6.41C 50, IC 50..E: We d ! s
Drehrichtung

Bei Drehrichtungswec /cw &
Funktion der Schaltnocken S3/S
Stellantrieb auf ccw eingestellt.

n uerun

6

sich die
seitig ist der

et sein.

ccw: S3 = maximaler Winkel, S4 = minimaler Winkel.
cw: S3=minimaler Winkel, S4 = maximaler Winkel.

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

IC50..E
Beim Wechsel der Drehrichtung mussen die beiden
Schalter DIP 7 und $#2 gleich betatigt sein (cw/ccw).

S‘ﬂ@ Sil0
@ oow : 90°
| I — [ V—\ i

iche Position des Stellantriebes zu kontrol-

Stellantrieb IC 30, IC 50 ist das Ruckmeldepo-
enzmmeter im Lieferumfang enthalten. Beim IC 20 ist
das Riuckmeldepotenziometer nachrUstbar, siehe Seite
B2 (Einbausatz fUr Potenziometer),

20@ e B 1 v
I Schlen‘er . *UM
18@ :J' (Masse)
Potenziometer

Es muss als Spannungsteiler ausgewertet werden.

v
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Projektierungshinweise

Zwischen Uy, und U- kann die Positionsveranderung

des Potenziometerschleifers (entspricht der Stellung =90 > \é\ll%i(g"edt%%e
. . . -
des Antriebes) als veranderliche Spannung gemessen xt80 """ Automatische
werden. - Kalibrierung
. . Manuelle
Andere Schaltungen fuhren zu ungenauen und nicht Kalibrierung

langzeitstabilen oder reproduzierbaren Messergebnis-
sen und beeintrachtigen die Lebensdauer des Ruck-
meldepotenziometers.

IC 30: Nach Einstellung der Schaltnocken stellt sich

das Potenziometer Uber die integrierte Rutschkupplung 0 f 1
. ) 8. 16 20 [mA]
automatisch auf den Stellweg ein. &
Aut

6.5.21C 20..E, IC 50..E

Uber das stetige Ausgangssignal 4 — 20 m

19 und 20) bietet der IC..E die Moglichkeit,di gen-
blickliche Position des Stellantriebes zukontrollieren.

sche Kalibrierung
ie werkseitige Einstellung gedndert wird, muss

A-Signal fiir den minimalen und maximalen Off-
Oungswmkel durch die automatische Kalibrierung be-

Positionsriickmeldung Klemme nd 16-1n der o statigt werden. Dann entspricht die Sollwertvorgabe der
lage vorhandene Entstérkondensa n durfen r&it Einstellung der Schaltnocken S3 und S4.

Serienwiderstand emgeset en, um dep,Maxima- Manuelle Kalibrierung

len Einschaltstrom nich hreite e Seite Soll das mA-Signal fur eine Modulation zwischen dem

B6 (Technische Date minimalen und maximalen Offnungswinkel genutzt
& werden, wird das Signal Uber die manuelle Kalibrierung

6.6 IC 20..E, IC 50..E, stetig steuerung eingestellt.

Eingangssignal an Stellwinkel anpassen Kennlinienumkehr

Das stetige Signal entspricht dem anzufahrenden Wenn der mA-Wert fUr die Kleinlast groBer als der mA-

Stellwinkel (z. B. bei O — 20 mA entsprechen 10 mA Wert fUr die Grof3last sein soll: Die Taste ,min“ oder

45°-Klappenstellung). ,max“drlcken, bis die rote LED kurz (ca. 0,5 s) leuchtet

und weiter fUr 3 s gedrUckt halten, bis die blaue LED
kurz (ca. 0,5 s) erlischt.

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 31



Zubehor

7 Zubehor

7.1 1C 20
7.1.1 Warmeableitblech

Um den Stellantrieb bei Mediumtemperaturen > 250 °C vor

Uberhitzung zu schitzen, Warmeableitbleche einsetzen.

Bestellnummer: 74921670 '

7.1.2 Befestigungsset fliir BVG, BVA, BV R
2 xZyl. Schraube M 6 x 35, fur den nac
bau des IC 20/1C 40 an die Dros

Bestellnummer: 74921082

aglichen An-
lappe.

7.1.3 Kabelverschraub &‘
Druckausgleichsele §

Um die Bildung von Sc e;&e eiden, kann
die Kabelverschraubung mit Druc gleichselement
anstelle der Standard Kabelverschraubung M 20 ein-
gesetzt werden. Die Membrane in der Verschraubung

dient zur BelUftung, ohne dass Wasser eindringen kann.

1 x Kabelverschraubung, Bestellnummer: 74924686

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17

60

7.1.4 Adaptersatz zum Anbau an Drosselklappe DKL, DKG

10
®
21

tellnu er:
L 2

tz ,Einzelanwendung*
atz wird bendtigt, wenn der Stellantrieb an
einianderes Stellglied als DKL, DKG, BVA, BVAF, BVG,
, BVH, BVHS oder VFC montiert wird.

672

Bestellnummer: 74921671

7.1.6 Einbausatz flir Potenziometer
Ruckmeldepotenziometer 1000 Q. Die Leistungsauf-
nahme fUr das Potenziometer betragt maximal 0,5 W.
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Zubehor

7.3 1C50

7.3.1 Wandbefestigung
Mit der Wandbefe
nen festen Hi

g kann der Stellantrieb an ei-

ontiert werden.
Bestellnummer: 74921144

7.2 1C 30
7.2.1 Adaptersatz IC 30 mit VFC und LFC

Flr den Zusammenbau von IC 30 und VFC/LFC. O 'b
Q . armeableitblech

den Stellantrieb bei Mediumtemperaturen > 250 °C
Adaptersatz IC 30/VFC, Bestelln er: 01 40 vor Uberhitzung zu schiitzen, Warmeableitbleche ein-
Adaptersatz IC 30/LFC Bestell er: 743401 setzen.

7.2.2 Adaptersatz IC 30 m @ BVG &0 v
FUr den Zusammenbau van Ound BVA .

Adaptersatz IC 30/BVA/BVG, Bestellnummer: 74924996.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17 33



Zubehor

In Verbindung mit den Drosselklappen DKR kénnen Axialer Anbau
Warmeableitbleche in unterschiedlichen Abmessungen  Der Stellantrieb kann gedreht in 90°-Schritten an den
eingesetzt werden. U-Winkel montiert wérden. Die Anschlisse liegen dann

Uber der Rohrlei derseitlich zur Rohrleitung.

DKR 15-20

DKR25-32 36

DKR40-50 40

DKR65-100 40

DKR 125 40

DKR150-250 60

DKR 300 60

DKR 350 90

DKR400-500 90 749

Weitere Informationen zu den Anbaugarnituren, siehe
www.docuthek.com, [fechnische Information DKR, IDR|.

DN 300 lieferbar. ‘
Stellantrieb, Anbaugarnitur und Drosselklappe kdnnen
auch separat bestellt werden.

7.3.3 Anbaugarnitur § IDR.AU IDR.AS
Vormontierte Verbindu n aus S%t b, Anbaugar-

nitur und Drosselklappe sind als | is Nennweite

IC20,1C 30,1C50- Edition01.17 34
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Zubehor

Anbau mit Gestange

Je nach Art der Drosselklappe (DKR..A = Drosselklappe
mit Anschlagleiste, DKR..D = durchschlagende Dros-
selklappe) ist die Anbaugarnitur mit Gestange mit oder
ohne StoBdampfer lieferbar. Der Stellantrieb kann um

180° gedreht montiert werden. é

4

O

*0
S
&

s

IDR..GA

Weitere Informationen z a uren, siehe
www.docuthek.com, [fechrische | tion DKR, IDR.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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Technische Daten

8 Technische Daten Schutzart: IP 65, Schutzklasse: .

Umgebungstemperatur:
8.11C20,1C 50 -20 bis +60 °C, kein tauung zulassig.

Drehwinkel: O — 90° einstellbar. Lagertemperatug: st 20 °C.
Haltemoment = Drehmoment. 81.11C2 I&E
Einschaltdauer: 100 %.

Netzspan
Kontaktbelastung der Nockenschalter:

Minimaler Strom Maximaler Strom

Spannung

(ohmsche Last) (ohmsche Last) aufzeit [s/90°] e e
24-230V,50/60 Hz 1 mA 2A 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
24 V= 1 mA 100 mA 5 6.25 25 2

. o . . 12,5 3 3
Leitungseinfihrungen fur elektrischen Anschluss: 75 3 3
3 x M20-Kunststoffverschraubungen. 60 50 3 3
Schraubklemmen nach dem Fahrstuhlprin Lei- \J
tungen bis 4 mmZ2 (eindrahtig) und far L en bis OC 20
2,5 mm2 mit Aderendhulsen. Leistungsaufnahme:

. ) 4.9 VA bei 50 Hz, 5,8 VA bei 60 Hz.

Typische Lebensdauer:

e Widerstandswert des RUckmeldepotenziometers: 1 kQ,
chaltzyklen

Schaltstrom max. 1 W.
1 0s 9=0,3

<

LmA - v
22 mAD - 1.000.000
100 mA 1.000.000 -
2A 100.000 =
b Typische Schiutzanwendung (230 V, 50/60 Hz, 22 mA,
cos¢=0,3)

Drei-Punkt-Schritt-Signal an Klemme 1 und 2:
minimale Impulslange: 100 ms,
minimale Pause zwischen 2 Impulsen: 100 ms.
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Technische Daten

IC 20..E

Leistungsaufnahme:

Klemme 1,2 und 5:

4,9 VA bei 50 Hz, 5,8 VA bei 60 Hz,
Klemme 3:

8,4 VA bei 50 Hz, 9,5 VA bei 60 Hz,
in Summe nicht Gber:

8,4 VA bei 50 Hz, 9,5 VA bei 60 Hz.

Ausgang Positionsrickmeldung:

4 —-20 mA, galvanisch getrennt, Birde max. 500 Q.
Der Ausgang ist immer aktiv, wenn an den Klemm
und 4 Versorgungsspannung angelegt ist.

Eingang: galvanisch getrennt,
0 (4) - 20 mA: Burde umschaltbar 50 Q
0-10V: Eingangswiderstand 100 kQ.

8.1.21C50,IC50..E

Netzspannung:
Drehmoment [Nm]

24V~ -15/+10 %0, 50/60 H
120V~,-15/+10 %, 50/60
230V~,-15/+10 %, 5@

Laufzeit [s/90°]

50 Hz 60 Hz 50 Hz/60 Hz
IC50-03 37 31 3
IC50-07 75 6,25 7
IC50-15 15 12,5 15
IC50-30 30 25 20
IC50-60 60 50 30

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17

IC50
Leistungsaufnahme:
16 VA bei60Hz 13

Widerstandswe
1 kQ, max. 1

bei 50 Hz.

meldepotenziometers:
leiferstrom: 0,1 mA.

IC 50..E
Leis ahme: @
und 5: ei 60 Hz, 13 VA bei 50 Hz,
l9V Hz, 16 VA bei 50 Hz,
mme.,ni ht r: 19 VA bei 60 Hz, 16 VA bei 50 Hz.
sgan eldung:
gal etrennt, Burde max. 500 Q.
gang istimmer aktiv, wenn an Klemme 3 Netz-

nung angelegt ist.

mgang galvanisch getrennt,
4(0) - 20 mA: Burde umschaltbar 50 Q oder 250 Q,
0 - 10V: Eingangswiderstand 100 kQ.
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Technische Daten

8.21C 30 Widerstandswert des Rickmeldepotenziometers:

Drehwinkel: O — 90° einstellbar. 1kQ, <350V,
empfohlener Schleiférstrom: 0,2 pA.
Haltemmoment = Drehmoment.

Netzspannung:
24V=,+20 %.

Leitungseinfihrungen fur elektrischen Anschluss: v

Schraubklemmen nach dem Fahrstuhlprinzip fur Lei-

3 x M16-Kunststoffverschraubungen (beigelegt). &
tungen bis 2,5 mm2 mit Aderendhulsen. '
Die Laufzeit verandert sich lastabhangig. Sie bezie& *’

sich auf das Drehmoment, siehe Typenschild.

Kontaktbelastung der Nockenschalter: ' \Q
Minimaler Strom Maximaler Strom 0

Spannung

(ohmsche Last) (ohmsche Last)
24-230V,50/60 Hz ImA
24 V= 1mA

Minimale Impulsléange: 100 m8

L 2
Minimale Pause zwisch @ sen: 10 .
Schutzart: IP 65.

Einschaltdauer: 100 %. $

Leistungsaufnahme 4 W,
beim Einschalten kurzzeitig 8 W.

Umgebungstemperatur:
-15 bis +60 °C, keine Betauung zulassig.
Lagertemperatur: -15 bis +40 °C.

IC20,1C30,IC50-Edition 01.17
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Technische Daten

8.3 Baumafe
8.3.11C20

&

o
EE ..
= 2,55 (0.1")
L1128(@0.3"

Weitere BaumaBe zu IC 20 mit Drosselklappeh BY..S'siehe wwidoeuthek.com, Drosselklappen BVG, BVA, BVH,
Technische Information. BaumaRe zu IC 20umit\VFC, siehe wwiw.docuthek.com, [Linearstellglieder VF{J, Technische

Information.
8.3.21C 30
2y
o o
) I g
w| Q T
o} oy
Oy ©
S
DIN 1475 A1 3x 30 h9
28 (@0.3"

Weitere BaumaBe zu IC 30 mit VFC, siehe www.docuthek.com, Linearstellglieder VFJ, Technische Information.
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Technische Daten

8.3.31C50

100 (3.9")
30 (1.2")

(1.1"

27,5

Weitere Baumaf3e zu IC 50 mit Dr
siehe www.docuthek.com, [fechnis
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Einheiten umrechnen

9 Einheiten umrechnen
Siehe www.adlatus.org
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10 Wartung

Die Stellantriebe IC sind verschlei3- und wartungsarm.
Empfohlen wird eindFunktionstest 1 x pro Jahr.
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Riickmeldung
Zum Schluss bieten wir Innen die Moéglichkeit, diese ,Technische Information (TH* zu beurteilen und uns lhre

Meinung mitzuteilen, damit wir unsere Dokumente weiter verbessern und an Ihre BedUrfnisse anpassen.

Ubersichtlichkeit Verstandlichkeit U fang T
 Information schnell gefunden (O Verstandlich wemg in er
(O Lange gesucht O Zukompliziert |chend

(® Information nicht gefunden (O Keine Aussage fangrelch

(‘ Kaufmannischer Bereich

Was fehlt? |ne/-\ussage
(O Keine Aussage $
Verwendung Navigation @ Tatigkeitsbereich
[T Produkt kennenlernen ( Ichfinde mich zurg ' r Technischer Bereich

[ Produktauswahl O Ich habe K \t

[ Projektierung ) Keine Aus e (O Keine Aussage
[ Informationen nachschlagen P Q
Bemerkung & ‘\\
= =

O &
Kontakt
Elster GmbH Die aktuellen Adressen unserer internationalen
Postfach 2809 - 49018 Osnabrick Vertretungen finden Sie im Internet:
Strotheweg 1 - 49504 Lotte (Baren) www.kromschroeder.de/Weltweit.20.0.html

Deutschland H II
Tel. +495411214-0 Technische Anderungen, die dem Fortschritt oneywe

Fax +49541 1214-370 dienen, vorbehalten.

hts.lotte@honeywell.com Copyright © 2017 Elster GmbH k"?_.m
www.kromschroeder.de Alle Rechte vorbehalten. roder
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