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Okuyun ve saklayin

O
Aw—a Bu kilavuzu montaj ve galistirmadan

once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan
sonra kilavuzu lUtfen igletene teslim edin. Bu ci-
haz yUrUrlikte olan yonetmeliklere ve normla-
ra gore kuruimall ve calistidlmaldir. Bu kilavuzu
www.docuthek.com interfiet sitésinde de bulabi-
lirsiniz.

isaretlerin anlami

e, 1,2,3.. =Calisma sirasl

> = Uyar

Sorumluluk

Kilavuzasuyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri
kulldnmdan dogan hasarlar icin herhangi bir sorum-
luluk kabul etmiyoruz.

Emniyetuyanlan

Emniyet icin dnem tegKil'eden™bilgiler bu kilavuzda
sSu sekilde isaretlenmisti;

/A TEHL O
Hayati tehli SOz konusu oldugu durumlara
isaret ed (]

-

yati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
lisaret eder.

! DIKKAT
OlasI maddi hasarlara isaret eder.

Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafindan
yapimalidir. Elektrik calismalar sadece kalifiye uzman
elektrikci tarafindan yapiimalidir.

Modifikasyon, yedek parcalar
Her tUrll teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek pargalar kullanin.

01.18 basimina gore yapilan
degisiklikler

Asagida belirtilen bolimler degismistir:
Kullanim kontrolt

Montaj

Aksesuarlar

Sertifikasyon




Kullanim kontrolu

Kullanim amaci

Servomotor IC 50

0° ile 90° arasinda hassas ve reglajli ddnme hare-
ketleri gerektiren her uygulama igin uygundur. Gerilim
kesildiginde servomotor anlik pozisyonunda durur.
IC 50 servomotor ile DKR veya BVA/BVG ayar kla-
pesinden olusan kombinasyon, hava sarf eden tesis-
lerde ve baca gazi hatlarinda sicak havanin ve baca
gazinin miktar ayarina yarar.

Fonksiyonu sadece belirtilen sinirlar dahilinde garanti
edilir, bkz. Sayfa P (Teknik veriler]. Bunun disinda
@ her kullanim, tasarim amacina aykir sayilrr.

DKR ve BVA/BVG ayar klapesine iliskin bilgi icin
bkz. Kullanim kilavuzu — www.docuthek.com —
Kromschrdder — Products — 03 Valves and butterfly

valves — Pvar klapesi DKH veya — Eyar kIaQeIerl
BVG, BVA .|

Tip anahtari

Kod Tanmlama

IC 50 Ayar klapeleri icin servomotor

Calisma suresi [sn)/Ayar acisi [°

-03 3,%

-07 7,5/90

-15 15/90

-30 30,

-60 AGO 0
Hat gerilimi:

w 280 V=, 50/60 Hz

Q 1200V/~,"60/60 Hz

H 24\/», 50/60 Hz

Tork;

3 N

7

15

20

2 N 4 aonm

E Surekii kumanda

T Ug nokta adimli kumanda
BR10 " " Geri bildifim potansiyometresi

Parcalarin tanimi

Govde kapag

Kapak

Dénme acisi gdstergesi
Surgulu salter (S10/S812)
Devirmeli salter (S11)

ERNENE
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IC 50..E:

& min/max tuglan

DIP salteri

B Kirmizi ve mavi LED’ler

Hat gerilimi, elektrik glict, koruma tirU, gevre sicak-
lig1, tork ve montaj pozisyonu igin tip etiketine bakin.

D-49018 Osnabriick, Germany kg‘%
www.kromschroeder.com St er
Ic b

-
Ce R gy

- P

IC 50 ile ayar klapesi DKR

Servomotor IC 50 ile DKR ayar klapesirniden olusan
6n montajli Baglantilar DN 300 nominal'gapina kadar
IDR olarak tedarikéedilebilir.

g v v IDB+ montaj donanimi
IDR + kol sistemlizmontaj donanimi

IDR..GD (DKR..D)
MW IDR + nli ve 1si aktarma sacl
=~ ntaj donanimi (DKR..D)

IDR™ Kol sistemli montaj donanimi

IDR..GA (DKR..A)
DR DRM- kol sistemli ve 1si aktarma sacl
“a . montaj donanimi (DKR..A)

IDR + eksenel montaj icin montaj

IR Y donanimi (IC 50 boru hatti Uzerinde)
o\ IDR + eksenel montaj igin montaj

donanimi (IC 50 boru hattinin yan
tarafinda)

IC 50 ile ayar klapesi BVA/BVG
BVA/BVG ile IC 50’nin birlestiriimesi icin gerekli adap-
tor seti tedarik edilebilir, bkz. Sayfa .

! DIKKAT
Servomotorun hasar gérmemesi icin asagidaki
aclklamalar dikkate alinmalidir:
— Cihazi acik havada depolamayin veya monte
etmeyin.
Cihazin yere dusUrllmesi cihazda kalici hasara
yol agabilir. Bu durumda komple cihazi ve ilgil
modouilleri kullanim 6ncesi degistirin.

> Dikey veya yatay pozisyonda monte ediimelidir.
Bas Uzeri monte edilmemelidir.

By —

> Servomotora Isi yaltimi uygulamayin!



http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203120
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203100
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203100

IC 50 elemaninin DKR ayar klapesine montaiji

> Ayar klapeli ve montaj donanimli servomotorun
montaji ve boru hattina montaj igin DKR Kullanim
kilavuzuna bakin.

IC 50 elemaninin BVA/BVG ayar klapesine

montaji

BVA/BVG ile IC 50 elemaninin birlestirimesi icin bir

adaptor seti tedarik edilebilir.

Siparis no.: 74926243.

fl IC 50 adaptér seti

B Servomotor IC 50 icin uzunlamasina delik Gst
kolu

4 x havsa bagl civata M5

2 x silindir basl civata M6

[ B1C)]

v

Servomotor 180° kaydirilarak adaptd
monte edilebilir.

Baglanti kablolarinin kolun harek
sinda olmasina dikkat edin.

v

> Ayar klapesinin boru hattina montaji icin ek-
teki BVA/BVG Kullanim kilavuzuna bakin —
ww.docuthek.comn.

Kablo baglantisi

A\ UYARI
Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z ko-
nusudur!

Elektrik akimi taslyan parcalar tzerinde yapila-
cak galismalardan dnce bu parcalarin elektrik
baglantisini kesin!
Servomotorun gerili
mimkin olmalidir, 4
ongorun.

ma getiriimesi
ayirma tertibati

gbre yaplima-

Baglantisi yapiimayan (yedek teller)

ucu izole edilmeli

YuksUkldtkalslolar wllarun.
Kablo ke: . 2,5 mmz2,
ki ya@l fazla servomotor paralel igletil-

d all akimlari énlemek icin Ug nokta
umandanin (klemens 1 ve 2) elektrik izo-
mutlaka yapilmalidir. Réle kullaniimasini

& rmekteyiz.
esiste mevcut parazit giderme kondansatérleri,

maksimum akimi asmamak amaciyla sadece

seri direncle kullanilabilir, bkz. Sayfa

bk verfler].

60 Hz'deki calisma sureleri, 50 Hz’e goére 0,83

oraninda daha kisadrr.

Uc adet kuru kontakli, konumu kademesiz ola-

rak ayarlanabilen salter sayesinde (S1, S2 ve S5

kamlari) harici cihazlar kumanda edilebilir veya

ara pozisyonlar sorgulanabilir.

DIP salteri Uzerinden servomotor igin giris sinyal-

leri ayarlanabilir. Gizilmemis DIP salter pozisyonlari

serbest secilebilir, bkz. Baglanti plani, Sayfa E

47 Tesisin gerilimini kapatin.

2 Gaz beslemesini kapatin.

>  Cihaziagmadan énce montajci personel kendisini
desarj etmelidir.

[ Baglanti planina gére kablo baglantisi, bkz.
IC 50, Sayfa B_(Uc nokta adimli_kumandal,
veya IC 50..E, Sayfa
[anda), Sayfa b (i nokta adimii kumandal,
SayfaE iSUrekli <umanda|.
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https://docuthek.kromschroeder.com//documents/index.php?lang=en&selclass=2&sellang=TR&folder=203100

IC 50

> “Kapall’”
Klel
cil

____________

O
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Qbildirim

>

>

Geri bildirim potansiyometresi servomotorun anlik
pozisyonunu kontrol etme olanagini sunar.
Potansiyometre gerilim bollcl olarak degerlendi-
rilmelidir. U_ ve Uy, arasinda potansiyometre sur-
gusiliniin pozisyon degisikligi (motorun konumu-
na esdegerdir) degisken gerilim olarak dlgulebilir.
Farkli isletimler hatall ve uzun vadede istikrarsiz
ve tekrarlanamayan 8lcim neticelerine yol agar
ve geri bildirme potansiyometresinin dSmrinu
olumsuz etkiler.

Kullanilabilir aralik S3 ve S4 kumanda kamlarinin
ayarina bagldir.

100 %

50 %

0° 90°



IC 50..E
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ON Girig sinyalinin segimi
ninlnERREN
0-20mA
ON nin/=ERRRN
0-10V
w0000

12345678
v Dl iig 50Q

A O[] AN yik empe-
o S s 2509

5| R

IN  OUT

A

=

3
A A A ;_?- \ B

\g

Kablo kopmasi halinde
tutum (4—-200mA):

v JEMEELT 2 nokta adimii kumanda

IC 50E

=
—
—

90°=>0° L

' 0° = 90°

7| S10 salterini otomatikimoduna getirin.,
> Klemens 3 ve 4’te gerilim olmalidie

Uc nokta adiml kumanda

>

D
>

Klemens 5’te gerilim olmadan: Ugyekta adimii
kumanda.

Klemens 3 ve 4’te surekliigerilim olmalidir.
KUK yUk (KAPALI) vé btk yUk (ACIK) klemens
1 Ve 2 Uzerinden Kumanda edilir.

iki nokta adimhi kumanda
8 Klemens 1(ile, 8\arasina képriyU baglayin.

@ |w
2|~
2o
al~

2
N

o|—

C]:
z
oKlle|o

PE
| IC 50E i

9 DIP salterlerini 2 nokta adimli kumandaya ayar-

>

>

layin.

Klemens 5’e gerilim uygulandiginda servomotor
acllr.

Klemens 5’e gerilim uygulanmadiginda servo-
motor kapanir.

Iki nokta adimli kumanda igin, strekli kumanda
klemensleri 17 ve 18 gerekli degildir.

.||—@%
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—|le~
@|w
Zl|e|~
—lle|lxn
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2
oo
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TR-5

Dénme yonUntin degismesi
cw = saat yoninde,

ccw = saat yoninin
tersine.

Siirekli kumanda

> Klemens 5’e gerilim: sUrekli kumanda.

> Servomotor, klemens 17 ve 18 Uzerinden be-
lirlenen talep degere (0 (4) — 20 mA, 0 - 10V)
tepki verir.

> Surekli sinyal, gidilecek ayar agisina esdegerdir
(6rnegin 0 — 20 mA araliginda 10 mA 45° klape
acisina tekabul eder).

Geri bildirim

> Klemens 19 ve 20: IC 50..E, 4 — 20 mA surekli
¢lkis sinyali ile servomotorun anlik pozisyonunu
denetleme olanagdini sunar.

Giris sinyali

> Giris sinyalindeki dalgalanmalari veya parazitleri
bastirmak icin pozisyon ayarinin histerezisi bir
potansiyometre Uzerinden ayarlanabilmektedir.

> Potansiyometre saat yontnde cevrildiginde his-
terez uygun oranda yUkselir.

Cnnn



> S3 kumanda kamiyla klapenin maksimum agma
acisl, S4 ile minimum agma agisi ayarlanir.

> S1/82/S5 kumanda kamlari tercihe gére ayar-
lanabilir.

A\ UYARI
Akim tastyan parcalar ve kablolar nedeniyle elektrik
carpmasi tehlikesi vardir.

Manuel caligma modu, ayarlamayi

kolaylastirir
> Kuguk yuk araliginda pozisyonlar hassas sekilde
ayarlanabilir.

1 S10 strgulu salteri manuel ¢alisma moduna ge-
tirin. Mavi LED yanar.

@ y
2 Klapenin agllabilmesi icin servomotorda strekli
gerilim mevcut olmaldir.
3 S11 devirmeli salteri yukari bastirn.

Sl

S
)
O
4
> Klape aclilir.

4 S11 devirmeli sélteri asagi bastirin.
> Klape kapanif.

S8 = minimum agi, S4 = maksimum agl.

> Fabrika ¢ikis ayarn olan ccw tarif edilmistir.
S3 kumanda kaminda maksimum agma
acisinin ayarlanmasi (ccw)
> S8 sadece 40° ile 90° arasi ayarlanmalidir.
> Geri bildirim klemens 15 Uzerinden gergeklesir.
> S3’e sadece klape agikken erisilebilir.

1 Servomotoru maksimum agma agisina hareket

ettirin.

TR-6

3| Tornavida ile S8 kaminin agma-kapama noktasini

ayarlayin.

> CCw:
Saat yonlnun tersine = acma agisl KUculdr.
Saat yonlinde = agcma agisi buyUr,
cw:
Saat yonUnUn tersine = agma acisi blydr.
Saat yonlinde ='‘acmaragisi kucullr.

% l

da kamlari $ettlrmeden once tor-
naviday ¢ikarin.

S4 kumanda kaminda minimum agma

acisinih ayarlanmasi (ccw)

> S4'sadece 0° ile 30° arasi ayarlanmalidir.

> o Gerbildirim klemens 16 Uzerinden gergeklesir.

£4" Servomotoru minimum agma agisina hareket
ettirin.

854 Tornavida ile S4 kaminin agma-kapama noktasini
ayarlayin.

S$1/S2/S5 kumanda kamlarinin ayarlanmasi
6 Tornavida ile S1/S2/S5 kumanda kamlarinin ag-
ma-kapama noktasini ayarlayin.
> Ayar, servomotorun komple dénme araliginda
(0 —90°) gerceklesehbilir.

IC 50..E, siirekli kumanda: giris sinyalinin ayar

acisina uyarlanmasi

> Maksimum giris sinyali £ maksimum ag,
minimum giris sinyali £ minimum agi.

> IC 50..E manuel calisma modundadir, mavi LED
yanar.

Otomatik kalibrasyon
> Otomatik kalibrasyonda minimum ve maksimum
acma agisl S3 ve S4 kumanda kamlarinin ayarina
tekabul eder.
1 Kirmizi (R) ve mavi (B) LED yanip sénene kadar
min ve max tuslarina ayni anda yaklasik 3 sn.

basin.

min



> Mavi LED surekli yandiginda ve kirmizi LED son-
digunde kalibrasyon tamamlanmistir.

Manuel kalibrasyon

> Minimum ve maksimum a¢gma agisi, ayarlanan
S3 ve S4 kumanda kamlarinin herhangi bir ara-
liginda olabilir.

1. S11 devirmeli salteriyle klapeyi istenilen minimum
pozisyonuna kadar hareket ettirin.

2 Mavi LED kisaca (yaklasik 0,5 sn.) sdnene kadar
min tusuna basin (yaklagik 3 sn.).

3 S11 devirmeli salteriyle klapeyi istenilen maksi-
mum pozisyonuna kadar hareket ettirin.

4 Mavi LED kisaca (yaklasik 0,5 sn.) sdnene kadar
max tusuna basin (yaklasik 3 sn.).

Karakteristik egri degisimi
> KlgUk yUkin mA degeri blyUk yUkin mA de-
Gerinden bulyUk olacaktir.

1 Kirmiz LED kisaca (yakl. 0,5 saniye) yanana kadar
min veya max tusuna basin ve ardindan mavi
LED kisaca (yakl. 0,5 saniye) sénene kadar yakl.
3 saniye daha basill tutun.

D6nme yoniiniin degismesi

IC 50
> $12 sUrgulu salteriyle ddnme yonu tammlanmlstlr.

Sﬁ]@

> Ccw kapak Uzerinde mavi |§aret klape Saat
yoénUnde agilir,
CCWi(beyaz isaret) =
acilr.

1€ 50..E

> “DIPSalteri 7 ve S12 surgult salteriyle donme

yonU tanimlannstir:

klape saat yonuntln tersine

(
=
O cow
IC 50, IC 50..E

> Doénme yonl degistirilirken bu iki salter ayni is-
letimelidir: cw (kapak Uzerinde mavi isaret) veya
ccw (beyaz isaret).

> ccw/cw donme yonu degisimi sirasinda S3/54
kumanda kamlarinin fonksiyonu degisir, bkz.

Sayfa B (Calistirmal
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Aksesuarlar

Basin¢ dengeleme elemanl vidal kablo

baglantisi

> Terlemeyi 6nlemek igin, M20 standart vidall kablo
baglantisi yerine basing dengeleme elemanli vidal
kablo baglantisi kullanilabilir. Vidall baglantidaki
diyafram iceri su girmeden havalandirma yapil-
masini saglar.

> 1 xvidal kablo baglantisl, siparis no.: 74924686

Duvara montaj

Servomotor duvarasnonte edilecekse, duvara montaj
parcasi gereklidir.

Siparis no.: 74924791

B> DKR ayar klapesine montaj icin montaj dona-
nimlari, bkz, DKR Ayar klapesi kullanim kilavuzu.

BVA/BVGiGin adaptor seti IC 50

BVA/BVGiile'1C 50'nin birlestirimesi icin.

>“Servomotor IC 50 ve adaptdr seti ayri siparis
veyteslim edilir.

Siparis no.: 74926243
Birlestirme, bkz. Sayfa .

Periyodik bakim

IC 50 servomotorlarin bakim ihtiyaci ve aginma ora-
ni gok dusUktUr. Yilda bir fonksiyon testi yapiimasi
tavsiye edilir.



Ariza halinde yardim

/A UYARI

Kisilerin ve cihazin zarar gérmemesi igin asagida
belirtilen hususlan dikkate alin:

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike vardir!
Elektrik akimi taglyan parcalar Uzerinde yapila-
cak calismalardan énce bu pargalarin elektrik
baglantisini kesin!

Devre kartini kesinlikle sokmeyin!

Usultine aykiri onarim calismalari ve yanlis elek-
trik baglantilan ayar klapesini agabilir ve tahribata
yol agabilir!

[20 Aniza

[ Sebebi

&1 Coziim

[21 Klape elemani hareket etmiyor?

'Y Servomotor manuel galisma modunda (IC 50..E:
mavi LED yanar).

['&1 S10 stirglilli salteri otomatik moduna getirin.

10 Klemens 5'te gerilim yok.

[’ Klemens 5'teki gerilimi kontrol edin.

' Cok yiiksek ortam sicakligi ve/veya vy
calisma gerilimi nedeniyle motor bobin
elektronik bozulmustur.

ini‘dik-

) (TekniK

[/ Ortam sicakligini ve/veya calismz
kate alin, bkz. Tip etiketi veya ¢
Lerier].

mesafeyi

yanlis.

['& DIP salterleri tize dogru giris sinyalini ayar-
layin.

10 Manuel kalibrasyon esnasinda ayar araligi kiiglik
ayarlandi. Kirmizi LED 3 kez yanip soner.

['&7 Min ve max tuslanyla ayar araligini ylikseltin, bkz.
Sayfa b (Calistirmal

17 4 — 20 mA talep deger girisindeki giris sinya-
li <3 mA. Kirmizi LED 1 kez yanip soner.

['&7 Giris sinyalini kontrol edin, kablo kopuklugunu
giderin.

O
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O’

21 Klape eleman siirekli hareket ediyor?

17 IC 50..E: Akim sinyalinde dalgalanma var. Kirmizi
LED 2 kez yanip soner.

['81] Ayar devresini kontrol edin, mimkiinse sénim-
lendirin.

['81 Potansiyometre (izerinden histerezi yiikseltin,
bkz. Sayfa b (Giris sinyal].

17 IC 50: 3 nokta adim sinyalinde dalgalanma var.

['8 3 nokta adimli reglilatéri kontr

21 Aniza burada acgiklana ide-
rilemiyor mu?
' 1C 50..E: dahili hata. mavi LED

2 kez yanip son
['8] Cihazi sékiin ve




Teknik veriler

Cevre kosullari

Govde iginde ve Uzerinde buzlanma, nemlenme ve
terleme olmamalidir.

Cihazi dogrudan glines Isinlarina veya kizgin
yUzeylerden dolayi Isimaya maruz birakmayin.
Maksimum akiskan ve cevre sicakligini dikkate alin!
Ornegin tuzlu ortam havasi veya SO, gibi korozif
etkenlerden kaginin.

Cihaz sadece kapall mekanlarda/binalarda depola-
nabilir/monte edilebilir.

Cihaz en fazla 2000 m rakimda kuruimaya uygun-
dur.

Cevre sicakligr:

-20 ila +60 °C.

Koruma turu: IP 65.

Koruma sinifi: I.

Cihaz yUksek basingli aletle ve/veya temizlik mad-
deleriyle temizlemeye uygun degildir.

Elektrik veriler

Hat gerilimi:

24 \/~, -%15/+%10, 50/60
120 V~, -%15/+%10, 50/60
230 V~, -%15/+%10, 5Q/60 F

a momenti = to

Mekanik veriler

Govde kapagi: PC + ABS.

Gdvde alt pargasi: aliminyum. ]
Akiskan sicakligl = ¢evre sicakligi. 0

%de 13 VA,
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Kam salterlerinin kontak yUku:

24-230V,
50/60 Hz TmA 2A
24 V= 1mA 100 mA

Kam salterlerinin tipik kullanim émra:

iyometresinin direng degeri:
, maks. strgt akimi 0,1 mA.

iyati: Klemens 1, 2 ve 5: 60 Hz’'de 16 VA,

ens 3: 60 Hz'de 19 VA, 50 Hz’de 16 VA,

oplamda 60 Hz'de 19 VA, 50 Hz'de 16 VA Ustln-
de olamaz.

Geri bildirim ¢ikisi: galvanik olarak ayrilmis, yuk
empedansi maks. 500 Q.

Klemens 3’e hat gerilimi uygulandiginda ¢ikis daima
aktiftir.

Giris: galvanik olarak ayrimis,
4 (0) — 20 mA: yUk empedansi 50 Q veya 250 Q
olarak degistirilebilir,

0-10 V: girig direnci 100 kQ.



Nakliye

Cihazi dig darbelere karsi koruyun (darbe, ¢arpma,
titresim).

Nakliye sicakligr: -20 ila +60 °C.

Nakliye icin aciklanan gevre kosullar gecerlidir.
Cihaz veya ambalajdaki nakliye hasarlarini derhal
bildirin.

Teslimat kapsami kontrol edin, bkz. Sayfa E

Parcalarin tanimi).

Depolama

Depolama sicakligr: -20 ila +40 °C.

@ Depolama igin aciklanan gevre kosullar gegerlidir.
Depolama suresi: ik kullanimdan énce orijinal amba-
lajinda 6 ay. Depolama suresinin daha uzun olmasi
durumunda toplam kullanim émrt ayni oranda kisallr.
Ambalaj

Ambalaj malzemesi yerel ydnetmeliklere uygun imha
edilmelidir.

imha

Modlillerin yerel yonetmeliklere uygun ayn ayri imha
edilmeleri saglanmalidir.

Sertifikasyon
Uygunluk beyani

imalatci firma olarak, IC 50 tipi Griiniin asagida belir-
tilen direktiflerin ve standartlarin beklentilerine uygun
oldugunu beyan ederiz.

Direktifler:

- 2014/35/EU

- 2014/30/EU

Standartlar:

- EN60730:2011

Uretim, DIN EN ISO 9001’ géfexanilan kalite ydnetim
sistemine uygumelarak yapiimaktadir.

Elster GmbH

Uygunluk beyaminin (D, GB) tarayici ciktisi — bkz.
winedocuthek.col

120 V~ icin ANSI/CSA onayl

4 :

®

4 A us

CanadiamyStandards Association —
ANSI/JL429 (7th Edition) ve CSA C22.2 No. 139-13

Avrasya Gumriik Birligi

o L

IC 50 Urdnd, Avrasya GumrUk Birligi’nin teknik kri-
terlerine uygundur.

lletisim bilgileri

Teknik sorularnizda lttfen sizin igin yetkili olan su-

beye/temsilcilige danisin. Adresleri internetten veya
Elster GmbH firmasindan 6grenebilirsiniz.

Gelismeye yonelik teknik degisiklik hakki saklidir.

Honeywell

I;amdel’

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel.: +49 541 1214-0

Faks: +49 541 1214-370
hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=20&folder=203110
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