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Seguranca
Ler e guardar
O
Av—a Ler estas instrugdes atentamente antes

da montagem e operacao. Depois da montagem,
entregar as instrugdes ao usuario. Este aparelho
devera ser instalado e colocado em funcionamen-
to segundo as disposicoes’ e normas vigentes.
Também podem ser conglltadas estas instrugoes
em www.docuthek.com

Legenda
e,1,2,3..=2aca0

> = indicacao
Garantia

N&o nesiresponsabilizamos por dano§ causados por
naeceumprimento, das instrugcdes e por utilizagao
nao.cenforme.

Notas de seguranca

NodManual, as informagbes relevantes para a segu-
ranca vao assinaladas'da seguinte maneira:

/A pERI O
Chama a atencae para situagdes perigosas.

encao para possivel perigo de vida ou
* cuibADO

entos.
Chama a atencao para possiveis danos materiais.

Todos os trabalhos devem ser realizados somen-
te por pessoal técnico especializado em gas. Os
trabalhos no sistema elétrico devem ser realizados
somente por eletricistas devidamente qualificados.
Alteracao, pecas de reposicao

E proibido proceder a qualquer alteragéo de carater
técnico. Utilizar exclusivamente pecas de reposicao
originais.

Alteracoes em relacao a edicao
01.18

Foram alterados os seguintes capitulos:
—  Verificar a utilizagéo

- Montagem

—  Acessorios

—  Certificagéo

e



Verificar a utilizacao

Utilizacao

Servo motor IC 50

E adequado para qualquer utilizagao que exija um
movimento giratério preciso e controlado entre 0° e
90°. Desligando a tensao, o servo motor permanece
na posicao em que se encontra.

A combinagao constituida pelo servo motor IC 50 e
pela valvula borboleta DKR ou BVA/BVG serve para
regular a vazao de ar quente e gas de combustéo em
equipamentos consumidores de ar e em tubulagdes
do gas de exaustao.

O funcionamento € garantido somente nos limites
indicados, ver pagina P_(Dados técnicos]. Qual-
quer outra utilizagao sera considerada nao conforme.
Informacdes sobre as valvulas borboleta DKR
e BVA/BVG, ver instrucdes de operagcao —
www.docuthek.com — Kromschréder — Products
— 03 Valves and butterfly valves — pélvula borboleta
ou — palvulas borboleta BVG, BVA .|

Descricao do cadigo

Cédigo Descricad|
IC 50 Servo motor para valvulas borboléta

Tempo de operagao [s]/

angulo de ajuste
-03 é
-07
-15 15/90
-30 \ 30/90
-60 o 60/90
Tenséo da rede:
w 280.\UCA, 50/60 Hz
Q 120V CA, 50/60 Hz
H 24V CA, 50/60 Hz
v
q

3 N
7 </ Nm
15 15 Nm
20 \ 20 Nm
30 30 Nm
E Conttrele .com sinal continuo

Contrale'comsinal de trés pontos
nciémetro de retorno

T
R10°)

Designacoes das pecas

o

il Tampa do corpo
B Tampa
B Indicagao do angulo de rotagéo

P2

21 Interruptor deslizante (S10/S12)
g Interruptor de pulso (S11)

IC 50..E:

B Botdes “min”/*max”
Interruptor DIP

& LED vermelho e azul

Tensao da rede, poténcia elétrica, tipo de protegao,
temperatura ambiente, torque e posicao de monta-
gem, ver etiqueta de identificacéo.

D-49018 Osnabrlick, Germany
www.kromschroeder.com
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IC 50 na valvulaborboleta DKR
Estéo,disponiveis modulos pré-montados do ser-
vo motor, IC 50 e da valvula borbaleta DKR como
modelo IDR até um didmietro nominal de DN 300.

"0, DR + kit adaptador

IDR, + kit adaptador com hastes

IDR..GD (DKR..D)
+ kit adaptador com hastes

IDR M dissipadora de calor (DKR..D)
IDR + kit adaptador com hastes

IDR.<GA (DKR..A)
ﬁM’ IDR + kit adaptador com hastes
A e chapa dissipadora de calor (DKR..A)
IDR..AU IDR + kit adaptador para montagem
. axial (IC 50 por cima da tubulagao)
IDR + kit adaptador para montagem

IDR..AS axial (IC 50 lateralmente em relacao a

tubulacao)

IC 50 na valvula borboleta BVA/BVG

Para a montagem da BVA/BVG e do IC 50 pode ser
pedido um kit adaptador, ver pagina
fagem).

! CUIDADO

Favor observar as seguintes recomendacgoes para
que 0 servo motor nao seja danificado:

Nao guardar ou montar o equipamento ao ar
livre.

Se o aparelho cair, 0 mesmo podera sofrer
danos permanentes. Em este caso trocar o
aparelho completo bem como os seus médulos
acessorios antes da utilizacao.

Posicao de montagem: vertical ou horizontal,
nao de cabeca para baixo.


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203120
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203120
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203100
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> Nao isolar o servo motor com isolamento tér-
mico!

Montagem do IC 50 na valvula borboleta DKR

> Para a montagem do servo motor com valvula
borboleta e kits adaptadores e para a instalacédo
em uma tubulacao, ver instru¢des de opera-
cao DKR.

Montagem do IC 50 na valvula borboleta BVA/BVG
Para a montagem da BVA/BVG e do IC 50 pode ser
pedido um kit adaptador.

Codigo de pedido: 74926243.

Kit adaptador IC 50

Alavanca superior com furé oblongd para
servo motor IC 50

4 parafusos de cabega embltida M5

2 parafusos de cabeca eilindrica M6

BNE NE

\%

O servo motor pede ser girado em 180° para
ser montagdo no kit'adaptador.

Prestariatencao para que os cabéside conexao
estejamfora dos campos de movimento das

alavancas.
"3

\%

=/

> Para a instalagao da valvula borboleta na tubu-

lag@o, ver as instrucoes de operacao BVA/BVG
— pvww.docuthek.con.

Instalacao elétrica

A\ AVISO
Choque elétrico pode ser fatal!

— Antes de trabalhar em equipamentos conduto-
res de eletricidade, desconectar os condutores
da fonte de alimentacao!

— Deve ser possivel interro aalimentagao do
servo motor. Prever a jnstal de dispositivo
seccionador bipolak, >

> Utilizar cabos resistentes atemperatura (> 90°C).

> Instalar os cabos dealimentacéo e de sinal se-
parados uns dos outros,

> Instalar os cabosilonge de cabos de alta tensdo
de outros ‘aparelhos.

> ASsegurar que os cabos de sifialestejam insta-
lados de acordo com as normas EMC.

> Gonduteres ndo conecgtadds (fios de reserva)
devem ficar isolados.emisuas extremidades.

> < Usar cabos com términais.

Segao dos condutoresi no max. 2,5 mm2.

> Em operacad paralela de dois ou varios servo
motores, €abs6lutamente necessario o desaco-
plameftoleletrico do controle com sinal de trés
pontosi{terminais 1 e 2), para evitar correntes
de fuga. Aconselhamos a utilizagao de relés.

B> Os, capacitores de supresséo existentes no
sisterna devem ser utilizados unicamente com
um resistor conectado em série, para néo ul-
trapassar a corrente maxima, ver pagina
[Dados técnicos].

> Ostempos de operacéo a 60 Hz reduzem-se a
um fator de 0,83 em relacao a 50 Hz.

> Com ajuda de trés interruptores adicionais ajus-
taveis sem escalonamento e livres de potencial
(cames S1, S2 e S5) podem ser ativados aparelhos
externos ou ajustadas posicoes intermediarias.

> Podem ser ajustados os sinais de entrada para
0 servo motor com ajuda dos interruptores DIP.
As posicdes dos interruptores DIP ndo indicadas
podem ser selecionadas livremente, ver diagra-
ma de conexdes na pagina .

1 Desligar o sistema do fornecimento elétrico.
2 Bloquear a entrada de gas.

> Antes de abrir o aparelho, o montador deveria @

assegurar-se de que esta sem carga elétrica.

v

conexdes, ver IC 50, pagina
binal de trés pontos), ou IC 50..E, pagina

Controle com sinal de trés pontos], pagina

Controle com sinal de dois pontos], pagina
Controle com sinal continuol.



https://docuthek.kromschroeder.com//documents/index.php?lang=en&selclass=2&sellang=P&folder=203100

IC 50

7" Ajustar o interrupter S10 & posigdo de operag Qﬁrmagéo
automatica. > Um potencidmetro de retorno oferece a pos-

> Tensdojaa 0s terminais 3 e 4. sibilidade de verificar a posicao momentanea

Controle ¢ do servo motor.

> O potencidmetro devera ser utilizado como
divisor de tensdo. A mudanca na posicao do
potenciémetro (que corresponde a posi¢ao do
servo motor) pode ser medida como uma di-
ferenca de tensao entre os terminais U. e Up.

> QOutros tipos de circuitos de comutagéo podem
levar a resultados de medigéo nao precisos, de
curta estabilidade ou nao reproduziveis e afetam
a durabilidade do potenciémetro de retorno.

> O range disponivel depende do ajuste dos ca-
mes comutadores S3 e S4.

100 %

50 %

0° 90°

P-4



IC 50..E
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7 Ajustar o interruptorS10@posicao de gperacao

automaética.

> Tensao ja aplicada nos terminais3 e 4.
Controle com sinal de trés pontos

>

>

>

Sem‘tensao no terminal 5:'¢ontrole com sinal
de trés pontos.

Os tefminais 3 e 4 t&n deestar continuamente
sob tensao.

A carga minima(EECHADO) e a carga maxima
(ABERTO)sa0 controladas através dos termi-
nais 1 e,

Controle com sinal de dois pontos
8 Conectar uma ponte nos terminais 1 e 3.

PE
112345 6 7
IC 50E = [s]lo][eo]s]e ols
—Ins
L1

9 Ajustar os interruptores DIP no controle com

>

sinal de dois pontos.

Com tenséo no terminal 5, o servo motor se abre.
Sem tensdo no terminal 5, o servo motor se
fecha.

Os terminais 17 e 18 para controle com sinal
continuo ndo sdo necessarios para o controle
com sinal de dois pontos.

Troca da direcao de
rotacéo

K cw = no sentido horario,
=} ccw = no sentido
12345678  anti-horario.
-

Controle com sinal continuo

> Tensao no terminal 5: controle com sinal continuo.

> O servo motor reage a especificacdo do valor
nominal (O (4) — 20 mA, 0 — 10 V) através dos
terminais 17 e 18.

> O sinal continuo corresponde ao angulo de ajus-
te a ser alcangado (p.ex., a 0 — 20 mA, 10 mA
corresponde a um posicao do disco da valvula
borboleta nos 45°).

Confirmacao

> Terminais 19 e 20: o IC 50..E oferece através
do sinal continuo de saida de 4 — 20 mA a pos-
sibilidade de verificar a posicdo momentanea
do servo motor. @

Sinal de entrada

> A histerese da regulacao da posicao pode ser
ajustada com ajuda de um potencidmetro para
suprimir oscilagdes ou perturbagdes no sinal
de entrada.

> Girando o potencidmetro no sentido horario, a
histerese aumenta de forma correspondente.

—

P-5



Comissionamento

> Com o came comutador S3 € ajustado o angu-
lo de abertura maxima e com S4 € ajustado o
angulo de abertura minima da valvula borboleta.
Os cames comutadores S1/S2/S5 podem ser
ajustados conforme opgao.

A\ AVISO

Perigo de choque elétrico devido a contato com
componentes e condutores de corrente elétrica.

Ajuste facilitado da operacao manual

> Posigcdes no ambito da carga minima podem
ser ajustadas precisamente.

Ajustar o interruptor deslizante S10 a posicao
de operacdo manual. O LED azul acende.

1

% 4
2 No servo motor tem de haver permanentemerite
tenséo, para que a véalvula borboleta possa abrir.
3 Pressionar o interruptor de pulso S11 para cima.
02290° S
N
> A valvula borboleta abre-se.
4 Pressionar o intefruptor de pulse'S11 paradaixo.
>

A valvula barboleta fecha-se.

! >

cw:
S3 = angulo minimo, S4 = angulo maximo.

> Descrito vai o ajuste de fabrica ccw.

Ajuste do angulo maximo de abertura

utilizando o came comutador S3 (ccw)

> Ajustar S3 somente entre 40° e 90°.

> A confirmagao ocorre no terminal 15.

> S3 somente é acessivel com a valvula aberta.
1 Posicionar o servo motor no angulo de abertura

maximo.

P-6

3 Ajustar o ponto de comutagao do came S3 com
a chave de fenda.

CoW:

No sentido anti-horario = angulo deaberturamenor.
No sentido horério = angulo de abertdra maior.
CcwW:

No sentido anti-harério = angulode abertura maior.
No sentido horéario =@ngulo de"abertura menor.

>

]\ -
|
r?
|§ | ) 1
A 4
! CUIDADO N
chave de fen da acgéo dos cames.

Ajuste do angulominimo de abertura

utilizand6,ofcame €éomutador S4 (ccw)

> Ajustar 84 somente entre 0° e 30°.

> A.confirmagao ocorre no terminal 16.

4, Posicionar o servo motor no angulo de abertura

minifmo.

T5llAjustar o ponto de comutagdo do came S4 com
a chave de fenda.

Ajuste dos cames comutadores S$1/S2/S5
6 Ajustar o ponto de comutagao dos cames S1/
S2/S5 com a chave de fenda.
> E possivel o ajuste dentro da gama rotativa com-
pleta (0 — 90°) do servo motor.

IC 50..E, controle com sinal continuo: adaptar

o sinal de entrada ao angulo de ajuste

> Sinal maximo de entrada 2 angulo maximo,
sinal minimo de entrada 2 angulo minimo.

> O IC 50..E encontra-se no modo de operagéo
manual, o LED azul brilha.

Calibracao automatica

> O angulo de abertura minimo e maximo corres-
ponde na calibragéo automatica ao ajuste dos
cames comutadores S3 e S4.

Pressionar os botdes “min” e “max” simultanea-
mente por aprox. 3 segundos até que os LED
vermelho (R) e azul (B) pisquem.

i



> A calibragao esta concluida, quando o LED azul
fica permanentemente aceso e o LED vermelho
apaga.

Calibragao manual

> O angulo minimo e maximo de abertura pode
ficar dentro de um ambito qualquer dos cames
comutadores S3 e S4 ajustados.

1 Mover a valvula borboleta até a posicao min. de-

sejada pressionando o interruptor de pulso S11.
Pressionar o botéao “min” (por aprox. 3 segundos)
até que o LED azul se apague brevemente (por
aprox. 0,5 segundos).
Mover a valvula borboleta até a posicao max. de-
sejada pressionando o interruptor de pulso S11.
Pressionar o botao “max” (por aprox. 3 segun-
dos) até que o LED azul se apague brevemente
(por aprox. 0,5 segundos).

Inversao da curva carateristica

> O valor mA para a carga minima deve ser maior
do que o valor mA para a carga maxima.

1 Pressionar o botédo “min” ou “max” até qué ©

LED vermelho se acenda brevemente (por.aprox.
0,5 segundos) e manter pressionada{por ou=
tros 3 segundos até que o LED azul se @pague
brevemente (por aprox. 0,5 segundos).

Troca da dire¢ao de rotacao
IC 50

> Adiregao de rotagao e definidacom o interruptor
deslizante S12°
S W Ny
= O
=
) o’
> Cwi(marcacao azul natampa) = valvula abre no
sentido horario,
ecw (marcacag braneca) = valvula abre no sentido
anti-horarioy
IC 50..E

> Adirecéo derotacao é definida com o interruptor
DIP 7 e o interruptor deslizante S12.

$12
0° > 90° cow ;
OOO00A0 I-_l
12345678 O com
IC 50, IC 50..E

> Para a troca da direcéo de rotacéo, estes dois
interruptores tém de encontrar-se na mesma
posigao: cw (marcagao azul na tampa) ou ccw
(marcacao branca).

P-7

> Trocando a direcdo de rotagao ccw/cw, se altera
o funcionamento dos cames comutadores S3/
S4, ver pagina p_(Comissionamento).

Acessorios

Prensa cabo com elemento de compensacao

de pressao

> Paraevitar a formagao de@gua de condensacao,
pode-se usar um prefsa cabo com elemento
de compensagao dé pressao emdiez do prensa
cabo padrao M20. A memiran@no prensa cabo
serve para a Ventilagéo do aparelho, sem que a
agua possa,penetrarno,interior.

1 prensa ‘¢abo, eodigo de pedido: 74924686

>

Fixador.de parede

O fixador deyparede € necessario; quando o servo
motor, deve 'ser montado em uma parede.
Codigoide pedido: 74924791

> Kits adaptadores para montagem na valvula
borboleta DKR, ver as instrugdes de operagao
da valvula borboleta DKR.

Kit adaptador IC 50 para BVA/BVG

Para a montagem da BVA/BVG e do IC 50.

> O servo motor IC 50 e o kit adaptador devem
ser pedidos e sao fornecidos separadamente.

Caodigo de pedido: 74926243
Montagem, ver pagina .

Os servo motores IC 50 desgastam-se pouco e ne—@
cessitam de pouca manutengao. Recomendamos
um teste funcional uma vez por ano.




Ajuda em caso de falhas

A\ AVISO

Para evitar danos em pessoas e no aparelho, ob-
servar o seguinte:

Choque elétrico pode ser fatall Antes de traba-
lhar em equipamentos condutores de eletrici-
dade, desconectar os condutores da fonte de
alimentacao!

Nunca remover a placa de circuito impresso!
Consertos inadequados e conexdes elétricas
incorretas poderéo abrir a valvula borboleta e
ocasionar danos!

[?! Falha
[l causa
[#7 Solugao

27 0 disco da valvula borboleta ndo se move.

"I O servo motor encontra-se no modo de opera-
¢éo manual (IC 50..E: o LED azul brilha).

['& Ajustar o interruptor deslizante S10 & posicéo
de operacéo automatica.

17 Nao ha tensao no terminal 5.

['&1 Verificar a tensao no terminal 5.

' Enrolamento do motor ou sistema eletrénico com
defeito devido a temperatura ambiente.muito »

e/ou tenséo operacional muito a

or IP esta incorreta.
a correto utilzando os
interruptores DIP.

17 Orange de ajuste ajustado durante a calibracéo
manual € muito pegueno. O LED vermelho pis-
ca 3x.

['&1 Aumentar o range de ajuste com ajuda dos
botdes “min” e “max”, ver pagina
Eionamentol.

17 O sinal de entrada de 4 — 20 mA do servo motor
& inferior a 3 mA. O LED vermelho pisca 1x.

[’ Verificar o sinal de entrada, reparar a ruptura dos
cabos.

P-8
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27 0 disco da valvula borboleta move-se cons-
tantemente.

17 IC 50..E: o sinal de corrente oscila. O LED ver-
melho pisca 2x.

['8 Verificar o circuito de regulagem, atenué-lo se
possivel.

['81 Aumentar a histerese utilizando o potenciémetro,
ver pagina b (Sinal de entradal.

1 IC 50: o sinal de trés pontos o

[’ Verificar/reajustar o controla e pontos.

[21 O erro nao pode ser rado nte as
medidas aqui descrita

11 IC 50..E: falha i . O L rmelho brilha,
0 LED azul pisca

['81 Remover o aparel r ao fabrical ra
inspeca

& O

Q*Q
SO



Dados técnicos

Condicoes de ambiente

Nao sdo permitidos 0 congelamento, a condensa-
¢ao e o0 vapor de agua no aparelho.

Evitar os raios solares diretos ou radiagdes de
superficies incandescentes no aparelho. Observar
a temperatura maxima do fluido e do ambiente!
Evitar influéncias corrosivas causadas p.ex. do ar
ambiente salino ou SO..

Armazenar/instalar o aparelho somente nos luga-
res/edificios fechados.

O aparelho esta adequado para uma altitude de
instalagdo max. de 2000 m sobre o nivel do mar.
Temperatura ambiente:

-20 até +60 °C.

Tipo de protecao: IP 65.

Classe de protegao: I.

O aparelho néo esta adequado para a limpeza
com jatos de alta pressao de agua e/ou produtos
de limpeza.

Dados mecanicos
Tampa do corpo: PC + ABS.

Parte inferior da caixa: aluminio.
Temperatura do fluido = temperatura ambiel
Dados elétricos

Tens&o da rede:

24V CA, -15/+10 %, 50/60
120 V CA, -15/+10 %,
230V CA, -15/+10 ¢

24-230V,
50/60 Hz
24V CC

Vida Util tipica

1mA 2A
1 mA 100 mA
dos interruptores de cames:

1 mA 1.000.000 -

22 mAY - 1.000.000
100 mA 1.000.000 -

2A 100.000

1) Tipica aplicagéo de contatores (230 V, 50/60 Hz,
22 mA, cos @ =0,3)

* &

Ciclo de operagéo: 100 %.

Conexao elétrica:

Entrada de cabos: 3 x prensas cabo de plasti-
co M20.

Sinal de trés pontos nos terminais 1 e 2:
duragéo minima do pulso: 100 ms,

intervalo minimo entre 2 pulsos: 100 ms.

IC 50

Consumo de energia:

16 VAa60Hz, 13VAa
Valor de resisténcia t

1 kQ, no max. 1 nte
contato: 0,1 mA.

m

e retorno:
a escova de

IC 50..E

Consumo de

60 H Z,

tern 60 Hz, 16 Vi
no rapassando:

?d nﬁrmagéo i
edancia no max.
aida é sempr atlva ndo ha tenséo da rede
terminal

Entrada vanloamente

edanC|a comutavel entre 50 Q

V: resisténcia de entrada de 100 kQ.




Transporte

Proteger o aparelho contra forgas externas (golpes,
choques, vibracoes).

Temperatura de transporte: -20 até +60°C.

O transporte esta sujeito as condigcdes de ambiente
mencionadas.

Comunicar imediatamente eventuais danos de trans-
porte no aparelho ou na embalagem.

Verificar se chegaram todas as pecgas do forneci-

mento, ver pagina P_(Designacdes das pecas).

Armazenamento

Temperatura de armazenamento: -20 até +40°C.

O armazenamento esta sujeito as condicdes de
ambiente mencionadas.

Tempo de armazenamento: 6 meses antes da pri-
meira utilizagéo na embalagem original. Se o arma-
zenamento ultrapassar este tempo, a vida util ira
ser reduzida de acordo com o tempo extra o qual o
equipamento foi armazenado.

Embalagem

Eliminar os materiais de embalagem de acordo com
as normas locais.

Eliminacao

Eliminar os componentes separadamente.de acorde
com as normas locais.

Declaracao de conformidade

C€

N&s, como fabricantes, declaramos que o produto
IC 50 cumpre com os requisitos dagydiretrizes e
normas em referéncia.

Diretrizes:

- 2014/35/EU

- 2014/30/EU

Normas:

- EN60730:2011

A producao esta sujeita ao siStema de certificacéo
de qualidade gitado conforme a DIN EN ISQ 9001 .
Elster GmbH

Declaracéo de cenfermidade escaneada (D, GB) — ver

win.docuthek.col

Homologacao ANSI/CSA para 120 V CA

«r -
™

3 o A

Canadian Standards Association —
ANSI/UL 429 (7th Edition) e CSA C22.2 No. 139-13

Uniao Aduaneira Euroasiatica

o L

O produto IC 50 esta conforme as normas técnicas
da Uniao Aduaneira Euroasiatica.

Assisténcia técnica pode ser consultada na sucursal/
representacao da sua localidade. O endereco pode
ser retirado da internet ou na Elster GmbH.

Reservamo-nos os direitos de introduzir modifica-
¢oes devidas ao progresso técnico.

Honeywell

I;amdel’

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel. +49 541 1214-0

Fax +49 541 1214-370

hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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