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Okuyun ve saklayin

O
Aﬁa Bu kilavuzu montaj ve galistirmadan

once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan
sonra kilavuzu lUtfen igletene teslim edin. Bu ci-
haz yUrUrlikte olan yonetmeliklere ve normla-
ra gore kuruimall ve calistidlmaldir. Bu kilavuzu
www.docuthek.com interfiet sitésinde de bulabi-
lirsiniz.

isaretlerin anlami

e, 1,2,3.. =Calisma sirasl

> = Uyar

Sorumluluk

Kilavuzasuyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri
kulldnmdan dogan hasarlar icin herhangi bir sorum-
luluk kabul etmiyoruz.

Emniyetuyanlan

Emniyet icin dnem tegKil'eden™bilgiler bu kilavuzda
sSu sekilde isaretlenmisti;

-
/A TEH L$0
Hayati tehli SOz konusu oldugu durumlara
isaret edb‘
-

yati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
lisaret eder.

! DIKKAT
OlasI maddi hasarlara isaret eder.

Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafindan
yapimalidir. Elektrik calismalar sadece kalifiye uzman
elektrikci tarafindan yapiimalidir.

Modifikasyon, yedek parcalar
Her tUrll teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek pargalar kullanin.

12.17 basimina gore yapilan

degisiklikler

Asagida belirtilen bolimler degismistir:
- Montaj

Kablo baglantisi

Teknik veriler

Lojistik

Sertifikasyon



Kullanim kontrolii

Kullanim amaci

Servomotor IC 20

0° ile 90° arasinda hassas ve reglajli ddnme hare-
ketleri gerektiren her uygulamaigin uygundur. Gerilim
kesildiginde servomotor anlik pozisyonunda durur.
IC 20 servomotor ile ayar elemanindan olusan kom-
binasyon, gaz ve hava sarf eden tesislerde ve baca
gazi hatlarinda miktar ayarina yarar.

IC 20 ve ayar klapesi BV.. (IB..) gaz, soguk/sicak hava
ve baca gazi igin 10:1 ayar oranina kadar kullanilir.
IC 20 ve lineer ayar elemani VFC (IFC) gaz ve soguk
hava i¢in 25:1 ayar oranina kadar kullanilr.
Fonksiyonu sadece belirtilen sinirlar dahilinde garanti

edilir, bkz. Sayfa P (Teknik veriler]. Bunun diginda

her kullanim, tasarim amacina aykir sayilir.

Parcalarin tanimi

Tip anahtari
IC 20 Servomotor tuslar
Calisma suiresi [sn)/Ayar agis! [°]: lteri s
-07 7,5/90 I Ve mavi
-:1;; 15/ bildirim po reS| (opsiyonel)
-60 6 /90 Tip etiketi
Hat gerll at gerili u koruma tUrdi, gevre sicak-
‘g 230 gy, torl ozisyonu icin tip etiketine bakin.
Tork 1S Qe Coeny i

2 ,5 Nm .
3 3Nm o Ic
E li kumanda
T Uc no mii kurman .
R107) eri bildirim potansiyom
1) IC 20..T igin opsi O

. e A apw

S

Ayar klapeli servomotor kombinasyonu

IBG IC 20 + BVG (gaz igin)
IBGF IC 20 + BVGF (gaz icin, toleranssiz klape)
IBA IC 20 + BVA (hava igin)
IBAF IC 20 + BVAF (hava icin, toleranssiz klape)
IBH IC 20 + BVH (sicak hava ve baca gazi icin)

Lineer ayar elemanl servomotor
kombinasyonu

IFC 1 IC 20 + lineer ayar elemani VFC, yapi ebadi 1
IFC 3 IC 20 + lineer ayar elemani VFC, yapi ebadi 3
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! DIKKAT

Servomotorun hasar gérmemesi icin asagidaki

aciklamalar dikkate alinmalidir:

— Cihazi agik havada depolamayin veya monte
etmeyin.

— Servomotora isl yalitimi uygulamayin!

— Cihazin yere dUsurtlmesi cihazda kalici hasara
yol acabilir. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
modulleri kullanim éncesi degistirin.

> Dikey veya yatay pozisyonda monte edilmelidir.
Bas Uzeri monte edilmemelidir.

y
> |C 20 elemaninin ayar klapesi BV.. veya linger
ayar elemani VFC ile montaji icin ekteki kdllanim
kilavuzuna bakin.
Veya bkz. www.docuthek.com, EIster Thermal
Solutions — Products — 03 Valves and buttekfly
valves — Eutterﬂy valves BV.].
veya — Linear flow contréls IFC, VFQ.
> DKL, DKG ayar klapesine, monte etmek icin
adaptor seti gereklidir (sipafig no.: 74921672).
> Servomotorun BKL, DKG, BV.» veya VFC ele*
manindan farkli Bifayar elemanina montajiigin
tekli uygulama montajséti gerekir (sipaAgino.?
74921671).
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Kablo baglantisi

A\ UYARI
Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z ko-
nusudur!

— Elektrik akimi taslyan parcalar tzerinde yapila-
cak calismalardan énce bu parcalarin elektrik
baglantisini kesin!

— Servomotorun gerili
mimkin olmalidir, 4
ongdrun.

> Sicakliga dayanikirkablo (> 90 °C) kullanin.

> Beslemeqgve sinyal kablolarini birbirinden ayn @
ddseyin.

> Baglantisi\yapilmayan kablolarinf(yedek teller)
yCurizole edilmelidir.

>« Kablolar, baska cihazlarin ytiksek gerilim hatla-
rindan uzak doseyin.

> Sinyalkablolarinin EMU'direktifine gore yapilima-
sina dikkat edin.

> YUksUKIU kablolar kulianmn.

Kablo kesiti:fmaksg2,5 mm2.

> Iki ya da daha¥fazla servomotor paralel isletil-
diginde, hatalrakimlart dnlemek icin U¢ nokta
adimirkumandanin (Klemens 1 ve 2) elektrik izo-
lasyonu mutlaka yapiimalidir. Rdle kullaniimasini
Onermekteyiz.

> lesiste mevcut parazit giderme kondansatorleri,
maksimum akimi asmamak amaciyla sadece
seri direncle kullanilabilir, bkz. Sayfa
bk verfler]

> 60 Hz'deki calisma sureleri, 50 Hz'e goére 0,83
oraninda daha kisadrr.

> Iki adet kuru kontakli, konumu kademesiz olarak
ayarlanabilen ilave salter sayesinde (S1 ve S2
kamlar) harici cihazlar kumanda edilebilir veya
ara pozisyonlar sorgulanabilir.

> DIP salteri Uzerinden servomotor igin giris sinyal-
leri ayarlanabilir. Gizilmemis DIP salter pozisyonlari
serbest segilebilir, bkz. Baglanti plani, Sayfa
[ic20.8

1 Tesisin gerilimini kapatin.
2 Gaz beslemesini kapatin.

> Cihazi agmadan 6nce montajci personel kendisini

desarj etmelidir.

4 5

4 )
S b 5

6 Kablo baglantisini baglanti planina gére yapin,
bkz. Sayfa ve Sayfa . (IC 20.F].
7| S10 salterini otomatik moduna getirin.
> Klemens 3 ve 4’te gerilim olmalidir.

ma getirilmesi
ayirma tertibat

v
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Uc nokta adimh kumanda

> Klemens 5’te gerilim olmadan: ¢ nokta adimli
kumanda.

> Klemens 3 ve 4’te sUrekli gerilim olmalidir.

> KugUk yik (KAPALI) ve blylk yik (ACIK) Kle-
mens 1 ve 2 Uzerinden kumanda ediilir.

iki nokta adimh kumanda

e 1 ile 3 numaral klemensler arasina k&priyd bag-

layin.

e DIP salterlerini 2 nokta adimli kumandaya ayar-

layin.

> Klemens 5’e gerilim uygulandiginda servomotor
aclilr.
Klemens 5’e gerilim uygulanmadiginda servo-
motor kapanrr.

> 2 nokta admli kumanda igin, strekli kumanda
klemensleri 17 ve 18 gerekli degildir.

Siirekli kumanda

> Klemens 5’e gerilim: slrekli kumanda.

> Servomotor, klemens 17 ve 18 Uzerinden‘be-
lirlenen talep degere (0 (4)=20,MmA; 0 - 10 V)
tepki verir.

> Sirekli sinyal, gidilegék ayar@cisina esdegerdir
(6rnegin 0 — 20 mA araliginda 10 mA 45° klape
acisina tekabul‘eder).

Geri bildirim

>  Klemens 9 ve 20: IG:20..E, 4 — 20 mA sUrekli
clkis sinyali ile servomotorun anlik pezisyenunu
denetleme olanagdini sunar.

Giris sinyali

> Giris sinyalindeki dalgalagmalan veya parazitleri
bastirmak igin pozisyon, ayarnin histerezisi bir
potansiyometre Uzerinden-ayarlanabilmektedir.

> Potansiyometre, saatyoninde ¢evrildiginde his-
terez uygun oranda ylkselir.

~ar @/
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/\ DIKKAT
Servomotorun ve ayar klapesinin hasar gérmemesi
icin asagidaki aciklamalar dikkate alinmalidir:

—  S4 kaminin 0° degerinin altina ve S3 kaminin 90°
degerinin Ustline ayarlanmasi servomotorda ve
ayar klapesinde hasara yabagabilir.

> S3 kumanda kamiyla klapeninmaksimum agma
agisl, S4 ile minimun aghia acisiayarlanir.

> $1/S2 kumandakamlar tercihe'gore ayarlanabilir.

v v
A UyA B
Akim tagiyal e kablolar nedeniyle elektrik
garpmasi teh : F N

Manuel calisma modu, ayarlamayi

kolaylastirir
> KUguk yUk araliginda pozisyonlarhassas sekilde
ayarlanabilir.

1%'S10 siirguili salteri mantiel calisma moduna ge-
tirin. Mavi LED yanar.

72" Ayar elemaninin agllabilmesi icin servomotorda
(kKlemens 3 ve 4) strekli gerilim mevcut olmalidir.
3 S11 devirmeli salteri yukari bastirin.

S

Sikl

0->90°

> Ayar elemani aclilir.

4 S11 devirmeli salteri asagi bastirin.

> Ayar elemani kapanir.

S3 kumanda kaminda maksimum agcma

acisinin ayarlanmasi

> S3 sadece 40° ile 90° aras| ayarlanmalidir.

> Geri bildirim klemens 15 Uzerinden gerceklesir.

> S3’e sadece ayar elemani agikken erisilebilir.

5 Servomotoru maksimum agma agisina hareket
ettirin.

6 Tornavida ile S3 kaminin agma-kapama noktasini
ayarlayin.



> Saat yonUnin tersine = agma acisi kUculUr. Manuel kalibrasyon

Saat yénlnde = agma agisi blydr. > Minimum ve maksimum agma agisl, ayarlanan
S8 ve S4 kumanda kamlarinin herhangi bir ara-
i"lnm\?rml"i liginda olabilir.
— s1 41 S11 devirmeli salteriyle ayar elemanini istenilen
minimum pozisyonuna kadar hareket ettirin.

— S2 > Ayar elemani minimum pozisyonunda olsa da

S11 devirmeli salteri kisaca isletiimelidir.

% 21 Mavi LED kisaca (yaklasik 0,5 s
((~ min tusuna basin (yaklasik 3 .
S4u 81 S11 devirmeli salteriyle a '

! DIKKAT max tusuna bas
Kumanda kamlarini hareket ettirmeden dnce tor- Karakteristik egr|
naviday cikarin. > KUcUk yuk e-
gerinde

S$4 kumanda kaminda minimum agma
acisinin ayarlanmasi Ml s114

eriyle ayar elema j ilen
>S4 sadece 0° ile 30° arasi ayarlanmalidir. . y una kadar :
> Geri bildirim klemens 16 Uzerinden gergeklesir. > ar Ciepa y mmum p i9yS ,e,‘ olsa da
7 Servomotoru minimum agma agisina hareket rmeli salteri kisacglis| m?“d'r'
ottirin. avi LED kisaca ( Y .) sénene kadar
['8 Tornavida ile S4 kaminin agma-kapama nokta &

ayarlayin. el maksimum pozisyo-

nundan buy it ise, kirmizi LED kisaca

S$1/S2 kumanda kamlarinin ayarlanmasi (yakl ana kadar min tusuna basin

9 lornawda lli S1/82 kurl"nanda kaml agv ve vi LED kisaca (yaklasik 0,5 sn.)
apama noktasini ayariayin. st') r yakl. 3 saniye daha basili tutun.

> Ayar, servomotorun komple d liginda

(0 — 90°) gergeklesebill eli salteriyle ayar elemanini istenilen

um pozisyonuna kadar hareket ettirin.
LED kisaca (yaklasik 0,5 sn.) sonene kadar
ax tusuna basin (yaklasik 3 sn.).
Maksimum pozisyonu gtincel minimum pozisyo-
nundan kugtk ise, kirmizi LED kisaca (yaklasik
0,5 sn.) yanana kadar max tusuna basin ve ar-

dindan mavi LED kisaca (yaklasik 0,5 sn.) sdnene
kadar yaklasik 3 sn. daha basili tutun.

e iz1 (R) ve D yanip sénene kadar
min ve max tugla ayni anda yaklasik 3 sn.

basin.
QB
OR 7

min SET max

> Mavi LED surekli yandiginda ve kirmizi LED son-
digunde kalibrasyon tamamlanmistir.
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Aksesuarlar

IC 20 icin potansiyometre montaj seti

> Sadece IC 20..T i¢in sonradan donatilabilir.

> Potansiyometrenin glc¢ sarfiyatt maksimum
0,5W.

Siparis no.: 74921144

> Potansiyometrenin direnc degeri — bkz. Tip etiketi.

> Geri bildirim potansiyometresi sonradan donati-
lacak ise — bkz. Ekteki potansiyometre kullanm
kilavuzu.

! DIKKAT

Servomotorun hasar gérmemesi icin asagidaki
aciklamalar dikkate alinmalidir:

>
ayarina bagldir.

Ayar klapesi DKL, DKG icin adaptor seti

ipe 4921672
i uygulama i
omotorun , , BV.. veya VFC elema-
indan farkl b elemanina montajl icin montaj
seti gerekir.

Siparis no.: 74921671

Terlemeyi

S4 kaminin 0° degerinin altina ve S3 kaminin 9 @, )
degerinin (istline ayarlanmasi potansiyometr paris no.: 7492108
hasara yol agar. sing dengeleime e
Kullanilabilir aralik S3 ve S4 kumand larini aglantisi

idal kablo baglantisi, siparis no.: 74924686
o Periyodik bakim

Isi dagitma saci

Servomotoru > 250 °C (482 °F) akiskan sicakliklarinda
asir Isinmaya karsl korumak icin ayar klapesine 1si
dagitma saclari takin.

Siparis no.: 74921670
BVG, BVA, BVH i¢in
an montajl

- a
B

manh vidal kablo

® icin M20 vidall standart kablo bag-
lantisi yer In¢ dengeleme elemanli vidall kablo
b bilir. Vidall baglantidaki diyafram iceri

havalandirma yapiimasini saglar.

IC 20 servomotorlarin bakim ihtiyaci ve aginma ora-
ni gok dusuktur. Yilda bir fonksiyon testi yapilmasi

tavsiye edilir.



Ariza halinde yardim 21 Geri bildirim potansiyometresi yanls deger-
ler mi veriyor?

A UYARI 17 Potansiyometre mekanik dayanagina garpiyor.

['81 Potansiyometreyi talimata uygun sekilde monte
edin — bkz. Potansiyometre kullanim kilavuzu.

[0 Regletteki baglantilar ters.

['81] Regletteki kontak diizenini kontrol edin.

' Yanlis potansiyometre degerlendirmesi.

['81 Potansiyometreyi gerilim baliic( ak kullanin.

'Y Potansiyometrenin iletken m

['& Potansiyometreyi degistiri
kullanim kilavuzu.

Kisilerin ve cihazin zarar gérmemesi igin asagida
belirtilen hususlar dikkate alin:

—  Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike vardir!
Elektrik akimi taslyan parcalar Uzerinde yapila-
cak calismalardan énce bu parcalarin elektrik
baglantisini kesin!

—  Devre kartini kesinlikle sokmeyin!

— Usuliine aykir onarim c¢aligmalari ve yanlis
elektrik baglantilari ayar elemanini agabilir ve
tahribata yol agabilir!

[2 Aniza

I Sebebi

&7 Cozim

21 Ayar elemani hareket etmiyor mu?

' Servomotor manuel calisma modunda (IC 20..E: bkz. S ‘ F .
mavi LE D“y_gnar). . ) y 043 nokta adim siny: e dalgalanma var.
['8] S10 siirglilli salteri otomatik moduna getirin. ta adimli regiilatorti edin/ayarlayin.

1 Klemens 5'te gerilim yok.
['&1 Klemens 5'teki gerilimi kontrol edin. a burada a gall§malar ile gide-
17 Cok yiiksek ortam sicakligi ve/veya yii rilemiyor m

calisma gerilimi nedeniyle motor bobinaji v IC 20..E: | Kirmizi LED yanar, mavi LED

elektronik bozulmustur.
[/l Ortam sicakligini ve/veya calisma

eya
N ' 2 kez er.

ve/veya i on- [l Ci iin ve kontrol edilmesi igin Uretici fir-

kate alin, bkz. Tip etiketi veya :

Lerder].

fa B TeknH o
' Kamlarin agma-kapama aoktal sayarland. 6
S4 kumanda kami, S Ore buyUk bir o
aclya ayarlandi (IC, 20..E: kalibrasyo

yapildiginda kir LED yanar, mavi LED 'keo

n K e

mesafeyi

anlis.

['&7 DIP salterleri tizeri logru giris sinyalini ayarlayin.

[0 Manuel kalibrasyon esnasinda ayar araligi kiigtk
ayarlandi. Kirmizi LED 3 kez yanip soner.

['&1 Min ve max tuslanyla ayar araligini ylikseltin, bkz.
Seyts b Calstire]
17 4 — 20 mA talep deger girisindeki giris sinya-

li <3 mA. Kirmizi LED 1 kez yanip sdner.
[/ Girig sinyalini kontrol edin, kablo kopuklugunu
giderin.

[?7 Servomotordaki motor ve tahrik mili artik
kusursuz calismiyor mu?

[ Disli kutusu bozuk.

['87 Cihazi sékiin ve Uretici firmaya génderin.

"1 Digli kutusunun yiikii cok biiyiik.

['&7 Tork degerini dikkate alin — bkz. Tip etiketi.
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Teknik veriler

/A UYARI

1907/2006 sayill REACH Yonetmeligi'nin 33. mad-
desine gore bilgi.

Cihaz, 1907/2006 sayill Avrupa REACH Yénetmeligi
aday listesinde yer alan yUksek énem arz eden
(SVHC) maddeler igermektedir.

Cevre kosullari

Govde iginde buzlanma, nemlenme ve terleme
olmamalidir.

Cihazi dogrudan glines isinlarina veya kizgin yu-
zeylerden dolayi iIsimaya maruz birakmayin.
Maksimum akigkan ve gevre sicakligini dikkate alin.
Ornegin tuzlu ortam havasi veya SO, gibi korozif
etkenlerden uzak tutun.

Cihaz sadece kapall mekanlarda/binalarda depola-
nabilir/monte edilebilir.

Koruma tUrd: IC 20, BVH veya BVHS ile birlikte:

IP 65,

IC 20, klapelerle birlikte ve IC 20 gdvdesine olal
conta hari¢: IP 64.

Koruma sinift: 1.

Cihaz yiksek basingli aletle ve/veya tefizli
maddeleriyle temizlemeye uygun degildir.

Cevre sicakligr: '

-20 ila +60 °C, nemlenme olns

rik veriler
Hat gerilimi:
20V~, -% , 50/60 Hz,
230 V~, -%15 10, 50/60 Hz.
Maks. 4 mm2 (tek tell) kablolar ve 2,5 mm2 kesite

IC 20

Gu¢ sarfiyat:

50 Hz'de 4,9 VA, 60 Hz'de 5,8 VA.

Geri bildirim potansiyometresinin diren¢ degeri:
1 kQ, maks. 0,5 W.

IC 20..E

Gug sarfiyati:

klemens 1, 2 ve 5:

50 Hz'de 4,9 VA, 60 Hz'de A,

klemens 3:

50 Hz'de 8,4 VA, 60 e A
toplamda 50 Hz’ VA, 6 e 9,5 VA

Ustlinde olamaz.
Geri bildirim
empedansi

; galvan rak ayrimis, yuk

@
llanim émria

rvomotor fPsmriine liskin asagidaki bil-

giler BVG, e VFC ayar klapeleriyle birlikte
tipik uyg r icin gecerlidir.

tipik kullanim émrU:

1.000.000 -

- 1.000.000
1.000.000 -
100.000
1) Tipik kontaktor uygulamasi (230 V, 50/60 Hz,
22 mA, cos @ = 0,3)

kadar yUksUKIU kablolar icin asansor tipi vidall kle-

mensler.
Kam salterlerinin kontak yUku:

24-230V,
50/60 Hz
24 V=

Acma sUresi: %100.
Elektrik baglantisi:
Kablo girisleri: 3 x M20 plastik baglanti.
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Lojistik

Nakliye

Cihazi dis darbelere karsl koruyun (darbe, garpma,
titresim).

Nakliye sicakligi: bkz. Sayfa P (Teknik veriler].
Nakliye icin aciklanan ¢evre kosullar gegerlidir.
Cihaz veya ambalajdaki nakliye hasarlarini derhal
bildirin.
Teslimat kapsami kontrol edin, bkz. Sayfa
Balann tanimi].

Depolama

Depolama sicakligi: bkz. Sayfa P_(Teknik veriler].
@ Depolama i¢in agiklanan ¢evre kosullan gecerlidir.
Depolama suresi: ik kullanimdan 6nce 6 ay.
Ambalaj
Ambalaj malzemesi yerel ydnetmeliklere uygun imha
ediimelidir.

imha

ModUllerin yerel yonetmeliklere uygun ayr ayri imha
ediimeleri saglanmalidir.

Sertifikasyon
Uygunluk beyani

Uretici firma olarak, IC 20 tipi Grtintin asagida belirti-
len direktiflerin ve standartlarin beklentilerine uygun
oldugunu beyan ederiz.

Direktifler:

- 2014/35/EU - LVD

- 2014/30/EU - EMC

- 2011/65/EU — RoHS i

- 2015/863/EU — RoHS,lII

Standartlar:

-  EN60730:2011

Elster GmbH

Uygunluk beyannin (D, GB) tarayic ¢iktisl — bkz.
wiw.docuthek.co

ANSI/CSA onayli
Sadece IC 20..Q (120V~)

®
f A “@US

Canadian,Standards Association — ANSI/UL 429
ve CSAC22:2

Avrasya Giumriik Birligi

IC 20 (120 V~, 230 V~) Grlny, Avrasya Gumrik

Birligi’nin teknik kriterlerine uygundur.

Tehlikeli maddelerin Cin’de kullaniminin
kisitlanmasina dair direktif (RoHS)

Aclklama tablosunun tarayici ¢iktisi (Disclosure Table
China RoHS2) — www.docuthek.com adresindeki

sertifikalara bakin

lletisim bilgileri

Teknik sorularnizda lttfen sizin igin yetkili olan su-
beye/temsilcilige danisin. Adresleri internetten veya
Elster GmbH firmasindan 6grenebilirsiniz.

Gelismeye yonelik teknik degisiklik hakki saklidir.

Honeywell

I;gmdel’

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel.: +49 541 1214-0

Faks: +49 541 1214-370
hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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