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Okuyun ve saklayin

O
Aw—a Bu kilavuzu montaj ve galistirmadan

once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan
sonra kilavuzu lUtfen igletene teslim edin. Bu ci-
haz yUrUrlikte olan yonetmeliklere ve normla-
ra gore kuruimall ve calistidlmaldir. Bu kilavuzu
www.docuthek.com interfiet sitésinde de bulabi-
lirsiniz.

isaretlerin anlami

e, 1,2,3.. =Calisma sirasl

> = Uyar

Sorumluluk

Kilavuzasuyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri
kulldnmdan dogan hasarlar icin herhangi bir sorum-
luluk kabul etmiyoruz.

Emniyetuyanlan

Emniyet icin dnem tegKil'eden™bilgiler bu kilavuzda
sSu sekilde isaretlenmisti;

/A TEHL O
Hayati tehli SOz konusu oldugu durumlara
isaret ed (]

-

yati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
lisaret eder.

! DIKKAT
OlasI maddi hasarlara isaret eder.

Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafindan
yapimalidir. Elektrik calismalar sadece kalifiye uzman
elektrikci tarafindan yapiimalidir.

Modifikasyon, yedek parcalar
Her tUrll teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek pargalar kullanin.

06.08 basimina gore yapilan

degisiklikler

Asagida belirtilen bolimler degismistir:
Komple revizyon



Kullanim kontrolii

RV, RVS

Ayar ventili RV, 100:1 de@erine kadar blytik ayar orani
gerektiren gaz ve hava sarf eden tesislerde modulas-
yonlu yanma proseslerinde hacimsel debi ayarina yarar.
RVS varyantina entegre edilmis olan manyetik ventil
sayesinde gaz ayrica basin¢ kaybi olmadan emni-
yetlenir ve ayarlanir.

Fonksiyonu sadece belirtilen sinirlar dahilinde ga-
ranti edilir — ayrica bkz. Sayfa .
Bunun diginda her turlt kullanm, tasarim amacina
aykiri sayilir.

Tip anahtari

RV Ayar ventili
RVS Manyetik ventilli ayar ventili
2 Yapli ebadi 2
3 Yapli ebadi 3
40-100 DN 40-100
/A-Z Ventil yuvasi A-Z
ML MODULINE sistemi
F ISO 7005’ gore flan
o1 Pumax. 150 m

02 Pu max. 200

03 Pu max, 360 mbar
05 Pum

b iy
r

erilimi:
0/60 Hz
60 Hz

10

imli kuraan

Stirekli ku

S1 U

<O W

pu @
Q Ti
w 2 -~ @/&rilimi, koruma turQ, giris basinci, akiskan,
30 sn. galisma siiresi G re sicakligi ve galisma sUresi — bkz. Tip etiketi.
60 isma sUr(?D
¢ no

Parcalarin tanimi

r ventili R

2 Ma yetikventil%

Ayal \%
Manyeti | r ventili RVS..F

8 Ve '%ﬂgin bobin
Di % il icin konum gdstergesi/kapak
etiketi

D-49018 Osnabriick, Germany k%
www.kromschroeder.com scl er
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DIKKAT

Cihazin montaj esnasinda hasar gérmemesi icin
asagidaki aciklamalar dikkate alinmalidir:

Conta malzemesi, talas ve baska kirler gévdenin
icine girmemelidir.

Montaj yeri kuru olmalidir.

Cihazi aglk havada depolamayin veya monte
etmeyin.

Cihazin yere dusUrllmesi cihazda kalici hasara
yol acabilir. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
modoilleri kullanim éncesi degistirin.

Sadece onayli conta malzemelerini kullanin.
Cihazi boru hattina gerdirmeden monte edin.
Cihazi mengeneye sikistirmayin veya yik destegi
olarak kullanmayin. Sadece flansin sekiz koseli
ucundan uygun anahtarla tutun. Digarya sizinti
tehlikesi s6z konusudur.

Giris basincini dikkate alin — bkz. Tip etiketi.

Ayar ventili kapall konumunda (%0) teslim e
RV montaj konumu: herhangi bir konum

RVS montaj konum(
melidir.

Giris basinci p,, ve cikis basinci pg 6lglim man-
sonlanyla iki tarafll dlculebilir. RV..F, RVS..F mo-
dellerinde iki 6lgim mansonu, RV..ML, RVS..ML
modellerinde giriste bir 6lgtim mansonu takilidir.

Flangsiz RV..ML, RVS..ML

({

B

> Entegre slizgegli bir giris
veya bir slizgeg elemar

g1, bir filtre elemani
s edilmesi Onerilir.

> RV..F, RVS..F modellerine stizge¢ entegredir.
> Kir koruyucu olarak tapalari ve etiketleri cikarin.
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Kablo baglantisi

/A\ UYARI

Dikkat! Hasar olusmamasi igin asagidaki hususlara

dikkat edin:

— Elektrik garpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z
konusudur! Elektrik akimi taslyan parcalar tze-
rinde yaplilacak calismalardan énce bu parcalarin
elektrik baglantisini kesin!

— Servomotorun gerilimsiz duruma getirimesi
mimkin olmalidir. iki kutuplu ayirma tertibati
ongorun.

— Bobin galisma esnasinda oldukga isinir. Ylzey
sicaklig yaklasik 85 °C (yaklasik 185 °F).

S — 2

> Sicakliga dayanikli kablo (> 90 °C) kullanin.
> Besleme ve sinyal kablolarini birbirinden ayri
doseyin.
> Baglantisi yapilmayan kablolarin (yedek tell
ucu izole edilmelidir.
> Kablolari, baska cihazlarin yiksek gerilim hatla-
rindan uzak doéseyin.
> Sinyal kablolarinin EMU direktifin pn¢
sina dikkat edin.
isletil-
in U¢ nokta

> YuksUKIU kablolar kullanin.
Iki ya da daha fazla servom

Hz'e gore 0,83

kademesiz olarak
sayesinde (N3 ve N4
umanda edilebilir veya
ara pozisyonlar sorgulanabilir.
> RV.E, RVS..E: DIP salteri Gizerinden ayar ventili
icin giris sinyalleri ayarlanabilir.
> Kablo baglantisi EN 60204-1’e gdre yapilmalidir.
>  Cihaziagmadan 6nce montajci personel kendisini
desarj etmelidir.
RV
RV ayar ventilinde sadece servomotorun kablo bag-
lantist yapilr.
RVS
Bobinin kablo baglantisi
Bobinin kablo baglantisi vidall kablo baglantisi veya
priz Uzerinden yapillir.

elektrik izo-
o RV, RVS

A7 Tesisin gerilimini kapatin.
21 Gaz beslemesini kapatin.

Vidali kablo baglantisi
> Kablo kesiti: maks. 2,5 mm2,

Servomotorun kablo baglantisi

A7 Tesisin gerilimini kapatin.

2] Gaz beslemesini kapatin.

> Kablo kesiti: maks. 1,5 mm2.

> RV.S = 2 x M20 vidali baglanti elemani,
RV..E = 3 x M20 vidali baglanti eleman.

Surgull salteri otomatik konumuna getirin.

[Hand
Devirmeli salter

B Slrglli salter
77 Kablo baglantisini baglanti planina gére yapin,

bkz. Sayfa p_(Bagdlanti plani RV..S1] veya
Sayfa p (Badlanti plani RV..E).
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RV..S1, RVS..S1

Baglanti plani RV..S1

> Baglanti planinda kapall ayar ventili esas alin-
migtir.

> Klemens 7 ila 12: potansiyelsiz ek salterler.

> Klemens 19 ila 24: geri bildirim icin opsiyonel
potansiyometreler, bkz. Sayfa P (Aksesuarlar],
geri bildirim icin potansiyometre montaj seti veya
akim verici montaj seti.

S S max. 2 A/250 V,
=) 0) cosp=1
? S max. 0,5 A/250 V,
X S
o —

PE L1 L1 L N

Q [6_4 2 5

L ¥V koo%y

® "R =500 Q
Uc nokta adi umanda b Geri bildirim
> apal’ baslangic pozisyontinda: > Geri bildirim potansiyometresi ve opsiyonel akim
ens 4’e gerilim uygu nda ayar elemani verici servomotorun anlik pozisyonunu kontrol
3 %0 — %100). etme olanagini sunar, bkz. Sayfa
s 5’e gerili iginda ayar eleman .
apanir (%10 > Geri bildirim potansiyometresinde geri bildirimin
> erilim olmadig yar ventili anlik pozisyo- kullanilabilir araligr N1 ve N2 kumanda kamlarinin
nunda du ayarina bagldir.
Q
%100
%5
0 %50 %100 ack
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RV..E, RVS..E

Baglanti plani RV..E

> Baglanti planinda kapali ayar ventili esas alin-
migtir.

> Klemens 7 ila 12: potansiyelsiz ek salterler.

el

PE L1

j’_ B 2 3 192021
= 100% A 0% A A
<|-F4 U

RV..E

Siirekli kumanda

> omotor, klem ve 21 Uzerinden belir-
lenen talep de: — 10V veya O (4) - 20 mA)
tepki verir.

> SUrekli sinyal, gidilecek agma pozisyonuna es-
degerdir (6rnegin 0 — 20 mA araliginda 10 mA
%50 agmaya denk dUser).

Geri bildirim

> Klemens 22 ve 23: 4 — 20 mA sirekli ¢ikis sinyali
ile RV..E, RVS..E servomotorun anlik pozisyonunu
denetleme olanagini sunar.

unun giris sinyaline gore

m ve maksimum agma pozisyonu P1 ve
otansiyometreleri Uzerinden ayarlanabilir.

1 = Kapali pozisyonu (yakl. %0 — %50),

2 = Aclk pozisyonu (yakl. %50 — %100).

P1 = Kapall
P2 = Agik P3 P2 P1

P3 = Histerez @

SX

Giris sinyali
> Girig sinyalindeki dalgalanmalari veya parazitleri

bastirmak igin pozisyon ayarinin histerezisi bir
potansiyometre Uzerinden ayarlanabilmektedir.
Potansiyometre vidasi saat yoninde cevrildiginde
histerez uygun oranda azalir ve ayar hassasiyeti
artar.

Ayar degistirildikten sonra bobinin ¢alisma si-
rasinda titresim gostermemesine dikkat edin.

P1 = Kapali
P2 = Acik P3 P2 P1
P3 = Histerez

X

RV..S1, RV..E

> Montaj ve ayar calismalar tamamlandiktan sonra

gbvde kapagini monte edin.
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Sizdirmazlik kontrolii

RV

[ Ayar ventilini acin.

[21 Sizdirmazligi kontrol edebilmek igin hatti mimkiin
oldukga ventilin hemen arkasindan kapatin.

RV..ML

Ny

< 1,5 X Py max

RVS..F

danyetik
‘; ili ve ayar
ventilini agin.

AN
Q

N, ) I )~
= 1,5 % Py max ’

, ' RVS
0 Sizdirmazlik kusursuz ise: Hatti acin.

> Boru hatti sizdinyorsa: Flanstaki contayi degistirin.
Ardindan sizdirmazligi tekrar kontrol edin.

>  Cihaz sizdinyorsa: Cihaz sokUn ve Uretici firmaya

gdénderin.

1 D

U

ventili ve ayar
ventilini agin.
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Minimum ve maksimum debi kademesiz ayarlanabilen

iki kumanda kamlarinin ayarlanir.

> N1 kumanda kamiyla klapenin maksimum agma
acisl, N2 ile minimum agma acisi ayarlanir.

> N3/N4 kumanda kamlari tercihe gore ayarla-
nabilir.

/A UYARI
Akim taslyan parcalar ve kablolar nedeniyle elektrik
carpmasi tehlikesi vardir.

Aute

N

Manuel calisma modu, ayarlamayi
Hend
il Devirmeli salter

kolaylastirir
#  Slrgull salter

A7 Siirgili salteri manuel calisma moduna getirin.

> N1 sadece %60 ile %100 arasi ayarlanmalidir.

> Geri bildirim klemens 2 Uzerinden gerceklesir.

> N1’e sadece ayar ventili agikken erisilebilir.

511 Ayar ventilini maksimum agcma pozisyonuna ha-
reket ettirin.

[6'] Tornavidaile N1 kaminin agma-kapama noktasini
ayarlayin.

> Saat yonUnUn tersine = agma agisi klgullr.

> Saat ydnUnde = agma agisi blydr.

TR-8

N1 = %60 - %100
N2 = %0 - %40

DIKKAT

Kumanda kamlarini hareke
naviday ¢ikarin.

N2 kumanda kami
pozisyonunun aya
> N2 sadece %0 il

Uzerinden ger:

e
acma pozisyehun: re-

2 noktasini

ozisyonlarin

‘da kamlarinin agma-

ayin.
a belirtilen araliklarda mumkdnddir:
arasl,

arasl.

all konumun ardil ayar yapilabilir.
[17 Goévde kapagini gikarin.

> Ayar ventili kapall pozisyonunda olmalidir.

> Ventil kapanana ve hacimsel akis kopana kadar
orta civatayr ¢ézin.

Ardindan dis tespit civatalarni ayni anda veya
kUcUk turlarda mUmkUn oldukga dizenli sekilde
sikin. ilk 6nce tespit civatalarindan biri, ardindan
digeri sikildiginda kol bukulebilir.

¥ I
S

>

Ayar civatasini
‘ iyice sikin.

51 Govdeyi kapatin.



S Sitwen

Ayarlanabilir oransal kontrol/kam Servomotorun hasar gérmemesi igin asagidaki
diski LKS 3.1 aciklamalar dikkate alinmalidir:

Ayarlanabilir gaz/hava oransal kontrolU icin kam dis- — N2 kaminin %0 degerinin altina ve N1 kami-
ki LKS 3.1 monte edilebilir. nin %100 degerinin Ustline ayarlanmasi potan-

siyometrede hasara yol acar.

> Kullanilabilir aralik N1 ve N
ayarina bagldir.
Geri bildirim igin aki
> Sadece RV..S1 . i radan dona-
tilabilir.
Ayar ventilinin_anlik po: nunun geri bildirimi i¢in
4 ila 20 mA.

(
umanda kamlarinin

LKS 3.1

il Kam diski ve govdede kizak

% Montaj dirsedi ve hava klapesi kolu
Siparis no. 15600010

FLEX
Esnek baglanti elemani (plastik boru iginde
celik tel)

Asagidaki uzunluklar teslim edilebilir:
400 mm:  siparis no. 59101420
750 mm: siparig no. 59101450
980 mm: siparis no. 59104690

2000 mm: siparis no. 59101500

Diger uzunluklar igin talepte bulununuz.

> Montagj i¢in tim civatalar 1 t@at kap-
samina dahildir.

> LKS 3.1 montajiicin serv:

mil kullanilir.

aki disari ¢ikan

o > Asagidaki sekil montaj setine gore hafif farklilik
gdsterebilir.

> Ayar ventili kapall konumda olmalidir.

> Her iki potansiyometreyi/akim vericiyi sonuna
kadar cevirin, bkz. Sekil |61, ardindan tekrar birkag
dis geri gevirin, bkz. Sekil [7.

. Montaj

setinin burnunu
clvata kafasinin

altina itin.
Direnc degeri icin montaj seti:
150 Q: siparis no. 74926119,
1 kQ: sigarig no. 74926121 A1 Kablo baglantisini yapin, bkz. Sayfa
2x1kQ: siparis no. 74926123, anti plani RV:..51).
> Potansiyometrenin diren¢ degeri — bkz. Tip eti-
keti.
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Conta seti s Periyodik bakim
> Periyodik bakim sirasinda contalarin degistiril-

mesi énerilir. ! DIKKAT

RV..ML, RVS..ML Arizasiz galismasini saglamak icin cihazin sizdir-

mazligini ve fonksiyonunu kontrol edin:

— Yilda 1x, biyogaz kullanildiginda yilda 2x; ig ve
dis sizdirmazlik bakimindan kontrol edin, bkz.
Sayfa [ (Sizdirmazlk kontrol(i].

— Yilda 1x elektrik tesisatini ye
dogrultusunda kontrol edin,

lamaya dikkat edin,
Badlanisl

A7 Tesisin gerilimini

RV 2..ML, RVS 2..ML: siparis no. 74926010
RV 3..ML, RVS 3..ML: siparis no. 74926011
Teslimat kapsami:

A 1 x yassI conta, 6lgim mansonu igin

B 3 x conta, kapak civatalari igin

C 2 x O-ring, giris ve ¢ikis flangl icin

D 3 x O-ring, kilavuz boru igin (sadece RVS)
RV..F, RVS..F

'§ mi tersine takip ederek yeni servomotorun
montajini gerceklestirin.

> Kablo baglantisini yapin, bkz. Sayfa
badlantis].

Siizgecin temizlenmesi

> Debi azaldiysa, giris flangindaki stizgeci temiz-
leyin.

RV..ML

B 1 x O-ring, gbvde kapagdi icin
C 3 x O-ring, kilavuz boru igin (RVS 40 - 65)

> Giris ve cikistaki contalarin degistirimesi dnerilir.

[9 Siizgeci temizledikten sonra siralamay! tersine
takip ederek cihazi tekrar boru hattina monte
edin.

[0 Son olarak cihazin sizdirmazligini kontrol edin,

bkz. Sayfa [f_(Sizdirmazlik kontrolii).
TR-10



RV..ML, RV..F

21 2

=g

i

> Govde Ust pargasindaki contanin degistirimesi > Tum contalarin degistiril
Onerilir. suarlar, Sayfa

i dnerilir, bkz. Akse-

lestirin.
44l Gaztas

— (&

['81 Siizgeci temizledikten sonra islemi tersine takip
ederek cihazin montajini gergeklestirin.
[97 Son olarak cihazin sizdirmazligini kontrol edin,

bkz. Sayfa [/_(Sizdirmazlik kontrolii).

Bobinin sékiilmesi/degistirilmesi

> Tespit civatalarinin sayisi sekildekinden f
RVS..ML: 4 x tespit civatasl,
RVS..F: 3 x tespit civatasl.

A5 Cihazin sizdinp sizdirmadigini ve glivenli kapatip
kapatmadigini tespit etmek igin i¢ ve dis sizdir-
mazligi kontrol edin, bkz. Sayfa
[ikontol]

> Elektrik tesisatini yerel yénetmelikler dogrultu-

sunda kontrol edin, &zellikle topraklamaya dikkat
edin.

1 gOzerken yayin gerilim
e alin.
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Ariza halinde yardim

/\ UYARI

Dikkat! Hasar olusmamasi igin asagidaki hususlara

dikkat edin:

— Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z
konusudur! Elektrik akimi taglyan parcalar Uze-
rinde yaplilacak calismalardan énce bu parcalarin
elektrik baglantisini kesin!

— Devre kartini kesinlikle skmeyin!

— Usullne aykirt onarim calismalari ve yanlis elek-
trik baglantilari ayar elemanini agabilir ve tahri-
bata yol acabilir!

? Arnza
I Sebebi
e Cozim

? Ayar elemani hareket etmiyor mu?

I Servomotor manuel ¢alisma modunda.

e SUrgull salteri otomatik konumuna getirin, bkz.
Sayfa B (Calstirma]

I Cok yuksek ortam sicakligi ve/veya yuksek
calisma gerilimi nedeniyle motor bobinaji veya
elektronik bozulmustur.

®  Ortam sicakligini ve/veya galisma gerilimini dik-
kate alin, bkz. Tip etiketi veya Sayfa
Leriler]

1| Elektrik hatasi!

®  Atesleme kablolarina olan minimum mesafeyi
dikkate alin.

I DIP salterinin pozisyonu yanlis.

e DIP salterleri lizerinden dogru gifis sinyalinj ayar=
layin.

I 4 — 20 mAYalep deger girisindeki girigfsinya-
li <4 mAs

e Girig/sinyalini kontrol edin, kablo, kepuklugunu
giderin,

#2. Servomotordaki motof ve tahrik mili artik
kusursuz calismiyor‘mu?
N Disli kutusu bozukg
¢ | Cihaz sokun veyireticifirmaya génderin.

?  Geri bildirim potansiyometresi ve akim verici
yanhs degerler mi veriyor?

I Potansiyometre mekanik dayanagina garpiyor.

e | Potansiyometre/akim verici montaj setini usulli-

ne uygun monte edin, bkz. Sayfa

betinin monte edilmesil.

Regletteki baglantilar ters.

Regletteki kontak dizenini kontrol edin.

Yanlis potansiyometre degerlendirmesi.

Potansiyometreyi gerilim boélicu olarak kullanin.

Potansiyometrenin iletken malzemesi bozuk.

Montaj setini degistirin, bkz. Sayfa

betinin monte edilmesi.

? Ayar elemani siirekli hareket mi ediyor?

I Giris sinyalinde dalgalanma var.

e Ayar devresini kontrol edin, mimkunse séniim-
lendirin.

e Potansiyometre P3 Uzerinden histerezi yikseltin,
bkz. Sayfa B (Giris sinvall

I 3 nokta adm sinyalinde dalgalanma var.

® 3 nokta adimli regUlatért kontrol edin/ayarlayin.

2 Anza burada aciklanan calismaldriile gide-
rilemiyor mu?

I Dahili hata.

e Cihazi s6ékin ve kontrol edilmesi icin Gretici fir-
maya gonderin.

Teknik veriler

Cevre

Gaz turt: dogal gaz, hava gazi, LPG (gaz halinde),
biyogaz (haemeniaks. %0,1 HoS)ve hava.
Maks. giri$ basinc — bkz. Tip etiketis

Akiskan ve cevre sicakligi;

=20 ila +#60 °C (-4 ila®140 °F).

Opsiyonel Viton ventil tablasicontasiyla:

Oila +60 °C (32 ila 140 °F).

Nemlenme olmamalidir.

Cevre sicakliginmiist araliginda strekli kullanim,
elastomer malzemelerin eskimesini hizlandirir ve
kullanim omeiinu azaltrr.

Depolama, sicakligr: -20 ila +40 °C (-4 ila +104 °F).
Elektriksel

Hat gerilimi:

230 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz,

120 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz.

Koruma tUrd: IEC 529’a gore IP 54.

Koruma sinift: 1.

Kontak yUku (potansiyelsiz ek salterler):

24 ila 250V, 50/60 Hz, maks. 2 A (Ohm yUkd).
RVS, bobin:

Yay baskill ventil tablall manyetik ventil (RVS
modelinde), akimsiz kapali, EN 161’e gore sinif A,
grup 1.

Kablo kesiti: maks. 2,5 mm2.

Baglanti vidasi:

PG 13,5 - RVS 232ML hari¢ = PG 11,

ISO 4400’e gore cihaz fisi.

Kapama suresi: < 1 sn.

Acma suresi: %100.

Elektrik baglantist:

Veri tablosuna gore elektrik glict calistirma sirasin-
da ve surekli calismada aynidir. Manyetik bobinin
guc faktorl: cos @ = 1.
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RV, RVS, servomotor: Hava hacimsel debisi Q

Kablo kesiti: maks. 1,5 mm2. Basing kaybi Ap = 1 mbar (0,4 "WC) oldugunda
Baglanti vidast: hava hacimsel akisi Q
RV, RVS: 2 x M20, Ap 1 mbar (0,4 “WC)

RV..E, RVS..E: 3 x M20.
Entegre pozisyon ayarl RV..E.
Asagidaki sinyal sekilleri iglenir:
-0 (4)ila 20 mA,

-0ila10V. .
Giirig direnci:

0 (4) ila 20 mA: 50 Q (yUk empedansi),

Oila 10 V: 150 kQ (giris direnci).

50 Hz’de 0O ila %100 icin ¢alisma suresi:

30 sn. ve 60 sn.

60 Hz'deki ¢alisma sureleri, 50 Hz'e gore 0,83 ora-
ninda daha kisadir:

RV..30, RVS..30
RV..60, RVS..60

Kam salterlerinin kontak yUku:

26,1
44.8
24-230V, : 67,2
50/60 Hz 28 1.5
3,8 142
5,2 104
6,9 258
10 373
15 560
21 784
30 1120
42 1568
18 672
30 1120
42 1568
59 2203
80 2986
100 3733

Kullanim 6mri

S6z konusu kullanim émrU, Grdndn bu kullanim ki-
lavuzu dogrultusunda kullaniimasi halinde gecerlidir.
Guvenlik agisindan 6nem arz eden Urtnlerin, kullanim
omri sonunda degistirimeleri gerekir.

EN 161 normuna gére kullanim émrl (Uretim tarihi

itibaryla):
disari gikan mile 3 Nm

RVS 2, DN 25 500.000 10
RVS 2, DN 40

RVS 3, DN 50

RVS 3. DN 65 200.000 10
RVS..F

Daha ayrintili bilgi igin ydrtrlikte olan kurallar kap-
sayan kilavuzlara ve afecor internet sitesine bakin
(www.afecor.org).

Bu uygulama kalorifer sistemleri igin gegerlidir. Isil
islem sistemleri icin yerel yonetmelikleri dikkate alin.
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Nakliye

Cihazi dis darbelere karsi koruyun (darbe, garpma,

titresim). Urin teslim aldiginizda teslimat kapsami-

ni kontrol edin, bkz. Sayfa B_(Parcalarin_tanimi.

Nakliye hasarlarini derhal bildirin.

Depolama

Urtind kuru ve kirden uzak depolayin.

Depolama sicakligi: bkz. Sayfa [12 (Teknik veriler].

Depolama suresi: ilk kullanmdan énce orijinal amba-

lajnda 6 ay. Depolama sUresinin daha uzun olmasi

durumunda toplam kullanim émr( ayni oranda kisalir.
@ Ambalaj

Ambalaj malzemesi yerel yonetmeliklere uygun imha

edilmelidir.

imha

ModUllerin yerel yonetmeliklere uygun ayri ayri imha

edilmeleri saglanmalidir.

Sertifikasyon
Uygunluk beyani

imalatg! firma olarak, CE-0085AR0109 (iriin kod nu-
marall RV, RVS tipi GrinUn asagida belittilen direktif-
lerin ve standartlarin beklentilerine dygun,oldugunu
beyan ederiz.

Direktifler:

- 2014/35/EU - LVD

- 2014/30/EU - EMC

Yonetmelik:

— (EV) 2016/426 — GAR {21 Nisan 2018 itibaryla
gecerlidir)

Standartlap

— DIN ENW18611

- EN 60730

—EN 161

— EN 126

S6z konusu Urdin kontroledilen numune ile aynidir.
Uretim{ (EU) 2016/426, sayili direktifin Annex Il pa-
ragraph 3’e gore (24aNisan 2018 itibaryla gecerlidir)
denetleme yontemine tabidir.

Elster GmbH

Uygunluky, beyaninin (D, GB) tarayici ¢iktisi —
bkz.|wwav.docuthek.co

Tehlikeli maddelerin Gin’de kullaniminin
kisitlanmasina dair direktif (ROHS)
Aciklama tablosunun tarayici ¢iktisi (Disclosure Table

China RoHS2) — adresindeki

sertifikalara bakin

lletisim bilgileri

Teknik sorularnizda lttfen sizin igin yetkili olan su-

beye/temsilcilige danisin. Adresleri internetten veya
Elster GmbH firmasindan 6grenebilirsiniz.

Gelismeye yonelik teknik degisiklik hakki saklidir.

Honeywell

I;gmdel’

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel.: +49 541 1214-0

Faks: +49 541 1214-370
hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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