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Application

BCU 370

1 Application
La commande de brGleur BCU 370
et controle les brdleurs industri air soufﬂe d

puissance illimitée en foncti intermi te
continu. o
On l'utilise pour les brg c sou1c lumage di-

I_e BCU 370
avanne papil-

rect ou allumés par un
commande le ventilateur et posm
lon raccordée pour les séquences de pré-ventilation
et d’allumage. Apres la pré-ventilation et le démarrage
du braleur, l'autorisation de régulation est délivrée a
un régulateur externe qui positionne la vanne papillon
en fonction de la puissance demandée. Apres Uarrét
du braleur, débute la phase de post-ventilation. La
commande de brGleur BCU 370 contrdle les pressions

BCU 370 Edition 01.19

Bloc supérieur

e gaz et d’air. Une fonction optionnelle de contréle
‘étanchéité intégré permet de contrdler les vannes en
interrogeant un pressostat gaz externe.

La possibilité de paramétrage par l'intermédiaire d’'un
port optique et du logiciel BCSoft assure une adapta-
tion optimale de lappareil a l'application spécifique.
Les tentatives d’allumage paramétrables ainsi que la
possibilité de programmer un redémarrage automa-
tigue augmentent la disponibilité de l'équipement de
braleur.

L'option démarrage rapide autorise le démarrage
conforme du braleur a air soufflé aprés un arrét de ré-
gulation sans pré-ventilation. On évite ainsi une entrée
d’air inutile dans la chambre de combustion.



Application

Aprés une demande en température, la puissance ther-
migque maximale est disponible.

L'état du programme, les parametres de l'appareil ou
encore le signal de flamme s'affichent directement sur
le BCU. Un mode manuel intégré permet le démarrage

manuel du braleur ainsi que le réglage de la position de é

trale. Le logiciel de commande et de réglage BCSoft est
un outil performant pour la mise en service et la main-

la vanne d’air indépendamment de la commande cen- &
tenance. '
Afin de réduire les frais d’installation et de céblage& *0

Honeywell Kromschroéder propose en option une inter-

face Profibus DP pour la transmission des si @ \Q

commande et des rétrosignaux. a

&)

&
S
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1.1 Exemples d’application

21 BCU 370.1 1.1.1 Braleuraairsouffléarégulation

” moadulante

” 5 : lle BCU 370 commande le ventila-
g 5 teur et positionne la vanne papillon

22 9 3 7 4 5[29 30 pour les séquences de pré-ventila-

DG ming ADL Vi V2

tionet dlallumage. Aprés le démar-
ragedu braleur, le BCU autorise la

TV ¥ régulation.
—DLETZ-I |cB\2/%r\<AIA>X'I—L\'I
A E

1.1.2 Braleuraairsoufflé arégulation

BCU 370.11..03 % modulante avec contréle
21 32 d’étanchéité
24 K . . QOutre le fait de commander le bri-
23 XY \i-oD: leur a air soufflé, la commande
28 |x 3 \j'_fi]_'o[@ de braleur contréle la fonction de
22 9 3 7 4 1 520 30 [31 32 13 © s .
STy W TR G o V2 sécurité des deux électrovannes
oG gazvia le pressostat gaz DG, réglé
Eﬁ VG K oo V6.1 surp,/2.
— 1 I | I
Y VY Parametre 27 = 1 : « OUVRIR » V2
IC 20 A@Yl:\ durant le fonctionnement du bra-
o BVA'=—+4 leur.
A | 7|
L= T
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1.1.3 Brdleur a air soufflé a
régulation modulante avec
braleur d’allumage et controle
d’étanchéité

Un'braleur dallumage allume le
brGleur principal et s'arréte pendant
le tenps de sécurité du braleur prin-
cipal.

Rarametre 27 =0: « FERMER » V2
durant le fonctionnement du bra-
leur pour que le brGleur d’allumage
soit éteint.
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1.1.4 Commande du BCU via
PROFIBUS DP

l<e BCU 370..B1 délivre au régula-
telur de température 'autorisation
defégulation de la puissance. En-
suite, le régulateur de température
commrande directement la vanne
papillon.

1.1.5 Commande du BCU et de la
vanne papillon via PROFIBUS DP
Le régulateur de température
transmet les informations de posi-
tionnement de la vanne papillon
via le PROFIBUS DP au BCU 370..
B1-3 qui commande la vanne aprés
l'autorisation de régulation.



2 Certifications
Certificats — voir www.docuthek.com

Modeéle certifié UE selon

q3

Directive:

— Directive « basse tension » (2014/35/EU),
— Directive « CEM » (2014/30/EU).
Reglement:

- Reglement « appareils a gaz » (EU) 2016/426
Homologation FM

APPROVED

Factory Mutual Research Class«76411 Protection
de combustion et systemes de détection de flamme.

Convient pour des applications conformesa NFEPA 86.

www.approvalguide.cam

Homologation ANSI/CSA

&

American National Standards Institute / Canadian
Standards Association — Numéro de classe: 3335-01
et 3335-81.

BCU 370 - Edition 01.19

Homologation UL
Etats-Unis et Canada

CUS

LISTED

Underwritersilzaboratories — UL 372 « Primary Safety
ContralsyforGas- and Qil-Rired Appliances » (Disposi-
tifs de,sécurité primaires pour brdleurs gaz et fuel).

wwwitil.eom = Teelsien bas de la page) = Online Certi-
fications Directory

Homologation AGA

b

AGA

Australian Gas Association, n® d’homologation : 6880

http://www.aga.asn.au/product_directory

Union douaniére eurasiatique

EAL

Le produit BCU 370 correspond aux spécifications
techniques de 'Union douaniére eurasiatique.
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3 Fonctionnement

vl

3.1 Plans de raccordement

3.1.1 BCU 370

Le schémaiillustre le BCU 370..11 avec transformateur
d’allumage intégré, contréle par ionisation et contréle a
deux électrodes.

Choix des cables et cablage, voir page

bour 'étude de projet)

BCU 370 - Edition 01.19

LLégende, voir page |7 (Légende
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BCU 370..11 pour 120V et 230V, contrdle par cellule UV

13114115116

=+
Q

PE

!

BCU 370.92 pour 230V, allumage électrode contre
electrodé

BCU 370..12

BCU 370..13 pour 120V, allumage électrode contre
électrode avec point milieu pour mise a la terre du coté

BCU 370..13

secondaire

vl

BCU 370 - Edition 01.19 11



Fonctionnement

BCU 370 13114115116 N
[lelele] ol

=

BCU 370 T13[14T15

16] [PEZ]
1 | |elelele
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BCU 370 avec transformateur d’allumage externe, par
ex. TZlou TG

370 ontrole monoélectrode, pour cela, un
transfor r d'allumage externe TZl ou TGl est

T4 gzg\

BCU 370..D3, pressostat gaz DG pour le contréle
d’étanchéite

12



Fonctionnement

BCU 370..U1 H )

2

BCU 370 Edition 01.19

O&
O

Q

BCU 370..U1 avec détecteur de flamme UV UVC 1 pour
fonctionnement continu

Utiliser un cable d ccordement a 5 fils avec conduc-
teur de protecti ome aux prescriptions locales.
La miseala t&l C 1 estassurée via un raccord
conducte otection relié galvaniquement avec le
boiti &
e
:e

13
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3.1.2 BCU 370 avec servomoteur IC 20

Le « contact fermé » (90° = 0) du régulateur progressif
trois points externe 8PS) peut étre raccordé a la borne
26 ou 27.

Borne 26 : le régulateur fonctionne entre la position
ouverture €tila, position d’allumage.

Borne2%,: le regulateurfonetionne entre les positions
ouverture et fermeture.

14



3.1.3 Commande clapet avec régulation de
puissance entre les positions ouverture et mini.

séparée

5 ? Cette possibilité deraccordement est appliquée

g 5 lorsqu’une pasition deWwanne située en dessous de la
1 position d'allumagedoit étre atteinte.

Cablage,standard BCU 370Q.et BCU 370..B1 sans fonc-
| | [] tionfement progressifatrois points

Commande de la borne
28

l

« Position finale.inférieure FERMETURE 27

' Positi E%férieureMlNl. Viainterrupteur de fin de course
[

Position de vanne
osition finale supérie ™

séparé
Positionfinale inférieure ALLUMAGE 26

BCU 370 - Edition 01.19 15
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BCU 370..11..B1 v

—490°>0
3

3.1.4 BCU 370..B1 avec PROFIBUS DP
Fonctionnement, voir 32 (PROFIBUS DP)

BCU 370 - Edition 01.19

A A ; A A
3PS .
@
A =W
N (2
--------------------------------------- %-—-—-—-—--PE

BCU 370..B1
ON
OFF

2B(2A[1B[1A

P
] ju
N

Y VY A A

PROFIBUS-DP

Choix des cables et cablage, voir page

bour l'étude de projet)

Légende, voir page[( 7 (Légende

16



Fonctionnement

3.1.5 Occupation des bornes de raccordement

Borne Type Désignation Fonction
2 - " Tension pour le fonctionnement du BC

1,2 Entrée V CA Tension d'alimentation 1=phase (L1) et2=conducteurneu& A
3 Sortie VCA Ventilateur Raccord pour lacommande d'unafentilateur
4 Vanne gaz V1 Raccordement de la phase poﬁ la‘ne g!z V1
5 Sortie circuit de Y % R d de laoh ! %

SECUNite anne gaz accordement de la phasé paurla vanne gaz
6 Vanne gaz V3 Raccordement de la phase avanne gaz
7 Entré Pression d’air mini. Raccord pour pressostatspour le controlede [apression d’air mini.

ntrées : o - —
9 pressostats Press?on gaz m|n|: Raccord pourpremourle cont@ presspn de gaz mlnl:
11 Pression gaz maxi. Raccordpounpressostats pour le gontrole de la pression de gaz maxi.
?’210 e Sorties V CA Alimentation électrique entatio éleCtrique des pressostats
13 Entrée amplificateur de flamme Entrée amplificateur deflamme
14 Contrdle de la Tension dalimentation cellule UV Sﬂti%sion dw pour cellule UV
15 flamme Masse du brileur Entrée masse dutbraleur pour cellule UV
16 Sortietransformateurw Sortie poutr ateur d'allumage (externe)
17,181D2) | Contact sans Contact d'indicatiomde service Le contaet entre les bornes 17 et 18 se ferme en cas d'indication de service du braleur.
19,201 2) | potentiel Contact d'indication L(%Auntre les bornes 19 et 20 se ferme en cas d'indication de défaut du BCU.
2102 Signal de démarrage Démarrage du BCU en cas de signal, arrét du BCU en cas d’absence de signal
‘ ‘ ?narrage du ventilateur en cas de signal, par ex. pour amener de lair pour refroidir la

22072 Venti ambre de combustion. Ne fonctionne qu'en mode d’attente. La fonction est désactivée

EntréeV CA des qu'un signal est présent sur la borne 1 (démarrage BCU).
231)2) Ream MmNt 4 distance lE’anrtrrééte pour un signal externe (touche) pour le réarmement de 'appareil apres une mise a

; - g ~a Raccord pour les dispositifs de sécurité et les inter-verrouillages superposés (par ex.
24 orisation / urgence arrét d'urgence)
ST . Signal de sortie pour 'autorisation de régulation du régulateur progressif trois points. La
2)

25 Rlaccord pour le Autorisation régulation position de 'élément de réglage peut étre variée entre des positions différentes.
262) rergUIr?atseslijfrtrois Y- (jusqu’a la position d’allumage) | Raccord pour le signal de commande de la position d'allumage
272) goir?ts externe Y- (jusqu’a la position mini.) Raccord pour le signal de commande du positionnement sur débit mini.
282) Y+ (jusqu'a la position maxi.) Raccord pour le signal de commande du positionnement sur débit maxi.

BCU 370 - Edition 01.19
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Fonctionnement

Borne Type Désignation Fonction

%Ql) 30et Sortie VCA Commande de la puissance Raccord pour commande de la puissance via servomoteur
Entrée circuit de Rétrosignal servomoteur / q " -

32 séeurite convertisseur de fréquence Raccord pour le signal de recopie d du servomoteur

D BCU..B1 : non disponible / désactivée

2) BCU..B1-3:non disponible / désactivée ‘

Nz o
ot

N\
00

’60
S

4

BCU 370 Edition 01.19 18



3.2 Programme BCU 370

Mettre le BCU 370 en marche

v

Si indication de défaut : réarmement

Position de démarrage / atftente

v

Démarrage avec signal &

P

Début de la temporisation de mise en marche tg (P22)

v

Temps de démarrage ventilateur tgy {P20)

v

Ouverture de la vanne papillon

Début temps de pré-ventilation tpy (P18)

L1 ™
La vanne papillon se place en position d’allumage

Ao

1

Début temps de pré-allumage tyz (P21)
Allumage activé

.~ 2 )

Début temgs desécurité tsay pour le
brdleur / braleur d’allumage (P12),
ouverture V1 et V2

v

Début temps de stabilisation de flamme tgs;
pour le brdleur / brileur d’allumage (P13)

BCU 370 - Edition 01.19

3.2.1 Démarrage normal

Siun défaut résultant du cycle de
fonctionnement précédent venait
aetre détecté apres la mise en
marche, il faut en premier lieu pro-
céder au réarmement du BCU. La
temporisation de mise en marche tg
débutedes que le signal de démar-
ragey(®) est appliqué.

RPendant le temps de démarrage
ventilateur tgy, le ventilateur dé-
marre malgré que la vanne papil-
lon soit fermée. La vanne papillon
passe ensuite de la position ferme-
ture a la position ouverture. Aprés
la phase de pré-ventilation, elle
repasse en position d'allumage.

LLes temps de course sont détermi-
nés par le servomoteur. Le BCU at-
tend un rétrosignal du servomoteur
avant de poursuivre le programme.

Le BCU active alors le pré-allumage
tyz et ouvre ensuite les vannes V1
et V2 pour le brGleur d’allumage. Le
temps d’allumage t; est constant.
Apres le temps de stabilisation de
flamme pour le brGleur d’allumage
trsy, le BCU ouvre la vanne V3 afin
de démarrer le brGleur principal.

19



Fonctionnement

v

Début temps de sécurité tspo pour le braleur principal (P14),
ouverture V3

Si paramétre P27 =0 : A
V2 est désactivée

Début temps de stabilisation de flamme tgsp
pour le brileur principal (P15)

PN

Temporisation autorisation régulation tgg (P29)

v N\ ' «
Autorisation de la régulation e

) 2

LS

4

Arrét de régulationpar

le signal ©
v

-~ O

Début tetnps de\post-ventilationitpyy (P19) |
g

N

Fermeture de la.vanne'papillon |

b NI

Position de démarrage / attente |

BCU 370 - Edition 01.19

Sile parametre 27 =0, V2 se ferme
a la fin du temps de sécurité pour
le’braleur principal tgay. Le braleur
dallumage est mis hors service.

Deébutent ensuite le temps de sta-
bilisation de flamme pour le braGleur
pringipal trsy ainsi que le temps de
temporisation pour l'autorisation de
larégulation tgr. Le BCU autorise
ensuite la régulation.

Les cyclesetdu programme
sont supprimés si aucun braleur
d’allumage n'est installé.

Le cycle de post-ventilation débute
des que le signal de démarrage (%)
est coupé. Pendant ce temps, la
vanne papillon se place en position
d’allumage, puis en position ferme-
ture. Le BCU demeure ensuite en
position de démarrage / attente.

20



L

Position de démarrage / attente

v

Démarrage avec signal &

Début de la temporisation de mise en marche tg (P22)

v

Temps de démarrage ventilateur fGV (P20)

i

Temps d’attente TW

§

Début temps de pré- oIIumoge tyz (P21)

Allumagelactivé

21 N A

N\ Y i \"

Début temps deisécurité tgp1 pout le
broleunzabrileurd allumage (P12);

ouverture V1 et V2

R

Débuhtemps de stabilisation de flamme tfs;
pour lgbrileur / btdleur d’allumage (P13)

Y

Début temps de sécurité tspg pour le brdleur principal (P14),

ouverture V3

v

Si paramétre P27 =0 :
V2 est désactivée

v
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3.2.2 Démarrage rapide, la vanne
papillon attend en position
d’allumage

Parametre 06 =0, parametre 28=0

Leldémarrage rapide correspond
au démarrage normal, la pré-ven-
tilatiométant annulée. Le braleur
démarre plus rapidement. Cela
entraine une meilleure qualité de
régulation cariln’y a pas de temps
mort, 'énergie est mieux exploitée
et l'air froid ne pénéetre pas dans la
chambre de combustion.

Le BCU 370 n'effectue le démar-
rage rapide que si le dernier arrét
était un arrét de régulation. Celui-
ci ne doit pas étre supérieur a 24
heures et le BCU doit avoir été mis
en marche.

Par rapport au « démarrage nor-
mal », les cycles LAl [Pl et[A2]du

programme sont supprimés lors du
démarrage du braleur.

Les cycles-et-du programme
sont également supprimés si aucun
braleur d’allumage n'est installé.
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v

1

Début temps de stabilisation de flamme trso
pour le brdleur principal (P15)

Temporisation autorisation régulation tgg (P29)

v

Autorisation de la régulation

Arrét de régulation
par le signal ¥

v

Ouverture

BCU 370 Edition 01.19

Apres un arrét de régulation, débute
le temps de post-ventilation tpy,
is la vanne papillon se place en

ition d’allumage afin de se pré-
«z rau prochain démarrage.
EMARQUE : selon 'homologa-

v tio ou FM, aucun démarrage
r ‘est admis.
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v

Position de démarrage / aftente

Démarrage avec signal 9

Début de la temporisation de mise en marche tg (P22)

v

Ouverture de la vanne papillon

La vanne papillon se place en position,d’allbmage

V'S

Temps de démarrage ventilateurigy (P20)

I8) U

Temps.d'attente tyy

- N (@

1

Début témps de pré-allumage tyz(P21)
Allumage activé

I Nl X

Début temps,de sécuritégsay pour le brileur / brileur

d’allemage (P12),
ouverture V1 et V2

v

Début temps de stabilisation de flamme ts;
pour le brileur / brileur d’allumage (P13)

BCU 370 - Edition 01.19

) N

(
Sl

3.2.3 Démarrage rapide, la vanne
papillon attend en position
férmeture

Parameétre 06 =0, parametre 28=1

Lecycle de pré-ventilation est éga-
lementannulé lors de ce démarrage
rapidetAfin d’éviter une entrée d'air
froid dans la chambre de combus-
tion pendant la position de démar-
rage / attente, la vanne papillon
attend en position fermeture.

Le BCU 370 n'effectue le démar-
rage rapide que si le dernier arrét
était un arrét de régulation. Celui-
ci ne doit pas étre supérieur a 24
heures et le BCU doit avoir été mis
en marche.

Apres la temporisation de mise

en marche tg, la vanne papillon se
place en position d’allumage. La
position d'allumage est toujours at-
teinte depuis la position ouverture.
C’est pourquoi la vanne papillon

se place au préalable en position
ouverture.
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v

Début temps de sécurité tspo pour le braleur principal (P14),
ouverture V3

! P 4

Si paramétre P27 =0 :
V2 est désactivée

v

Début temps de stabilisation de flamme trso
pour le brileur principal (P15)

Temporisation autorisation régulation trg (P29) § ' PN

Autorisation de la régulation

D .g&

Arrét de régulotion par
“le'signal &

FNYT \SF

Débuttemps de post-ventifation tpy (P19) |

R

Fermeture deda'vanne papillon |
v

Position de démarrage / attente |
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Les cycles und [@7] du pro-
gramme sont supprimeés si aucun
proleur d’allumage n'est installé.

" cycle de post-ventilation débute
_des que le signal de démarrage ()

est coupé. Pendant ce temps, la
vanme papillon se place en position
d’éllumage, puis en position ferme-
ture. Le BCU demeure ensuite en
position de démarrage / attente.

REMARQUE : selon '’homologa-
tion CSA ou FM, aucun démarrage
rapide n‘est admis.
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Mettre le BCU 370 en marche

v

Si indication de défaut : réarmement

v

) N

Position de démarrage / attente

Démarrage avec signal &

Début de la temporisation de mise en marche tg (P22)

v

Ouverture de la vanne papillon

'\

La vanne papillon se place en posmon d'allbomage

Temps de démarrage venhla’reur tev (P20)

V'S

Temps.d’attente

v
VN

1

Début temps de pré-allumage ty(P21)
Allumage activé

_ ew LN

Début temps,.de sécuritédsay pour le braleur / braleur

d‘allomage (P12),
ouverture V1 et V2

v

Début temps de stabilisation de flamme tgsy pour le

braleur / brdleur d'allumage (P13)
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3.2.4 Démarrage sans pré-
ventilation, la vanne papillon
attend en position fermeture
Parameétre 18 =0, parameétre 28=1

Siun défaut résultant du cycle de
fonctionnement précédent venait

a étresdétecteé apres la mise en
mafche, il faut en premier lieu pro-
céder au réarmement du BCU. La
temporisation de mise en marche tg
débute dées que le signal de démar-
rage () est appliqué.

La vanne papillon passe ensuite de
la position fermeture a la position
ouverture pour finir en position
d’allumage. Pendant le temps de
démarrage ventilateur tgy, le venti-
lateur démarre malgré que la vanne
papillon soit en position d'allumage.

Aprées le temps d'attente ty, le BCU
active le pré-allumage tyz et ouvre
ensuite les vannes V1 et V2 pour

le braleur d’allumage. Le temps
d’allumage ty est constant. Apres le
temps de stabilisation de flamme
pour le braleur dallumage tgsy,

le BCU ouvre la vanne V3 afin de
démarrer le braleur principal.
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v

Début temps de sécurité tspo pour le brileur principal (P14),
ouverture V3

Si paramétre P27 =0 : A

V2 est désactivée

v

Début temps de stabilisation de flamme trso
pour le brdleur principal (P15)

- | Temporisation autorisation régulation tgr (P29) I j
. | Autorisation de la régulation z
’ \

A\

Arrétde régulation
parle signal 9

2N Y «

Début temps de post-ventilation tpy (P19) |

Fermeture de ldivanne papillon |

»

| Position de démarrage / attente |

BCU 370 - Edition 01.19

Si le parametre 27 =0, V2 se ferme
a la fin du temps de sécurité pour
le braleur principal tgay. Le braleur
dalldmage est mis hors circuit.

Débutent ensuite le temps de sta-
bilisation de flamme pour le braleur
prin€ipat trs, ainsi que le temps de
temporisation pour l'autorisation de
larégulation tgyr. Le BCU autorise
ensuite la régulation. Les cycles
et[d7]du programme sont suppri-
més si aucun brleur d’allumage
n'est installé.

Le cycle de post-ventilation débute
des que le signal de démarrage (§)
est coupé. Pendant ce temps, la
vanne papillon se place en position
d’allumage, puis en position ferme-
ture. Le BCU demeure ensuite en
position de démarrage / attente.
REMARQUE:

Selon I’homologation CSA ou FM,
aucun démarrage rapide n'est
admis.
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3.2.5 Ventilation

La commande de l'entrée ventilation, borne 22 ou via
Etat et indications de'défaut pour PROFIBUS DR, active
la fonction ventilatien. Dg 'air froid est introduit dans

la chambre defeambustion, pour le refroidissement par
exemple.

Apres_centrole de la positian repos du pressostat air
DL,1e BCU 370 démarre e'ventilateur et ouvre la vanne
papillomjusqu’a la, position ouverture. Le pressostat air
Dlcontrole la pression dair.

Sille signal'dedemarrage (§) est appliqué durant la
ventilatiom, de brileur est mis en marche. Si le temps de
ventilation écoulé est au moins égal au temps de pré-
ventitation réglé, le brlleur démarre directement apres
que la position d’'allumage soit atteinte. S'il est plus
court, la quantité d'air totale est introduite jusqu’a la fin
du temps de pré-ventilation.

Pour le démarrage normal du braleur, il nN'est pas néces-
saire de commander l'entrée ventilation.

L'activation de la fonction ventilation est ignorée durant
les cycles de fonctionnement du braleur.
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3.3 Controleur d’étanchéité

Surle BCU 370..D3, le contréleur
d’étanchéité contréle la fonction de
securite des électrovannes gaz si le
parametre 24 est réglé sur 3.

Le controleur d’étanchéité doit de-
celertout défaut d’étanchéité inad-
missible sur 'une des électrovannes
gaz et empécher un démarrage

du braleur. Lautre électrovanne

gaz continue de fonctionner sans
probléme et prend en charge larrét
seécurisé du débit de gaz.

Le contrble s'effectue durant le
cycle de pré-ventilation. Le venti-
lateur démarre et la pression d’air
ouvre le régulateur de proportion
GIK.

En cas d'un démarrage rapide
(parametre 06 = 0), le controle
s'effectue pendant la post-venti-
lation aprés le fonctionnement du
braleur. Les temps de pré- et de
post-ventilation (paramétre 18 ou
19) doivent étre réglés de fagcon a
ce gu'ils soient au moins égaux a la
durée d'essai tp.

vl
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La conduite vers le braleur en

aval de l'électrovanne gaz V2 coté
braleur doit étre ouverte afin que
Lespace entre les vannes V1 et V2
puisse étre purge.

Le pressostat DG contréle la pres-
sion.éntre les deux vannes. Il doit

2 BCU 370..D3 §§ ’E—T‘ étreyregle sur la moitié de la pres-
26 sion amont p,/2, afin de contréler
z: 5 : @:Dﬂl‘l le.s.d.e’ux vannes avec la méme sen-
g 2 |n Bg ,F_OI:9 sibilite.
)ZGZminﬁ 37 45 ] 6129 30 [31 32 13 © Sur les systemes de brlleurs d’allu-

mage / brlleurs principaux com-

portant trois électrovannes gaz, V2
et V3 sont contrélées en parallele.

DG%F_—I—
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3.3.1 Programme

Le diagramme illustre le processus
de controle durant la phase TEST.

L€ temps d'attente ty débute apres
ledemarrage. Le processus se
poursuit par les phases décrites en
colorine droite ou gauche.

—mSinapres le temps d'attente ty,

la pression dans l'espace entre
vannes py est supérieure a la
moitié de la pression amont p,/2,
cela signifie que V2 est étanche.
V2 s'ouvre pendant 3 s afin de
purger l'espace entre vannes.
Débute ensuite le temps de me-
sure ty. Si aucune pression n'est
détectée dans l'espace entre
vannes au-dela de cette durée,
cela signifie que V1 est égale-
ment étanche. Les deux vannes
sont ainsi contrélées.

— Siaucune pression n‘est détectée

dans l'espace entre vannes py
apres le temps d’attente ty, cela
signifie que V1 est étanche. V1
s’'ouvre ensuite pendant 3 s afin
de remplir 'espace entre vannes.

vl
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Débute ensuite le temps de
mesure ty. Si une pression est
mesurée dans l'espace entre
Vanpes au-dela de cette durée,
cela signifie que V2 est égale-
ment étanche. Les deux vannes
sontainsi controlées.
Lesdéfauts d’étanchéité sont
indiqués par le nombre[3E] pour la
premiere vanne et par le nombre
pour la deuxieme.
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3.4 PROFIBUS DP

Les fonctions et performances du BCU..B1 correspondent
a celles d'un BCU® sanssaccordement PROFIBUS.

PROFIBUS estidn bus tefrain standard ouvert, réservé
a de nombreusesutilisations multiples et ne dépendant
d’aucun fabricant.

PROFEIBUS DP constituewne variante optimisée en
vitesseeten colts detraccordement, pour ce qui
concerne la communication de systemes d’automatisa-
tion avec les@ppareils périphériques décentralisés.

Sur le PROKIBUS DP, la liaison maitre-esclave s'effectue
normalement au moyen d’'un cable blindé a deux brins.

Le'systéme de bus transmet les signaux de commande
de/démarrage, de réarmement et de commande de

la vanne d’air de l'automate (API) au BCU..B1 pour la
ventilation du four ou le refroidissement en position de
démarrage et le chauffage pendant le service. Dans le
sens inverse, il transmet les états de fonctionnement,
lintensité du courant de flamme et 'état actuel du pro-
gramme.

3.4.1 Signaux de commande relevant de la sécurité
Les signaux de la chaine de sécurité et de l'entrée nu-
mérique sont transmis indépendamment de la commu-
nication par bus par Uintermédiaire de cables séparés.
Lavanne d'air pour la ventilation du four peut étre com-
mandée via le PROFIBUS ou via un cable séparé sur la
borne 22. La ventilation doit étre controlée par d’autres
mesures comme par ex. le contréle du débit.
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3.4.2 BCSoft — Esclaves DP

Le logiciel Windows BCSoft permet un acces élargi aux Sont considérés comme « esclaves » les appareils qui
statistiques individuelles, aux fonctions de protocole, orientent les informations d’entrée des périphériques
aux enregistreurs a tracé continu et au parameétrage vers Lunité m esjinformations de sortie de

de la commande de braleur par Uintermédiaire du port l'unité mat di ion des périphériques.

optique. Les paramétres de l'appareil ne touchant pas a LLe mod Bl appartient a cette catégorie.

la sécurité peuvent étre réglés et adaptés a 'application

spécifique. peut accepterjusqu’a

3.4.3 Configuration en procédure maitre-esclave sclaves). Chaque élément de

Larchitecture du PROFIBUS DP est de type maitre-es- ﬁ aine beneﬁ ‘un adressage spécifique PROFI-
BYUS. Ceta 39e s'effectue par deux interrupteurs

clave. Celle-ci permet d’élaborer des systemes maf
@J la platine du BCU..B1, plage de réglage

simples ou multiples. de coda

On peut distinguer trois types d'unités : '

— Maitres DP Classe 1 (DPM1)
Les DPM1 sont des organes de com d entrali—
sés, qui peuvent échanger des informat av
stations décentralisées (esclaves)et en fonctlo

cycle préétabli. A cette ca - artien ar
exemple les systemes AP} C ou ctivés
par le PROFIBUS D

— Maitres DP Classe 2 (
Les DPM2 sont des modules de programmation,
d’étude de projet ou de commande. Leur utilisation se
justifie lors de la configuration et la mise en service
de systemes, ou lors d’interventions et d’'opérations
de visualisation sur réseau en cours de fonctionne-
ment.
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3.4.5 Technologie de réseau

Tous les appareils sont raccordés dans une structure de
bus (ligne). Un segment peut comporter jusqu’a 32 postes
(maftres ou esclaves). Aux extrémités de chague segment,
le bus est fermé par une terminaison de bus active. Pour un
fonctionnement sans défaut, il convient de s'assurer que les
deux terminaisons de bus soient sous tension en perma-
nence. Lalimentation en tension pour la terminaison de bus
est mise a disposition par le BCU. La terminaison de bus

peut étre raccordée au connecteur de raccordement du bus.

Lorsqu’ily a plus de 32 postes ou dans le cas d’exten#
sion de réseau, des répéteurs doivent étre employés
afin de raccorder les segments de bus.

3.4.6 Configuration

Lors de l'étude d’'un systeme PROFIBUS BR, chaguée péri-
phérique doit impérativement comporter desiparametres
spécifiques.

Dans le but de simplifier et standardiser l'étude, les para-
metres du BCU..B1 sont centralisés.dans un fichier GSD dit
« Fichier de données de®ase,del'appareil ». Lastructure
des fichiers est normalisée e facon a ee,gue les formats de
fichiers puissent étre correctement intefprétés par les mo-

dules d’'étude de projet émanant de différents constructeurs.

Apres vous étre enregistré, vous avez la possibilité de
télécharger le fichier GSD sur www.docuthek.com. Les
étapes nécessaires pour lire le fichier sont décrites
dans les instructions d’utilisation de votre systéme
d’automatisation.

BCU 370 Edition 01.19

3.4.7 Communication bus

Octets d’entrée (BCU = Maitre)

Octet 1
illage nécessitant
armemen
Ventilation
Position re
e

Position fermeture
atteinte*

Octet2  Octet3

réserve

voir tableau, page
9 (Etat et indications de défaut pour|
0-25,5pyAdu brileur
255 étapes

- Enmarche
Mode manuel

* UniqUementpour le BCU 370..B1-3, régulation progressive trois
points via PROFIBUS DP

~Nloy| o W N (e O

Octets de sortie (Maitre > BCU)

Bit Octet 0

0 Réarmement
1 Démarrage
2 Ventilation
3

4

5

6 Ouvert*

7 Fermé*

* Uniquement pour le BCU 370..B1-3, régulation progressive trois
points via PROFIBUS DP
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Octets E/S: le programmateur peut sélectionner les
données qui doivent étre transmises.

Entrées Sorties
BCU 370 Basic1/0 L octet 1 octet
BCU 370 Standard 170 4 octets L octet

Vitesse de transmission : jusqu’a 1500 kbit/s. v&

La portée maxi. par segment dépend de la vitesse de
transmission:

Vitesse de transmission [kbit/s] Portée [m] '
93,75 1200
1875 1000
500 400
1500 200

La portée indiquée peut étre augmentée e
des répéteurs. Il ne faut pas installer plus
teurs en série.

Les portées indiquées correspo taucableb
type A (3 2 brins, blindé et to 3) comme par,ex.

Siemens, n° réf. : 6XV1830 ,ou &’

cable agrafé Unitronic, n

BCU 370 Edition 01.19
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3.5 Etat du programme

Affichage  Etat du programme
Position de démarrage / attente

Fermeture de la vanne papillon

Controle de la position de repos du pressostat air

Temps de démarrage ventilateur tgy

Ouverture de la vanne papillon

Controle de la position de travail du pressostat air

Temps de pré-ventilation tpy

Lavanne papillon se place en position d'allumage

Temps d'attente ty

Temps de pré-allumage tyz

Lertemps de sécurité au démarrage tsay

1ertemps de stabilisation de flamme tgsq

2¢eme temps de sécurité au démarrage t

Attend une temporisation‘d 0

n temps de pause mini.

Ventilation

b I o] e ] M | e ] Y ] (] ) [ ) D] ) ]
ElREEEEEEEEEE S E EEE S E

Temps de post-ventilation tpy

En mode manuel, deux points clignotent.

BCU 370 Edition 01.19
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3.6 Indication de défaut (clignotant)

Message

Indication de défaut (clignotant) Affichage Mise a larrét Mise en sécurité e e Al
Flamme parasite [ J

Démarrage sans signal de flamme [ ' K

Disparition flamme pendant le 1ertemps de stabilisation A.' ‘ v

Disparition flamme pendant le 2éme temps de sécurité ®

Disparition flamme pendant le 2éme temps de stabilisation AEE

Disparition flamme durant le service (]

Réarmement a distance trop fréquent A’v ® ~ U

Chaine de sécurité interrompue (]

Réarmement a distance permanent *‘ ([ J
Cycle d'impulsion trop court ' E v [ J

DGpyin 0scille 5 (]
Erreur module bus o

Erreur bus N

Commande « OUVERTURE » et « FERMETURE » simultanée o
Défaut retour de position vanne papillon @v [ J

Contréleur d’étanchéité : V1 non étanche o

Controleur d'étanchéité:V2/V3non éfnchely o é . °

Défaut contréle du contact repos ¢ontrole.d aif [ J

Défaut contréle du contacttrm o

Défaut air pendant cycle de pré—véntilation [

Défaut air pendant cycle X du progravmme “‘ [ J

Défaut DG,,y. pendant cycle X du programme [ J

Défaut DGyy;,. pendant cycle X du programme o

Lavanne papillon n'atteint pas la position fermeture A (]

Lavanne papillon n'atteint pas la position ouverture ([

Lavanne papillon n‘atteint pas la position d'allumage o
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3.6.1 Réaction aux défauts du process

Le BCU 370 réagit différemment aux défauts du process en différents cycles du programme. Si par ex. le signal du

pressostat air DL est coupé durant le cycle de pré-ventilation, clignote sur L.
25 s débute. Si le signal ne réapparait pas apres écoulement de cette durée

tentatives d'allumage.

Défaut du process

Signal

(borne) Etat du signal

est coupé

endant cycle du programme

Arrét de régulation

Réaction du BCU 370

Tempsimparti 25 s

[ 1 Mise a larrét immédiate

Mise en sécurité

Tentatives d'allumage 1)

Redémarrage?)

icheur et une durée impartie de
fectue jusqu’a trois autres

Message défaut

DGpyin (9) est coupé
n‘apparait pas aprésitsy
n‘apparait pas

DL(T)

‘ terrogation position de travail

Temps de pré-ventilation

Lavanne se place en position d'allumage

[ ]

()

[ BK

est coupé Temps d'attente [ BK J

est coupé Temps de pré-allumage [ K

est coupé tsan [ 3K J

est coupé tes1 [ BK

est coupé [CE] |tsaz (B )
est coupé [07] ltrso [ [ J
est coupé Temps d'attente autorisation régulation o ( ]

BCU 370 Edition 01.19

38



Fonctionnement

Défaut du process Réaction du BCU 370

) =
] Y
Signal = | @ |= &
- . e | £
i) Etat du signal pendant cycle du programme % @ g e 5 . =
RERERE
.? Q = .8 wn © %
s E |2 22 &5 g
b=} v © O -‘_-u- £ ©
& L v o T @ A
= E © S 3 I
= B = = B & =
est coupé 0B| |Service [ J [ ]
est coupé 1] Ventilatioh
v(21) est coupé XX |lors de chagu [ ]
est coupé o4 @3
estcoupé i ( 3
Chaine de .
6 Iy
sécurité (24) estooupe l bl 5_'-'7
Flamme (13) apparait ] [ BK o]
apparait Tl | Inter ® o E'_lf
Pi] [Tem [ BK ) orl|
AZ| |l v se place en position d'allumage [ BK 0l
! ps d'attente [ K ) orl|
n'app SAL LK J 04|
5] |tFs1 o o | 05]|
: | [D5] |tsa e o 061
est coupé 7] |teso [ J @ ||
est coupé [HE] |Temps d'attente autorisation régulation [ J [ J Wﬁ
est coupé [DE] |Service () @ | [0F]

1 conformément au parametre O7. Si la derniére tentative d’allumage échoue, une mise a larrét se produit.
2) conformément au paramétre 08. Si le redémarrage échoue, une mise a larrét se produit.

3) Le temps de sécurité s’écoule compléetement.

4) e BCU redémarre avec un nouveau signal de demande.

5) Le programme est blogué.

6)4)et5)
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Parameétres

4 Parameétres
Description Paramétre Gamme de valeurs Standard  Réglablel)
Pignal de flamme braleu 01 MSJJA
02 L2004 1pA o)
03 A
[ontrdle d'air lors de [a pré-ventilatior] 04 0 =amét; 1 = marche 1 )
Eontrole dair en servicd 05 . Jomarrét; 1 - marche 1 °
06 lo:édcehrg g Lrg %eé rrrii :f r| ? aeg;e 1 o
[Fentatives dallumage braleul 07 ° - 1 ()
Redémarrage aprés disparition de flamme durant le servicq 08 %ig;g%gﬂggg 0 (
[femps de sécurité en service e q $v 1;2s Ls ()
Durée de fonctionnement minimum tg 10 0-250s Os )
[femps de pause minimum du briileur tgg A ' - JAX\ 0-250s Os o
e i) 2:3:5:10s 55 °
Co 5 0;2;5;10;20s 2s °
19 14 0;2:3;5;10s 3s o
m AY 0,2,5,10,20s s o
Durée de fonctionnement en mode mafuel 16 l:lin(w)itzélglgn:;einutes 1 )
ontrole UVS (1 xen 24 h ‘V 17 0=arrét; 1 =marche 0 o
18 0-250s 30s o
- 19 0-250s 0s °
[lemps de démarrage ventilateur t 20 0-25s 2s °
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Parameétres

Description Parameétre Gamme de valeurs Standard  Réglablel)
emps de pré-allumage ty; 21 1s ([ )
|em§orisation de mise en marche tg 22 Os [ ]
[fontréle de la pression gaz mini| 23 1 ()
Fonction entrée numériqud 24 1 O
Commande clape] 25 rrét; 1 = pache 1 ()
Durée d’essai controle d’étanchéité td 26 310 @ 10s O
V2 durant cycle fonctionnement du brileut 27 0 =arr =marche 0 ( ]
- —— 0 iondallumage;
LLe démarrage rapide senclenche en..| 1 =position fermeture 0 o
[Femporisation autorisation régulation tgg 29 0:10:20; 0s o
2 30-250s
Mot de passe personnalisq ' 0000-9999 XXXX [ D)
Pctivation commande par bug O=arrét; 1 =marche 1 O
0 = position fermeture
Limitation commande par bug o 2 1 = position mini. 2 O
2 = position d'allumage
Les 10 derniéres indications de défauf 81-90 XX
1) Réglable avec le logiciel BCSof; ‘ada eur optique. odifications avec BCSoft doivent étre contrélées en interrogeant les
parameétres via la touche de re @ ent/info. 'S
2) Nesaffiche pas.

@ - réglable
O =dépend de la configura atériel S
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4.1 Interrogation des parameétres

Pendant le fonctionnement, l'afficheur 7 segments
indique le cycle/état du programme.

Une pression répétée (1 s) de la touche de réarmement/
info permet de sélectionner sur l'afficheur le signal de
flamme, U'historique des défauts et tous les parameétres
du BCU numérotés en continu.

Laffichage des parametres est désactivé 60 s aprés la
derniere pression de la touche ou via l'arrét du BCU.

Le BCU indique [==]lorsque linterrupteur principal est
sur arrét. Linterrogation des parametres est imposéible
sile BCU est a l'arrét ou si un défaut ou un avertisse=
ment est affiché.

4.2 Controle de la flamme

Le BCU est équipé d’'un amplificateur de flamme qui
détermine par l'intermédiaire d’Uneélectrode d’'iaohisa-
tion ou d'une cellule UV siup'signal de flammésuffi-
sant est mis a dispositiomipanle brlleur.

4.2.1 Signal de flamme braleur
Parametre O1
Affiche le signal de flamme en pA.

Le BCU mesure le signal de flamme et évalue la pré-
sence d’'une flamme au vu du seuil de mise a l'arrét.

BCU 370 - Edition 01.19

4.2.2 Seuil de mise a l'arrét braleur
Parametre 02

Le parametre 02 pefmet de régler le degré de sensibilité
a partir duquel lascammamnde de brlleur détecte une
flamme.

Deés que le'sighal de flamme mesuré passe au-dessous
de lavaleurajustée (2 3201A), le BCU procéde a une
misea,l'arrét pendaptlexdémarrage aprés écoulement
du temps de sécuritéou pendant le fonctionnement
apres écoulementsdu temps de sécurité en service
(parametre L9

Lors du céntrole par cellule UV, la valeur peut étre aug-
meéntée si par ex. le brlleur a controler est influencé par
d'autres braleurs.

L_e courant de flamme mesuré sur le brGleur devrait étre
au moins de 3 pA (valeur par expérience) au-dessus du
seuilde mise a larrét réglé.

Pour Uutilisation du BCU 370..U1 avec un détecteur de
flamme UVC 1, aucun seuil de mise a l'arrét ne s’affiche.
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Parameétres

4.2.3 Controle UVS (1 xen 24 h)
Parametre 17

Active un redémarrage automatique de la commande

de brlleur apres une durée de fonctionnement de 24
heures.

Lors du controle de la flamme a l'aide d'une cellule UV
pour fonctionnement intermittent, le parametre P17 = 1 @

doit étre réglé afin de pouvoir procéder a un redémar-
*

rage forcé pour le contréle de la cellule UV apres 24 : '

heures de service.

Parametre 17 = 0 : fonctionnement du brGleur illim&
Parametre 17 = 1 :un redémarrage automatique est

activé une fois toutes les 24 heures. Le redé gg \C
commence par un cycle de pré-ventilatio etre 0
06, pré-ventilation a chaque demarrag 1) 0

marrage du braleur en position d te
06, pré-ventilation a chaque déma e= O) ’8
Le temps débute a chaque g @ ede S|gn ede
marrage (9).

Le fonctionnement du étanti puindé-
pendamment par le BCU 370 au b@e 24 heures, il
convient de vérifier si le process technique autorise la
pause de fourniture de calories.

BCU 370 Edition 01.19
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4.3 Comportement au démarrage

4.3.1 Temps de pause minimum du braleur tgp
Parametre 11

Détermine le temps de pause minimum du braleur.

Afin de parvenir a un fonctionnement stable du sys-
téme de chauffage, un temps de pause minimum du
braleur tgp peut étre déterminé indépendamment de la
régulation centrale.

Sile signal de démarrage () est coupé apres le démar-
rage du ventilateur, ou si une mise en sécurité se pro=
duit, le redémarrage est bloqué aprés le temps de post=
ventilation tpy (parametre 19) pour la durée dugtemps
de pause minimum du brdleur tgp.

4. 3.2 Tentatives d’allumage braleur
Parametre O7

Définit le nombre maximal de tefitatives d'allumage
possibles du braleur.

Pour les brlleurs qui nécessitent/plusieurs tentatives
d’allumage en raison parfex. de longues,conduites, le
BCU peut procéder automatiquementa plusieurs ten-
tatives d'allumage.

Parameétre O7 = 1 : une tentative d'allumage

Si une mise en sécurité se produit au cours du démar-

rage, en raison par ex. de l'absence du signal de flamme,

une mise a l'arrét se produit aprés ['écoulement du
temps tgp. Laffichage clignote et indique la cause du
défaut.
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Parameétre O7 = 2 — 4: 2 — 4 tentatives d’'allumage

Si plusieurs tentatives d’allumage sont réglées en usine
et sile BCU procedgfa une mise en sécurité au démar-
rage, il ferme lessvannes a@pres écoulement du temps de
sécurité tgp etprocedea un redémarrage. Chaque redé-
marrage commence par un cycle de pré-ventilation.
Apres geoulement de la_dewniere tentative d'allumage
programmeée, la commande de brlleur procede a une
misea larrét si aucune flamme ne s'est formée. Laffi-
chage clignote etjndique la cause du défaut.

Selon les normes EN 746-2 et EN 676, quatre tenta-
tives d'alldmage maxi. sont admises dans certains cas
s'ibn'yha pas de répercussions sur la sécurité de l'instal-
lationt Respecter la norme d’application!

REMARQUE : selon 'homologation FM ou CSA, n'est
admis gqu’un seul redémarrage.
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4.3.3 Temporisation de mise en marche tg
Parametre 22

4.3.4Temps de pré-allumage tyz
Parameétre 21

Détermine le temps entre présence’du signal’de démar-
rage (9) et début du démarrage du brlleur.

Lorsque plusieurs braleurs sont cemmandés,simul-
tanément, une temporisationdednise en marche tg
différente pour chaque braleur empéche ledémarrage
simultané des ventilateurset rédujt{acharge du réseau
d’alimentation électrique.
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oo HD Of AC P RZ D3M 05 0h 41 HE 08 BB oo HD Df AL PU 4B2N0F 04 a5 0b 41 HE 08 BE
e = = ——a] == = — —a]
«24@ «24A
— «ll DGmax. — «ll DGmax.
— -9 DGmin. — -9 DGmin.
Lo »3090°>0 Lo »3090°>0
Lo » 290 90° Lo » 290> 90°
==\ » 3] 3% = » 3] X
= <320 = «32[
— — <7 DL — — <7 Dl
I I I I I 1 1 ‘%‘I I I I I I 1 1 ‘%‘I
== w16 34 — » 16 3E4
T 13 — «13 Q\
H H »4 2\ H H »4 2V
— »5 2V _— »5 2v2
»6 2V3 »6 8V3
—w»17-18 [ > —w»17-18 [>
»19-20 04 »19-20 o4
T ov v Nz 0 T toa T T ! T oy v Nt [T fsaz Trso Ter f
fsm tsa

Le dispositif d'allumage est activé.

L'étincelle d’allumage peut se stabiliser dans le débit
d’air pendant le temps de pré-allumage ty.

Les vannes restent fermées pendant le temps de pré-
allumage tyz. Le temps de sécurité tgp1 débute apres le
pré-allumage tyz. Les vannes s'ouvrent et le dispositif
d’allumage reste en service.
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4.3.5 1er temps de sécurité au démarrage
braleur / braleur d’allumage tga;
Parameétre 12

0O HD O ACOPL A2 030M 05 06 01 HA 08 B8
_————————————w@]
248
<« DGmax.
<9 DGmin,
»3090°= 0
» 290> 90°

» 3] %

»19-20 074
t

T oy tov tvz| 1z 1 tsaz  fese Tre

tsar

Le temps de sécurité au démarrageitgy; détermineé
Uintervalle de temps apres lgquelles vannes poéur,le
brileur d’allumage ou le brlleur se fermenten cas d'ab-
sence d’'un signal de flamme.

Dés le début du temps delsécurité t§g,V1 et V2
s'ouvrent et le dispositif d'allumage est activé. En cas
d’absence du signal de flamme a la fin du temps de
sécurité tga, le BCU procede a une mise en sécurité.
Les vannes se ferment. Selon le réglage du paramétre
07 « Tentatives d’'allumage braleur », le BCU effectue
jusqu’a 3 autres tentatives d’allumage.
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Le réglage du temps de sécurité tgp; doit étre détermi-

né selon la puissance du braleur et le type de régulation
et en fonction de la @bérme d'application en vigueur, par
ex. EN 746-2, EN,6F6, NEPA 85 ou NFPA 86.

4.3.6 1er temps de stabilisation de flamme braleur /
braleur d’allumage tgg;
Paramétre 13

OO HOCOICHD PU AR BEEH 05 0k 01 He 08 BB
— —— = ———a]
«24[A
<1l DGmox.
<« 9 DGmin.
»3090°>0
» 290 90°
» 3] %
«32[]
«/ DL
«?l

—w»1/-18 (&>
»19-20 o4

t

T fov tov tvz| 1z i1 tsaz  frs2 fre

tsan
Détermine le temps de stabilisation de flamme du bra-
leur ou du braleur d’allumage.

Pour que la flamme puisse briler de maniere stable, ce
temps s’écoule avant que le BCU ne démarre le cycle
suivant du programme.

Le temps de sécurité tgp; est suivi du temps de stabili-
sation de flamme tgg;.
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4.3.7 2éme temps de sécurité au démarrage braleur
principal tgas
Parametre 14

oo HD o! AC P A2 030H 05 06 Ol HB 08 B8

oy toy tvz| tz 1 Tsa2  Trs2 Tre

tsar

Le temps de sécurité au démarrage ), détermine Linter-
valle de temps apres lequel les vannesypour le briledr prin-
cipal se ferment en cas d'abseficediun signal de flamme.

V3 s’ouvre des le début dlytempside sécuritétsa,. V2
se ferme une secondéavant ta fin du temps'de sécurité
tsao (parametre 27 =0, briileur d’alldmage éteint) ou
reste ouverte (parametre 27 = 1, braleur d’allumage
permanent). Si aucun signal de flamme n'est décelé a
la fin du temps de sécurité tgpy, le BCU procéde a une
mise en sécurité. Les vannes V1,V2 et V3 se ferment.
Selon le réglage du parametre O7 «Tentatives d’allu-
mage braleur », le BCU effectue jusqu’a 3 autres tenta-
tives d’allumage.
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Le réglage du temps de sécurité tgp doit étre détermi-
né selon la puissance du braleur et le type de régulation
et en fonction de la @brme d'application en vigueur, par
ex. EN 746-2, EN 66, NEPA 85 ou NFPA 86.

4.3.8 2éme temps,de stabilisation de flamme braleur
principal tggs
Paramétre 15

00 HO, GhAr PL A2 03 H 05 06 i He 05 &8

T oy toy tvz| tzn 1 fsa2 Trs2 Tre

tsar

Détermine le temps de stabilisation de flamme du
braleur principal pour les combinaisons braleur d’allu-
mage / braleur principal.

Pour que la flamme puisse brGler de maniére stable, ce
temps s’écoule avant que le BCU ne démarre le cycle
suivant du programme.

Le temps de sécurité tgpo est suivi du temps de stabili-
sation de flamme tggy.

47



4.4 Comportement en service

4.4.1 Durée de fonctionnement minimum tg
Parametre 10

Définit la durée de fonctionnement minimum du brdleur.

Afin de parvenir a un fonctionnement stable du systéeme
de chauffage, un temps de combustion minimum peut
étre déterminé indépendamment de la régulation centrale.

Sile signal de démarrage (9) est coupé apres le début
du lertemps de sécurité tgp, le braleur reste en ser-
vice pendant au moins le temps tg. La durée de fon-
ktionement minimum tg débute des l'autorisation de
régulation. Si le signal de démarrage est coupgravanble
lertemps de sécurité tgaq, par ex. au cours ducycle de
pré-ventilation, la commande se met directement en
position d’attente et n‘allume pas le braleur.

4.4.2 Temporisation autorisationrégulation tgg
Parameétre 29

o0 HD o0 A PURE03H

L O |
WENEL 0 B NN

: n ‘ ‘ <11 DGmax.

»290-90°
» 3] 3%
«32[/]

«/ DL
— ———— w2 [0
— ———»3 ®
I Lo w16 3E4
«l3 [
»4 8V
T »5 22
»6 4V3
—w»17-18 (>
»19-20 o4
>
e oy tov tvz| tz frsi fsaz  Trsz IR L
tsar
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Définit le temps entre le démarrage du braleur et l'auto-
risation de la régulation.

La temporisation defl'autorisation de régulation permet
une stabilisatioptdell@ combustion via par ex. un chauf-
fage uniformedeitoutela chambre de combustion.

Le temps trp débute

apresla fin de lorsque

tsa tes1=0.tap=0

trs1 a0 tsap=0
tgsp=0

teso tes1 > 0.tsp2> 0. tps1 > 0

Le BCU jndigue ['état du programme [HE] Apres écoule-
meftdutemps tgr, le BCU ferme le contact d’indication
de'service (bornes 17/18) et active l'autorisation de la
régulation (borne 25).

4.4.3 Temps de sécurité en service tgg
Parametre 09

Définit le temps de sécurité en service tgg pour les
vannes V1,V2 et V3.

Si une disparition de flamme se produit durant le ser-
vice, le BCU ferme les vannes durant le temps de sécu-
rité en service tgg. Standard 1 s selon EN 298. Le temps
de sécurité en service tgg peut également étre réglé sur
2 s.Une prolongation de ce temps permet d'augmen-
ter la disponibilité de l'installation en cas de coupures
bréves du signal de flamme.
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Selon la norme EN 746-2, le temps de sécurité de
l'installation en service ne doit pas étre supérieura 3 s
(temps de fermeture des vannes inclus) et a 4 s selon
les normes NFPA 85 et NFPA 86. Respecter la norme
d’application!

4.4.4 Redémarrage apreés disparition de flamme
durant le service

Parametre 08

Détermine si un redémarrage est effectué aprés une
mise en sécurité en service.

Pour les braleurs ayant parfois tendance a provoguer

des signaux de flamme instables durant le service, un
seul redémarrage peut étre effectué.

Parametre 08 =0 : désact. Une mise a larrébesteffec-

tué apres une disparition de la flamme durant le service!

En cas de panne de l'installationd{disparition de la
flamme ou chute de la pressiemd’ain,la commande
de braleur procede a une mise a larrét pendantile
temps de sécurité en serviee tggfles vannes gaz sont
mises hors tension. Le'contact d’indication de défaut
se ferme, l'affichage clignote et indigue ' état actuel
du programme voir page [79 (Etat et indications de|
béfaut pour PROFIBUS DP).
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Parameétre 08 = 1 : act. Un redémarrage est effectué
aprés une disparition de la flamme durant le service.

Si le BCU détecte une panne de l'installation (par ex.
disparition de laflamime)@ partir du 2éme temps de
stabilisation deflamme, les vannes se ferment pen-
dant le temMpsitsg et'le contact d’indication de service
s'ouvregRuisyla commandede braleur redémarre une
foisle brdleur. Le redémarrage commence par un cycle
de pré-ventilation, Un/autre redémarrage n'est autorisé,
que si le brGleur'a.été en service pendant au moins 2 s.

Sifle brileunnesse met pas en marche, une mise a larrét
se produit! Kaffichage clignote et indique la cause du
défaut.

Selorles normes EN 746-2 et EN 676, un redémarrage
est autorisé sous certaines conditions. Il ne doit pas 'y
avoir de répercussions sur la sécurité de lUinstallation.
Respecter la norme d’'application!

4.4.5 Derniére indication de défaut
Parametre 03
Le BCU indique la derniére indication de défaut.

La derniere indication de défaut peut étre consultée
pour l'analyse de systémes de brlleurs. Les parametres
81 a 90 indiquent les 10 derniers messages. Un dia-
gnostic étendu est possible avec le logiciel BCSoft.
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Parameétres
4.4.6 V2 durant cycle fonctionnement du braleur
Parameétre 27

Détermine silavanne V2 se ferme 1 s avant la fin du
2eme temps de sécurité tgpo.

Dans le cas d’applications avec des brileurs d’allumage, &
le brOleur d’allumage peut étre éteint a la fin de la mise v

en service du braleur principal.

Parameétre 27 =0:lavanne V2 se ferme 1 s avant la fin

du 2eme temps de sécurité tgpo (sitspan =0, la ferme- '
ture se produit a la fin du 1ertemps de stabilisation de O .
flamme tggy ou a la fin du 1ertemps de sécurité tg i *
trs1 =0). ‘ @
Ceréglage est nécessaire pour les systeme 0—' \Q

leurs d’allumage / brlleurs principaux polnlesquels le 0
braleur d’allumage nallume pas de facoh,sdre le brOleUIo

principal dans chaque état de fon nne t. e o

Parametre 27 =1 :lavanne V2rest verte pen

tout le fonctionnement du b Ce régl@,_

plique aux braleurs a all gedirect (t5p4="0) et aux
systémes de brdleurs ge/ brQ rincipaux
avec brGleur d'allumage non étein

)

BCU 370 Edition 01.19
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4.5 Surveillance / controle d’étanchéité

4.5.1 Contréle de la pression gaz mini.
Parametre 23

Détermine si la pression gaz minimale DGy, est
controlée.

Afin de garantir qu’'une pression gaz suffisante est
présente sur le brlleur, celle-ci peut étre contrélée au
moyen du contréle de la pression gaz DG -

Le contrble s'effectue pendant la position de démar-
rage / attente, au démarrage du brlleur et pendant

le fonctionnement du braleur. En cas d’absence de
signal, un message d’avertissement bloquant.appa-
rait, affichage [WX] « Défaut DGpin pendanteycle X du
programme ». Avec un signal récurrent, le BEU3/0
effectue un redémarrage du braleur lorsque le signal de
démarrage () est présent.

La nécessité du contréle de laspressian gaz minimale
résulte de la norme d’application en vigueur.
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4.5.2 Fonction entrée numérique
Parametre 24

Définit la fonction dé'la borne d’entrée 11.
Parametre 24 =0 aucun€e fonction de l'entrée.

Parametre 24 = Icontrdle de la pression gaz maximale
DGmax:

Afinde gakantir que lagaression gaz admissible ne soit
pas dépassée, celletCipeut étre controlée au moyen du
controle de presSion gaz DG4y .-

Le controle seffectue pendant la position de démar-
rage / atténte, au démarrage du brlleur et pendant le
fonétionne€ment du braleur. En cas d’absence de signal,
unexmise a l'arrét se produit, affichage [oX], « Défaut
DGmax pendant cycle X du programme ».

Parametre 24 = 3: contrble du pressostat entre V1 et
V2/V3 pour le controle d’étanchéité (uniquement pour
le BCU..D3). Voir Fonctionnement — [Contréleur d’ étan-

Enéitd
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4.5.3 Controle d’air lors de la pré-ventilation
Parametre 04

Ce paramétre est activé automatiqguement lorsque le
paramétre 05 « [Contréle d’air en servicq « est activé. Le
paramétre détermine si l'air est contrélé pendant la pré-
ventilation.

Afin de garantir qu'une pression d’air est effectivement
présente durant le cycle de pré-ventilation, celle-ci peut
étre contrélée au moyen du contréle d'air lors du cycle
de pré-ventilation.

Parametre 04 = 0:aucun contréole de l'air pendant ld
pré-ventilation. Une diminution de la pression d’air ou
une chute de l'alimentation en air ne sera pasidétectee.

Parameétre O4 =1 : air est contrélé pendantlapré-ven-
tilation. Signal du pressostat air au niveau dejla borne
DL (7). Le BCU vérifie le changement de sighal du
contrdle d’air :

— Contrdle du signal LOW (pas designal du gentréle
d’air)
Aucun signal ne doit'étreidétecté avaht la'pré-ventila-
tion. Un signal LOW doitapparaitreal'entrée DL.

Sile signal LOW n'est pas présent, le BCU effectue
une mise a l'arrét aprés écoulement d’'une temporisa-
tion de 25 s. Indication de défaut: , défaut controle
de repos DL.
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— Controéle du signal HIGH (signal du contréle d’air acti-
vé)
Apres activation dédVventilateur, le BCU vérifie si le
contréle d’air s'englénche durant les phases d’ouver-
ture du servomeoteur(démarrage avec pré-ventilation)
ou durantile.temps d’attente (démarrage rapide). Le
signala Uentree DL dojt'eommuter sur HIGH. Si le
signal HIGH n'est pas,présent, le BCU effectue le
nombre programmeéide tentatives d’allumage (para-
metre O7) aprés Uine temporisation de 25 s. Si aucune
autre tefAtativedd’allumage n'est programmeée, une
mise ad’arrét se produit, indication de défaut , pas
d'aif au,demarrage.

Pendant la pré-ventilation suivante, une pression d'air

doit étre présente et un signal HIGH doit étre présent

a l'entrée DL. Si le signal HIGH n’est pas présent, le

BCU effectue une mise en sécurité apres écoulement

d’une temporisation de 25 s. Si aucune autre tentative

d’allumage n'est programmeée (paramétre 07), une mise

a larrét se produit, indication de défaut [2F] pas d’air

durant la pré-ventilation.

Selon la norme d’application, différentes possibilités
de controle d'air sont définies. Ainsi, outre le controle
de pression, d'autres fonctions comme les rétrosignaux
fiables du servomoteur ou les contréles du débit d'air
peuvent étre requises. Respecter la norme d'applica-
tion!
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4.5.4 Controle d’air en service

Parametre 05

L'activation du paramétre entraine l'activation du para-
métre 04 « [Contréle d’air lors de la pré-ventilation «.
Ce paramétre détermine si l'air est controlé pendant le

fonctionnement du brlleur.

Afin de garantir qu'une pression d’air est effectivement
présente pendant le fonctionnement du braleur, celle-
Ci peut étre contrélée au moyen du contréle d'air durant
le service.

Parameétre 05 =0: aucun controble de lair durant le ser-
vice. Une diminution de la pression d’air ou une chute
de lalimentation en air ne sera pas détectée.

Parametre 05 = 1 : l'air est contrélé durantile service.
Pendant le démarrage (aprés la pré-ventilation et
jusqgu’a la fin du temps de sécurité@u braleur pringipal
tgao) et le fonctionnement du braleur (temps de stabi-
lisation de flamme du braledr principal tps, jusguaa la
fin du fonctionnement néxmab), Lair doit s'éeeuler et un
signal HIGH doit étre présenta l'entrég DN En cas de
coupure du signal HIGH le BCU effegtue une mise en
sécurité.
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— Lesignal DL est coupé pendant le démarrage du brG-
leur.
Sid'autres tentatives d’allumage sont programmeées
(parametre O7); Uné autre tentative d’allumage du
brGleur est éffectuée. Si aucune tentative d’allumage
n'est programmee, une mise a l'arrét se produit, indi-
cation.de'défaut [dX] paside pression d’air au niveau
dd DL pendant le cyGle X du programme.

— Lesignal DL estceupé pendant le fonctionnement du
Braleur.
Siun redémagrage est programme (parametre 08), un
seul redémarrage du braleur est effectué. En cas de
redémarrage non activé, une mise a l'arrét se produit,
indication de défaut [dX] pas de pression d’air au ni-
veau du DL pendant le cycle X du programme.
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4.5.5 Durée d’essai contrdle d’étanchéité tp
Parametre 26

Uniguement pour BCU..D3

Définit la durée d’essai tp du contréleur d’étanchéité
des électrovannes gaz. Il peut étre réglé a 10, 20 ou de
30a250s.

En fonction de la puissance du brGleur, 'étanchéité des
électrovannes gaz doit étre contrélée selon la norme
d’application, parex. EN 676, EN 746, NFPA 85 et
NFPA 86.

La sensibilité du contrdle d’étanchéité s'ajuste indii-
duellement selon la durée d’'essai tp. Pour détecter un
faible débit de fuite Q| , une longue durée d'e§sai tp doit
étre réglée. La durée d'essai tp est la somme duitemps
d’attente ty, du temps d’ouverture t, de8 s etdu temps
de mesure ty,. La durée d'essai tp s€'calcule’a partir de
la pression amont p,, [mbar (psig)], du débit de fuite @
[l/h (ft3/n)] et du volume d'eésaiVp [L (Ft3)].

o “(W\ »

Débit de fuite

Le contrble d’étanchéité offre la possibilité de contréler
un débit de fuite Q| défini. Selon les critéres de vali-
dité des normes et directives de 'Union Européenne,

le débit de fuite Q maximal est égala 0,1 % du débit
maximal Q(N) max. [M3Ft3)/h (n)].
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1000x 1 [m3/h]

Débit de fuite Q. [I/h] =

V'S

Volume d’essai Vp

Le volumedessai¥p se calcule a partir de 'ensemble
de référence Ve (pour 2 vannes VG), auquel on ajoute le
volume dela conduited/\yppour chaque métre L supplé-

mentaire s

=Vg+L xVpm
Ensemble de référence Vg Volume par métre Vy
litres quarts litres quarts
10 0,01 0,011 01 0,11
15 0,07 0,074 0,2 0,21
20 0,12 0,127 0,3 0,32
25 0,2 021 0,5 0,53
40 0,7 0,74 13 137
50 12 1,27 2 2,11
65 2 2,11 33 3,49
80 4 4,23 5 5,28
100 8,3 8,77 7.9 8,35
125 13,6 14,37 12,3 13
150 20 21,13 177 18,7
200 42 44,38 314 33,18
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Exemple de calcul pour la durée d’essai tp
2 vannes VG 20,

distance L =0,5m (19,68 pouces),

pression amont p, =50 mbar (0,725 psig),
débit maxi. Qny max. = 15 m3/h (425,6 ft3/h)

e .- 590 A
o v o
00

15 m3/h

— ¢ | [ | |
w6 V. [Ve.L 4
Pu P
= 50 mbar
0,5m *
DN 20 z

&

Débit de fuite Q. = 15m3/h (425,6 ft3/h)x 0,1 %= 15h 6 ft3/h) a
2 xVG 20, distance L=0,5m (19,68 pouces) 0
Volume d’essai Vp=0,121+0,5mx 0,3 I/m=0,27 L (0, o

Durée d’essai calculée:

tpls)-4x | 2222

Régler la valeurimmédiatement supérieure (10 s)wia'le paramétre 26.

BCU 370 Edition 01.19
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4.6 Commande de lair

4.6.1 Commande clapet
Parametre 25

Détermine si un servomoteur raccordé aux bornes 29 a
32 est activé pour la commande du clapet.

Sila commande du clapet est désactivée, le BCU 370
peut étre utilisé pour la commande de braleurs 1 allure.

Parametre 25 =1 :la commande du clapet est acti-
vée. Le BCU commande les bornes de sortie 29, 30

et 31 afin de positionner le servomoteur en ouverture
(pré-ventilation), fermeture et position d'allumage.Le
servomoteur retourne via la borne d’entrée 32le,signal
lorsque chaque position est atteinte. Apres éommande
des sorties, le BCU 370 attend le rétrosignabduser-
vomoteur. Le temps requis a chaque foisidépend du
temps de course du servomoteursSi la position n'ést
pas atteinte pendant le temps.impartide 250 s, (&8 BCU
affiche le message de défaut « Position nonatteinte ».
Parametre 25=0:1le BCU3r0Oparcourt teus les cycles
du programme sans attendre’un rétrosignal de la vanne
papillon. Les sorties pourta commande du clapet ne
sont pas activées.

4.6.2 Pré-ventilation
Parametre 06

Ce parametre détermine si le BCU effectue une pré-
ventilation au prochain démarrage apres un arrét de
régulation.
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Conformément a la norme d’application EN 676, il est
possible dans certaines conditions de renoncer au
cycle de pré-ventilation, évitant ainsi une entrée d’air
froid dans la chambre’de.combustion et accélérant le
démarrage dufbraleur.

Parametrel06,= 1 :'Une pré-ventilation est effectuée a
chaquedémarrage.

Parameétre 06 = O : leseycle de pré-ventilation n'est pas
effectue’si le dermicnarrét était un arrét de régulation
et'si celui-ci s'estyproduit au cours des dernieres 24
heures. Aprésmne mise en marche du BCU, une mise en
sécuritéledune mise a l'arrét et une pause de fonction-
nement supérieure a 24 heures, le BCU effectue une
pfe-ventilation compléte.

Péur des puissances brlleur a partir de 70 kW, la norme
d’application EN 676 exige un contréle des vannes
lorsque l'on renonce a un cycle de pré-ventilation.

Pour des puissances brlleur a partirde 117 kW, les
normes d’application NFPA 85 et NFPA 86 exigent un
contréle des vannes avant la pré-ventilation et une pré-
ventilation avant chaque démarrage du four.

Les vannes peuvent étre contrblées par un controleur
d’étanchéité. Voir Fonctionnement — contréleur d’étan-
chéité. Respecter la norme d’application !
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4.6.3 Le démarrage rapide s’enclenche en...

Activé si parameétre 06 = O, (Pré-ventilatior]) , et para-

métre 25 = 1, (Commande clapet])

Parameétre 28

Détermine si la vanne papillon se trouve en position
d’allumage ou en position fermeture pendant lattente
lors d’'un démarrage rapide.

En position fermeture, 'apport d’air de combustion
dans la chambre de combustion est minimiseé.

Parametre 28 =0: aprés l'arrét de régulation pour le
démarrage rapide, le BCU positionne la vanne papillon
pour la séquence d’allumage. Avec le signal de démaur-
rage (9), le BCU démarre l'allumage du braledr direc-
tement apres le temps de démarrage du ventilateur
(parametre 20) et le temps d’attente.

Parameétre 28 = 1 : apres larrét ded€gulation pourde
démarrage rapide, le BCU améne lavanne papillon en
position fermeture. Avec le signalide démarrage (), le
BCU place le servomotednen poesition ouverture, puis
en position d'allumage etatlume le briteurapres le
temps de démarrage du ventilateur (parametre 20) et
le temps d’attente. Le temps entre l'activation du signal
de démarrage (9) et le démarrage du brlleur est défini
par le temps de course du servomoteur équipant la
vanne papillon.

BCU 370 - Edition 01.19
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4.6.4Temps de pré-ventilation tpy
Parameétre 18
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Détermine la durée pendant laquelle le débit'dair inté=
gral est introduit dans la chambg€'de combustion.avant
le démarrage du braleur.

La pré-ventilation permetdéliminer les gazimbralés
de la chambre de combustion.

Le temps de pré-ventilation tpy déb@teavec le rétro-
signal de la position ouverture du servomoteur et le
contact DL fermé du pressostat air.

Si la pré-ventilation est désactivée a chaque démarrage
(parametre 06 = 0), celle-ci est supprimée lors du dé-
marrage du brQleur aprés des arréts de régulation dans
les derniéres 24 heures.
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Lorsque le temps de pré-ventilation tpy estréglé surO's,
la pré-ventilation est systématiquement supprimée, par
ex. également lors din redémarrage apres mise en sé-
curité. Le BCU effectde un démarrage rapide a chaque
démarrage dufbrdleur)Apres larrét de régulation, la
vanne papillen estamenée en position ouverture, puis
en position'dallumage.

Lorsque le contréle d’étanchéité est activé (BCU..D3,
parametre 24 = 3), le.temps de pré-ventilation tpy doit
aumoins étre réglé sur la valeur de la durée d’essai
(parametre2e),

Le tempsde pré-ventilation tpy doit étre réglé sur la
base'dela norme d’application en vigueur (par ex.
EN 676, EN 746-2, NFPA 85 ou NFPA 86).
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4.6.5 Temps de post-ventilation tpy
Parametre 19

=] P9 A0 oo 88

: : «l o
«?24[a
<1l DGmax.

ton

Détermine la durée du cycle pendehnt lequelde l'aig est
encore introduit dans la chambre deicombustionfapres
Larrét du braleur.

Afin d’éliminer les résiduside gazicombustibledu bra-
leur, ce dernier peut étre ventile apres leservice.

Le temps de post-ventilation tpy débute apres la
désactivation du signal de démarrage () ou lors d’'une
mise en sécurité a partir du moment ou le 1ertemps de
sécurité est atteint. Si, a ce moment, le servomoteur se
trouve au-dessus de la position d’'allumage, il se place
en position d'allumage.
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Dans le cas d’'une position située en dessous de la posi-
tion d’allumage, le servomoteur reste dans la position
ou il se trouve.

Pré-ventilation acchaquedémarrage (paramétre 06 = 1)
Apreés la fin détemps de post-ventilation tpy, le servo-
moteur sefplaee enposition fermeture.

Démarrage rapide (parametre 06 = 0) ou temps de pré-
ventilation = O (paramgetre 18 = 0) :

Aprésiletemps despaost-ventilation tpy, le servomoteur se
place en position‘@uverture, puis en position d'allumage
(parametre 28=.0) ou en position mini. (parameétre 28 = 1).
Si le.controle d’étanchéité (BCU..D3, parametre 24 = 3)
etlle démarrage rapide (parametre 06 = 0) sont activés,
letemps de post-ventilation doit au moins étre réglé sur
laValeur de la durée d’essai (parametre 26).
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4.6.6 Temps de démarrage ventilateur tgy
Parametre 20
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Le paramétre définit le temps entrél’activation deyla
sortie du ventilateur (borne 3) et'louverture de lafvanne
papillon ou le démarrage dufbraleur.

Le démarrage du ventilateurmalgre que lavanne
papillon soit fermée réduitile sourant de;démarrage du
moteur.
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4.7 Régulation via PROFIBUS DP

4.7.1 Activation commande par bus
Parametre 31

Uniquement pour BCU 370..B1-3

Active la régulation progressive trois points via le PRO-
FIBUS DP.

Les informations de commande pour la régulation de

la puissance avec la vanne papillon peuvent étre trans-
mises via le PROFIBUS DP. En réglant le bit 7 de l'octet
de sortie, la vanne se déplace en direction de la positiéh
fermeture. En réglant le bit 6, la vanne se déplace én
direction de la position ouverture. Lorsque lesdeux
bits sont réglés, la vanne s'arréte. Le BCU 370,affiche
lindication de défaut[55] commande QUVERTURE +
FERMETURE simultanée.

Le point inférieur de la plage de madulation est deter=
miné par le parameétre 32.
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4.7.2 Limitation commande par bus
Parametre 32

Uniguement pour B€U,370..B1-3

Définit le pointinférieur.de la plage de modulation de la
vanne papillon.

Parametre'32 210,; lorsque le bit 7 est activé, la vanne
papillonse déplace jusdu’ala position fermeture. Celle-
ci estdéterminée pafile commutateur de fin de course
du servomoteur,

Parametre,32 = 2 - lorsque le bit 7 est activé, la vanne
papillon se,déplace jusqu’a la position d’allumage.
Celleseiest déterminée par le commutateur de fin de
cotirseydu servomoteur.
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Parametre 32 = 1 : lorsque le bit 7 est activé, la vanne Définition de la plage de modulation aprés
papillon se déplace jusqu’a la position mini. Pour cela, lautorisation de régulation

la borne 25 est cablée sur un quatrieme commutateur BCU..B1-3 avec fongtionnement progressif a trois
de fin de course du servomoteur. points

Position de vanne Octet de sortie

Position final Srieure )
OUVERTURE Bit 6

) iti inférieure FERM Bit 7, parametre 32 =0
g Bit 7, parametre 32 =1,
> iti |nférieurer® borne 25 sur commutateur de fin de
T |
E‘- tion finale inférie
L2

[ _ i

25|26(27(28(29|30( 31|32

course séparé
LUMAGE Bit 7, paramétre 32 =2

&

S

— 0> 90°
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4.8 Mode manuel

Pour faciliter le réglage du brGleur ou analyser les
défauts.

Si la touche de réarmement/info est pressée pendant
2 s lors de la mise en marche, le BCU passe en mode
manuel. Deux points clignotent sur l'afficheur.

Dans ce mode de fonctionnement, la commande de
brGleur fonctionne indépendamment de ['état des
entrées suivantes : signal de démarrage (8) (borne 21),
ventilation (borne 22) et réarmement a distance (borne
23) etentrée du bus pour le BCU..B1. La fonction dé'la
chaine de sécurité (borne 24) est conserveée.

Chaqgue nouvelle pression de la touche permiet au BCU
de passer au cycle suivant du programme'et.de s'arré-
ter. Aprés 3 s de fonctionnement, le courant de flamme
est affiché en lieu et place de [’état de fonctionnement.
En cas de flamme parasite, le courant de flammelest
immédiatement affiché.

Apres lautorisation de la régulation (affichage d’état
[GBD), la vanne papillon‘racéordée peutdtre positionnée
a volonté en ouverture oufermeture. Wne pression
constante sur la touche permet de positionner la vanne
en ouverture. Le BCU affiche[A.L]avec des points cli-
gnotants. En relachant la touche, la vanne papillon
s'immobilise dans la position momentanée.
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Une nouvelle pression permet de positionner la vanne
en fermeture. Le BCU affiche avec des points cli-
gnotants. Un changément de direction s'obtient apres
avoir relaché la teUche etappuyé de nouveau.

Lorsque la vafingypapillon a atteint sa position extréme,
les points §'éteignent.

4.8.1Durée de fonctionnement en mode manuel
Parametre 16

Detérmine sile BCWY en mode manuel revient en mode
d’attente pour le,service manuel.

Parametw@l®=0:le mode manuel n'est pas limité dans
le témips.

Sicette fonction est sélectionnée, le braleur peut conti-
nuer a fonctionner manuellement en cas de défaut de
la régulation ou du bus.

Parametre 16 =1 : 5 minutes aprés la derniere pression
sur la touche, le BCU arréte le fonctionnement du bra-
leur et revient en mode d’attente pour le service manuel.
Le braleur peut étre redémarré manuellement.

Le mode de fonctionnement manuel est arrété unique-
ment lorsque le BCU est mis hors circuit ou en cas de
coupure d'alimentation.
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4.9 Indications de défaut

4.9.1 Les 10 derniéres indications de défaut
Parametres 81 - 90

Le BCU indique les 10 derniéres indications de défaut.

Les dernieres indications de défaut peuvent étre appe-
lées dans l'ordre de leur apparition pour l'analyse de
systemes de brlleurs. Un diagnostic plus complet est
possible avec le logiciel BCSoft.

Le BCU consigne en interne les 10 dernieres indica-
tions de défaut. Le parametre 81 indique la derniére
indication de défaut survenu, le parameétre 82 le défaut
précédent etc.

4.10 Mot de passe

4.10.1 Mot de passe personnalisé
Parametre 30

Mot de passe sauvegardé poufila,protection des ré=
glages de parameétres.

Afin d’éviter toute modifieation non autorisee des ré-
glages de parametres, unimot de passe estaffecté au pa-
rameétre 30. Une fois le mot de passeé chiffres) entré, les
modifications peuvent étre effectuées dans les réglages
de parametres. Il est possible de modifier le mot de passe
via le logiciel BCSoft. Observez les conséquences des ré-
glages de parameétres sur la sécurité de votre installation.

Le mot de passe paramétré en usine figure sur le bon
de livraison joint.

BCU 370 - Edition 01.19
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Sélection

5 Sélection

BCU 370: pour brdleurs a air soufflé a régulation modulante

BCU 370 e o e O O | e | e 4o © e O | O O

@ = standard, O = option
*Sinon applicable, cette mention est omise.

Exemple de commande ;
BCU 370WILFEUODL o

5.1 Code de type

Description
BCU % Commande de brileur

Tension secteur
W ' Q 230V CA,50/60 Hz
120V CA,50/60 Hz

Allumage
Allumage électronique unipolaire

11

aucune information Sansallumage

|2* o Allumage électronique bipolaire
I3* e o Allumage électronique bipolaire avec point milieu
A 4

F Commande ventilateur
E Commande clapet

Controle
uo rionisation (fonctionnement continu ou intermittent) ou cellule UV (service intermittent avec UVS)
U1l Par cellule UV (fonctionnement continu avec UVD 1)
D1 $ Controle DGy
D3 Controleur d’étanchéité intégré
Bl Pour PROFIBUS DP
-3 Régulation progressive trois points via PROFIBUS DP

* uniquement avec 230V, I3 uniquement avec 120V
Lors de la commande, veuillez indiquer le réglage souhaité de tous les paramétres, voir « Paramétres ».
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6 Directive pour U'étude de projet
6.1 Choix des cables

Utiliser un cable de secteur approprié — conforme aux
prescriptions locales.

cable de signal et de commande : 1,5 mm?2 maxi.,
Cable de commande pour le cablage TUVC: 1 mm?2,
Cable de masse de braleur : 4 mm?2,

Ne pas poser les cables du BCU et les cables des
convertisseurs de fréquence ou a fort rayonnement
électromagnétique dans le méme conduit.

6.1.1 Cable d’ionisation
Pour le cable d’ionisation, utiliser un cable haute ten-
sion non blindé, voir page [71 (Accessoires).

Longueur de cable recommandée ;: 50 m(L64 ft) maxis
Tirer les cables séparément et pas dans un tube metal-
ligue.

Poser a distance des cables'de secteur et des sources
de parasites.

Ne pas poser parallélement au cablédallumage.
6.1.2 Cable UV
Longueur de cable: 50 m (164 ft) maxi.

Poser a distance des cables de secteur et des sources
de parasites.

Ne pas poser parallélement au cable d’allumage.

6.1.3 Cable d’allumage
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(BCU 370..11, BCU 370..12 avec transformateur d’'allu-
mage électronique intégré)

Utiliser un cable hadte tension non blindé, voir page
[71 (Accessoires):

Longueur de€able: 1 m (3,2 ft) maxi.
Eviter les inflUénces électriques externes.

Racgordensalidementle(s)cable(s) d'allumage a
l'unitéd’allumage intégrée a l'aide d’'un connecteur,
Voirpage [/ 1 (Agcessoires).

Tirer les cables séparément et pas dans un tube métal-
ligue.

Ne pas tiger parallélement les cables d’ionisation/UV et
daallumage et prévoir un écartement maximal.

Faire sortir du BCU sur la distance la plus courte pos-
sible (pas de boucle). Percer le(s) passage(s) de cable
correspondant(s) et utiliser le(s) presse-étoupe(s) M16
fourni(s).

Utiliser uniqguement des embouts d’électrode antipara-
sités (résistance 1 kQ), voir page [T 1 (Accessoires).

Pour un allumage externe, avec le transformateur
d’allumage TGl par exemple, observer les instructions
correspondantes.
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6.2 Commande du ventilateur

Le BCU dispose d'une sortie pour la commande du
ventilateur. Le courant de démarrage maximal du
moteur du ventilateur ne doit pas dépasser la charge
du contact autorisée de cette sortie, voir page
[Caractéristiques techniques). Utiliser éventuellement

un contacteur externe.

6.3 Commande de la vanne papillon

Le temps nécessaire pour la mise en service du brdleur
est déterminé par le temps de course du servomoteuf
équipant la vanne papillon.

Pour le démarrage du temps de pré-ventilatiof'par
exemple, le BCU 370 attend le rétrosignalduiindiquant
que le servomoteur a atteint la positiomouverture.

La position d’allumage est toujoursfatteintespar lintef~
médiaire de la position ouverturé.

Un contréle de plausibilité egt effectue apres lefposition-
nement de la vanne papillen'dansila positiafechoisie. La
sortie de commande cofrespendante est brievement
mise hors circuit. Le rétrosignal doit en'conséquence
disparaitre.
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6.4 Chaine de sécurité

Les limiteurs dans la chaine de sécurité (liaison de tous
les équipements dgfcommande et de commutation liés
a la sécurité de lapplication, par exemple, STB [limiteur
de température de sécurité]) doivent mettre la borne 24
hors tensianiSila chaine de sécurité est interrompue, le
nombre clignote supliafficheur a titre de message
d’avertissement. Le dereulement du programme est
interrempu. Toutes'les sorties du BCU 370 sont mises
hors tension. La'@@mmande de brlleur redémarre avec
reMmise en route de la chaine de sécurité lorsque le
signal dé.deémarrage (9) est activé.

6.5 Réarmement a distance trop fréquent

Siun réarmement a distance est effectué pour la 5eme
fois en l'espace de 15 min. (borne 23 ou par signal du
bus), le BCU reste en état verrouillage, indique le défaut
« Réarmement a distance trop fréquent » et ne se
laisse réinitialiser qu’en appuyant sur la touche de réar-
mement/info.
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6.6 Protection contre les surcharges de
Cunité d’allumage

Le BCU protége l'unité d’allumage intégrée et la boite
de commutation électronigue contre les surcharges.
Une commutation trop fréquente provoque l'affichage
d’un message d’avertissement (53] clignotant). Le BCU
démarre apres écoulement du temps du cycle d'impul-
sion minimal.

Le temps du cycle d'impulsion minimal affecté au BCU
se calcule selon la formule suivante:

temps du cycle d'impulsion minimal = (tyz + tga - 1) X6
Exemple : temps de pré-allumage tyz=2s,

lertemps de sécurité au démarrage tgp; = 3§
(2s+3s-1)x6=24s

Dans cet exemple, le BCU 370 ne doit demamrer au
maximum que toutes les 24 s.

Pour l'utilisation d’'une unité d’allumage / d’'ungransfor-
mateur d’allumage externe,la formule est la Stiivante :

temps du cycle d'impulsien minimal = (7 wtga; - 1) x 2

Adapter éventuellementlgitemps delpause minimum
du brileur tpg (parametre 11) en conséquence.

6.7 Cablage

Le BCU est congu uniguement pour un cablage fixe. Ne
pas inverser phase et neutre. Différentes phases d’'un
réseau triphasé ne doivent pas étre présentes aux en-
trées. Aucune tension ne doit étre appliquée aux sorties.
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Pour le BCU 370..B1 pour PROFIBUS DP, aucune ten-
sion ne doit étre appliquée au niveau des bornes 17 a
23. Ceci serait suscgptible dendommager le BCU.

6.7.1 Contrdoleanonoélectrode avec transformateur
d’allumage externe

BCU;370 Ti3[14[15[16 PE=] [N
T. — [ i i

Sileyoraleur est équipé d’'une seule électrode, devant
étrerutilisée pour l'allumage et le contrdle par ionisation,
un transformateur d’allumage externe, TZl ou TG, doit
étre installé.

6.8 BCU arrété

Le BCU indique [==] Il ne peut généralement pas étre
commandé s’il n'est pas mis sous tension ou si la com-
mande de brdleur est arrétée. Le contact d’'indication
de défaut ne se ferme que si le BCU est mis sous ten-
sion et en service.

BCU 370..B1

La connexion du bus continue a fonctionner pour
maintenir le systéeme de communication en fonction.
Les sorties de commande du BCU (vannes, unité d'allu-
mage) sont hors tension.
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6.9 Indication sur 'examen CE de type et
’homologation CSA et FM

Toutes les fonctions du BCU 370 n’étant pas décrites
dans les normes EN 298 (1993) ou NFPA 85 et NFPA
86, nous confions a l'utilisateur la responsabilité de
garantir le réglage correct de tous les parameétres et
fonctions en vue de l'application correspondante.

6.10 Protection des contacts

Les contacts de commutation du BCU 370 (V1, V2,

V3, allumage, autorisation régulation, ouverture vanne
papillon, fermeture vanne papillon et position allumage
vanne papillon) nécessaires pour des raisonsdesécuri-
té sont protégés par un fusible interne (3,15 Ayd action
retardée). Ce fusible n'est pas amovibleyla fanction
d’ouverture sécurisée des contactsa’ étantpas garantie
apres des surcharges ou un cougt-circuit dd par exJa
des défauts de cablage. Le BEUdoit €tre expedie au
fabricant pour réparation.

6.11 Montage

Position de montage recommandée:verticale (presse-
étoupes vers le bas).

Desserrer et retirer le bloc supérieur du BCU et visser le
bloc inférieur a l'aide de quatre vis de @ 4 mm. Replacer
et visser le bloc supérieur.
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6.12 Circuit de protection

Les éléments de réglage raccordés doivent étre équi-
pés de circuits de pfotection conformément aux indi-
cations du fabrigant/lls empéchent les pics de tension
élevés susceptibles de'provoquer un dysfonctionne-
ment du BCUy

6.13 BCSoft

Les modifications,avec BCSoft doivent étre contrélées
eninterrogeant les/paramétres via la touche de réarme-
ment/info:
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7 Controle de la flamme...

7.1 ... avec sonde d’ionisation

Le BCU génére une tension alternative (230V CA)
entre 'électrode de détection et la masse du braleur.
La flamme redresse la tension. La commande de bra-
leur détecte uniguement ce signal de courant continu
G 1pA).

Une flamme ne peut pas étre simulée.

Lallumage et le controle avec une seule électrode sont
possibles en utilisant un transformateur d’allumage
externe.

En cas de contrble de la flamme a l'aide d’'ung’sande
d’ionisation, les exigences pour le fonctiodnemient
continu sont remplies.

7.2 ... avec cellule UV

Une ampoule UV dans la celldle’)V capte la lumiere’ul-
traviolette d’'une flamme Elle ne réagit pas«a l@lumiere
du soleil, a celle des lampesia inCandescence ou au
rayonnement infrarougeides pieces usinées chaudes
ou des parois du four brGlantes.

En cas de rayonnement UV incident, la cellule UV re-
dresse la tension alternative appliguée. La commande
de brlleur détecte uniqguement ce signal de courant
continu, comme pour le contréle par ionisation.
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Lorsqu’elle est équipée de cellules UV de type UVS, la
commande de brlleur doit étre utilisée en fonctionne-
ment intermittent upiquement. Cela signifie qu'en 24
heures, le fonctionnement doit &tre interrompu une fois.
Cette fonction'peut etre activée en réglant le parameétre
17 sur 1.

Pour taute autre information, voir Informations tech-
niques UVS 5, UVS 10 surwww.docuthek.com.

La cammande desbraleur BCU..UL est préparée pour
le'détecteur de flammme UV UVC 1. Le fonctionnement
eontinu estidonc possible.

Pour teuté autre information a ce sujet, voir TI UVC sur
wwiw.docuthek.com.
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8 Accessoires

8.1 Cable haute tension
FZLSi 1/7 jusqu'a 180 °C (356 °F),
n° réf.: 04250410,

FZLK 1/7 jusqu'a 80°C (176 °F),
n° réf.: 04250409.

8.2 BCSoft

La version actuelle du logiciel peut étre téléchargée
sur Internet a l'adresse www.docuthek.com. Vous devez
pour cela vous inscrire sur le site DOCUTHEK.

8.2.1 Adaptateur optique PCO 200

CD-ROM BCSoftinclus,
n° réf.: 74960625
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8.3 Embouts d’électrode antiparasités

Embout coudé 4 mm, antiparasité,
n°reéf.: 04115308,

Embout droit 44nm;antiparasite,
n° ref.: 0411530%

Embout dreit 8'mm, antiparasiteé,
n° réff- 041 15306.

8.4 Kit'de racecordement BCU 370
2 presse-étowpespour cable M16,
2 connegcteurs pour le cable d'allumage,

2 gapnitures de joint pour presse-étoupes pour cable
M20.

e kit de raccordement est fourni lors de la livraison du
bloc inférieur.
n° réf.: 74960479

8.5 Jeu d’étiquettes adhésives BCU 370

Jeu d’étiquettes adhésives avec indicationsen D, F, |, NL
etE,

étiguette adhésive : « Attention, parametres modifiés ».

Le jeu d’étiquettes adhésives est fourni lors de la livrai-
son du bloc supérieur.

n® réf.: 74960480
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Accessoires

8.6 Fichier GSD pour BCU 370..B1

Le fichier GSD peut étre téléchargé sur Internet a
l'adresse www.docuthek.com.

Inscrivez-vous dans la Docuthek et sélectionnez le type
de document « Logiciel ».

: A
e ?’o((\
O °
A o

N
o"\) s
N
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9 Caractéristiques techniques

Tension secteur:

BCU.W:230V CA,-15/+10 %, 50/60 Hz, ou
BCU..Q:120V CA,-15/+10 %, 50/60 Hz,
pour réseaux mis a la terre ou non.

Controle de flamme par cellule UV ou sonde d’ionisation.

Courantde flamme en cas de

contréle parionisation: 1 — 28 pA,

contrdle par cellule UV : 1 - 35 pA.

Pour fonctionnement intermittent ou continu.

Le pressostat air externe DL contréle la pression dair
durant la pré-ventilation et en service.

Longueur maxi. du cable d’allumage pouraintransfor-
mateur d’allumage électronique intégréx 1 m(3.2 ft).

Allumages électroniques:

BCU 370W..11:

tension d’allumage: 22 kVcg,

courant dallumage : 40 mA,

distance de décharge® 3'mm)

@ raccordement secondaike : 1 x 4 mim
sur prise de terre.

BCU 370W..12:

tension d'allumage: 22 kVcc,

courant d’allumage : 40 mA,

distance de décharge : 3 mm,

J raccordement secondaire : 2 x 4 mm.
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BCU 370Q..I11:

tension d’allumage : amplitude 12 kV,

courant d'allumage 40 mA,

distance de décharge’ 3 mm,

@ raccordemghtisecondaire : 1 x 4 mm sur prise de terre.

BCU 370Q..18

tensiond’allumage : amplitude 2 x 6,5 kV,
coufant dallumage : 40,MA,

distancede décharges3 mm,
Jraccordementisgcondaire :

2 x4 mm embase sur prise de terre.

Longuelrmaxi. du cable d'ionisation et du cable UV':
50,m(164 ft).

Nombre de cycles de mancevre maxi.: 250 000.
dempérature ambiante :

BCU 370:-20a+60°C (-4 a +140 °F),

BCU 370..1:-10a +60 °C (14 a 140 °F),

condensation non admise.

Type de protection : IP 54 selon CEI 529.

Altitude de service autorisée : < 2000 m NGF.

Boitier en plastique anti-chocs et résistant a la chaleur.
Bloc supérieur enfichable avec des éléments de com-
mande et d'affichage.

Bloc inférieur avec bornes de raccordement, barre de
terre et barre de neutre précablée avec grand espace
pour le cablage.
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1 x presse-étoupe multiple M25, 4 x 7 mm douilles de
passe-cable,

2 x presse-étoupe multiple M20, 2 x 7 mm douilles de
passe-cable et, fourni séparément,

1 xou 2 x presse-étoupe(s) en plastique M16 pour le(s)
cable(s) d'allumage.

Tension pour les entrées, les vannes, le ventilateur, l'au-
torisation de la régulation, le servomoteur et le transfor-
mateur d’allumage = tension secteur.

Consommation propre: env. 9 VA en plus des 50 VA env.
pour le transformateur d’allumage intégré.

Tension d’entrée des entrées de signaux:

Valeur nominale 120V CA 230VCA
Signal« 1 » 80-126,5V 60 =253V
|Signal« 0 » 0-20V 0~40V

Courant d’entrée signal « 1 » : 2 mA'en genéral

Sortie pour le transformateur d’allumage :
sans contact par semi-conducteur.

Charge du contact:

vannes: 1 Amaxi,cos@= 1,

vannes papillon: 1 A maxi.;ycos @ =el;

allumage: 1 A maxi., cos ¢=0,3,

autorisation régulation: 1 Amaxi,cos@=1,
lensemble de ces contacts peut étre chargé avec 2,5 A
maxi.,

ventilateur : 3 A maxi., courant de démarrage 6,5A <1

S maxi.
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Toutes les sorties peuvent étre chargées avec 4 A maxi.
au total.

Contact d’indication’de service et de défaut:

contact sec 1 Amaxi., 258 V, sans protection interne
(ne répond pas alix exigences d’isolement sécurisé,
donc pas sangypotentiel).

Toucherde réarmement/infe,: nombre de cycles de
maneeyre maxi.: 1000.

Fusiple dans le BCUNinterchangeable, F1: T5AH,
selon IEC 601 27-275.

Protection,par fusibles des sorties relevant de la sécu-
rité V1a\V2,V 3, allumage, autorisation régulation, ouver-
ture vanne, fermeture vanne et position d’allumage
vanne: 3,15 A, a action retardée, non interchangeable.
Cellules UV admissibles: UVS 1,5,10et UVC 1 de la
marque Honeywell Kromschroder.

Poids :env. 1,8 kg.

9.1 PROFIBUS DP

|dentification du fabricant : OXO8EC.

Type ASIC : SPC3.

Capacité SYNC, compatible FREEZE.

Détection de la vitesse de transmission : automatique.
Temps du cycle d'impulsion mini.: 0,1 ms.

Nombre d’'octets de diagnostic : 6 (norme DP).
Nombre d’'octets paramétres : 7 (norme DP).
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9.2 Eléments de commande et dimensions

A

C

. Afficheur 7 segments a deux chiffres
B:

hors tensio
: Touche de'ré ement/info pour le réarmement

Interrupteur, désactive le BCU, les sorties sont mises

aprésu t, pour la consultation des para-
¢ S

l’affiche@a commande du mode

: Ivt ptiqueQ
“tique du CU comportant les principaux mes-
& sage en anglais

4

%

= madhésives supplémentairesen D, F, |, NLetE

S
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Caractéristiques techniques

9.3 Convertir les unités

Voir www.adlatus.org
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Légende

10 Légende

88 Affichage

:88: Affichage clignotant
d Opérationnel
Al Chaine de sécurité
Signal de démarrage
Ventilation

e 4 Transformateur d'allumage
E,I Vanne gaz
Iny Signal de flamme

(B |Indication deservice

O<74 | Indication de défaut
Réarmement/réinitialisation
- Signal d’entrée
» Signal de sortie

Controle de flamme parasite

Pressostat
(DL pour air, DG po

Allumage / posi

Servomoteur (dans le plan de raccordement)
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11 Glossaire

11.1 Mise en sécurité

La réaction d’'un dispositif de protection ou la détection
d’un défaut par la commande de brGleur (par ex. dispa-
rition de la flamme ou chute du débit d’air) sont immeé-
diatement suivies d’'une mise en sécurité. La mise en
sécurité empéche le brlleur de fonctionner par la fer-
meture des vannes d’arrét du combustible et la désacti-
vation du dispositif d'allumage.

Pour cela, les vannes gaz et le transformateur d'allu-
mage sont mis hors tension par le BCU. Le contact
d’indication de service et l'autorisation de régutation
sont désactivés. Le contact d’indication de défaut reste
ouvert. Laffichage clignote et indique le cycle actuel du
programme, voir page 37 (Indication de défaut (cli
binotant)]

A partir de la mise en sécuritégleBCUpeut redémanrer
automatiqguement.

11.2 Mise a larrét

Une mise a l'arrét est une mise ensgcurité suivie d'un
verrouillage nécessitant un réarmement. Le redémar-
rage du systeme s'effectue uniquement aprés un réar-
mement manuel. Le systeme de protection ne peut pas
étre réarmé par une panne de secteur.

En cas de mise a l'arrét du BCU, le contact d’indication
de défaut se ferme, l'affichage clignote et indique le

cycle actuel du programme, voir page 37 (Indication
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de défaut (clignotant)] Les vannes gaz sont mises hors

tension. En cas de coupure d’alimentation, le contact
d’indication de défadt s'ouvre.

Pour le redémarragefle BEU ne peut étre réarmé
gu’en activantlatouche sur la partie frontale, a l'aide
de 'OCU ouWwia l'entrée de réarmement a distance
(borne3).

11.3'Message d’avertissement

LeBCU réagit via,uh message d’'avertissement aux
défaillanc@s/de lfapplication, en cas de réarmement

a distande permanent par ex. Laffichage clignote et
indigUelle message d’'avertissement correspondant. Le
méssage d'avertissement s'arréte lorsque le défaut a
éte éliminé.

Le déroulement du programme se poursuit. Aucune
activation de l'indication de défaut ne se produit.

11.4Temps imparti25s/250s

Pour certains défauts du process, un temps imparti
s’écoule avant que le BCU réagisse au défaut. Cette
phase commence dés que le BCU détecte le défaut du
process et se termine au boutde 25 s/ 250 s. Une mise
en sécurité ou une mise a l'arrét est ensuite effectuée.
Si le défaut du process se termine pendant le temps
imparti, le process se poursuit sans étre influencé.
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12 Annexe

12.1 Etat et indications de défaut pour PROFIBUS DP

Ce tableau sert a la programmation du maitre.

Octets d’entrée (BCU = Maitre)

Octet2 Octet 0, bit 2 = 0 (message d’état)

Octet 0, bit 2 = 1 (indication de défaut)

0 0 Position de démarrage / attente

1 AQ Fermeture de la vanne papillon

2 01 Temps de démarrage ventilateur

3 A1 Ouverture de la vanne papillon

4 P1 Temps de pré-ventilation

5 A2 Vanne papillon position d’allumage me pendant le 1ertemps de stabilisation
6 03 Temps de pré-allumage e pendant le 2éme temps de sécurité

7 04 Lertemps de sécurité au démarrage me pendant le 2¢me temps de stabilisation
8 05 1ertemps de stabilisation de flamme itioh flamme durant le service

9 06 2éme temps de sécurité au démarrage

10 07 2¢me temps de stabilisation de flamme aut controle du contact repos contréle d'air

11 08 Autorisation de la régulation 1 Défaut contrdle du contact travail contréle d'air

12 P9 Temps de post-ventilation d2 Défaut air pendant que la vanne papillon se place en position d'allumage
13 d3 Défaut air pendant le temps de pré-allumage

14 N d4 Défaut air pendant le 1ertemps de sécurité au démarrage
15 - d5 Défaut air pendant le 1ertemps de stabilisation de flamme
16 d6 Défaut air pendant le 2éme temps de sécurité au démarrage
17 d7 Défaut air pendant le 2éme temps de stabilisation de flamme
18 d8 Défaut air pendant le service

19 dP Défaut air pendant le temps de pré-ventilation

20 uQ Défaut DGy, pendant la position d'attente

21 ul Défaut DGy, pendant Uouverture de la vanne papillon

BCU 370 Edition 01.19
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Octet 2

Octets d’entrée (BCU = Maitre)

Octet 0, bit 2 = 0 (message d’état)
u2 Défaut DGy,;,, pendant la fermeture de la vanne papillon

Octet 0, bit 2 = 1 (indication de défaut)

23

u3 Défaut DGy, pendant le temps de pré-allumage

24

u4 Défaut DGy, pendant le Lertemps de sécurité au démarrage

25

ub Défaut DGy, pendant le 16" temps de stabilisation de flamme

26

u6 Défaut DGy, pendant le 2éme temps de sécurité

27

u7 Défaut DGy, pendant le 2éme temps de stabilisation de flamme

28

u8 Défaut DGy,;, pendant le service

29

u9 Défaut DGy, pendant le temps de post-ventilation

30

31

32

33

34

35

Gmayx Pendant le 1er temps de stabilisation de flamme

36

37

aut DG, pendant le 2éme temps de sécurité en service

éfaut DG, pendant le 2¢me temps de stabilisation de flamme

38

39

08 Défaut DGy,ay pendant le service

09 Défaut DG,y pendant le temps de post-ventilation

40

BCU 370 Edition 01.19

AQ La vanne papillon n‘atteint pas la position fermeture
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Octets d’entrée (BCU = Maitre)

Octet2 Octet 0, bit 2 = 0 (message d’état) Octet 0, bit 2 = 1 (indication de défaut)
41 A1 Lavanne papillon n'atteint’pas la position ouverture
42 A2 Lavanne papillon n'at la,position d'allumage
50 S
58
61
62 32 Sous-tension
63
65
66
67
80 50 Chaine de sécurité interrompue
82 52 Réarmement a distance permanent
83 53 Cycle impulsion trop court
85 55 DGmin oscille
86 56 Commande OUVERTURE + FERMETURE s
99 99 Erreur interne
100 | HOTemporisation de mise en m

arche#tem
104 | C1 Ventilation
108 | H8 Temporisation autorisati ati
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Réponse

Vous avez a présent la possibilité de nous faire part de vos critiques sur ces « Informations techniques (T1) » et de nous
communiquer votre opinion, afin que nous continuions a améliorer nos documents et a adapter ceux-ci a vos besoins.

Clarté

() Information trouvée rapidement

(O Longue recherche

(® Information non trouvée
Suggestions ~ fgnfghn

() Aucune information

Usage

[ Familiarisation avec les produits
[ Choix des produits

[ Etude de projet

[ Recherche d'informations

Approche

(" Compréhensible
(" Trop compliqué
(" Aucune information

Navigation

(O Je me repére facilgfftent
(O Jemessuis « égaréy

) Aucune inférmation

Nombre de pages
C drop peu

C Suffisant

(" "Trop volumineux

(7 Aucune information

Ma branche d’activité
(" Secteurtechnique
(7 Secteur commercial
(" Aucune information

Remarques
fgnfrhn i
Contact
Vous trouverez les adresses actuelles de nos
Elster GmbH représentations internationales sur Internet :
Postfach 2809 - 49018 Osnabruck https://thermalsolutions.honeywell.com =
Strotheweg 1 - 49504 Lotte (Buren) contact us

Allemagne H II
Tel. +495411214-0 Sous réserve de modifications techniques oneywe

Fax +49541 1214-370 visant a améliorer nos produits.

hts.lotte@honeywell.com Copyright © 2019 Elster GmbH
www.kromschroeder.com Tous droits réservés.

léc'?umder
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https://thermalsolutions.honeywell.com/mks/contacts/contacts.html?sprache=2
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