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Okuyun ve saklayin

O
Aﬁa Bu kilavuzu montaj ve galistirmadan

once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan
sonra kilavuzu lUtfen igletene teslim edin. Bu ci-
haz yUrUrlikte olan yonetmeliklere ve normla-
ra gore kuruimall ve calistidlmaldir. Bu kilavuzu
www.docuthek.com interfiet sitésinde de bulabi-
lirsiniz.

isaretlerin anlami

e, 1,2,3.. =Calisma sirasl

> = Uyar

Sorumluluk

Kilavuzasuyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri
kulldnmdan dogan hasarlar icin herhangi bir sorum-
luluk kabul etmiyoruz.

Emniyetuyanlan

Emniyet icin dnem tegKil'eden™bilgiler bu kilavuzda
sSu sekilde isaretlenmisti;

-
/A TEH L$0
Hayati tehli SOz konusu oldugu durumlara
isaret edb‘
-

yati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
lisaret eder.

! DIKKAT
OlasI maddi hasarlara isaret eder.

Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafindan
yapimalidir. Elektrik calismalar sadece kalifiye uzman
elektrikci tarafindan yapiimalidir.

Modifikasyon, yedek parcalar
Her tUrll teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek pargalar kullanin.

02.15 basimina gore yapilan

degisiklikler

Asagida belirtilen bolimler degismistir:
- Montaj

Baglanti plani

Calistirma

Ariza halinde yardim

Sertifikasyon



Kullanim kontrolii Giris gerilimi — Tip etiketine bkz.

Bek kumandasi BCU 570, gli¢ sinir olmaksizin, mo- BCU ko
duler isletilen fanli beklerin fasilali veya stirekliisletimde
denetlenmesi ve kumandast igin kullanilir.
Degistirilebilir gic modUilt Uizerinden fan, servomotor I
ve ventiller gibi ariza emniyetli gikislar, bekleri kuman-

da etmek icin kontrol edilir. Entegre parametre cip

kartinda calisma igin gerekli tim parametreler kayitiidir.

Tip anahtan

Kod  Tanmlama

BCU Bek kumandasi

570 Yapi serisi 570
Hat gerilimi:

Q 120 V~, 50/60 Hz

W 230 V~, 50/60 Hz
Co Ventil test sistemsiz
C1 Ventil test sistemli

Modller kapasite kontrolt:

F1 Uc noktali adim, IC 20 ve IC 40
F2 RBW araylzu veya frekans konvertorl ' o

lyonizasyon veya UV denetimi

uo Gazla igletimde

Baglanti klemensleri: V'S
KO $
K1 Vidall bag
K2 Baglanti baskili

2] t/Info tusu
Agma/Kapama tu
7 Tip etiketi

B Opto adaptdr baglantisi

& Glug modul, degistirilebilir

Gulc modUll tip etiketi

& Parametre cip karti, degistirilebilir
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Montaj """l Giic modiiliniin/paramere cip

kartinin degistirilmesi

! DiK i 1 Tesisin gerilimini kapatin
Bek kumandasinin hasar gérmemesi icin asagidaki g patin.
aciklamalar dikkate alinmalidir: B

— Cihazin yere dUsurtimesi cihazda kalici hasara
yol acabilir. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
modulleri kullanim éncesi degistirin.

> Montaj pozisyonu: dik, yatay veya saga veya
sola yatirimis sekilde.

> BCU elemani, 35 x 7,5 mm ebatinda yatay U
profillere sabitlenir.

[]

[[] 00| [] pEmi
> Dikey U profillerinde BCU elemaninin kaymasini

Onleyen ug tutucular gereklidir (6rnegin Phoenix b »
Contact firmasinin Grettigi Clipfix 35). #81 BCU elemanini U prefilinden ayinn.

[ s

1 DEN

03]

o

) INe g
A ~ 6 6 Eski parametre ¢ip kartint BCU elemanindan ¢i-

karin, yeni parametre cip kartini BCU elemanina
takin.

> Korumaitirl olarak = IPg&4 saglayan temiz bir
ortama (6rnegin panopmonte edin. Nemlenme
olmamalidir.

> Parametre cip kartinda BCU elemaninin tim
parametre ayarlari kayithdir.

Gug¢ modultinG tekrar yerine takin.

Baglanti klemenslerini tekrar yerlerine takin.
BCU elemanini tekrar U profiline sabitleyin.

© 0o~
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Kablolarin secimi

>

>

>

Sinyal ve kumanda kablolari, vidall baglanti kle-
mensleri kullanildiginda maks. 2,5 mm?2 (min.
AWG 24, maks. AWG 12), baglantida a baskil
maks. 1,5 mmz2 (min. AWG 24, maks. AWG 12)
olmalidir.

BCU elemaninin kablolarini frekans konvertor-
lerinin kablolaryla veya asir parazit yapan diger
kablolarla ayni kablo kanalinda désemeyin.
Kumanda kablolarinin segimi yerel/ulusal yonet-
melikler dikkate alinarak yapiimalidir.

Elektrikli parazit etkilerinden kaginin.

iyonizasyon/UV kablosu

>

>
>

EMU agisindan sorun olmadigi hallerde 100 m
kablo uzunluklarn mumkadndur.

Alev sinyali EMU etkenlerinden olumsuz etkilenir.
Kablolari tek tek (dUstk kapasitede) doseyin ve
muUmkuin oldugunca metal boru icinde dbse-
meyin.

Kablo baglantisi

>
>

>

>

i et yone
Ulasyon tertibatlarinin birlestiri
nsin gerilinybeslemesini kesmelidir. Emniyet
I koptugun Qrak gOstergede
anip séner emaninin tUm kumanda

Fazi (L1) ve notr iletken (N) birbirine karistirmayin.
Giriglere trifaze akim hattinin farkli fazlarini bag-
lamayin.

Cikislara gerilim uygulamayin.

Cikislarda meydana gelen kisa devre degistirile-
bilir sigortalardan birini attirir.
Uzaktan resetleme fonksiyonu
kilde (otomatik) kullanmayin.
Emniyet akim devresi girisleri

Cihaz, fan kumanda
mens 58). Bu tel
3 AyUk uygulan:
devreye girme aki
6 A dege

Emniyet
emniyet

si) 46 numarall

cikiglarinin @esilir.
Bagli anlarini Uretici bilgilerine gére
kol evrelerle donatin. Koruyucu devre,
inda arizalara sebep olabilecek pik
|

| dnler.

e alin (bkz. Uretici bilgileri). Gerekirse minimum

el
o&me trafosunda maks. agma suresini dikka-

O

mola sUresi tgp (parametre 62) degistirilmelidir.
51, 65, 66, 67 ve 68 numarall klemenslerdeki
fonksiyonlar parametre degerlerine baglidir:

Ayrica bkz. Sayfa |9 (Parametreler ve degerler].

A7 Tesisin gerilimini kapatin.
[21 BCU elemaninin kablo baglantisini yapmadan

Once sarl parametre ¢ip kartinin BCU elemanina
takill oldugundan emin olun — bkz. Sayfa fi
GUc modulintn/parametre cip kartinin dedisti

baskill klemensler teslim edilebilir — bkz. Say-

fa R3 (Aksesuarlar].

[81 Kablo baglantisini baglant planina gére yapin —
bkz. Sayfa p_(Badlanti plani].

>
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BCU elemaninda ve beklerde iyi bir koruyucu
iletken baglantisi olusturun.



> Aclklamalar — bkz. Sayfa P1 (Aciklamalar].

Baglanti plani

BCU 570
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Alev denetimi

> UV denetiminde Elster firmasinin fasilali igletim
icin UV sondalarini (UVS 1, 5, 6, 10) veya surekli
isletim igin alev sensorlerini (UVC 1) kullanin.

iyonizasyon/Tek elektrotlu isletim:

> Parametre 04 = 0.

||
UV denetimi: ' o
UVS 1, 5,6, 10 o
> Parametre 01 = 5 pA.
> Parametre 04 = 1.

5067 e P
UVC 1 0

> Parametre 04 = 2.

TR-6



BCU 570..F1 elemaninda IC 20
> Parametre 40 = 1.
> 3 noktall adim regulatdrt Uzerinden surekli ayar.

| t ¢ ¢ 738
|7| |9| |11|12| I|13|14|15| |17|18 J
[ [ [

BCU 570 2AT

| —

—1

—
3,15AT

\o
47 48 |49|50|51|52|JJ

66 67 68 |
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BCU 570..F1 elemaninda IC 20..E

> Parametre 40 = 1.

> Analog sinyal tizerinden surekli ayar (dogrudan
ayar tahrigine bagl).

| t t+ ¢t 37 [ 38
|7| |9| |ll|12| I|13|l4|15J |17|18 L
[ [ [
[m=4
BCU 570 g

=R
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BCU 570..F1 elemaninda IC 40
> Parametre 40 = 2.
> IC 40 elemaninda galisma modunu 27 olarak

ayarlayin, bkz. Kullanim kilavuzu
C 20, 1C 40, IC 404.

37 | 38

| t t ¢
|7| |9| |n|12| I|13|14|15J |17|18 J
[ [ [

S5AT
=
—

—
3,15AT

47 48 |49|50J 51|52J1|

66 67 68 | ’ I

BCU 570
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BCU 570..F2 elemaninda RBW klapesi
> Parametre 40 = 3.
3 noktali adim regiilatorii tizerinden siirekli ayar

I r 1t 1 37 | 38 |
s Lz Lol Lulwe] |I13|14|15| |17 | 38 LJ
| | | I
(= n 4]
BCU 570 g
—
3IAT _
wiER <
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66 67 68 |
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BCU 570..F2 elemaninda frekans konvertorii
> Parametre 40 = 4.

4 57 35

|
5| |7| |9| |11|]2| I|]3|'|4|]5| |]7 I_\J
\\ oY

BCU 570

16 47 48
66 67 68 |

FC | (FC=Frekans
konvertor)
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Baz durumlarda fabrika ¢ikisi parametrelerin degis-
tirlmesi gerekli olabilir. Ayri bir yazilm olan BCSoft
ve opto adaptdr yardimiyla BCU elemaninin bazi
parametrelerinin (6rnegdin én stplrme suresi veya
alevin sdnmesi halinde tutum) modifiye edilmesi

mUmkdndr.

> Yaziim ve opto adaptor aksesuar olarak temin
edilebilir — bkz. Sayfa P3 (Aksesuarlar].

> Degistirilen parametreler entegre parametre Gip
kartina kaydedilir.

> Fabrika cikisl ayar, sartlandirlabilir bir sifreyle

&

korunmustur.

MUsteri, degistirilen sifreyi tesis dokiimantasyo-
nuna bakarak veya sistem Ureticisine danisarak
ogrenebilir.

>

Calisma esnasinda 7 segmentli gésterge prog-

ram durumunu gosterir:

Calismaya baglama/Standby

Bekleme

Minimum guc¢ sagla

o] Fan KAPALI kontrolU

Fan rampa sliresi

Maksimum giic sagdla

Son siiplrme suresi hava denetimi

On stiptirme

Atesleme glictinii sagla

Ventil denetimi

On ategleme siiresi ty,

Emniyet siifesi 1 tgaq

Alev stabilizasyon suresi 1 trgq

Emniyetisiiresi 2 taao

Alev stabilizasyon siresi 2 trgp

Bekleme

Calisma/Regulasyon izni

Ardlil calisma suresi ty; hava aktuatoriiyle
maksimum gl pézisyonunda

Son stiptirme

Havalandir

[--] Cihaz kapali

Uzaktan kumandali (OCU ile)

Veri aktarimi (Programlama modu)

[.5] (yanip sénen noktalar) Manuel galistrma

A\ UYARI

Patlama tehlikesi! Calistirmadan 6nce tesisin siz-
dirmazligini kontrol edin.

BCU elemanini ancak usultine uygun kablo bag-
lantisi ve parametre ayari ile tim giris ve cikis sin-
yallerinin kusursuz islenmesi fonksiyon kontroltyle
saglandigi ve parametrelerin cihazda okunmasinin
mUmkin oldugu takdirde calistirin.

Tesisi caligtirin.

Gostergede [--] belirir.

Acma/Kapama tusuna basarak BCU elemanini
calistirn.

Gostergede [24] belirir.

Gosterge yanip sonuyorsa (ariza) Reset/Info tu-
suna basarak BCU elemanini resetleyin.
Calismaya baslama sinyalini klemens 1’e verin.
Gostergede belirir. Hava ayaf elemani mini-
mum gu¢ pozisyonuna gegciyor.

Gostergede [HZ] belirir. CaliStirmageciktirfne su-
resi (parametre P63) aktif.

Gostergede belirir"Fan rampa stresi (para-
metre P30) aktif,

Gostergede Pelirir. Hava ayar elemani mak-
simum gu¢ pozisyondna geciyor.

Gostergéde belirir. On stiptrme siitesi (Pa-
ramette P34) aktif.

BCU..C120n stiptirmeye paralel olarak ventil
kontroli,gergeklesir. Ventilkontrold 6n stpdir-
medef daha uzun sUrersef gostergede [ec] belirir.
Gostergede |A,| belirir. Havanayar elemani ates-
leme glcl pozisyoriuna gegiyor.

@ostergede 23], ve belirir (pilot bek ve
ana bek kullanildiginda ayrica ve [27)). On
atesleme,suresi,_emniyet slresi ve alev stabili-
zasyon streshisler.

Gostergede belirir. Regulasyon izni &ncesi
gécikmessUresi islemeye baglar.

Gostergede [38] belirir. Bek calisir ve regiilasyon
izhifveriimistir.

Manuel calisma modu

>

>

TR-12

Bek kumandasinin ayari veya ariza tespitinde
kullanilir.

BCU elemani manuel galisma modunda c¢alis-
maya baslama sinyali (klemens 1), havalandirma
(klemens 2) ve uzaktan resetleme (klemens 3)
giriglerinin durumundan bagimsiz olarak caligir.
Serbest birakim/Acil durdurma girisinin (kle-
mens 46) fonksiyonu korunur.

BCU elemani, kapatima veya gerilimin kesilme-
siyle manuel ¢alisma modunu sonlandirir.
Parametre 67 = 0: Sinirsiz zamanl manuel
calisma. Regulasyon veya veri yolu devre disl
kaldiginda bek kumandasinin isletimi manuel
devam ettirilebilir.

Parametre 67 = 1: BCU elemani Reset/Info tu-
suna son kez basildiktan 5 dakika sonra manuel
galisma modunu sonlandirir. Galismaya baglama/
Standby konumuna gecer (gosterge [2z)).
Reset/Info tusu basiliyken BCU elemanini galis-
tinn. Gostergede iki nokta yanip sénene kadar
Reset/Info tusuna basin.

Reset/Info tusuna basildiginda manuel calisma-
da akttel adim gosterilir. Tusa 1 sn. basildiktan
sonra bir sonraki adima ulasilir. BCU elemani
gdstergesine kadar program akisini baslatir.



IC 20 elemanh BCU 570..F1

>

2
>

Reguilatér izninden sonra (gdsterge [2.8) servomo-
tor IC 20 istenildigi gibi acilip kapatilabilir.
Reset/Info tuguna basin.

Tusa baslldidi sUrece servomotor maksimum guc

pozisyonuna kadar agmaya devam eder.

> Gostergede belirir ve noktalar yanip séner.

> Tus birakildiginda ayar klapesi ilgili pozisyonda
durur.

3 Reset/Info tusuna tekrar basin.

> Tusa basildigi strece servomotor minimum guc
pozisyonuna kadar kapatmaya devam eder.

> Gostergede belirir ve noktalar yanip séner.

> Tusun her birakilip tekrar basiimasinda yon degisir.
Ayar Klapesi ilgili nihai pozisyonuna ulastiginda
noktalar séner.

IC 40 elemanh BCU 570..F1, RBW veya

frekans konvertérlii BCU 570..F2

> Regulasyon izninden sonra (durum gostergesi
[za)) maksimum ile minimum gU¢ arasinda po-
zisyonlara ikili sistemde hareket edilebilir.

Ariza halinde yardim

. v
/\ TEHLIKE

Elektrik carpmasi nedeniyle hayatistehli 0z ko-
nusudur! Elektrik akimi tas alar Uzerinde

yapllacak calismalardan &
baglantisini kesin!

Ariza giderme cali lar

sonel tarafindan ya Iidir.

> Arizalar sadece buradaagiklanan Onlefnlerdog-
rultusdinda giderilmelidir.

> Arizalar giderimesine ragmen BCU elemani re-

aksiyon gostermiyorsa: Cihazi soktimive kontrol
edilmesi igin Uretici firmaya génadeérin.

22" Anzalar
W Sebebi
88l Coziim

121 7 segmentli gésterge yanmiyor.
I Hat gerilimi'mevcut degil.
e Kablo baglantisini kontrol edin, hat gerilimi (bkz.
Tip etiketi) saglayin.

N
[u (
[ |
7717\

? Gosterge yanip soniiyor ve gosteriyor.

I BCU, bek ateslenmeden hatall bir alev sinyali
algiliyor (harici sinyal).

e UV sondasini denetlenecek beke tam ve dogru
sekilde yoénlendirin.

I UV sondast igindeki UV lambasi arizali lambanin
OmrU agildi) ve sUrekli alev sinyali veriyor.

-
-

UV lambasini degistirin, siparis no: 04065304 -UV
sondasinin kullanim kilavuzunu dikkate alin.
letken seramik izolasyondan kaynaklanan alev
sinyali.

Alev glclendiricisinin kapatma sinirni ayarlamak
icin 01 numarall parametrenin degerini yukseltin.

l\ﬁ'n/
L -"
. ¥

Alevsiz calismaya baslama< Atesleme ki-
vilcimi olusmuyor = Gosterge yanip séniiyor
ve [C4] gbsteriyor.

Ateslemé kablesu cokuzun.

Kabloyu 1imetreye(maks. 5 m) kisaltin.
Atesleme elektrotunun bek kafasina@lan mesa-
fesi cok buytk.

Mesafeyi maks. 2 mm’ygrayariayin.

Atesleme kablosu elektrot soketinde temas et-
miyor.

Kabloyu sikica vidalayin.

Ateslemg kablosu atesleme transformatdriinde
temas etmiyon

Baglantiymkonirol edin.

Atesleme Kablosunda topraklama kisa devresi
var.

Désenen kabloyu kontrol edin, atesleme elekt-
rotunu temizleyin.

Arnza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

Alevsiz calismaya baslama - Gaz gelmiyor -
Gosterge yanip séniiyor ve gosteriyor.
Gaz ventillerinden biri agmiyor.

e Gaz basincini kontrol edin.
e Gaz ventiline giden gerilim beslemesini kontrol

TR-13

edin.

Boru hattinda daha hava var, 8rn. montaj calis-
malarindan sonra veya tesis uzun sure caligtiril-
madiginda.

Boru hattini “gazla besleyin” — BCU elemanini
resetleyin.

Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

N 7 N
Iu ll ll-l n.l
[ | |
/TN TN
N 7N 2
g 1y
D6 12T
Yzl D Znl e\

Calismaya baslama - Alev yaniyor - Buna
ragmen gosterge yanip sonliyor ve bekte/
pilot bekte veya veya ana bekte
veya [07] gosteriyor.

Calismaya baslama sirasinda alev séndu.



['&1 Alev sinyalini okuyun.

> Alev sinyali kapatma sininndan kicuk ise (Para-
metre 01), asagidaki sebepler s6z konusu olabilir:

1] Kapatma hassasiyeti igin ayarlanmis olan deger
cok blyUk.

1 is, kir veya izolatérdeki rutubet nedeniyle iyoni-
zasyon elektrotunda kisa devre var.

['1 iyonizasyon elektrotu alev yerinde dogru otur-
muyor.

'Y Gaz-Hava orani dogru degil.

"1 VYiiksek gaz veya hava basinci nedeniyle alev bek
sasesine temas etmiyor.

"I Bek veya BCU (yeterince) topraklanmad.

[’ Alev sinyal kablosunda kisa devre veya kopma
var.

I UV sondasi kirli.

"I UV sondasinin kablo baglantisi hatalr.

[’ Hatalar giderin.

[?21 Calisma - Alev yaniyor - Bek kapaniyor -
terge yanip soniiyor ve [Zg] gosteriyor.
"I Calisma sirasinda veya gecikmeli regiilasyon izni

['Il Bek veya BCU (ye

"I Alev sinyal kablosunda kisa devre veya kopma
var.

1T UV sondasi kirli.

['8] Hatalar giderin.

ce) topraklanmad.

N
("1
Lo
7717\
2] Gosterge yanip séniiyor ve [(0] gbsteriyor.
"I Uzaktan resetleme girisinin aktivasyonu hatall.
[’ Cok sik uzaktan resetleme yapildi. 15 dakika
icinde 5 defadan fazla otomatik veya manuel

uzaktan resetleme yapildi.
"I Sebebi giderimemis asil hatanin ardil hatast.

['&1 Onceki hata bildirilerini dikkate alin.

['81 Sebebi giderin.

> Ariza kapatmasindan sonra surekli resetleme
yapllarak sebep ortadan kaldirlamaz.

[/ Uzaktan resetlemeyi norma uygunluk (EN 746
sadece gozetim altinda resetlemeye olanak sag-
lar) acisindan kontrol edin ve gerekirse dizeltin.

> BCU elemanini sadece manuel olarak gozetim
altinda resetleyin.

['87 BCU elemanindaki Reset/Inft

Ultinde dahili cihaz hatasi mevcut.
0dUlunU degistirin.

2] Gosterge yanip soniiyor ve gosteriyor.

[ 51 ve 52 numarall girigler ayni anda kumanda
ediliyor.

['&1 51 numarali girigi kontrol edin.

> Giris 51 ancak klape agikken kumanda ediimelidir.

[/l 52 numarali girigi kontrol edin.

> Girig 52 ancak klape atesleme glicl pozisyo-
nundayken kumanda edilebilir.

FE

21 Gésterge yanip soniiyor ve [22] gdsteriyor.

' IC 20 servomotorun kablo baglantisi hatali yapild.

[/&] Kablo baglantisini kontrol edin. 52 - 55 baglanti
klemenslerinin giris ve ¢ikislarinin kablo baglanti-
sini baglanti planina gére yapin — bkz. Sayfa E
[BCU 570..F1 elemaninda IC 20..F].

' Giic modiilinde dahili cihaz hatasi meveut.

[/ Giic modulint degistirin.
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2] Gosterge yanip soniiyor ve gOsteriyor.

[’ Ayar Klapesi pozisyonunun BCU elemanina geri
bildirimi devamli olarak gerceklesmiyor.

[/8] Kablo baglantisini kontrol edin ve ayar klapesinin
maksimum gli¢/atesleme glicti/kapall pozisyonu-
nun klemens 52 Uzerinden devamli geri bildirimini

saglayin.
=/
N}
o
/717N

2] Gosterge yanip soniiyor ve [24] gosteriyor.

"I BUS (izerinden kumanda hatali. “Acik” ve “Kapall”
talepleri ayni anda belirlendi.

& “Acik” ve “Kapal” komutlarinin ayni anda kuman-
da ediimemesini saglayin.

N
30
/71T N\

2] Gésterge yanip séniiyor ve st r.

11l BCU elemaninin ayarlanabilir parametre -
muUnde anormal parametre ikligiyapilmuistir.

['81] Parametreyi BCSoft ya rar eski dege-

rine ayarlayin.

rlanabilir parametre bolu-

arametre degisikligi yapilimistir.

Soft yaziimiyla tekrar eski dege-
rine ayarlayin.

['&7 Miikerrer hatalan dnlemek icin anzanin sebebini
arastinn.

[/ Kablolarin usuliine uygun désenmelerine dikkat
edin — bkz. Sayfa i (Kablolarin secimil

['® Yukanda agiklanan énlemlerin faydali olmamasi
halinde cihazi sékin ve kontrol edilmesiicin Ure-
tici firmaya génderin.

Nl
EX=
/71 \

21 Gésterge yanip soniiyor ve [32] gdsteriyor.
/17 Besleme gerilimi gok diisiik veya cok yilksek.

['87 BCU elemanini belirtilen hat gerilimi araliginda
(hat gerilimi +%10/-%15, 50/60 Hz) isletin.

['1¥ Dahili cihaz hatasi meveut.

['® Cihazi sékiin ve kontrol edilmesi igin Uretici fir-
maya gonderin.

gOsteriyor.

ontrol edin.

dilmesi igin Uretici fir-

osterge yanip
Dahili cihaz hatasi
Gug modUulint degistirin.
Cihazi sol ntrol edilmesi icin Uretici fir-

maya@ |
O g

Gosterge yanip soniiyor ve gosteriyor.
Manyetik gaz ventili V1 sizdinyor.

['&7 V1 manyetik gaz ventilini kontrol edin.

W1 Gaz basing prezostati DGp,/2 ventil denetimi
icin yanlis ayarlandi.

['&7 Giris basincini kontrol edin.

['&7 DGp /2 elemanini dogru giris basincina ayarlayin.

['&1 Kablo baglantisini kontrol edin.

[’ V1 ile V2 arasindaki kontrol basinci diismdiyor.

[/ Kurulumu kontrol edin.

"1 Test siiresi ok uzun.

['®" 56 numarall parametreyi (Olglim sUresi Vi)
BCSoft ile degistirin.

['87 Anza bu 6nlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

e [35] gOsteriyor.

s
(

H

771\

2 Gosterge yanip soéniiyor ve [4i] gdsteriyor.

"I Bek tarafll manyetik gaz ventillerinden biri sizdi-
ryor.

['&7 Bek tarafl manyetik gaz ventillerini kontrol edin.

1Y Gaz basing prezostati DGp,/2 ventil denetimi
icin yanlis ayarlandi.

['&1 Giris basincini kontrol edin.

['7 DGp /2 elemanini dogru giris basincina ayarlayin.

['&1 Kablo baglantisini kontrol edin.
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[T Test siiresi gok uzun.

['®" 56 numarall parametreyi (Olglim siiresi Vi)
BCSoft ile degistirin.

['81] Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdnderin.

.-T’l

[2" Gosterge yanip sonuyor ve gosteriyor.

"I “Serbest birakim/Acil durdurma” girisinde (kle-
mens 46) sinyal kesintisi.

['8] 46 numarall klemensin kumandasini kontrol edin.

['8" 10 numarall parametrenin ayarini kontrol edin.

NS 7
5 (]
=

7717\
2] Gosterge yanip séniiyor ve [5{] gbsteriyor.
1Y Emniyet akim devresinin ¢ikislarindan birinde kisa

devre var.

['81 Kablo baglantisini kontrol edin.
['8] Hassas sigortayi F1 (3,15 A, atil, H) kontrol edi
> Hassas sigorta gic modull sékuldtkten r

cikarlabilir.
USUW

['81 Ardindan tiim giris ve cikis sinyalleripi
' Giic modiiliinde dahili cihaz ha ut.

islendigini kontrol edin.
I8! Giig modultini degistirin.

2] Gosterge yanip soniiyor ve gosteriyor.

[’ iki calismaya baslama islemi arasindaki minimum
sUrenin (takt periyodu) altina inildi.

&1 tz,,, minimum takt periyoduna uyun:

tZmin [SN] =
Ornek:
On atesleme suresi tyz = 2 sn
Emniyet stresi 1 tga1 = 3 sn
Zmin=02 +0,6 x 3) + 9=12,8 sn

(tvz +0,6 x tSA‘I) +9

Tq' | ' N_l_r I/
/"—l—'\ LE',—I—'\L L—rl L—r\l\
= = PN
Bel e B el
59 19 6{
I\ | AN
N N
a6 a5
I 77
[?7 Gosterge [a2), [8.45(83)
(54], [55], [36], [58]

[’ Sistem hata8|

ikle frekans konvertol lerde tesis icin
li EMU yo| liklerine uyulmasina dikkat

edin - bkz. Sayfa flKablelarin secimi].

eset/Info tu asarak cihazi resetleyin.

m hattindan ayirin ve yeniden

ini Ve frekansi kontrol edin.
|k|anan onlemlerin faydall olmamasi
muhtemelen donanim arizasi mevcuttur.
rumda cihazi s6kun ve kontrol ediimesi icin

ret|C| firmaya gonderin.

\_I='/
9%
/71N
2] Gosterge yanip séniiyor ve [37] degerini gos-
teriyor.
'Y PCC eksik.

['&7 Uygun PCC takin.

' Giic modiilinde kontak sorunu var.

['&] Kontak sorununu giderin.

1 Giic modiili bozuk.

[/ Giic moduilint degistirin.

[/ Yukarida agiklanan énlemlerin faydall olmamasi
halinde muhtemelen donanim arizasi mevcuttur.
Bu durumda cihazi sdkuin ve kontrol edilmesi igin
Uretici firmaya gonderin.

N—l_s
[
= |
[?21 Gésterge yanip sonuyor ve gosteriyor.

['I Hava veya fark basing prezostatinin debisiz du-
rum kontrolli bagarisiz.
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['&1] Hava basing prezostatinin fonksiyonunu kontrol
edin. Vantilatdr galistinimadan 6nce hava dene-
timi aktif konumdayken hava denetimi girisinde
(kKlemens 47) High sinyali olmamalidir.

[/ Fark basing prezostatinin fonksiyonunu kontrol
edin. Fan kapall ve hava akis denetimi aktive
edilmis durumdayken, fark basing prezostatinin
(kKlemens 48) debisiz konumu (temel konum) da
kontrol edilir.

N l_’
d ]
/71N
21 Gésterge yanip séniiyor ve gosteriyor.
17 Hava basing prezostatinin galisma kontrolti ba-
sarisiz. Vantilator calismaya bagladiktan sonra,
47 veya 48 (P15 ve P35) numarali giriglerin para-
metre ayarina bagl olarak, hava denetimi devreye
girmedi.
['87 Hava denetiminin kablo baglantisini kontrol edi
['&1 Hava basing prezostatinin ayar noktasini ko
edin.
['&1 Vantilatériin fonksiyonunu kontrol edi

Ny

lnF‘l P

[2] Gosterge yanip s6nii

gosteriyor.
asing prezosta-
ildli.
mesini kontrol

21 Gésterge yanip séniiyor ve [o2], [3), [o4), 45,
95, [a7], veya gosteriyor.

'Y Hava basing denetcisinin giris sinyali calismaya
baslama/galisma sirasinda X program adiminda
(02 - 09) kesildi.

' X program adiminda hava beslemesi kesildi.

['&1 Hava beslemesini kontrol edin.

['&1 Hava basing prezostati ayar noktasini kontrol
edin.

PLC programlamﬁntrol edm
PLC pr U icin dogru cihaz adi ve IP
adresmm ugunu kontrol edin.
_I_
X l
/717N

ysterge yanip sénliyor ve gosteriyor.
Bus modulinde gegersiz bir adres ayarlandi.
Bus modulinin adresini kodlama salterleriyle
PLC programlamasinda atanan adrese uyarlayin.
['81] Bus modiilii adresinin izin verilen adres araliginda
(001 ila FEF) oldugunu kontrol edin.

[..rl

[2] Gosterge yanlp sonuyor ve gOsteriyor.
17 Bus modiilii PLC’den yanlis konfiglirasyon aldh.
/&1 PLC’de dogru GSD dosyasinin okundugunu
kontrol edin.
/_

[2] Gosterge yanip sonuyor ve goOsteriyor.

'Y PLC programlamasinda BCU cihaz adi gegersiz.

> Teslim halinde cihaz ad::
not-assigned-bcu-570-xxx
(xxx = BCU elemaninda kodlama salterlerinin
ayari).

> Cihaz adi en az becu-570-xxx ifadesinden olus-
malidr.

['81 Kodlama salterleri ayarinin PLC programinda
(xxx) kaydiyla ortistigini kontrol edin.

['&1 PLC pograminda “not-assigned-" ifadesini silin
veya yerine kisisel bir isim (6rnegin Firnn_alani1-)

\

Cn.ul
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2] Gosterge yanip soniiyor ve gosteriyor.

'Y PLC durma modunda.

/81l PLC'yi baglatin.

Sigortanin degistirilmesi

> F1 ve F2 cihaz sigortalan kontrol edimek ama-
clyla gikarilabilir.

A7 Tesisin/BCU gerilimini kapatin.

['21 Baglanti klemenslerini BCU elemanindan gekerek
ayirn.

> Bu sirada baglanti kablolar baglanti klemens-
lerine takili kalrr.

I8 Giic moduliini cekerek alin, bkz. Sayfa B
[Gilic modiiliiniin/parametre cip kartinin dedisti]
timesi]

4 Sigorta tutucusunu (F1 veya F2 hassas sigortayla
birlikte) cikarin.

I_r /
ol Sl el
/ I_r I—_ N_l_r
P QL
N 7 N 2
I

2" Gosterge yanip soniiyor ve o), [u{], L@, b3,
[, [u5), [uE], [u], [B] veya [ug] gBsteriyor.

[l Min. gaz basinci denetim sinyali (klemens 49)
X program adiminda (00 — 09) kesildi.

['8] Kablo baglantisini kontrol edin.

['81] Gaz basincini kontrol edin.

Al

21 Gésterge yanip séniiyor ve gosteriyor.

17 Servomotordan “Minimum glic pozisyonuna
gidildi” mesaiji eksik.

[/&] Ayar klapesi ve servomotor limit switch fonksi-
yonunu kontrol edin.

['&] Kablo baglantisini kontrol edin

['7 Servomotoru kontrol edin.

[’ Arza bu dnlemlerle gid
monte edin ve kontr
goénderin.

i
yla firmaya

I
AN

oniiyor ve [F&] iyor.
: aksimum g % zisyonuna
eksik

lapesi ve servomotanlimit switch fonksi-

u kontrol edin
&‘Jin.
in

0 baglantisi
giderilemiyorsa, cihazi de-
ntrol amaciyla Uretici firmaya

Nl s
Q [Iq ' l
/717N
Gosterge yanip soniiyor ve [A,] gdsteriyor.

"1 Servomotordan “Atesleme glicli pozisyonuna
gidildi” mesaiji eksik.

['® Ayar Klapesi ve servomotor limit switch fonksi-
yonunu kontrol edin.

['&] Kablo baglantisini kontrol edin.

['&7 Servomotoru kontrol edin.

['®7 Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
goénderin.

b E
7717\

21 Gésterge yanip soniiyor ve [5£] gdsteriyor.

1 Bus modiiliiyle olan dahili iletisim arizal.

['& Bagli olan servomotorlar Uretici bilgilerine gére
koruyucu devrelerle donatiimalidir.

> Boylece, BCU elemaninda arizalara sebep ola-
bilecek pik gerilimler énlenir.

[81 Parazit gidermeli elektrot fisi (1 kQ) kullanin.

[’ Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
goénderin.

[ Bus modlilii bozuk.

['&7 Bus modUliini degistirin.

TR-18



o 0 =)

N_l_r
b
e

Gosterge yanip soniiyor ve gOsteriyor.
Yanlis veya hatall parametre cip karti (PCC).
Sadece Ongorilen parametre ¢cip kartini kullanin.
Bozuk parametre cip kartini degistirin.

N

e 1
1IN\

Gosterge yanip sonuyor ve goOsteriyor.

Hazir olma sirasinda ventil pozisyon salteri (proof

of closure) igin giris sinyali eksik.

Kablo baglantisini kontrol edin.

BCU (klemens 45) elemaninda ventil kapaliyken

hat gerilimi olmal, ventil agikken hat gerilimi ol-

mamalidir.

Pozisyon salterinin ve ventilin kusursuz ¢alistik-

larini kontrol edin, bozuk ventili degistirin.

[:3 &\

Gosterge yanip sonuyor ve [cA] gosteriyor
Kontrolor salter kontaginiathélen agik oldugu
BCU elemanina bildirilmigor.

Kablo baglantisini komtrol'edin.

Calismaya baslama sirasinda BCU (klemens 45)
elemaninda ventihkapaliyken hat gerilimi olmalt;
ventil agikken hat'gerilimi olmamalidir.
PozisyonéSalterinin ve ventilin kusursuz caligtik-
larnini kéntrol edin, bozuk ventili degistifin,

|~-|

Alev sinyalinin, hata mesajlarinin

veya parametrelerin okunmasi

>

Calisia sirasinda (gbsterge [08) Reset/Info tu-
suna tekrar tekrariPasilarak alev sinyalinin gticu,
son 10 hata mesajlartve parametre degerleri
sorgulanabilir.

sinyali gticl:
Bek 1

0 Son hata mesajl
,l::g S_on on hata mesajl
ol Parametre 01
9_9 F:arametre 99 degeri

Gosterge g8sterene kadar Reset/Info tusuna
2 saniye sureyle basin.

Tusu birakin. Gésterge, alev sinyal glicint pA
biriminde gdsterir.

Bir sonraki bilgiye (hata mesajl, parametre degeri)
ulasmak icin Reset/Info tusuna 2 saniye sUreyle
tekrar basin.

> Tus her defasinda birakildiginda ilgili hata kodu
veya parametre degeri gosterilir.

> Son hata mesajlarindan birine veya parametreye
ulagsmak igin Reset/Info tusunu uzun stire basil
tutun (= 2 sn).

> Gosterge, tusa kisa sUreyle basildiginda o anda
hangi parametrenin gosterildigini gdsterir.

> Son tusa basildiktan yaklasik 60 saniye sonra
tekrar normal program miedu gosterilir.

Parametreler ve degerler

Para- |isim

metre |Degerler

A Bek 1 alev sinyali tma sinir
ui

2 - ApA,
Alev denetimi
A 0 = lyonizasyon
S gimyys
2 =U0b

‘ek 1!I|§t'|rma dene \ Y
P listrma denem
vl calistirma rw

errti

\ 3 3 calistirma

Tekrar calistir

0 = Hayik

] { = Bek Titekrar calistir

4 < Maks, 5% 15 dakikada bek 1 tekrar

alistirmas)
iyurdurma
apall

= Emniyet kapatmali
% iz - Arza kitlemel
Yiksek gaz basing emniyeti
0 = Kapall
{ = Emniyet kapatmali
2 = Ariza kilitlemeli
Dustk gaz basing emniyeti
0 = Kapall
{ = Emniyet kapatmali
2 = Ariza kilitlemeli
DUsUk hava basing emniyeti
0 = Kapall
{ = Emniyet kapatmali
2 = Ariza kilitlemeli
Calisma emniyet sUresi
0, {; 2 = Saniye biriminde stre
20 Fan rampa sUresi tgy

“ |0 - 6080 = Saniye biriminde stire
Havalandirmada hava denetimi
32 0 = Kapall, maksimum glic

{ = Acik, maksimum gui¢

c = Kapall, regillasyon izni
On stpurmeli baslangic
0 = Ack (okz. P34)
23 { = Kapali, hava kontrolsiiz
¢ = Kapall, atesleme pozisyonundan baglat
3 = Kapali, kapal/min. pozisyonundan baglat
4 = Kapall, min. pozisyonundan baglat
On stplirme suresi tpy

4 A .
0 - 6080 = Saniye biriminde stire
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35

38

43

oy

61

&2
63

69

P |

P |

On sUptrmede hava denetimi
0 = Kapall
{ = Emniyet kapatmali
2 = Ariza kilitlemeli
Son stpUrme stresi tpy
- 6008 = Saniye biriminde sure

Son stpirmede hava denetimi
& = Acik, maksimum glic
{ = Kapall, maksimum glic
¢ = Kapall, atesleme giicl
3 = Kapall, reglilasyon izni
Kapasite kontroli
{ = Kapall
{=1C20

=1C 40
3 =RBW
4 = Frekans konvertoru
Kuglk ylk ardil galismasi
§ = Kapall
{ = Minimum gtice kadar
Reglilasyon izni 6ncesi gecikme tre

- 258 = Saniye biriminde stire
Minimum galisma sUresi tg
§ - 250 = Saniye biriminde slre
Minimum mola stiresi tgp
3 - 3600 = Saniye biriminde stre
Calistirma geciktirme suresi
0 - 258 = Saniye biriminde slire
Manuel calistirma calisma siires!
0 = Sinirsiz
{ =5 dakika
Fonksiyon Klemens 5

ile (KL. 49)
glic pozisyol

= Ve Acil durd (K. 46)
= Ve Hava J47)
(KI. 48)

{0 = Ve Hava akimi
{{ = Ve Gaz maks. ile (KI. 50)
{2 = Ve Gaz min. ile (KI. 49)

Fonksiyon Klemens 66

0 = Kapall

8 = Ve Acil durdurma ile (K. 46)

9 = Ve Hava min. ile (K. 47)

{8 = Ve Hava akimi ile (K. 48)

{{ = Ve Gaz maks. ile (KI. 50)
{2 = Ve Gaz min. ile (KI. 49)

93
a4
95
96
97
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Fonksiyon Klemens 67

0 = Kapal

8 = Ve Acil durdurma ile (KI. 46)
9 = Ve Hava min. ile (K. 47)

10 = Ve Hava akimi ile (KI. 48)

{ = Ve Gaz maks. ile (KI. 50)
{2 = Ve Gaz min. ile (KI. 49)
Fonksiyon Klemens 68

0 = Kapall

8 = Ve Acil durdurma il

i a
Qunda

| pozisyonunda

glic pozisyonunda

aplikasyonu
= Bek 1

{ = Atesleme gazli bek 1

2 =Bek 1ve bek 2

3 =Bek 1 ve atesleme gazli bek 2
Pilot bek calismasi

{0 = Kapatmal

{ = Surekli calismada

Alan veri yolu (fieldbus) iletigimli

0 = Kapal

{ = Adres kontrollli

c = Adres kontrolstiz

On atesleme sUresi

{0 - 5 = Saniye biriminde sUre
Emniyet stresi 1 tgas

¢, 3,5 8 = Saniye biriminde slre
Alev stabilizasyon sUresi 1 tggy

§ - 20 = Saniye biriminde stire
Emniyet stiresi 2 tgpo

¢, 3,5 {0 = Saniye biriminde slre
Alev stabilizasyon stiresi 2 trgp

& - 20 = Saniye biriminde stire



> BCU 570..F2 igin ek parametreler

Aciklamalar

) Calismaya hazir

Calisma slresi se¢imi
{0 = Kapall, min./maks. gli¢ pozisyonlar sorgulamasi Emniyet zinciri
Yi { = Acik, min./maks. gli¢ pozisyonlarina gidis igin .
2 = Aglk, maksimum gli¢ pozisyonuna gidis igin Yuksek sicaklik calismasi
3 = Aclk, minimum gU¢ pozisyonuna gidis igin Sq Gaz ventili
CGalisma suresi
Y2 |8 - 258 = Saniye biriminde galisma stresi, sayet Hava ventil
parametre 41 = 1, 2 veya 3 ise 'Eq"s
> BCU 570..C1 icin ek parametreler lilf‘ Esit ba il

¢ = Kapatma sonras sizdirmaziik kontrolt

3 = Galismaya baglamadan énce ve kapatma sonrasi
sizdirmazlik kontrolli

Y = proof-of-closure fonksiyonu

Firar ventili

Ventil denetimi sistemi
0 = Kapal . .
! = Galismaya baslamadan once sizdirmazlik > Sup
51 kontrolu i R
= B

BCU calis a sinyali

Olgiim siiresi Vs

3 = Saniye biriminde slre
56 5 - 25 = 5 sl adm Y 4

47?" Acil ddrd
52 €=\V2 —i— -
3=V3
Yy=V4 @ etimi (TC) basing prezostats
=5

Nn¢ prezostati Maksimum basing

Basing prezostati Minimum basing

59 Fark basing prezostati

Giris sinyali

xx parametresine bagl olarak

t o % Klapeli ayar elemani
2

TC Ventil denetimi (sizdirmazlik kontrol()
py/2 Yanm girig basinci
pg Cikis basinci

IE@ Pozisyon salterli ventil (proof of closure)

Ij Emniyet akim devresi giris ve ¢ikisi
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Teknik veriler

Elektriksel
Hat gerilimi:
BCU 570Q: 120 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, +%5,
BCU 570W: 230 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, £%5,
toprak hatli veya toprak hatsiz sebekeler icin.

Alev denetimi:

UV sondali veya iyonizasyon yoklayicill.

Fasilall veya surekli calisma icin uygundur.

Alev sinyali akimi:

lyonizasyon denetimi: 1-25 pA,

UV denetimi: 1-35 pA.

lyonizasyon/UV kablosu:

maks. 100 m (164 ft).

Kontak yUku:

ventil ¢ikislar V1, V2, V3 ve V4 (klemensler 13, 14,
15, 57), ve servomotor (kKlemensler 53, 54 ve 55):
her biri maks. 1 A, cos ¢ = 0,6,

ventil ¢ikislarinin (klemensler 13, 14, 15, 57) ve
servomotorun (klemensler 53, 54, 55) ayni
zamanda kumandasi icin toplam akim:

maks. 2,5 A,

fan (klemens 58):

maks. 3 A (calismaya baglama akimi: 6 A < 1
calisma ve ariza bildiri kontagr:
maks. 1 A (harici sigorta gerekli).
Acma-kapama sayaci:

Ariza emniyetli gikislarin (ventil ¢ikig
ve V4) fonksiyonu denetlenir ve

d

Ayar tahrigi (Klemensler 53
maks. 250.000,
calisma bildiri kont:
maks. 250.000,

160 - 253 V

Sinyal “0” 0-40V
Sinyal girisi akimr:
Sinyal “1” maks. 5 mA

Sigortalar, degistirilebilir, F1: T 3,15A H,
F2: T 5A H, IEC 60127-2/5 normuna uygun.

4

Mekanik
Agirlik: 0,7 kg.
Ebatlar (G x Y x D): 102 x 115 x 112 mm.
Baglantilar:

Vidall baglanti:

nominal kesit 2,5 mmz2,

sabit kablo kesiti min. 0,2 mm2,

sabit kablo kesiti maks. 2,5 mm?2,

kablo kesiti AWG/kcmil min. 24,

kablo kesiti AWG/kemil maks. 1

Baglanti baskil:

nominal kesit 2 x 1,5 mm2

kablo kesiti min. 0,2 mm

kablo kesiti AWG mi
kablo kesiti AWG m:
kablo kesiti maks. 1,

nominal akin ),
hain) dikkate ‘aliamalidir.
7-20 ila +60.2 140 °F).
gr: -20 ila +60 °Cl(-4 ila+140 °F),
e olmamalidir.

r: IEC 529a/gore 1P 20.
eri: min. IPE a montaj igin).

6z kon mrd, Urintn bu kullanm ki-
lavuzu a kullaniimasi halinde gecerlidir.
Guvenl n énem arz eden Urdnlerin kullanim

degistiriimeleri gerekir.

rU (Uretim tarihi itibariyla): 20 yil.

rintill bilgi icin yUrUrliikte olan kurallar kap-
n kilavuzlara ve afecor internet sitesine bakin

(www.afecor.org).

Bu uygulama kalorifer sistemleri icin gecerlidir. Isil

islem sistemleri igin yerel yonetmelikleri dikkate alin.
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BCU elemaninin kablo baglantisi igin.
Nakliye
Cihazi dis darbelere karsi koruyun (darbe, ¢arpma,
titresim). Uriin{ teslim aldiginizda teslimat kapsami-

ni kontrol edin, bkz. Sayfa P_(Parcalarin_tanimi}.

Nakliye hasarlarini derhal bildirin.

Depolama

Urinii kuru ve kirden uzak depolayin.

Depolama sicakiigi: bkz. Sayfa P2 (Teknik veriler].
Depolama stiresi: ilk kullanmdan 6nce 6 ay. Depo-
lama stresinin daha uzun olmasi durumunda toplam
kullanim dmri ayni oranda kisalrr.

Ambalaj
Ambalaj malzemesi yerel yonetmeliklere uygun imha
edilmelidir.

imha

ModlUllerin yerel ydnetmeliklere uygun ayr ayri imha
edilmeleri saglanmalidir.

lanti olanag,
siparig no.: 7

Aksesuarlar

BCSoft
Guncel yazilimr internette
sitesinden indirebilirsiniz. Bu amacla DOC
sitesine kaydolmaniz gerekir. '
Opto adaptér PCO 200

BCSoft CD-ROM dahil,
siparis no.: 74960625.

OCU 500-1 |D, GB, F, NL, E, | 84327030
OCU 500-2 |GB, DK, S, N, TR, P 84327031
OCU 500-3 |GB, USA, E, P (BR), F  [84327032

OCU 500-4 |GB, RUS, PL, H, RO, CZ|84327033

Lazer yazicilar, plotter veya gravir makinesinde ya-
zllabilir, 27 x 18 mm veya 28 x 17,5 mm.
Renk: gimus.
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Sertifikasyon
Uygunluk beyani

Uretici firma olarak, BCU 570 tipi (riiniin asagida

belirtilen direktiflerin ve standartlarin beklentilerine

uygun oldugunu beyan ederiz.

Direktifler:

- 2009/142/EC — GAD (20 Nisan 2018 tarihine
kadar gecerlidir)

- 2014/30/EU

F- 2014/35/EU

Yonetmelik:

- (EU) 2016/426 — GAR (21 Nisan 2018 itibanyla
gecerlidir)

Standartlar:

- EN298:2012

- EN1643:2014

- EN61508:2010, SIL 3 igin uygun

S6z konusu Urtin kontrol edilen numune ile aynidir.

Uretim, 2009/142/EC sayili direktifin Annex Il paraé

graph 3’e gdre (20 Nisan 2018 tarihine kadar gegérli-

dir) ya da (EU) 2016/426 sayill yonetmeligin Annex Il

paragraph 3’e gore (21 Nisan 2018 itibaryla gegerli-

dir) denetleme ydntemine tabidir.

Elster GmbH

Uygunluk beyaninin (D, GB)tarayi€inciktisi —

bkez. fuww.docuthek.con

SIL, PL

EN 61508’e gdre SIL 3 dizeyine kadar sistemler icin.
EN ISO 13849-1, Tablo 4’e gére BCU elemani PL e
dUizeyine kadar kullanilabilir.

FM onayh

Factory Mutual (FM) Rese@rch sinffi:
7610 Yanma emniyetjve alev sensérlt tesisler
NFPA 86 uyarinca uygulamalar icin‘tygundur.

ANSI/CSA onayh

mis I\Q‘

Canadian Standards Associationy-
ANSIZ21°20 ve CSA 22.2

UL onayh

N

Underwriters‘taboratories — UL 372
Standatdgfor himit Controls

Avrasya Giimriik Birligi

-~ HI

@ )

BCU 570 Urind, Avrasya Gumrik Birligi'nin teknik
kriterlerine uygundur.

Tescilli dizayn

U.S. Patent No. D682,794

Tehlikeli maddelerin Gin’de kullaniminin
kisitlanmasina dair direktif (RoHS)

Aglklama tablosunun tarayici ciktisi (Disclosure Table China

RoHS2) - .docuthek.con adresindeki sertifikalara bakin

lletisim bilgileri

Teknik sorularinizda lUtfen sizin icin yetkili olan su-
beye/temsilcilige danisin. Adresleri internetten veya
Elster GmbH firmasindan 6grenebilirsiniz.

Gelismeye yonelik teknik degisiklik hakki saklidir.

Honeywell
'sf::'gmder

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel.: +49 541 1214-0

Faks: +49 541 1214-370
hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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