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Okuyun ve saklayin

O
Aﬁa Bu kilavuzu montaj ve galistirmadan

once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan
sonra kilavuzu lUtfen igletene teslim edin. Bu ci-
haz yUrUrlikte olan yonetmeliklere ve normla-
ra gore kuruimall ve calistidlmaldir. Bu kilavuzu
www.docuthek.com interfiet sitésinde de bulabi-
lirsiniz.

isaretlerin anlami

e, 1,2,3.. =Calisma sirasl

> = Uyar

Sorumluluk

Kilavuzasuyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri
kulldnmdan dogan hasarlar icin herhangi bir sorum-
luluk kabul etmiyoruz.

Emniyetuyanlan

Emniyet icin dnem tegKil'eden™bilgiler bu kilavuzda
sSu sekilde isaretlenmisti;

-
/A TEH L$0
Hayati tehli SOz konusu oldugu durumlara
isaret edb‘
-

yati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
lisaret eder.

! DIKKAT
OlasI maddi hasarlara isaret eder.

Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafindan
yapimalidir. Elektrik calismalar sadece kalifiye uzman
elektrikci tarafindan yapiimalidir.

Modifikasyon, yedek parcalar
Her tUrll teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek pargalar kullanin.

02.18 basimina gore yapilan

degisiklikler

Asagida belirtilen bolimler degismistir:
Kablo baglantisi

Teknik veriler

Sertifikasyon



Kullanim kontrolii Parcalarin tanimi

BCU 560, 565 ve 580 bek kumandalari, gaz bek-
lerinin fasilali veya sUrekli isletimde denetlenmesi ve
kumandasi igin kullanilir.

Bekleri kumanda etmek amaciyla, fan, servomotor
ve ventiller gibi cikislar, degistirilebilir glic modult
Uzerinden kontrol edilir. Entegre parametre cip kar-
tinda calisma igin gerekli tim parametreler kayithdir.
BCU 560, BCU 565

GuUg sinin olmaksizin, dogrudan ateslemeli bekler icin.
BCU 580

GuUg¢ sinin olmaksizin, pilot bek ve ana bekler icin. Pilot
bek ve ana bek birbirinden bagimsiz denetlenebilir.
BCU..F1, BCU..F2, BCU..F3 Program durum esdjlicin LED
Hava valfi veya IC 20, IC 40, RBW servomotorlar gosterge
ile hava kontrolU igin gerekli araylzlere sahip bek
kumandalari.

BCU 565..F1, BCU 565..F2, BCU 565..F3

Hava akis denetimli ve bir rekUperatif yakicinin ku-
mandasl ve denetlenmesi icin 6n/son havalandirmal.
Fonksiyonu sadece belirtilen sinirlar dahilinde garanti

edilir, bkz. Sayfa P6 (Teknik veriler]. Bunun disl

her kullanim, tasarim amacina aykiri sayilir.

Tip anahtari

ndasi
serisi

565 65 serisi
580 serisi
at gerilimi:
Q 2 , 50/60 H
W ~, 50/60
Co Ventil denetimi sist ©
CA Ventil denetimi i
FO yok
F1 raylz ile
F2 raylz ile
3 mandasi ile
Alev denetimi
temlerinde isletim
D2 menox beklerle isletim
KO Baglanti figleri harig
K1 idall klemensli baglanti fisleri
K2 Yay baski klemensli baglanti fisleri
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/\ DIKKAT!

Bek kumandasi hasar gérmemesi icin asagidaki

aciklamalar dikkate alinmalidir:

— Cihazin yere dusUrtlmesi cihazda kalici hasara
yol acabili. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
moddulleri kullanim 6ncesi degistirin.

> Montaj pozisyonu: dik, yatay veya saga veya
sola yatirimis sekilde.

> BCU elemani, 35 x 7,5 mm ebatinda yatay U
profillere sabitlenir.

[]

[[] OO
[ s

> Dikey U profillerinde BCU elemaninin kaymasial
Onleyen ug tutucular gereklidir (6rnegin Phoenix
Contact firmasinin Grettigi Clipfix 35).
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>\ Temiz jortamlarda (6rn.\ pano) koruma turd
S|P 54’e uygun sekildwmonte edin. Nemlen-
me olmamalidr.

Giic modiiliiniin/parametre cip

kartinin degistirilmesi
1. Cihazin gerilimini kapatin.

\

6 Eski parametre ¢ip kartini BCU elemanindan ¢i-

karin, yeni parametre cip kartini BCU elemanina
takin.

> Parametre cip kartinda BCU elemaninin tim
parametre ayarlari kayithdir.

Gug¢ modultinG tekrar yerine takin.

Baglanti klemenslerini tekrar yerlerine takin.
BCU elemanini tekrar U profiline sabitleyin.

© 0o~
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Kablolarin secimi

>

>

>

Sinyal ve kumanda kablolari, vidall baglant kle-
mensleri kullanildiginda maks. 2,5 mm2 (min.
AWG 24, maks. AWG 12), baglantida baskili
maks. 1,5 mmz2 (min. AWG 24, maks. AWG 12)
olmalidir.

BCU elemaninin kablolarini frekans konvertor-
lerinin kablolaryla veya asirl parazit yapan diger
kablolarla ayni kablo kanalinda désemeyin.
Kumanda kablolarinin secimi yerel/ulusal yonet-
melikler dikkate alinarak yapiimalidir.

Elektrikli parazit etkilerinden kaginin.

iyonizasyon/UV kablosu

>

>
>

EMU agisindan sorun olmadigi hallerde 100 m
kablo uzunluklan mumkundur.

Alev sinyali EMU etkenlerinden olumsuz etkilenir.
Kablolari tek tek (dUsUk kapasitede) doseyin ve
mUmkuin oldugunca metal boru icinde dbse-
meyin.
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Kablo baglantisi

>
>

>

Fazi (L1) ve ndtr iletkeni (N) birbirine karistirmayin.
Giriglere trifaze akm hattinin farkll fazlarini bag-
lamayin.

Cikislara gerilim uygulamayin.

Cikislarda meydana gelen kisa devre degistirile-
bilir sigortalardan birini attirir.
Uzaktan resetleme fonksiyonu
kilde (otomatik) kullanmayin.
Emniyet akm devresi girisleri
(réle kontaklarr) Uzerin
Emniyet zincirindeki
caklik sinirlayicisi
gerilimini ve eg
dirildiyse, klemel

ay elemanlar ﬁerine gore
ucu devrelerle don ruyucu devre,
elemaninda,ar Iara&e ep olabilecek pik
leri dnler.
Atesleme traf aks. agma suresini dikka-
te alin (b L@silgileri). Gerekirse minimum
U arametre 62) degistiriimelidir.

51 ve 68 numarall klemenslerdeki
parametre degerlerine baglidir:

3 3
Ayrica bkz. Sayfa 3 (Parametreler ve degerler].

A7 Tesisin gerilimini kapatin.
['21] Kablo baglantisini yapmadan énce sarn parametre

¢ip kartinin BCU elemanina tak|l| olduundan

emin olun — bkz. Sayfa

BCU elemani igin vidali klemensler ya da yay
baskill klemensler tedarik edilebilir — bkz. Say-

fa R7_(Aksesuarlar].

['81 Kablo baglantisini baglanti planina gére yapin —

>

>

bkz. Sayfa p_(Baglanti plani].

BCU elemaninda ve beklerde iyi bir koruyucu
iletken baglantisi olusturun.

Emniyet akim girislerini (klemens 45 ila 52 ve
65 ila 68) sigortalamak igin sigorta secimini ag-
ma-kapama kapasitesi en kicuk olan sensor
sigortalanacak sekilde yapin.



> Aclklamalar — bkz. Sayfa P5 (Aciklamalar].

Baglanti plani
BCU 560..FO

ml
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11
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> Aclklamalar — bkz. Sayfa R5 (Aciklamalar].

BCU 560..F3
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> Aclklamalar — bkz. Sayfa R5 (Aciklamalar].

BCU 565..F3
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BCU 580..F3

> Aclklamalar — bkz. Sayfa R5 (Aciklamalar].
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BCU..F1 elemaninda IC 20
> Parametre 40 = 1.

> 3 noktall adim regulatdrt Uzerinden surekli ayar.

—|7| |T|10|_|”|_|12|

F1:T3,15AH
—

—
—1

FS
BCU..F1

F2mH|

16 47

66
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BCU..F1 elemaninda IC 20..E
> Parametre 40 = 1.

> Analog sinyal Uzerinden sUrekli ayar (dogrudan

ayar tahrigine bagl).

[37T38]

1K} |9||1_0|_|n|_|12|
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BCU..F1 elemaninda IC 40

> Parametre 40 = 2.

> IC 40 elemaninda galisma modunu 27 olarak
ayarlayin, bkz. Kullanm kilavuzu
C 20, IC 40, IC 404

[37138]
7| |TJ10J_|11J_|12| ||1|3|1|4|1|5J |1I7_\18

FI-T3,15AH 1 1 b
YR FS —

— FS

BCU..F1 F2.T2AH|

90°

909

46 47 48 |49 | 50 | 51 |52 53 56 | 57

66 67 68 | ,

—
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http://docuthek.kromschroeder.com/doclib/main.php?language=2&folderid=203110&by_class=2
http://docuthek.kromschroeder.com/doclib/main.php?language=2&folderid=203110&by_class=2

BCU..F2 elemaninda RBW klapesi
> Parametre 40 = 3.

3 noktali adim regiilatorii tizerinden sirekli ayar

[377138]
s 7] 9]0 1 12 I|]|3|1|4|1|5|_|1I7_\|_1|8||_\J
FIT3,15AH l \ > b

FS | —

|i| FS
BCU..F2 F2:T2AH

25| [a] [#7] [78 4950 5
e e et e
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Alev denetimi

> BCU 560, 565 = 1 alev glglendirici

> BCU 580 = 2 alev guclendirici

> UV denetiminde Elster firmasinin fasilall isletim
icin UV sondalarini (UVS 1, 5, 6, 10) veya sUrekli
isletim igin alev sensorlerini (UVC 1) kullanin.

BCU 560, 565

iyonizasyon/Tek elektrotlu isletim:
> Parametre 04 =0

UV denetimi:

UvS 1, 5,6, 10

> Parametre 01 = 5 pA
> Parametre 04 =3

BCU 580

Tek elektrotlu isletim pilot beki/iyonizasyon
ana beki:

> Tek elektrotlu isletimde pilot bek

> lyonizasyon denetiminde ana bek

> Parametre 04 =0

alik B
I ol
5 10 12
Te tim pilot be a beki:
> rametre 01 > 5 pA
> 04=3
]
2|u
3 ]
-
1
...... +_ f——
8 9 112

trotlu isletim pilot beki/UVC 1 ana

Parametre 04 = 4

UVS pilot beki/iyonizasyon ana beki:
> Parametre 02 = 5 pA
> Parametre 04 =5
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UVC pilot beki/UVC ana beki:
> Parametre 04 = 6

UVC pilot beki/iyonizasyon ana beki:
> Parametre 04 =7

L

N
PE-+mrmrmrmimmmime e -

516

~

UVC pilot beki/UVS ana beki:
> Parametre 02 = 5 pA
> Parametre 04 =8

L
N
pE .......................... -
5167
Ayarlama

Bazi durumlarda fabrika ¢ikisi parametrelerin degisti-
rimesi gerekli olabilir. Ay bir yazilim olan BCSoft ve
opto adaptdr yardimiyla BCU elemaninin bazi para-
metrelerinin (Grnegin 6n stpltrme stresi veya alevin

sdnmesi halinde tutum) degistiriimesi mimkdnddr.

> Musteri, degistirilen sifreyi tesis dokUmantasyo-

nuna bakarak veya sistem Ureticisine danisarak
6grenebilir.

> Calisma esnasinda 7 segmentli gésterge, prog-

ram durumunu gosterir:
Standby
Bekleme
Minimum guc¢ sagla
Sogutma
Fan rampa sUresi
Hava akigl
[Aa] Maksimum glic.sagla
Bekleme
On sliptirme
Onstiptirme
Atesleme gidelnU sagla
Ventildenetimi
02 Emniyet stiresi 1 tgaq
Emniyet stresi 1 tsaq
03 )(Alev stabilizasyen suresi 1
Alev stabilizasyon stresi 1
G4 Calisma Bek™
CélisfhaBek™
05 (Bekleme stresi Bek 2
Bekleme
Bekleme suresi boyunca geciktirme sUresi
Bek 2
Emniyet sUresi 2 tgpo
Emniyet sUresi 2 tgpo
Alev stabilizasyon stresi 2 tggo
Alev stabilizasyon stresi 2 tggo
Calisma Bek 2
Calisma Bek 2
Bekleme
[=-] Cihaz kapali
Uzaktan kumandali (OCU ile)
Veri aktarmi (Programlama modu)
(yanip sbnen noktalar) Manuel calistirma

/\ UYARI

Patlama tehlikesi! Calistirmadan 6nce tesisin siz-
dirmazhigini kontrol edin.

BCU elemanini, ancak usuliine uygun parametre
ayari ve kablo baglantisi yapimissa ve tim giris/
¢ikis sinyalleri kusursuz islenmis ise calistirin.

]

1 Tesisi ¢alistirin.

> Gostergede [==] belirir.

> Yazlim ve opto adaptdr aksesuar olarak temin

edilebilir — bkz. Sayfa R7_(Aksesuarlar].

> Degistirilen parametreler entegre parametre Gip

kartina kaydedilir.

2 Acma/Kapama tusuna basarak BCU elemanini
calistirin.

> Gostergede [52] belirir.

> Fabrika ¢ikis ayari, parametrelendirilebilir bir sif-

reyle korunmustur.

TR-14

> Gosterge yanip sonlyorsa (arza) Reset/Info

tusuna basarak BCU elemanini resetleyin.



BCU 560..FO o , Manuel ¢alisma modu
[81 Calismaya baglama sinyalini klemens 1’e verin.

> Gostergede B7] belirir > Bek kumandasinin ayari veya ariza tespitinde
>  Gostergede [Z2] belirir. Gaz ventilleri agilir ve bek kullanii.
ateslenir, emniyet siiresi 1 islemeye baglar. > BCU elemani manuel calisma modunda cali-
> Alev stabilizasyon siiresi 1 boyunca gdstergede maya baglama sinyali (kemens 1), havalandirma
belirir. (kKlemens 2) ve uzaktan resetleme (klemens 3)
> Gostergede belirir. Bek calismaktadrr. giriglerinin durumundan pag|m3|z olarak caligrr.

Onay/Acil durdurma giri (klemens 46) fonk-
siyonu korunur.

> BCU elemani, kap,

BCU 560..F3, BCU 565..F3

> Hava aktUatorl, sogutma amaciyla galismaya
baslama konumunda haricen kumanda edildi-
ginde, gostergede [AZ] belirir.

[81 Calismaya baglama sinyalini klemens 1’e verin.

> Gostergede [Z1] belirir, hava akttiatéri i ku-
manda edilmis durumda.

> Gostergede [B2] belirir, hava aktiatéri[A2] acimis
durumda. Gaz ventilleri acilir ve bek ateslenir,
emniyet sUresi 1 islemeye baglar.

> Gostergede [I3] belirir, hava aktiatéri A3 acimis
durumda, alev stabilizasyon suresi 1 boyunca.

> Gostergede [BH] belirir, hava aktiatéri Y acil
durumda. Bek calismaktadir.

> Parametre amanl manuel
calisma. U a veri yolu devre disi

sterge [G2).
U elemanini galis-
a yanip sonene kadar

tinn. Gostergede i
Reset/Info tu§una basin.

BCU 580..F3 Reset/In isaca basildiginda, manuel
> Hava aktUatorl sogutma amacly aya Qal|§ iel adim gosterilir,
baslama konumunda haricen kumanda“edildi- o §una1 saniyeden uzun basildiginda
ginde, géstergede AZ] belirir nrak| program adimina geger.
181 Galismaya baslama sinya r’e verin. U emani Calisma Bek program adimina

> Gostergede G belirir, hé ori A acimis
durumda.
> Gostergede elirir,
durumda. Gaz

ateslenir,

560, 565 = gdsterge BH/BCU 580 = gds-
rgelf) ulasana kadar Reset/Info tusuna basin
aiori [R2] ag|

her defasinda 1 saniyeden uzun).
IC 20 ile BCU..F1

> Bek galisma sinyalinden sonra (BCU 56x = gos-
terge[64], BCU 580 = gésterge [G8)) IC 20 servo-
motor istenildigi gibi acilip kapatilabilir.

[81 Reset/Info tusuna basin.

N » > Tusa basildigi stirece servomotor maksimum gli¢

X aOru [E) ag||m|§ pozisyonuna kadar agmaya devam eder.

> Gostergede belirir ve noktalar yanip séner.

> Tus birakildiginda ayar klapesi ilgili pozisyonda
durur.

4 Reset/Info tusuna tekrar basin.

> Tusa basildigi strece servomotor minimum guc
pozisyonuna kadar kapatmaya devam eder.

> Gostergede belirir ve noktalar yanip séner.

> Tusun her birakilip tekrar basiimasinda yon degisir.
Ayar Klapesi ilgili nihai pozisyonuna ulastiginda
noktalar soner.

IC 40 ile BCU..F1, RBW veya frekans

konvertorlii BCU..F2

> Regllasyon izninden sonra (BCU 56x = g&sterge
4], BCU 580 = gosterge 68) maksimum ile mi-
nimum gu¢ arasinda pozisyonlara ikili sistemde
gidilebilir.

urumda, al abilizasyon suresi 2 boyunca.

> GOsterge belirir, hava aktlatéril F8] agil-
mis du a bek calisir. Regulasyon izni
verilmistir.
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Anza halinde yardim

/\ TEHLIKE

Elektrik carpmasl nedeniyle hayati tehlike s6z ko-
nusudur! Elektrik akimi taslyan parcalar Uzerinde
yapllacak calismalardan énce bu parcalarin elektrik
baglantisini kesin!

Ariza giderme calismalari ancak yetkili uzman per-
sonel tarafindan yapiimalidir.

> Arizalar sadece burada agiklanan dnlemler dog-
rultusunda giderilmelidir.

> Arizalar giderimesine ragmen BCU elemani re-
aksiyon gostermiyorsa: Cihazi sokin ve kontrol
edilmesi icin Uretici firmaya génderin.

? Anzalar
! Sebebi
e Cozim

? 7 segmentli gésterge yanmiyor.

I Hat gerilimi mevcut degil.

e Kablo baglantisini kontrol edin, hat gerilimi (bkzs
Tip etiket) saglayin.

N

_l_s N
Bl Ry e

2 Gosterge yanip soniiyor vé ﬂ veya A1 gbs-
teriyor.

I BCU, bek ateslenmedenyhatali"bik alev sinyali
algilyor (harici aley).

® | UV sondasini denetlenecek beke tam vedogru
sekilde yonlendirin,

I UV sondasi icindeki bV lambasi arizali (lambanin
omrU asild) Ve strekli alev sinyali veriyor.

e UVlambasinidegistirin, bunun icimbkz. WV son-
dasi kullanim Kilavuzu.

1] lletken sefamik izolasyondan kaynaklanan alev
sinyali:

) Alev-gliglendiricisinin kapatma esigini ayarlamak

icin 01 numaral parametrenin degerini yikseltin.

Nl 7 Nals
i Ac|
7717\ 77T\

2 Start - Atesleme kivilcimi olugsmuyor - G6s-
terge yanip soniiyor ve [02] veya [R2] gosteri-
yor.

I Atesleme kablosu ¢ok uzun.

e Kabloyu 1 metreye (maks. 5 m) kisaltin.

I Atesleme elektrotunun bek kafasina olan mesa-
fesi cok buyuk.

®  Mesafeyi maks. 2 mm’ye ayarlayin.

I Atesleme kablosu elektrot soketinde temas et-
miyor.

e  Kabloyu sikica vidalayin.

I Atesleme kablosu atesleme transformatériinde
temas etmiyor.

e Baglantiyl kontrol edin.

I Atesleme kablosunda topraklama kisa devresi
var.

e Dosenen kabloyu kontrol edin, atesleme elekt-
rotunu temizleyin.

®  Ariza bu 6nlemlerle giderilemiyorsa,, cihazi s6kin
ve kontrol amaciyla Uretici firmaya génderin.

2 Alevsiz calismaya baglama - Gaz@elmi-
yor - Gosterge yanip séniiyor ve veya
gosteriyor.

' Gaz ventillerinden Biri,acmiyor.

e Gaz basincini kontrol edifx

®  Gaz ventiline,giden gerilim beslemesini kontrol
edin.

' Boru hattinda daha hava var, 6rn..montaj ¢alis-
malarindamsonfa veya tesis uzUn stre ¢alistiril-
madignda.

5" Boru hattini “gazla besleyin” 4BCU elemanini
resetleyin.

Bs Arnizabu énlemiérle giderilefiniyorsa, cihazi sékin
ve kontrol amagclyla tretici firmaya gonderin.

O™ /7N I_/ N
=) \E( Al
/ 7717\ / N\ /71T \
\ \_I_/ Nelor Nl
2 73( sl AT

- Qall§maya baslama - Alev yaniyor — Buna
ragmen goésterge yanip soniiyor ve pilot
bekte/bekte (bek 1) (2] veya [ 3] veya ana
bekte (bek 2) L&l veya [ 1] gdsteriyor.
Calismaya baglama sirasinda alev séndu.

® | Alev sinyalini okuyun.

> Alev sinyali, bek 1 alev sinyali kapatma esiginden
(parametre 01) veya bek 2 (parametre 02) kapat-
ma sinirndan kigUk ise, asagidaki sebepler s6z
konusu olabilir:

I Kapatma hassasiyeti igin ayarlanmis olan deger
cok buyUk.

Il is, kir veya izolatérdeki rutubet nedeniyle iyoni-
zasyon elektrotunda kisa devre var.

1l iyonizasyon elektrotu alev yerinde dogru otur-
muyor.

I Fis iyonizasyon elektroduna dogru baglanmad.

I Gaz-Hava orani dogru degil.

I Yiksek gaz veya hava basinci nedeniyle alev bek
sasesine temas etmiyor.

I Bek veya BCU (yeterince) topraklanmadi.

I Alev sinyal kablosunda kisa devre veya kopma
var.

I UV sondasi kirli.

I UV sondasinin kablo baglantisi hatall.

® | Hatalar giderin.
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2 Gosterge yanip soniiyor ve 35 veya [AS] gos-

teriyor.

17 BCU, bek 2 (ana bek) ateglenmeden hatali bir
alev sinyali algiliyor (harici alev).

[/&1 UV sondasini denetlenecek beke tam ve dogru
sekilde ydnlendirin.

17 LV sondasi igindeki UV lambasi arizall (lambanin
OmrU asildi) ve strekli alev sinyali veriyor.

[/&1] UV lambasini degistirin, bunun igin bkz. UV son-
das! kullanim kilavuzu.

17 iletken seramik izolasyondan kaynaklanan alev
sinyali.

['8 Bek 2 icin alev gliglendiricisinin kapatma esigini
ayarlamak igin 02 numarall parametrenin degerini
yUkseltin.
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21 calisma - Alev yaniyor - Bek 2 k
Gosterge yanip soniiyor ve 28] vi
teriyor.

"I Calisma sirasinda veya geci
sirasinda alev séndu.

e Alev smyahm okuyun,

nedeniyle iyoni-
r.
de dogru otur-

' Alev sinyal kablosunda kisa devre veya kopma
var.

"I LV sondasi kirli.

['&] Hatalar giderin.
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2] Gosterge yanip séniiyor ve goOsteriyor.
"I Uzaktan resetleme girisinin aktivasyonu hatali.
17 Cok sik uzaktan resetleme yapildi. 15 dakika
icinde 5 defadan fazla otomatik veya manuel
uzaktan resetleme yap||o||
[ Asil sebebi gideriimemi
tisinin ardil hatasi s¢
['87 Onceki hata bildii

an.Onceki hata belir-

suna basin.

anip soniiyor ve [ {] gbsteriyor.

2 Gésterge yanip sonuyor ve gosteriyor.

1 Cok fazla tekrar galistirma, Bek 2. 15 dakika
icinde 5 defadan fazla tekrar ¢alistirma yapildi.

['8] Beklerin ayarini kontrol edin.

['87 BCU elemaninda Reset/Info tusuna basin.

IE'I

2] Gésterge yanip sonuyor ve gosteriyor.

17 Klemens 56'daki cikisa ters yénden gerilim uy-
gulaniyor.

[/ Kablo baglantisini kontrol edin ve cihaza ters
yonden gerilim uygulanmamasini saglayin.

' Giic moduiliinde dahili cihaz hatasi meveut.

/& Giic moduilini degistirin.
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2] Gosterge yanip sonuyor ve [2{] gbsteriyor.

' 51 ve 52 numaral girisler ayni anda kumanda
ediliyor.

['81] 51 numarali girisi kontrol edin.

> Girig 51 ancak klape agikken kumanda edilmelidir.

['8] 52 numarali girisi kontrol edin.

> Giris 52 ancak klape atesleme glcl pozisyo-
nundayken kumanda edilebilir.

IS'_ E‘I
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2] Gosterge yanip sonuyor ve |22] gbsteriyor.

['1 IC 20 servomotorun kablo baglantist hatali yapildi.

['8] Kablo baglantisini kontrol edin. 52 — 55 baglanti
klemenslerinin giris ve ¢ikislarinin kablo baglanti-
sini baglanti planina gére yapin — bkz. Sayfa E
[BCU..F1 elemaninda IC 20}.

' Giic moduiliinde dahili cihaz hatasi meveut.

'8 Glic moduilini degistirin.

N l—s
23
R

2" Gosterge yanip séniiyor
1Y Klape konumunun BCU ele a

eriyor.
i bildirimi

2" Gosterge yanip séniiyor ve goOsteriyor.

'Y BCU elemaninin ayarlanabilir parametre bélii-
mUnde anormal parametre degisikligi yapiimistir.

['8] Parametreyi BCSoft yazilimiyla tekrar eski dege-
rine ayarlayin.

['81] Mikerrer hatalan énlemek igin arizanin sebebini
arastirin.

['81] Kablolarin usuliine uygun désenmelerine dikkat
edin — bkz. Sayfa § (Kablolarin secimi].

['81] Yukarida aciklanan énlemlerin faydali olmamasi
halinde cihazi sdkin ve kontrol ediimesi igin Ure-
tici firmaya gonderin.

11 BCU elemaninin ayarlanabilir
munde anormal parametre d

rine ayarlayin.
['81 MUkerrer hatalar onl
arastirn.
['8] Kablolarin usulii

a a an
Akiin ve kontrol edi
g in.

sterge y liyor ve 32] gbsteriyor.
[ | Besleme ger k duistik veya cok yiiksek.

irtilen hat gerilimi araliginda
10/-%15, 50/60 Hz) isletin.
atasi mevcut.

un ve kontrol edilmesi igin Uretici fir-

ondenn
N 4
33
RN

21 Gésterge yanip soniiyor ve [33] gdsteriyor.

17 Hatall parametrelendirme.

['&] Parametre ayarini BCSoft ile kontrol edin.

[\ Dahili cihaz hatasi meveut.

['®7 Cihazi sdkiin ve kontrol edilmesi igin Uretici fir-
maya gonderin.

N
ER
77N

21 Gosterge yanip soniiyor ve 34] gosteriyor.

' Hava ventili hatali kumanda edildi.

' Dahili cihaz hatasi meveut.

['®7 Cihaz sokiin ve kontrol edilmesi igin Uretici fir-
maya goénderin.

I [

[?1 Gosterge yanip sonuyor ve [35] gosteriyor.

[/ Bus modiilii ve kumanda cihazi uyumlu degil.

['& Bus sistemini ve PLC'yi Profibus uyumlulugu
acisindan kontrol edin.

II_nI

ILLlI
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17 Bus modiili segilen iglevselligi desteklemiyor. ['& Girig basincini kontrol edin.

['87 75 numarall parametrenin ayarini kontrol edin. ['7 DGp,/2 elemanini dogru giris basincina ayarlayin.
['81 Kablo baglantisini kontrol edin.
AN % "I Test stiresi gok uzun.
3' E,l [l Parametre 56'yi (6lgtim stresi Vj,1) BCSoft ile
771\ degistirin.

['® Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, cihaz sékiin

21 Gésterge yanip séniiyor ve [35] gdsteriyor. AN A
ve kontrol amaciyla Uretici firmaya génderin.

17 Cihazin gikiglarina ters yénde gerilim uygulanir.
[’ Kablo baglantisini kontrol edin ve cihaza ters
yonden gerilim uygulanmamasini saglayin.

[\ Dahili cihaz hatasi mevaeut.

[/ Giic modulini degistirin.

['® Gihazi sékiin ve kontrol edilmesi igin retici fir-
maya gonderin.

iyor ve [12] gdsteriyor.
ventillerinden biri (V2/

AN a in.

a -

:,_ _,| | lik kont
21 Gésterge yanip sonuyor ve [35] goésteriyor. I
[\ Emniyet akim devresinin cikislarindan birinde ki S baglantism asincina ayariayin

devre var. b
['&l] Kablo baglantisini kontrol edin. ;eSt Slresi ¢ lfuz&. V) BCSoft i
['81] Hassas sigortayl F1 (3,15 A, atil, H) k d:é?;re tim stiresi V1) oft lle
> Hassas sigorta glic modull sokul nra
gorta gue Ll soru ' &1 Ariza lerle giderilemiyorsa, cihazi sokiin

cikarilabilir. A . .
['&1 Ardindan tiim giris ve cikis si Ierini’usur maciyla dretici firmaya gonderin.

islendigini kontrol edin.
S| meveut. : I _I_’l

' Giic modiiliinde dahili .
['& Giig modUliini degistitin.
2! Gésterge yanip sonuyor ve gosteriyor.
I Basing prezostati sinyali hatall.
['&7 Basing prezostatinin kablo baglantisini ve ayarini
kontrol edin.

I

21 Gosterge yanip sonuyor ve [45] goésteriyor.
giris basincina ayarlayin. 1 Ventillerin kumandasi hatall, ventiller birbirine

N

o

3
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~
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I kontrol edin. karistirlarak bagland.
ki kontrol basinci dismuyor. ['&7 Manyetik ventillerin kablo baglantisini kontrol edin.
& Kurulumu rol edin.
[T Test siiresi cok uzun. N
['&1l Parametre 56'y1 (6lgtim siresi Vj,1) BCSoft ile lL', " |
degistirin. ‘—

[/&1] Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi sékin

AN o Gosterge yanip soniiyor ve [5{] gdsteriyor.
ve kontrol amaciyla Uretici firmaya génderin. 2 ge yanip 4 9 Y

[0 “Emniyet zinciri/Onay/Acil durdurma” girisinde
(kKlemens 46) sinyal kesintisi.
T—I—’T ['8 46 numarall Klemensin kumandasini kontrol edin.

21 Gosterge yanip soniiyor ve [4i] gdsteriyor.

17 Cikis tarafll manyetik gaz ventili (V2) sizdinyor.

['®7 Cikis tarafll manyetik gaz ventilini kontrol edin.

11 Gaz basing prezostati DGp,/2 sizdirmaziik kont-
rolU igin yanlis ayarlandi.
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2] Gosterge yanip sonuyor ve [52] gosteriyor.
"I BCU stirekli olarak uzaktan resetlenmektedir.
['81] 3 numarali klemensin kumandasini kontrol edin.
['81 3 numarall klemense sadece resetleme islemi
icin yaklasik 1 saniye boyunca gerilim uygulayin.

AN 4
53
771\
2] Gosterge yanip soéniiyor ve [53] gésteriyor.
1 iki galismaya baslama islemi arasindaki minimum
sUrenin (takt periyodu) altina inildi.
7 2., minimum takt periyoduna uyun:

N0

tZnin [SN] = (tyz + 0,6 x tSA‘I) +9

Ornek:

On atesleme sliresi ty; = 2 sn

1. galismaya baslama sirasinda emniyet stresi
tsa1 =3 8N

tZmin= (2 + 0,6 x 3) + 9= 12,8 sn

eriyor.
un geri

2" Gosterge yanip séniiyor ve (53] gdsteriyor.

[ 44 numaral klemenste giris hatall kumanda
ediliyor. 49 numarall klemenste yUksek sicaklik
isletimi (> 750 °C) sinyali olmamasina ragmen
BCU menox igletimine gecmeye calisiyor.

['87 Kablo baglantisini kontrol edin.

N / I N_Zl_r
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[?] Gosterge yamp soniiyor ve (53]
veya [33] gdsteriyor.

[’ Sistem hatasi — BCU elemani
gerceklestirdi. Bunun sel
anormal EMU etkisi o

[®7 Atesleme kablosunun tsu
sine dikkat edip

e Ozelllkle frek

uygun désenme-

1 (Kablolari

nim arizasi mevcuttur.
in ve kontrol edilmesi icin

sterge yanip soniiyor ve [34] gosteriyor.
irislerde trifaze akim hattinin farkli fazlan mevcut.
Kablo baglantisini kontrol edin, cihazin ve giriglerin
ayni fazla beslenmelerini saglayin.

b

™\

21 Gosterge yanip soniiyor ve [37] gsteriyor.

['11 PCC eksik.

['&7 Uygun PCC takin.

' Giic modiilinde kontak sorunu var.

['8] Kontak sorununu giderin.

1 Giic moduili bozuk.

[’ Giic modilini degistirin.

[’ Yukarida aciklanan énlemlerin faydall olmamasi
halinde muhtemelen donanim arizasi mevcuttur.
Bu durumda cihazi sokiin ve kontrol edilmesi igin
Uretici firmaya génderin.

<~

\—/
0

Nl
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2] Gosterge yanip soniiyor ve [d2] gésteriyor.
'] Hava basing prezostatinin debisiz durum kontrol(i
basarisiz.
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[’ Hava basing denetgisinin fonksiyonunu kontrol 17 Hava basing denetgisinin giris sinyali, calismaya

edin. Vantilator galistinimadan énce, hava dene- baslama/galisma sirasinda X program adiminda
timi aktif konumdayken hava denetimi girisinde (02 ila 08) kesildi.
(kKlemens 47) High sinyali olmamalidir. "1 X program adiminda hava beslemesi kesildi.
['81] Hava beslemesini kontrol edin.
\_l_/ ['81] Hava prezostatinin ayar noktasini kontrol edin.
J=RA
71T\

21 Gésterge yanip séniiyor ve [d!] gdsteriyor.

10 Hava basing prezostatinin galisma kontrolti ba-
sarisiz. Vantilator calismaya bagladiktan sonra,
47 veya 48 (P15 ve P35) numarall girislerin para-
metre ayarina bagl olarak, hava denetimi devreye
girmedi.

['87 Hava denetiminin kablo baglantisini kontrol edin.

['&1 Hava basing prezostatinin ayar noktasini kontrol
edin.

[/ Vantilatériin fonksiyonunu kontrol edin.

AN 74

dF

7717\
21 Gésterge yanip soniiyor ve [07] g6
'8 On stiplirme esnasinda hava basing tinn
giris sinyali (Klemens 48) kesildi.
['& Suplirme sirasinda hava beslemesini kehtrol edin.

S an “Maksimum guice ulasildi” mesaji

['&] Hava basing prezostatini kablo baglan- e ve servomotor limit switch fonksiyonunu
tilanini kontrol edin. rol edin.

['&7 48 numarali klemen sini kontrol edin. ablo baglantisini kontrol edin.

['&l Hava prezosta 1 kontrol edi Servomotoru kontrol edin.

{81 Aniza bu énlemlerle giderilemiyorsa, cihazi sdkiin

ob ve kontrol amaciyla Uretici firmaya gdnderin.

AN 4
riyor. lF" ] I
*

7717\

si icin Uretici fir- 21 Gésterge yanip séniiyor ve gosteriyor.

[’ Servo motordan “Atesleme giice ulasildi” mesaji
eksik.

['&7 Klape ve servomotor limit switch fonksiyonunu
kontrol edin.

['8] Kablo baglantisini kontrol edin.

['&1] Servomotoru kontrol edin.

['&1] Aniza bu énlemlerle giderilemiyorsa, cihazi sékin
ve kontrol amaciyla Uretici firmaya génderin.

21 Gésterge yanip soniiyor ve [55] gdsteriyor.

[T Bek 2 alev giiglendiricisi bozuk.

['87 Cihazi skiin ve kontrol edilmesi igin retici fir-
maya gonderin.

N %
Nl Nl Nl Nl L"-thl
L_ gl\ ’/L_Izl L_IE’l I/':I:'l [2! Gosterge yanip séniiyor ve [6E] gésteriyor.
~__/ S~/ ~_l, 17 Bus modilliiyle olan dahili iletisim arizall.
’ 0 E‘ l 0 l :,,E'.l ['81] Bagli olan servomotorlar Uretici bilgilerine gére
L= /.zl_'\ /':I':\ koruyucu devrelerle donatimalidr.

> Boylece, BCU elemaninda arizalara sebep ola-
bilecek pik gerilimler dnlenir.
[81 Parazit gidermeli elektrot fisi (1 kQ) kullanin.

21 Gésterge yanip séniiyor ve [02], [3], [04], [05],
[d5], [d7] veya [d8] gdsteriyor.
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[’ Aniza bu énlemlerle giderilemiyorsa, cihazi skin
ve kontrol amaciyla Uretici firmaya génderin.

'Y Bus modlilii bozuk.

[/ Bus moddilinii degistirin.

AN %
b
710N\

2] Gosterge yanip séniiyor ve [bc] gdsteriyor.
"1 Yanlis veya hatall parametre cip karti (PCC).
[/ Sadece 6ngoriilen parametre gip kartini kullanin.
[’ Bozuk parametre gip kartini degistirin.

\_I_'/

=

771\

2] Gosterge yanip soéniiyor ve [c{] gbsteriyor.

[ Hazir olma sirasinda ventil pozisyon salteri (proof-
of-closure) icin giris sinyali eksik.

['8] Kablo baglantisini kontrol edin.

> BCU (klemens 45) elemaninda ventil kapaliyken
hat gerilimi olmali, ventil acikken hat gerilimi ol
mamalidir.

['8] Pozisyon salterinin ve ventilin kusursuz cal
larini kontrol edin, bozuk ventili degistirin.

riyor.

2] Gosterge yanip soniiyor ve [F{] gbsteriyor.

"I Harici alev sensorlerinden biri harici alev algiladi
(hatall alev sinyali).

[’ Harici alev giderin.

[ 67 numarali klemensin kumandasi hatall.

['81 67 numarall klemensin kumandasini kontrol edin.

"I Parametre 45 yanlis ayarlandi.

['81 Coklu alev denetiminin gerekli olup olmadigini
kontrol edin. Gerekli degilse 45 numarali para-
metreyi O degerine ayarlayin.

&

N
Fc
770N

21 Gésterge yanip soniiyor ve [F2] gdsteriyor.

' Harici alev sensdrlerinden biri emniyet siiresi
boyunca alev sinyali algilamadi.

['8] 68 numarali klemensin kumandasini kontrol edin.

NS
F3
J I
21 Gosterge yanip sb
' Harici alev sensdyleri

sUresi boyunca
['& 68 numarall klem

tge yanip séniiyor ve gosteriyor.
alev sensorlerinden isma esnasinda
sinyali algil ¢
umarall kleme andasini kontrol edin.
s
Q ru
7717\
e

yanip soniiyor ve [=C] gdsteriyor.
e PLC (kontrolor) arasinda baglant kuru-
amiyor.
ablo baglantisini kontrol edin.
PLC programinda BCU elemaninin ag adinin ve
IP konfigtirasyonunun dogru oldugunu kontrol
edin.
[®1 PLC'yi baglatin.

\_|_’/
m
771\
21 Gosterge yanip soniiyor ve [=] gdsteriyor.
> Hata sadece adres kontrollU alan veri yolu (field-
bus) iletisimli cihazlarda belirir (P80 = 1).
' Bus modiilinde gegersiz ya da yanlis adres ayar-
land.
['&1 Bus modiiliine dogru adresi (001 ila FEF) atayin.

N
n
771\
21 Gosterge yanip soniiyor ve [=2] gdsteriyor.

' Bus modlilii PLC’den yanlis konfigtirasyon aldl.
['&7 Dogru GSD dosyasinin okundugunu kontrol edin.
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> OCU kumanda Unitesi bagh oldugunda alev sin-

l 'a] :, I yali glict, hata mesajlari ve parametre degerlerine
= = iliskin bilgiler sadece OCU Uzerinden sorgulana-
21 Gésterge yanip sonuyor ve [~3] gosteriyor. bilir, bkz. Sayfa B (Aksesuarlar]
> Hata sadece adres kontrollU alan veri yolu (field-
bus) iletisimli cihazlarda belirir (P80 = 1). Parametreler ve degerler
[’ PLC’de BCU igin gegersiz ag adi girildi veya hig
giriimedi.
[/ Varsayilan (default) ag adina (6rnedin bcu-560-
XXX) uygun olan veya bu adi verilen 6zel bir adin ot 2-20=pA
sonunda ?sag!da'pel|rt.|l<lj|g| sekilde iceren bir isim - Bek 2 alev sin apat
verin: “musteriyedzel-isimbcu-560-xxx”. oe

> “xxx” cihazda ayarll olan adresi ifade eder (6r-
negin 4abs).

N

o 4

771\
2] Gosterge yanip soéniiyor ve gOsteriyor.

1Y PLC STOP durumunda.
['&1 PLC’nin galigtinlabilir oldugunu kontrol edin.

T=UVD1ve iyo@v
8=UVD 1 ye UVS
- — . Yikse isfetimi
Alev sinyalinin, hata mesaijlar 0=
veya parametrelerin okunmasi e i fasilall isletim
= syon/UVD’li srekli isletim
menox fasilali

Bek'1 calistirma denemeleri
=1 calistirma denemesi

@ = 2 calistirma denemeleri
3 = 3 galistirma denemeleri
Bek 2 calistirma denemeleri
{ =1 calistirma denemesi
2 = 2 ¢alistirma denemeleri
3 = 3 calistrma denemeleri
Tekrar calistir
0 = Kapali
son on hata mesa {=Bek 1
Parametre 09 2=Bek?2
"’ 3 = Bek 1 ve Bek 2 (pilot bek ve ana bek)
Y =Bek 1 icin 15 dakikada maks. 5 kez
adece BCU 5=Bek2icin 15 dalkilkada maks. 5 kez
[’ Gosterge terene kadar Reset/Info tusuna 6 = Qek 1ve Bek 2 icin 15. da}qkada maks. 5 kez
. DusUk hava basin¢ emniyeti
sUreyle basin. 2 = Kapal
['® Tusu birakin."Gosterge, alev sinyal gliciini pA {5 ‘;_ Emniyet kapatmal
biriminde goster. 2 = Anza kilitiemeli
['®7 Bir sonraki bilgiye (hata mesajl, parametre degeri) Dilisiik hava basing emniyet gecikmesi
ulasmak icin Reset/Info tusuna 2 saniye sUreyle {6 |0 =Kapal
tekrar basin. { = Agkk
> Tus her defasinda birakildiginda ilgili hata mesaji ‘9 Galisma emniyet sresi
veya parametre degeri gosterilir. ' 3J; {; 2 = Saniye biriminde slre
> Son hata mesajlarindan birine veya parametreye g e on havalandirma siresi ty;
ulasmak igin Reset/Info tusunu uzun stire basil § - 255 = Saniye biriminde stire
tutun (= 2 sn). 2y On sgggrme suresi tpy
> Gosterge, tusa kisa sireyle basildiginda o anda On ssgﬁr;nggglﬁ\?:énérqgﬁrﬁﬁre
hangi parametrenin gdsterildigini gosterir. 8 = Kapal
> Son tusa basildiktan yaklasik 60 saniye sonra =5 { = Emniyet kapatmall
tekrar normal program durumu gosterilir. 2 = Ariza kilitlemeli
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36

39

He

43

oy

Ha

56
59
6i
&c
63

68

On havalandirma suresi ty

- 258 = Saniye biriminde stre
Son havalandirma suresi ty
0 - 3 = Saniye biriminde stire
Kapasite kontroll
{=1C20
2=1C40
3=RBW
4 = Frekans konvertori
5 = Hava ventili
Calisma suresi segimi
0 = Kapali, min./maks. glic pozisyonlan sorgulamasi
{ = Aglk, min./maks. gli¢ pozisyonlarina gidis igin
2 = Ack, maksimum gli¢ pozisyonuna gidis igin
3 = Aglk, minimum gli¢ pozisyonuna gidis igin
Calisma suresi

- 250 = Saniye biriminde stire
Kliguk yik ardil galismasi
0 = Kapall
{ = Minimum gtice kadar
Regulasyon izni ncesi gecikme tgg
0 - 250 = Saniye biriminde stire
Hava aktUator kontroll
0 = Harici kumanda ile agar
{ = Ventil V1 ile acar (1. kademe)
2 = Ventil V2 ile agar (2. kademe)
3 = Galisma/Standby reglasy:
4 =Bek 1 V4 ile birlikte agilr
Hava aktUatoru calismaya b al rici
kumanda edilebilir
0 = Kumanda edileme.

Olctim stiresi
0-3600 = Samye biriminde stire
Ventil agilma stresi 1t 4

- &5 = Saniye biriminde stre
Minimum galisma stresi tg

{ - 250 = Saniye biriminde slre
Minimum mola stresi tgp

{0 - 3600 = Saniye biriminde sUre
Qahstlrma geciktirme suresi tg

0 - 250 = Saniye biriminde stire
Manuel calistirma calisma suresi
0 =Snirsiz

{ = 5 dakika

Fonksiyon Klemens 50

0 = Kapall

23 = Low sinyaliyle stptrme

24 = High sinyaliyle stipirme

Fonksiyon Klemens 51
0 = Kapall

8 = Acil durdurma girisi (KI. 46) ile VE bagi
9 = Hava BP girisi (KI. 47) ile VE bag

{0 = Sliptrme BP girisi (KI. 48) ile VE bagl
-' { =Gaz Maks g|r|§| (KI 50) ile VE

59

0 = Kapall

DS atesleme konu Iama3|
ksiyon Klemens 67
Kapall

a girisi (KI. 46) ile
si (KI. 47) ile VE C
BP girisi (K

<
. 46) ile VE bag
47) ile VE bagdi
irisi (KI. 48) ile VE bag

= Acil durdurma girisi (KI. 46) ile VE bagi

9 =Hava BP girisi (KI. 47) ile VE bagdi

{0 = Slptrme BP girisi (KI. 48) ile VE bagd

2¢ = Coklu alev denetimi ¢alisma kosullart (MFC)
Kapasite kontroli (Bus)

0 = Kapall

{ = MIN. ila MAKS. glig; MIN. gli¢ pozisyonunda
Standby

2 = MIN. ila MAKS. gli¢; KAPALI pozisyonunda
Standby

3 = ATESLE - MAKS. giig; KAPALI pozisyonunda
Standby

4 =MIN. ila MAKS. glic; MIN. glic pozisyonunda
Standby; bek hizll baslatma

5 = ATESLE - MAKS. glic; KAPALI pozisyonunda
Standby; bek hizli baglatma

Sifre
0500 - 9999

Bek aplikasyonu

0=Bek 1

{ = Atesleme gazli bek 1

2 =Bek 1 ve bek 2

J = Atesleme gazli bek 1 ve bek 2
78 |4 = lki kademeli bek 1

5=Bek 1 ve iki kademeli bek 2

{{ =menox 1/0 ve bek 1/0

{2 = menox 1/0 ve bek L/H/O

{3 = menox 1/0, 2 gaz yoluyla

{4 =menox L/H/O, 2 gaz yoluyla

-
-4
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a4
95
96

Pilot bek

& = Kapatmall

{ = SuUrekli galismada

Alan veri yolu (fieldbus) iletisimli

8 = Kapall

{ = Adres kontrolli

2 = Adres kontrolstiz

Emniyet stiresi 1 tgas

¢, 3,5 {0 = Saniye biriminde slre
Alev stabilizasyon stresi 1 trg1

8 — 20 = Saniye biriminde stire
Emniyet sUresi 2 tgan

¢, 3,5 {8 = Saniye biriminde stre
Alev stabilizasyon suresi 2 tggp

& - 20 = Saniye biriminde siire

Aciklamalar

) Calismaya hazir
Emniyet zinciri
Yiksek sicaklik calismasi

[E(l] Gaz ventili

liﬁ Hava ventili

Eqi Esit ba il

S

calisma bildi

BCU calis a sinyali
F A
’ d durr@

Ik kontrolli (TC) basing
statl

Basing prezostati Maksimum basing

Basing prezostati Minimum basing
0 Fark basing prezostati

o Giris sinyali

xx parametresine bagli olarak

I% Klapeli ayar elemani

TC Sizdirmazlik kontrolt
p/2 Yarim giris basinci
pg Cikis basinci

IE@ Pozisyon salterli ventil (proof-of-closure)

[ ] Emniyet akim devresi giris ve Gikisi
I Sensoér/kontaktdr amperaji
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Teknik veriler Mekanik
Agrrlik: 0,7 kg.

Elektriksel Ebatlar (G x Y x D): 102 x 115 x 112 mm.
Hat gerilimi: Baglantilar:

BCU..Q: 120 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, +%5, Vidali baglant:

BCU..W: 230 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, +%5, nominal kesit 2,5 mm2,

toprak hatli sebekeler igin. sabit kablo kesiti min. 0,2 mm2,
Alev denetimi: sabit kablo kesiti maks. 2,5 mm2,
UV sondall veya iyonizasyon yoklayicll. kablo kesiti AWG min. 24,

Fasilall isletim veya surekli isletim icin. kablo kesiti AWG maks. 12.

Alev sinyali akimi: Baglanti baskili:

lyonizasyon denetimi: 1-25 YA, nominal kesit 2 x 1,5 mm2

UV denetimi: 1-35 pA. kablo kesiti min. 0,2 mm
lyonizasyon/UV kablosu: kablo kesiti AWG mi

maks. 100 m (328 ft). kablo kesiti AWG m
Kontak yUku: kablo kesiti maks. 1,
Ventil cikislart V1, V2, V3 ve V4 (klemensler 13, 14,
15 ve 57):

her biri maks. 1 A, cos ¢ = 0,6.

Servomotor cikiglar (klemensler 53, 54 ve 55):

her biri maks. 1 A, cos ¢ = 1.

Hava ventili cikisi (klemens 10):

&)

maks. 1A, cos ¢ = 1. a sicaklig: +6@°C (-4 ila +140 °F).
Atesleme trafosu (kKlemens 9): orlima tiirt: IEC P 20.

maks. 2 A. Montaj yeri: min. panoya montaj igin).

Ventil cikislarinin (klemensler 13, 14, 15, 57),

icin toplam akim: dan 6énem arz eden Urdnlerin, kullanim
maks. 2,5 A. o . )
nda degistirilmeleri gerekir.

Calisma ve ariza bildiri kon . .
maks. 1 A (harici sigorta ge maniicin EN 230 ve EN 298 normlarina gére

Ac¢ma-kapama saya
ariza emniyetli I n (ventil cikiglan V1, V2§
ve V4) fonksiyo

ullani
atesleme trafosunun (klemens 9) ve se otor, . T
S6z k ullanim émrd, Grintn bu kullanm ki-
(klemensler 53, 54, 55) ayni zaman da : -
lavuz! ultusunda kullaniimasi halinde gecerlidir.

nim émr (Uretim tarihi itibanyla): 20 yil.

o Daha ayrintili bilgi igin ytrurltkte olan kurallarn kap-
sayan kilavuzlara ve afecor internet sitesine bakin

(www.afecor.org).

Bu uygulama kalorifer sistemleri icin gecerlidir. Isil

islem sistemleri icin yerel yonetmelikleri dikkate alin.

maks. 10.000,

Reset/Info tusu:

maks. 10.000.

Sinyal girigleri giris gerilimi:

Sinyal “1” 80-132V 160 — 253 V
Sinyal “0” 0-20V 0-40V
Sinyal girisi akimi:

Sinyal “1” | maks. 5 mA

Sigortalar, degistirilebilir, F1: T 3,15A H,
F2: T 2A H, IEC 60127-2/5 normuna uygun.
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Lojistik

Nakliye

Cihazi disaridan darbelere karsi koruyun (darbe,
carpma, titresim). Urlinii teslim aldiginizda teslimat
kapsamini kontrol edin, bkz. Sayfa
. Nakliye hasarlarini derhal bildirin.

Depolama

UriinG kirden uzak ve kuru depolayin.

Depolama sicakiigi: bkz. Sayfa P6 (Teknik veriler].
Depolama stiresi: ilk kullanmdan 6nce 6 ay. Depo-
lama stiresinin daha uzun olmasi durumunda toplam
kullanim émrU ayni oranda kisalir.

Ambalaj

Ambalaj malzemesi yerel ydnetmeliklere uygun imha
ediimelidir.

imha

ModlUllerin yerel ydnetmeliklere uygun ayr ayri imha
edilmeleri saglanmalidr.

Aksesuarlar

> Yedek pargalar, bkz. jvww.partdetectivé.dd
BCSoft

Gincel yaziimi internette pttp://www.docuthek.cerm
sitesinden indirebilirsiniz. Bu amacla DOCUTHEK
sitesine kaydolmaniz gerekir.

Opto adaptér PCO 200,

BCSoft CD-ROM dahil,

siparis no.: 74960625.

Bluetooth adaptor PCO 300

BCSoft CD-ROM dahil,

siparis no4 74960617.

isaretleme etiketleri

Lazer yazicilar, plotter veya gravir makinesinde ya-
zllabilir, 27 x 18 mm veya 28 x 17,5 mm.
Renk: giimus.

Baglanti fis seti
BCU elemaninin kablo baglantisi icin.

05
00
@&
749239987,

FCU 500/BCU 56x/580..K1 icinafidall klemensli
baglant figleri,

siparig no.: 74923998.

FCU 500/BCU 56%/5802K2 icin‘yay baski kle-
mensli baglantifisleri,

siparis no.: 74924000.

ocu

Pang kapisina montaj icin kumandaunitesi. OCU
UZerinden program durumu veya afiza mesajlari oku-
nabilic. Manuel calisma modunda OCU Uzerinden
caligma adimlar tek tekisletilebilir:

OCU 500-1,

gbsterge degistirilebilir: D, GB, F, NL, E, |,
siparis no.: 84327030,

OCU 500-2,

gbsterge degistirilebilir: GB, DK, S, N, TR, P,
siparis no.: 84327031,

OCU 500-3,

gbsterge degistirilebilir: GB, USA, E, P (BR), F,
siparis no.: 84327032,

OCU 500-4,

gbsterge degistirilebilir: GB, RUS, PL, HR, RO, CZ,
siparis no.: 84327033.
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Sertifikasyon
Uygunluk beyani

Uretici firma olarak, BCU 560, BCU 565 ve BCU 580
UrUnlerinin asagida belirtilen direktiflere ve standartlara
uygun oldugunu beyan ederiz.

Direktifler:

- 2014/30/EU

- 2014/35/EU

Yonetmelik:

@— (EV) 2016/426 — GAR

Standartlar:

- EN298:2012

- EN1643:2014

- EN61508:2010, suitable for SIL 3

S6z konusu Urlin kontrol edilen numune ile aynidir.
Uretim, (EU) 2016/426 sayili direktifin Annex I
paragraph 3’e gdre denetleme ydntemine tabidir.
Elster GmbH

Uygunluk beyaninin (D, GB) tarayici c¢iktislh =
bkz. www.docuthek.co

SIL, PL
—"u sl
= T g .

EN 61508’e gdre SIL 3 dizeyine kadar sistemler icin.
EN ISO 13849-1, Tablo 4’e uyarinca, BCU, PL e
dUizeyine kadar kullanilabilir.

&

Factory Mutual (FM) Reséarch sinifi:
7610 Yanma emniyetiave alev sensérl tesisler
NFPA 86 uyarinca uygulamalar icin‘uygundur.

ANSI/CSA altal engedélyezett
<Y ™
®
TN o
Capadian Standards Associations
ANSI'Z21.20 ve CSA 22.2

Avrasya Giimrik Birligi

m ;
BCU 560;;BCUB65 ve BCU 580 Urlnleri, Avrasya
GUmrikiBirligitninteknik kriterlerine uygundur.
TehliKeli maddelerin Cin’de kullaniminin
kisitlanmasina dair direktif (RoHS)

Aciklama tablosunun tarayici giktisi (Disclosure Table

Chiha RoHS2) — adresindeki
sertifikalara bakin

lletisim bilgileri

Teknik sorularinizda lUtfen sizin icin yetkili olan su-
beye/temsilcilige danisin. Adresleri internetten veya
Elster GmbH firmasindan 6grenebilirsiniz.

Gelismeye yonelik teknik degisiklik hakki saklidir.

Honeywell

's:::'grrgder

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)
Tel.: +49 541 1214-0

Faks: +49 541 1214-370

hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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