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Anwendung

1 Anwendung

Der Stellantrieb IC 40 ist fur jeden Anwendungsfall ge-
eignet, der eine exakte und geregelte Drehbewegung
zwischen 0° und 90° erfordert. Er kann direkt an die
Drosselklappen BVG, BVGF, BVA, BVAF, BVH, BVHS

oder das Linearstellglied VFC montiert werden, um den

Gas- und Luftvolumenstrom an Gasbrennern einzu-
stellen.

Die Stellantriebe und Drosselklappen oder Linearstell-

pe mit Stellantrieb IBG, IBGF, IBA, IBAF, IBH, IBHS

Der | Q!r stehg@uﬂg geregelte Brenner ein-
set

llung llantnebes IC4Qistein PC mit

Uber eine optische Schnittstelle alle

glied VFC kénnen auch fertig montiert als Drosselklap- @ Parametl|er ware BCSoft erforderlich. Mit der

als Linearstellglied IFC geliefert werden, siehe Techni-

sche Informationen Drosselklappen BVG, BV,
und Linearstellglieder VFC, IFJ.

IBG (IC40+BVG)

IFC(IC40+VFC)

Ein optionales, formschllssig eingebundenes Ruck-
meldepotenziometer bietet die Moglichkeit, die augen-
blickliche Position des Stellantriebes zu kontrollieren.
Diese Abfrage kann in Automatisierungsprozessen
genutzt werden.

IC40- Edition 07.18

oTtwar
pro e éanten Einstellungen vorgenommen. Ver-
Betriebsarten, die noch verandert werden

n, smd im Gerat hinterlegt. Dartber hinaus las-
sich die Ansteuerung (Zwei-Punkt-Schritt-Signal,
r

ei-Punkt-Schritt-Signal oder stetige Ansteuerung),
die Laufzeiten und -winkel sowie Zwischenpositionen
definieren.

Uber die Software kann der Stellantrieb auch ,von
Hand® verfahren werden.

Einmal eingestellt, lassen sich alle Parameter auf dem
PC abspeichern und von dort in andere Stellantriebe
kopieren. Dies spart Zeit bei der Inbetriebnahme.

Servicetechniker kdnnen mittels BCSoft Statistikdaten
abrufen, wie z. B. Betriebsstunden, Stellzyklen und eine
Fehlerhistorie. Einige Werte kdnnen zusatzlich auf Null
gesetzt werden, um beispielsweise Daten Uber einen
gewissen Zeitraum zu erfassen.


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=&folder=203150
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=&folder=203150
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=&folder=401140
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Anwendung

1.1 Anwendungsbeispiele

1.1.1 Stufige Regelung
VAG + VAS 1

Zwei-
Punkt-
Schritt M

Y Y 4
IC 40 + BVA BVA \

FUr Prozesse, die eine homogene Temperaturverteilung
im Ofen bendtigen. Der Stellantriéb,|C 40 wird Ubek
einen Zwei-Punkt-Regler angesteuertiund arbeitegim
Taktbetrieb Ein/Aus oder Grof3/Klgin. Sobald@ig Span-
nung weggenommen wirdgfahetder Stellantrieb zu. Die
Laufzeitistvon 5 - 255 stufenlos einstétlbar.

IC40- Edition 07.18

1.1.2 Stufige Regelung mit drei
Brennerleistungsstufen

!._V’f%i‘._!

oY _ gk

SPS

\\: IC 40 + BVA BVA

FUr Prozesse, die eine homogene Temperaturverteilung
im Ofen und drei Brennerleistungsstufen benotigen.
Der Stellantrieb IC 40 wird von einer SPS angesteuert
und arbeitet im Taktbetrieb Gro3/Mittel/Klein oder
Gro3/Mittel/Klein/Aus. So kénnen z. B. ZUndstufen
angefahren werden. Der optionale Druckwéachter Uber-
wacht fehlersicher die max. Zundluftmenge. Die Lauf-
zeit des Stellantriebes ist von 5-50 (75) s stufenlos
einstellbar.

=




L1, N, PE

[ o= =R

% sps

12

VAS VAG
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BVA

1.1.3 Stetige Regelung mit Drei-Punkt-Schritt-
Steuerung

Der Stellantrieb IC 4@wird Uber den Drei-Punkt-Regler
3PS angesteuerindfahst die Drosselklappe BVA in
ZundstellunggDer Breginer startet.

Nachdem @épBrenner in Betrieb ist, schlie3t der Be-
triebsmeldekéntakt der Brennersteuerung BCU 460.
Die BCU erteilt die Regelfreigabe an den Temperatur-
regles BEmtsprechend der Leistungsanforderung an den
Brenner fahrt diglklappe im Bereich zwischen der Klein-
oder GroBlaststétlung auf oder zu. Ohne Drei-Punkt-
Schritt-Signal bleibt die Klappe in ihrer momentanen
Pasitiomstehen.

Wennsbeide Eingange des IC 40 (DI 1 und DI 2) nach
Abschalten des Brenners angesteuert werden, fahrt
die Drosselklappe nach der Kleinlaststellung weiter zu
(siehe Betriebsart 12: 3-Punkt-Schritt-Betrieb mit low-
Stellung).

DI1 DI2 Position IC 40 Klappenstellung
Aus | Aus Stillstand/Stopp Stillstand

Ein | Aus Offnen bis high-Position bis GroBlast

Aus | Ein SchlieBen bis middle-Position bis Kleinlast

Ein Ein low Klappe schlieBt weiter
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1.1.4 Stufige Regelung mit Vorspiilung

Die zentrale Steuerung startet die VorspUlung. Der Ein-
gang DI 2 wird Uberden Luftventilausgang der BCU
aktiviert und fahst'dig’Drasselklappe BVA in VorspuUl-
stellung.

Bei Tempefaturanforderung aktiviert die Brennersteue-
rung Bl defrEingang D'k Gber den Ventilausgang V1
und$ahrt'die'Drosselklappe in Zundstellung (Voraus-
setzunglC 40 muss.zum Zindzeitpunkt die ZUndposi-
tioh erreicht habep)) Der Brenner startet.

Zdr Ansteuertmg der GroBlast wird DI 2 Gber den Luft-
ventilau§gang Klemme 26 der BCU angesteuert.

Diedresselklappe taktet zwischen Gro3- und Kleinlast
(sfeheBetriebsart 11: 2-Stufen-Betrieb mit zwei Digi-
taleingangen).

DI1/V1 DI 2/Luftventil PositionIC 40 Klappenstellung

Aus Aus closed Zu

Ein Aus low Zundstellung/Kleinlast
Ein Ein middle GroBlast

Aus Ein high Vorspilung
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BVA

1.1.5 Stetige Regelung mit definierter Ziindstellung
Die zentrale Steuerung startet die VorspUtlung. Der Ein-
gang DI 2 wird Uberden Luftventilausgang der BCU
aktiviert und fahst'dig’Drasselklappe BVA in VorspuUl-
stellung.

Bei Tempetaturanforderung aktiviert die Brennersteue-
rung Bl defrEingang D" Gber den Ventilausgang V1
und$ahrtdie’Drosselklappe in Zundstellung (Voraus-
setzun@lC 40 muss,ziim Zindzeitpunkt die Zindposi-
tioh erreicht habep:) Der Brenner startet.

Rie BCU stewert Uber den Luftventilausgang DI 2 an.
Dadurchwird der Analogeingang IN am Stellantrieb
IC4Ofreigegeben. Entsprechend der Leistungsanfor-
deruhig des Temperaturreglers fahrt die Drosselklappe
BWA stufenlos zwischen Klein- und GroBlast in die vom
Analogeingang IN vorgegebene Stellung (siehe Be-
triebsart 27: 2-Stufen-Betrieb mit zwei Digitaleingan-
gen und variabler Takthohe).

DI1/V1 DI 2/Luftventil  PositionIC 40 Klappenstellung

Aus Aus closed Zu

Ein Aus low Zindstellung/Kleinlast
Ein Ein analoguechart1 | entsprechend chart 1

Aus Ein high Vorspalung/GroBlast




Anwendung

1.1.6 Warmluftkompensation

VAG +VAS 1

= B
- Zwei- '«

mpa Punkt

{
9 & Y 20

FUr Prozesse, bei denen vorgewagmte Verbrenfugsluft
bis 450 °C geregelt werd@n muss. In diesefmBeispiel
wird der Stellantrieb |€ A@iber einen Zwei=Punkt-Reg-
ler angesteuert, um die Br‘ermerleistung zu verstellen.
Erarbeitet im Taktbetrieb Gro3/Klein?Die Laufzeit ist
von 5 - 25 s einstellbar.

IC40- Edition 07.18

1.1.7 Stufige Regelung mit ,Online“-Verstellung der
Brennerleistung

’ G +VAS 1
fl/_& =T
|
i
i !
o°
4-20 mA

)l

Sl

FOpProzesse, die eine homogene Temperaturverteilung
Und eine hohe Temperaturgenauigkeit im Ofen bendti-
gen.

IC 40 + BVA BVA

Wird nur eine geringe Warmeleistung gefordert, z. B.
um die Temperatur im Ofen zu halten, kann der Bren-
ner weiterhin im Taktbetrieb gefahren werden. Uber
den Analogeingang (4 — 20 mA) des Stellantriebes wird
der Stellwinkel der Klappe verkleinert und somit die
Brennerleistung verringert. Auf diese Weise wird eine
gleichmafBige Temperaturverteilung auch bei geringer
Warmeleistung sichergestellt.

Diese Funktionalitat des Stellantriebes IC 40 kann auch
in der keramischen Industrie zur Korrektur des Lamb-
dawertes oder zur Temperaturkompensation in Warm-
luftanwendungen verwendet werden.

10



Zertifizierung

2 Zertifizierung
Zertifikate — siehe .

EU-zertifiziert

g3

Erfullt die Anforderungen der

— Niederspannungsrichtlinie (2014/35/EU)
— EMV-Richtlinie (2014/30/EU)

Normen:

- EN60730-2-14

Eurasische Zollunion

Das Produkt IC 40 entspricht de&mschen V

ben der eurasischen Zolluni

ANSI/CSA- zugelasSSE % @

American National Standards Institute/Canadian Stan-
dards Association — ANSI/UL 429 und CSA C22.2.
Class number: C322102, Class number: C322182
WWW.CSagroup.org.

IC40- Edition 07.18

Richtlinie zur Beschrankung der Verwendung
gefahrlicher Stoffe (RoHS) in China

stabelle (Disclosure Table China
auf www.docuthek.com

RoHS2) - siehe

UL-zugelassen

Us
ISTED

rs Labo les — UL 60730-1 ,Automatic
ical Contrﬁ’@r Household and Similar Use®,

073 4 gAutomatic Electrical Controls for
ouseh Similar Use; Part 2: Particular Require-
ectric Actuators®, File No. E4436.

Unde

11
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Funktion

3 Funktion BCSoft "
Der Stellantrieb IC 40 fahrt die Drosselklappe in Rich- Der Ablauf des Offnens und SchlieBens wird in der
tung 0° oder 90°. Es gibt 4 Positionsmaglichkeiten, die Software BCSoft p etriert und kann individuell auf
der Stellantrieb im stufigen Betrieb anfahren kann. Im jeden Anwendu estimmt werden.

stetigen Drei-Punkt-Schritt-Betrieb ist jede Zwischen-
position moglich. Als Option kann der Stellantrieb
jede Zwischenposition auch Uber einen zusatzlichen

Stromeingang anfahren. Sof @ enom
Ein langsames Blinken der blauen LED zeigt an, dass CS etet dl@mkelt die Drosselklappe tber

sich der Motor des Stellantriebes IC 40 bewegt. Die Stellantr eb andbetrieb zu fahren und einzu-
Stellungsanzeige am Gehause zeigt den Offnungs len, Sle %e b1 (Handbetrieb}
kel an. Die weitere Visualisierung und Bedienung erfol Fur di “Software BCSoft steht eine detaillierte An-

e Einstellungen fur den Stell-
etriebnahme und die Kalibrierung
-Stel werden komfortabel per

.docuthek.com » Home P Elster Thermal Solu-
ions P Produkte B 03 Ventile und Klappen P Stellan-
triebe IC P BCSoft (D, GB)

Uber einen PC mittels der Software BCSoft.Q ' rVerflgung:

IC40 - Edition07.18 12
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Funktion

3.1 Betriebsarten

Die Betriebsart ist verantwortlich fur das Stellverhalten
des IC 40.

Die Laufzeiten und Haltepositionen des Stellan-
triebes sind in den unterschiedlichen Betriebsarten
hinterlegt,kénnen aber jederzeit (bei Montage auf Dros-
selklappe BV..) Uber BCSoft neu parametriert werden.

Der Stellantrieb arbeitet im stetigen und im taktenden
Betrieb mit verschiedenen Takthéhen. Die Takthéhen

geben die angefahrene Position des Stellantriebes bej
taktender Betriebsweise an. Sie kobnnen in BCSoft&

andert werden.

Zur Visualisierung des Offnungs-/SchlieBvedfialte
des Stellantriebes werden die entspreche
triebsarten in BCSoft als Ablaufdiagra e beispie ha1c

dargestellt. «
iebsa tep

d zwei

3.2 Standard- und An

In den Standard-Betrie
gange (DI L und DI 2) lantmeb
saleingange werkseitig egt eine Spannung
von 24 V=oder 100-230V~am E ng an, wird das
als Signal ,Ein“ erkannt (positive Logik). Das Ein- und
Umstellen der Spannungshodhe und Spannungsart ist
nicht notwendig.

In den Analog-Betriebsarten ist fiir den Stellantrieb
ein zusatzlicher Eingang (IN) belegt. Ist ein Stellantrieb
IC 40..A mit Analogeingang 4 — 20 mA (Option) ange-

IC40- Edition 07.18

schlossen, stehen zu den Standard-Betriebsarten noch
weitere Betriebsarten zur Verfigung. Der Stellantrieb
kann mit dem zusa hen Eingang Uber ein Strom-
signal entspreche

siehe Seite G9dPrioritat

inlast—@schen— und Auf-

gestellten Betriebsart gibt es 4
der Stellantrieb anfahren kann:
Q— ©=0%,

inlast-Position,
= Zwischenposition,
= Auf-Position.

abei sind die von der Betriebsart nicht genutzten Po-
sitionen gesperrt.

ischenpositionen anfahren,
nd Laufzeit bei Betriebsart|

Die ,Zu (closed)-Position“ ist immer die kalibrierte Null-
stellung des Gerates und kann nicht verstellt werden.
Die anderen Positionen kdnnen vor Ort festgelegt wer-
den.

13



Funktion

Grundsatzlich sind folgende Parametergrenzen zu be-
achten.

Aufsteigende Reihenfolge der Positionen:

0% =closed —>

low —>

middle —>

high < 100 %.

Die ,high-Position® darf nicht kleiner als 10 % gewahlt
werden.

Sind die Positionen in der Software geandert worden
pruft BCSoft die neuen Werte auf Einhaltung der f«

zen und passt die Positionen an. '

3.4 Laufzeiten

Es kdnnen, abhangig von der Betriebs
zeiten (t; bis tg), jeweils von O bis .25,

. ein
stellt werden.

Dabeiist fur jede Stellungsne r@a&e

Laufzeit notwendig.

Minimale Antriebslau $
4.5 s x Stellungsa

erung 0&
100 %

Zu kleine Zeiten werden automatisch durch den IC 40
auf den kleinstmoglichen Wert korrigiert. Soll der Stell-
antrieb schnellstmaoglich laufen, kann daher eine Zeit
von O s vorgegeben werden.

tnin =

IC40 - Edition07.18

Bei Stellungsanderungen < 16,2 % reduziert sich die
maximale Laufzeit von 25,5 s anteilig. Der IC 40 korri-

giert die Zeit auf depd@roRtmoglichen Wert.
Nach dem Eintr erden die gultigen Parameter
automatisch&a gelesen und in BCSoft darge-

stellt.

y %A wen all richtigen Positionen
iten zu fj ,empfehlen wir bei der Inbe-

trieb umzustellen, siehe Seite

sgan
Ne meldungen kdnnen auch frei einstellbare
Positionsbereiche auf die beiden Ausgange RO 1 und

gelegt werden, siehe Seite pO (Ausgange]

u Lauf—& Lo
_o tatistik

In BCSoft werden die im Gerat gespeicherten Statistik-
daten, wie aufgetretene Stérungen, diverse Zahlerstan-
de und Messwerte, dargestellt und ausgelesen, siehe

Seite b2 (Statistik].

NotschlieBfunktion

Eine vorgespannte Spiralfeder bringt die Antriebswelle
mit Klappenblatt bei Stérung oder Unterbrechung der
Dauerversorgungsspannung innerhalb der Schlief3zeit
<1 sindie geschlossene Stellung, siehe Seite
[NotschlieBfunktion).

14



Funktion

A
high

low
closed

DI

]

Betriebsart 1

3.5 Standard-Betriebsarten 1 -

Allgemelne Beschreibung, 5|ehe e|L3 (Betriebs}
Brten]

3.5.1 2-Punkt-Betrieb 0
Betriebsart 1 é

Im Ruhezustand (DI 1 si llos) be t sich der Stell-
antrieb in der ,low“-Position (,low*- t|on kann auch
0° sein = ,closed“-Position).

Wird ein Signal am Digitaleingang DI 1 angelegt, fahrt
der Antrieb mit der Laufzeit ty in die ,high“-Position. Mit
dem Abfallen des Signals am Digitaleingang DI 1 fahrt
der Stellantrieb mit der Laufzeit t, wieder in die ,low"-
Position.

IC40 - Edition07.18

]

Position

low/closed

Wird das Signal am Digitaleingang DI 1 vor Erreichen
der ,high“-Position abgeschaltet, fahrt der Stellantrieb
direkt mit der anteiligen Zeit von t, in die ,low*-Position.

Der Antrieb arbeitet im Taktbetrieb high/low (high/
closed).

Maégliche Parametersatze fur diese Betriebsart:

P68017, P68018, P68019, siehe Seite
fersatze]

15




Funktion
A
high

middle

low
closed

DI

tIs]

Betriebsart 2

3.5.2 2-Punkt-Betrieb mit
Flammenstabilisierungszeit

Betriebsart 2

Im Ruhezustand (DI 1 signallo et sich de
antrieb in der ,low*-Positio @ Position

0° sein = ,closed“-Positi

Wird der Digitaleingan tiviert, rtder An-
trieb in der Laufzeit t; zu iddle

Nach der Wartezeit t, fahrt der Stellantrieb selbststan-
dig innerhalb der Laufzeit t3 weiter zur ,high“-Position.

Mit dem Abfallen der Spannung am Digitaleingang
DI 1 schlieBt der Antrieb in der Laufzeit t, bis zur ,low"-
Position.

IC40 - Edition07.18

tIs]

Position
low/closed

Wird das Signalam Digitaleingang DI 1 vor Erreichen
der ,high“-Position abgeschaltet, fahrt der Stellantrieb
direkt mit der anteiligen Zeit von t4 in die ,low"“-Position.
Der Antrieb arbeitet im Taktbetrieb high/middle/low
(high/middle/closed).

Bei Brennern, die wahrend des Offnens der Drossel-
klappe zinden muUssen, ist die Wartezeit t, zur Flam-
menstabilisierung geeignet.

Maoglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:
P 68021, siehe Seite 45 (Parameterséatze).

16



Funktion

high

middle

low
closed

t[s]
DIl
DI 2

Betriebsart 3 tsl
3.5.3 2-Stufen-Betrieb mit einem o@ dem Abfallen des Signals an DI 1 fahrt der Stellan-
Digitaleingangen rieb in der Laufzeit t3 zurlck in die ,middle*-Position

Betriebsart 3 §o und schlieBt das Stellglied bis zur ,low“-Position in der
L Sich

Im Ruhezustand (DI 1 und allos) befirde Laufzeit ty, wenn auch DI 2 signallos wird.
der Stellantrieb in der ,lowx- n hwlon Der Antrieb arbeitet im Taktbetrieb high/middle/low

kann auch O° sein =, (high/middle/closed).

Ansteuerung Uber zwei gitalei@ge lPO/Si[(iond
Wird der Digitaleingang DI 2 aktiviert, so fahrt der Stell- ow/ciose
antrieb in der Laufzeit t; von der ,low“-Position in die

,middle“-Position.

Wird zusatzlich der Digitaleingang DI 1 aktiviert, so
fahrt der Antrieb in der Laufzeit t, die ,high*-Position
an.

IC40- Edition 07.18 17



Funktion

high

middle

low
closed

DI 1

DI 2

Betriebsart 3

In dieser Betriebsart hat der Digitaleingang D

tat und sein Signal fuhrt immer zum Offn
antriebes bis in die ,high“-Position.

Dies kann sich als sinnvoll erweise eispi

Uber DI 1 (unabhangig von DI 2&01‘% zZu spbb
AnschlieBend kann mit beidepBingangen im Tak

trieb high/middle/low geart @

r@i—
tell-

Ansteuerung UGber einen Digitaleingang

Wird der Digitaleingang DI 1 aktiviert (DI 2 signallos),
fahrt der Stellantrieb in die ,high“-Position. Die Laufzei-
ten t; und ty werden direkt hintereinander gehangt.
Ebenso schliet der Antrieb in den aufeinander fol-
genden Laufzeiten tz und t4, wenn das Signalan DI 1

IC40 - Edition07.18

ie ,middle“-Position dient als StUtzstelle und
i parametriert werden.

ch die zwei aneinander gehangten Laufzeiten lasst

ich die Offnungscharakteristik der Drosselklappe ver-
andern. Zum Beispiel kann die Charakteristik der Luft-
seite an die der Gasseite angepasst werden.

In dieser Betriebsart sind Laufzeiten biszu 51 s
(2x25,5s) moglich. Wird das Signal am Digitaleingang
DI 1 vor Erreichen der ,high“-Position abgeschaltet,
fahrt der Stellantrieb direkt mit den anteiligen Zeiten
von tz und t4 in die ,low"-Position.

Der Antrieb arbeitet im Taktbetrieb high/low (high/
closed).

DI 2 Position
Aus Aus low/closed
Aus

18




Funktion

high

middle
low
closed >
1[s]
DI
DI 2 _
Betriebsart 4 ts]
3.5.4 2-Stufen-Betrieb mit zwei Digitaleingéngen Position
Betriebsart 4 (@) Aus low/closed
Die Funktion entspricht der ieb 3 mitan \ Aus low/closed Fg’;iloritétDl 2
Prioritat der Digitaleingang * - b

(Iij)er D|g|t§leslhgarlg D::) ) g vo& as be- Maoglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:
eutet, ein Signatan emne ung, wenn P 68022, sieche Seite 45 (Parametersatze)
nicht auch an DI 2 ein Signal anli

IC40- Edition 07.18
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Funktion

H to

A
A
Y

high

low
closed
DI 1
DI 2
Betriebsart 5
3.5.5 3-Punkt-Schritt-Betrieb '
Betriebsart 5

et der

2akti° 68012, P 68013, P 68014, siehe Seite
e

Solange nur der Digitaleingang DI 1 a
Stellantrieb. Solange nur der Digitaleing
ist, schliel3t der Stellantrieb.

etersatze).

Reaktion
Stillstand/Stopp

Ist keiner der beiden Digita
gleichzeitig aktiv, bleibt
stehen. Daher kann ing

o )
Der Antrieb arbeitet im stetigen Be und wird Uber Stillstand/Stopp
ein 3-Punkt-Schritt-Signal angesteuert. Die Stell- Diese Art der Ansteuerung wird haufig an Ofen im Be-

funktion wird begrenzt durch die ,low"- und die ,high”
Position (,low*-Position kann auch O° sein = ,closed"-
Position).

Die Offnungsgeschwindigkeit wird Gber die Zeit t; fur
den gesamten Stellweg ,low" bis ,high® vorgegeben.

reich Keramik, Stahl und Aluminium eingesetzt.

IC40 - Edition07.18 20



Funktion

high

middle

low
closed

DI

tis]

DI 2

Betriebsart 6 v
3.5.6 3-Stufen-Betrieb mit einem od@
Digitaleingangen
Betriebsart 6

ltierend
=nau ej

6‘0

riebspo-

Jede aus denvon DI 1 und
tungskombinationen bes

sition:
12 Position
Aus closed
Aus
Ein
Ein

Jede Signalanderung ergibt flr den Stellantrieb eine
neue Sollwertposition. Uberschneiden sich die Signa-
le (siehe ty), fahrt der Stellantrieb in Richtung ,high*.

IC40- Edition 07.18

1]

Uberschneiden sich die Signale nicht (siehe ts), fahrt
der Stellantrieb in Richtung ,closed”.

Mit dieser Betriebsart lassen sich verschiedene Arbeits-

weisen realisieren.

Ansteuerung Uber einen Digitaleingang

DI 2 signallos:

Uber den Digitaleingang DI 1 arbeitet der Antrieb im
Taktbetrieb low/closed.

DI 1 signallos:
Uber den Digitaleingang DI 2 arbeitet der Antrieb im
Taktbetrieb middle/low.

21



Funktion

high

middle
low
closed >
1 [s]
DI1
DI 2 ~
Betriebsart 6 tls]
DI 1 mit Dauersignal, zum Beispiel durchilnvertierung nsteuerung Gber zwei Digitaleingange

b
Taktbetrieb high/low (high/i mit zwei 1 lasst sich ein Taktbetrieb high/middle/low/closed
gehangten Laufzeiten bi 2x2 : (3 Stufen plus der ,closed-Position) realisieren.
DI 1 und DI 2 sind para chaltet: Méglicher Parametersatz fUr diese Betriebsart:
Der Antrieb arbeitet mit einem Sig Taktbetrieb P 68001, siehe Seite fi5 (Parametersatze]
high/closed mit drei aneinander gehangten Laufzeiten

biszu 76,55 (3x 25,5 s).

Durch drei Gber Stitzstellen aneinander gehangte

Laufzeiten lasst sich die Offnungscharakteristik der

Drosselklappe verandern. Zum Beispiel kann die Cha-

der Logik, siehe Seite 48 (Schaltla@ik): o Wird die gesamte Kombinatorik der beiden Eingange
Uber den Digitaleingang D! eitg der Antri é beispielsweise durch eine SPS-Ansteuerung genutzt,
nder
§(

rakteristik der Luftseite an die der Gasseite angepasst
werden.

IC40- Edition 07.18



Funktion

[

high

middle

low
closed >
1(s]
DI'1
DI 2 o
Betriebsart 7 t [s]

3.5.7 2-Punkt-Betrieb mit Umschaltung
Betriebsart 7

Im Ruhezustand (DI 1 und DI 2
der Stellantrieb in der

Pe Po |t|
kann auch 0° sein = closed‘on) §
Der Digitaleingang DI$ a sTa@

os) befmd

DI 2 ist signallos:

Uber den Digitaleingang DI 1 arb r Antrieb im
Taktbetrieb high/low (high/closed).

Signalan DI 2:

Der Stellantrieb kann im laufenden Betrieb seinen Takt-
betrieb zwischen high/low (high/closed) und middle/
low (middle/closed) umschalten.

Die Takthohe wird dann mit Signalan DI 1 angefahren
und Uber DI 2 umgeschaltet.

IC40 - Edition07.18

den Digitaleingang DI 1 arbeitet der Antrieb nun
m Taktbetrieb middle/low (middle/closed).
Jetzt kann die Warmeleistung reduziert und dennoch
weiter im Taktbetrieb gearbeitet werden, um eine
gleichmafBige Temperaturverteilung sicherzustellen
High/low kann auch zum Spulen und middle/low zum
Warmebetrieb genutzt werden, um zum Beispiel die
Vorspulzeit zu reduzieren.

Position
low/closed

low/closed (Prioritat DI 1)

23




Funktion

A

high

middle

low

closed >
t [s]
DI 1
DI 2 o
Betriebsart 7 t(s]

t Oolange ein Signalan DI 1 anliegt, schaltet DI 2 zwi-
fur den gesamten Stellweg ,low” ,high“vorge 0 schen der ,high®- und ,middle*-Position hin und her.
Entsprechend wird die SchlieBgeschwindigkeit Hier kann es sinnvoll sein, die Logik des Digitaleingan-
ty fUr den gesamten Stellwe ) bis ,low’einge- ges DI 2 zu invertieren, siehe Seite |48 (Schaltlogik).
stellt. Die Geschwindigk den be
reduzierter Leistung

Laufzeit verklrzt sich en

Die Offnungsgeschwindigkeit wird Gibe ufzeit

i en mit In dieser Funktionsweise ist sichergestellt, dass sich der
DI'2) bei lten. Die Stellantrieb immer mit gleichbleibender Geschwindig-
reche reduzierten keit 6ffnet oder schlief3t.

Maoglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:
P 68023, siehe Seite 45 (Parameterséatze).

Position.
Alternative Funktion (2-Stufen-Betrieb mit gleichblei-
bender Geschwindigkeit):

Position
low/closed

low/closed (Prioritat DI 1)

IC40 - Edition07.18 24



Funktion

A >,

high

middle

low
closed >
1 [s]
DI1
DI 2 o
Betriebsart 8 t[s]
3.5.8 2-Punkt-Betrieb mit eingangsabh r DI2 Position
Takthohe Aus low/closed
Betriebsart 8

Die Funktion entspricht der B nb—

7 mit

terschied, dass beide Digjta @ geals T §énge

Uber den Digitaleingan arbz@tr'eb im
lper

fungieren.

Taktbetrieb high/low (high/close DI 2 in middle/
low (middle/closed).

Ein Signalan DI 1 (Prioritat) fGhrt immer zum Anfahren

der ,high“-Position, was sich beispielsweise zum Spulen
eines Ofens nutzen lasst.

IC40 - Edition07.18

Alternative Funktion: 2-Stufen-Betrieb mit gleichblei-
bender Geschwindigkeit.

Solange ein Signal an DI 2 anliegt, schaltet DI 1 zwi-
schen der ,high®- und ,middle*-Position hin und her.
In dieser Funktionsweise ist sichergestellt, dass sich der

Stellantrieb immer mit gleichbleibender Geschwindig-
keit 6ffnet oder schlief3t.

Maoglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:
P 68024, siehe Seite 45 (Parameterséatze).
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Funktion

high

low
closed

DI'1
DI 2

Betriebsart 9

3.5.9 2-Punkt-Betrieb mit Umschalt d

Takta@
Uber den Digitaleinga arbeitet d bim

Taktbetrieb high/low ( sed
Im Ruhezustand (DI 1 signallos) b

Laufzeiten
Betriebsart 9

Der Digitaleingang DI 1 fun

et sich der Stell-

antrieb in der ,low“-Position (,low‘-Position kann auch
0° sein = ,closed“-Position).

oner DI 2 werden die Laufzeiten umgeschaltet.

DI2 Offnungszeit SchlieBzeit
Aus t
Ein t4

Position

low/closed

IC40 - Edition07.18

Das Umschalten der Laufzeiten kann auch wahrend der
Bewegung des Antriebes erfolgen.

Diese Funktion kann beispielsweise zum schnellen
Fahren in die VorspuUlposition, mit entsprechend lang-
samer Fahrzeit fur den Brennerbetrieb, genutzt werden.
Moglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:

P 68025, siehe Seite 45 (Parameterséatze).

26



Funktion

1 t-l 1 t2 1 t3 1 14 1
[ S :
high | | !
middle { i |
low '
closed >
t [s]
DI 1
DI 2 -
Betriebsart 10 t[s]

3.5.10 3-Punkt-Schritt-Betrieb mit
Laufzeitteilstiicken
Betriebsart 10

ist, schliet der Stella
Ist keiner der beiden Digitaleinga er beide gleich-
zeitig aktiv, bleibt der Antrieb in seiner Position stehen.
Der Stellantrieb kann in jeder Position angehalten wer-
den.

Der Antrieb arbeitet im stetigen Betrieb und wird Uber
ein 3-Punkt-Schritt-Signal angesteuert.

IC40 - Edition07.18

Solange nur der Digitaleing aktiv istgeffriet der
Stellantrieb. Solange nur Dig alein@ 2 aktiv

ie Stellfunktion wird begrenzt durch die ,low“-Position
(,low*-Position kann auch 0° sein = ,closed“-Position)
und die ,high“-Position.
DI 2 Reaktion
Stillstand/Stopp

SchlieBen bis min. ,low*-Position (,closed*-Position)
Ein Stillstand/Stopp

27



Funktion

B
|
|

high i
middle { |
low '
closed
1 [s]
DI
DI 2
Betriebsart 10 0 tlsl
Die Offnungszeit ergibt sich aus den b einande ogliche Parametersatze fur diese Betriebsart:

gehangten Laufzeiten t; und t. P 68010, P 68011, P 68020, siche Seite

Die Schliezeit entsteht entsprechend aus den L@i— -
ten tzund ty. Als StL’Jtzstelle ,middle®@Rosition
genutzt. Diese kann indi 2

sich die Offnungscharaktéristik d selklappe ver-
andern. Zum Beispiel kann die Charakteristik der Luft-
seite an die der Gasseite angepasst werden.

In dieser Betriebsart sind Laufzeiten bis zu 51 s

(2x 25,5 s) moglich.

IC40 - Edition07.18 28



Funktion

high

middle

low
closed

DI
DI 2

tisl

angen

Betriebsart 11

3.5.11 3-Stufen-Betrieb mit zwei Dng;
Betriebsart 11

Im Ruhezustand (DI 1 und D

der Stellantrieb in ,closed*-

3}
schlossen. &
Ein Signalan DI 1 (DI Z2'si os) fah lappe in die
low*-Position (ZUndposition und st).

,dieKla istge-

Ein Signalan DI 2 (DI 1 signallos) fahrt die Klappe in die
,high“-Position zur Vorspulung.

Ein Signalan DI 1 und DI 2 fahrt die Klappe in die
,middle*-Position (GroBlast).

IC40- Edition 07.18

o)
s) befmdeém

il

DI 2/Luftventil | PositionIC 40 Klappenstellung

closed Zu

Aus Vorsplilung

Anwendungsbeispiel, siehe Seite B (Stufige Rege
lung mit Vorsptlung).
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Funktion

high

middle
low
closed

DI
DI 2

18]

Betriebsart 12

3.5.12 3-Punkt-Schritt- Betrleb mit L
Betriebsart 12

Mit Drei-Punkt-Schritt-Signalamn I 2 signa

fahrt die Klappe in die ,high @ on. §’

Mit Drei-Punkt-SchritSi DI 2®$i allos)
fahrt die Klappe in die ,mi -Positi

Ohne Drei-Punkt-Schritt- ignala&Eingéngen (DI1
und DI 2 signallos) stoppt der Stellantrieb und lasst die
Klappe in der momentanen Position stehen.

Mit Drei-Punkt-Schritt-Signal an Eingang DI 1 und Ein-

gang DI 2 fahrt der in Kleinlast befindliche Stellantrieb
in die ,low“-Position.

IC40- Edition 07.18

s

Position IC 40
Stillstand/Stopp

Klappenstellung
Stillstand

SchlieBen bis middle-Position bis Kleinlast

Anwendungsbeispiel, siehe Seite [/ (Stetige Rege
lung mit Drei-Punkt-Schritt-Steuerung).

30



Funktion

h 13
A E= > E i<—>:
high |
analogue |
low }—
closed >
t[s]
DI1
Betriebsart 21 tls]

3.6 Analog-Betriebsarten 21 -
Allgemeine Beschreibung, siehe Sejte
Brten]

3.6.1 2-Punkt-Betrieb

Betriebsart 21

Im Ruhezustand (DI
antrieb in der ,low*-Pos
0° sein = ,closed*-Position).

o) efind h der Stell-

,,low“—P$ kann auch

Wird ein Signal am Digitaleingang DI 1 angelegt, fahrt
der Antrieb zu der Position, die Uber den Analogeingang
4 — 20 mAvorgegeben wird. Mit dem Abfallen des Signals
an DI 1, fahrt der Stellantrieb wieder in die ,low*-Position.
Der Antrieb arbeitet im Taktbetrieb analogue/low (ana-
logue/closed), wobei das Analogsignal die Takthdhe

IC40 - Edition07.18

llwert) bestimmt. Die Takthohe, die Gber das Ana-

Qogsignalveréndert werden kann, wird in BCSoft einge-

stellt.

Beispiel: 4 mA fur 60 %- und 20 mA fur 100 %-Off-
nung. Wird kein Analogwert vorgegeben, verbleibt der
Stellantrieb in der ,low"-Position (,closed“-Position).

Position
low/closed

Die Offnungsgeschwindigkeit wird Gber die Zeit t1 fur
den gesamten Stellweg ,low" bis ,high® vorgegeben.

Entsprechend wird die SchlieBgeschwindigkeit mit t2
fur den gesamten Stellweg ,high® bis ,low" eingestellt.
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Funktion

analogue
high

low
closed

DI'1

Betriebsart 21 mit verldngerter Laufzeit

Um langere Laufzeiten (> 25,5 s) zu erhalt

,high“-Position entsprechend kleiner ge erden
Die ,high“-Position begrenzt ni

e Takthohe, ﬁo
dern legt hier nur die Geschwimdigkeiten fest.
*

Beispiel fur doppelte Laufzeit T:
Die ,high“-Position wird auf 50 % eingestellt.
100%

high

100%
50%

Die ,high“-Position kannda
die ,analogue‘-Positi
,analogue-Position ist

T=1t;

T=255s
T=51s

IC40 - Edition07.18

die %licher Parametersatz flr diese Betriebsart:

68026, siehe Seite (45 (Parametersatze).

Hinweis:

Eine Verlangerung der Laufzeit ist bis max. 150 s fur
den vollen Stellbereich O — 90° moglich. Laufzeiten,
die auBerhalb des zuléssigen Bereiches liegen, werden
selbststandig von BCSoft angepasst.
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Funktion
high

onologue{

low
closed

DI

A - > |

1 [s]

DI 2
Betriebsart 22

3.6.2 2-Punkt-Betrieb mit Umschalt@
Takthohe

Betriebsart 22 « 6

Im Ruhezustand (DI 1 und allos) be e?
sich der Stellantrieb una om A gnal in
der ,low*-Position (,lo ion kan 0°sein =

closed“-Position).

S|gnalan DI 1, DI 2 signallos:

Uber den Digitaleingang DI 1 arbeitet der Antrieb im
Taktbetrieb high/low (high/closed).

Der Digitaleingang DI 1 fungiert als Takteingang.

Signalan DI 2:
Der Taktbetrieb kann im laufenden Betrieb zwischen
high/low (high/closed) und analogue/low (analogue/

IC40 - Edition07.18

s

losed) umschalten. Die Takthéhe wird dann mit Signal
an DI 1 angefahren und Uber DI 2 umgeschaltet. Jetzt
arbeitet der Antrieb Uber den Digitaleingang DI 1 im
Taktbetrieb analogue/low (analogue/closed).
Die Takthohe, die Uber das Analogsignal (Positionssoll-
wert) verandert werden kann, wird in BCSoft eingestellt.
Beispiel: 4 mA fur 60 %- und 20 mA fur 100 %-Off-
nung.
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Funktion

A - > |

high

onologue{

low
closed

1 [s]
DI 1
DI 2

Betriebsart 22 1 [s]

Je nach Takthéhe kann die Warmeleist reduziert ODie Geschwindigkeiten werden bei beiden Taktbe-
und dennoch durch den Taktbetrieb des nnersiei trieben beibehalten. Durch das Verschieben der
gleichmaBige Temperaturvertei Ofen erre& ,analogue“-Position (Stromsignal) verandern sich ent-

werden. * sprechend die Laufzeiten.
itio Die ,analogue-Position kann in dieser Betriebsart auch

hoher als die ,high“-Position sein.

Moglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:
P68027, siehe Seite 45 (Parametersatze).

low/closed

Die Offnungsgeschwindigkeit wird Gber die Zeit t; fur
den gesamten Stellweg ,low" bis ,high® vorgegeben.

Entsprechend wird die SchlieBgeschwindigkeit mit t,
fur den gesamten Stellweg ,high® bis ,low” eingestellt.

IC40 - Edition07.18 34



Funktion

high

analogue {

low
closed

DIl
DI 2

Betriebsart 23

3.6.3 2-Punkt-Betrieb mit eingangsabhangi r'
Takthéhe

Betriebsart 23
Die Funktion entspricht der Betriebsart22 m nter-

schied, dass beide Digitaleingange ktemgange fu

eitetder Antri

arbeitet @tneb im
analogu

Ein Signalan DI 1 (Prioritat) fuhrt erzum Anfahren
der ,high“-Position. Diese Anwendung lasst sich bei-
spielsweise zum Spulen eines Ofens nutzen.

Uber den Digitaleingang DI
Taktbetrieb high/low (hi

Uber den Digitaleing
Taktbetrieb analogue/lo

Die Takthohe, die Uber das Analogsignal verandert wer-
den kann, wird in BCSoft eingestellt.

Beispiel: 4 mA fur 60 %- und 20 mA fur 100%-Off-
nung.

IC40 - Edition07.18

s

T fs]

hohe kann die Warmeleistung reduziert
och durch den Taktbetrieb des Brenners eine
hmaBlge Temperaturverteilung im Ofen erreicht
erden Die ,high“-Position kann hier auch kleiner als
die ,analogue‘-Position sein.

Position
low/closed

analogue

Maoglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:
P 68028, siehe Seite 45 (Parameterséatze).
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Funktion

high
analogue {

low
closed

DI
DI 2

11l

Betriebsart 24

3.6.4 2-Punkt-Betrieb mit Umschalt d
Laufzeiten

Betriebsart 24

Der Digitaleingang DI 1 fun
DI 1 arbeitet der Antrieb i
(analogue/closed).

Yber
e/low

Im Ruhezustand (DI 1 signallos) b t sich der Stell-
antrieb in der ,low-Position (,low"“-Position kann auch O°
sein = ,closed"-Position).

Die Takthohe, die Uber das Analogsignal verandert wer-
den kann, wird in BCSoft eingestellt.

Beispiel: 4 mA fir 60 %- und 20 mA fur 100 %-Off-
nung.

IC40 - Edition07.18

1is]

e nach Takthohe kann die Warmeleistung reduziert
und denoch durch den Taktbetrieb des Brenners eine

gleichmaBige Temperaturverteilung im Ofen erreicht
werden.

Position
low/closed

Uber DI 2 werden die Laufzeiten umgeschaltet.

DI2 Offnungszeit SchlieBzeit
Aus t2
Ein t4

Das Umschalten der Laufzeiten kann auch im laufen-
den Betrieb erfolgen.
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Funktion
high
analogue {

low
closed

11l
DI
DI 2

Betriebsart 24 1 [s]

O

Um langere Laufzeiten (> 25,5 s) zu erhalten,)kann die 0
,high“-Position entsprechend klejger gewahlt wer

Die ,high“-Position begrenzt ai akthohe, é

dern legt nur die Geschwind n fest. *

Die ,high“-Position ka auch klei a

die ,analogue®-Positio .
,analogue®-Position ist die'Hohe d msignals.

ntsc far die

Maoglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:
P 68029, siehe Seite 45 (Parametersatze).

IC40 - Edition07.18
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Funktion

high
analogue

chart 1

analogue
chart 2

low
closed

DI
DI 2

t[s]

Betriebsart 25

3.6.5 2-Punkt-Betrieb mit Kennlinien-U Qtung |
Betriebsart 25 6
Im Ruhezustand (DI 1 und DI 2 signallos) befi

der Stellantrieb in der ,low*-Posi

DI 1 fungiert als Taktein
logkennlinie (analog

geschaltet und dartber
mit Signalan DI 1 angefahren wird.

DI 2 signallos:

Uber den Digitaleingang DI 1 arbeitet der Antrieb im
Taktbetrieb analogue chart 1/low (analogue chart 1/
closed).

IC40 - Edition07.18

det icoQ
low“—Positi%
L 2

1 is]

AN

an DI 2:

ér den Digitaleingang DI 1 arbeitet der An-

rieb im Taktbetrieb analogue chart 2/low

(analogue chart 2/closed).

Mit dieser Funktion kann der Antrieb im laufenden
Betrieb seinen Taktbetrieb umschalten. Die Takthéhe
wird Uber zwei Kennlinien (charts) mit je 5 Stltzstellen
vorgegeben, siehe Seite [t8 (Eingange] So kann das
gleiche Stromsignal zum Durchfahren von zwei un-
terschiedlichen Leistungsbereichen genutzt werden,
beispielsweise zur Lambdaverstellung oder zur Warm-
luftkompensation.
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Funktion

high
analogue

chart 1

analogue
chart 2

low
closed

DI
DI 2

t[s]

Betriebsart 25

Die Takthohen der Kennlinien chart 1 und
kébnnen unabhangig voneinander eing

Die Takthohe von chart 2 kann so au erals b
betrieb gef

von chart 1 sein.
@ eilung

ellen.

Der Brenner wird weiterhin in

eine gleichmafige Tempera ige-

Position
low/closed

low/closed

Die Offnungsgeschwindigkeit wird Gber die Zeit t; fur
den gesamten Stellweg ,low" bis ,high® vorgegeben.

Entsprechend wird die SchlieBgeschwindigkeit mit t,
fur den gesamten Stellweg ,high® bis ,low" eingestellt.
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1 is]

beibehalten.

g\schwindigkeiten werden bei beiden Taktbetrie-

m langere Laufzeiten (> 25,5 s) zu erhalten, kann die
,high“-Position entsprechend kleiner gewahlt werden.
Die ,high“-Position begrenzt nicht die Takthohe, son-
dern legt nur die Geschwindigkeiten fest. Die Taktho-
hen werden durch das Stromsignal vorgegeben.

Die ,high“-Paosition kann daher auch kleiner als die
,analogue chart“-Positionen sein. Wird kein Analogwert
vorgegeben, verbleibt der Stellantrieb in der ,low*-Posi-
tion (,closed“-Position).

Moglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:
P68030, siehe Seite 45 (Parametersatzel.
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Funktion

high

analogue
chart 1

analogue
chart 2

low
closed

Tis]

DI
DI 2 —

Betriebsart 26 ' Q
3.6.6 2-Punkt-Betrieb mit xgh“-Position kann hier auch kleiner als die ,ana-
Kennlinien-Umschaltung Il é
Betriebsart 26 Qigkeit wird Uber die Laufeit t; fur den gesamten Stell-
Im Ruhezustand (DI 1 signallos)&et sich deﬁo weg ,low" bis ,high* vorgegeben. Entsprechend wird die
antrieb in der ,low*-Position “_Po8ition kamn h SchlieBgeschwindigkeit mit t, fir den gesamten Stell-

.
0° sein = ,closed“-Position). $’ weg ,high” bis ,low" eingestellt. Die Geschwindigkeiten
sind hier unabhangig von den Digitaleingangen und

tis]

e chart*-Positionen sein. Die Offnungsgeschwin-

dem Analogeingang.

Es stehen zwei Kennlinien mit je 5 Stutzstellen zur Ver-
fagung, siehe Seite [t8 (Eingange)

So kann das gleiche Stromsignal zum Durchfahren von
zwei unterschiedlichen Leistungsbereichen genutzt
werden, beispielsweise zur Lambdaverstellung oder zur
Warmluftkompensation.

Position
low/closed

Eine Anderung der Schaltungskombination leitet un-
mittelbar das Anfahren der neuen Position ein.
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Funktion

high

analogue
chart 1

analogue
chart 2

low
closed

DI
DI 2

Tis]

Betriebsart 26

Taktender Betrieb
DI 2 signallos:

closed).

DI 1 signallos:

Uber den Digitaleinga
Taktbetrieb high/low (
DI 1 und DI 2 gleichzeitig
Der Antrieb arbeitet im Taktbetrieb analogue
chart 2/low (analogue chart 2/closed).

Wird die gesamte Kombinatorik der beiden Eingange,
beispielsweise durch eine SPS-Ansteuerung genutzt,
lasst sich ein Taktbetrieb high/analogue chart 1/ana-
logue chart 2/low (closed) realisieren.

IC40 - Edition07.18

tis]

AN

r Betrieb

Q§Antrieb kann Uber den Stromeingang 4 — 20 mA

Uber den Digitaleingang DI 1 arbeitet de ebim
Taktbetrieb analogue chart 1/1o alogue char&

uch im stetigen Betrieb arbeiten. Dabei kann Uber die
Digitaleingange zwischen zwei Kennlinien umgeschal-
tet werden, siehe Seite 48 (Eingange).
Wie bei Betriebsart 25 kann so eine Lambdaverstellung
oder Warmluftkompensation realisiert werden.

Maoglicher Parametersatz fur diese Betriebsart:
P 68031, siehe Seite 45 (Parametersatze)
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1=

high

middle |--

e

low
closed

Y

DI
DI 2
Betriebsart 27
3.6.7 2-Stufen-Betrieb mit zwei Digitalei Q
und variabler Takthohe
Betriebsart 27

Im Ruhezustand (DI 1 und DI 2 &s) befmd

der Stellantrieb in ,closed®- Klapp
schlossen.

Ein Signalan DI 1 (DI los)fahr@appem die
Jlow*-Paosition (Zundposition und Kl

Ein Signalan DI 2 (DI ls|gnallos)1C die Klappe in die
,high*-Position zur Vorspulung (GroBlast).

Mit Signalen an DI 1 und DI 2 lasst sich die Klappe Uber

den Analogeingang stufenlos regeln. Der mégliche
Stellbereich liegt zwischen O % und 100 %. Die Takt-

hohe, die Uber das Analogsignal verandert werden kann,

wird in BCSoft eingestellt.

IC40- Edition 07.18

analogue

t[s]

&e; 4 mA fur 60 %- und 20 mA fur 100 %-Off-
g.

DI 2 Position IC 40
closed

Klappenstellung
Zu

Vorspilung/GroBlast

Anwendungsbeispiel, siehe Seite P (Stetige Rege
lung mit definierter ZUndstellung).
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high

low
closed

DI 1
Power

NotschlieBfunktion

3.6.8 NotschlieBfunktion

Bei Storung oder Unterbrechung
gungsspannung (Power) oder beis
Motordefekt kommt die No

satz.

r Dauerverso
sweise bei

%

funktion

dreht
der Sc

Eine vorgespannte Sp
mit Klappenblattinnerha
,closed“-Position.

eittg<1lsindie

Durch das schnelle und sichere Schlie3en wird ver-
hindert, dass bei spannungsfreier Anlage oder einem
Geratedefekt unkontrolliert Luft in den Ofenraum
einstromen kann. Der Lufteindrang kann neben Veran-
derungen der Ofenatmosphéare im Extremfall auch zur
Beschadigung des Ofengutes fuhren.

IC40 - Edition07.18

m die Lebensdauer der Verschlei3teile im Stellantrieb
und in der Drosselklappe so hoch wie moglich zu halten,
sollte die NotschlieBfunktion nur flr die vorgesehene
SchlieBfunktion und nicht zur Regelabschaltung oder
zum Takten des Brenners genutzt werden.

Die Notschliefunktion ist beim Stellantrieb IC 40S als
Option erhaltlich und nur in Kombination mit der Dros-
selklappe BVHS realisierbar. Sowohl Stellantrieb als
auch Drosselklappe mussen mit dieser Funktion aus-

gestattet sein, siehe Seite 9 (Auswahl}).
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Funktion

3.7 Parameter

Als Parametrierhilfe sind verschiedene Parametersatze
in der Software BCSoft hinterlegt. Mit der Auswahl ei-
nes Parametersatzes wird die entsprechende Betriebs-
artvorgewahlt, und alle einstellbaren Parameter wer-

den mit sinnvollen Werten vorbesetzt. Jeder Parameter v~

angepasst werden.

kann an die individuellen Anforderungen der Anlage &
&O N~

s

&V
W

IC40 - Edition07.18
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3.7.1 Parametersatze
Parametersatz Betriebsart Funktion

P6800L
P68010
P68011L
P68012
P68013
P68014
P68015
P68016
P68017
P68018
P68019
P68020
P68021
P68022
P68023
P68024

3-Stufen-Betrieb mit einem oder zwei Digitaleingangen, Laufzeit: 6

3-Punkt-Schritt-Betrieb mit Laufzeitteilstticken, Laufzeit: 51

3-Punkt-Schritt-Betrieb mit Laufzeitteilsticken, Laufzeit:

3-Punkt-Schritt-Betrieb, Laufzeit: 15s

3-Punkt-Schritt-Betrieb, Laufzeit: 7,5 s
3-Punkt-Schritt-Betrieb, Laufzeit: 4,5 s

oo === oo oo G =
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Parametersatz Betriebsart Funktion
P68025 A 2-Punkt-Betrieb mit Umschaltung der Laufzeit, Laufzeiten: 4,5s/15s
P68026 1 2-Punkt-Betrieb, Laufzeit: 7,5

P68027 | 2-Punkt-Betrieb mit Umschaltung der Takthdhe, Laufzeit: 7

P68028 E 2-Punkt-Betrieb mit eingangsabhéangiger Takthéhe, L

P68029 2| 2-Punkt-Betrieb mit Umschaltung der Laufzeite

P68030 23 2-Punkt-Betrieb mit Kennlinienumschaltung

P68031 2-Punkt-Betrieb mit Kennlinienumsc

IC40 - Edition07.18
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Funktion

3.7.2 Werksparameter
Die Werksparameter sind fest im Gerat hinterlegte Da-
ten. Hierzu gehoéren Motor- und Kalibrierdaten.

In den Werksparametern ist auRerdem gespeichert,
welcher Parametersatz im Auslieferungszustand vor-

eingestellt war, siehe Seite 45 (Parametersatze). v&

N\
’

<O s+
X

O

‘ ’ L J
Q‘EE.} ;ql§::$‘
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Funktion
3.8 Eingange

3.8.1 Digital

In der Grundeinstellung arbeiten die beiden Digitalein-
gange als Universaleingange. Liegt eine Spannung von
24 V= oder 100 bis 230 V~am Eingang an, wird das als
Signal ,Ein® erkannt (positive Logik).

Schaltlogik
Die Schaltlogik kann fur jeden einzelnen Digitaleingang

,Ein“-Signal zur Folge hat (negative Logik). Durch
Invertierung der Eingangsschaltlogik entstehen.in Ver-

@ 2N, UM

invertiert werden. Eine anliegende Spannung wird dann
als Signal ,Aus” erkannt, wahrend keine Spannungdq& St(Jtza '

bindung mit den Betriebsarten neue Magli
das Verhalten des Stellantriebes festzule

IC40 - Edition07.18

3.8.2 Analog

Der Stellantrieb kann mit dem zusatzlichen Eingang
Uber ein Stromsignalféntsprechende Zwischenposi-
tionen anfahren ktion kann nur genutzt
trieb IC 40 mit Analogeingang
ngeschlossen ist. Die Ein-und
logemganges istauf ca.

le des

ert zur Position kann Uber 5
ellen) frei festgelegt werden.

Toei 4,8,12,16 und 20 mA kann je-
sition zugeordnet werden, die der Stell-
fahrt, wenn das entsprechende Stromsignal
. Zwischen den Stutzstellen wird die Position

eils Uber eine Gerade interpoliert.

ei den Betriebsarten 25 und 26 kénnen 2 Kennlinien
mit je 5 Stutzstellen festgelegt werden. Dabei geben die
Digitaleingange vor, welche Kennlinie gerade gultig ist.
So kann das gleiche Stromsignal zum Durchfahren von
zwei unterschiedlichen Leistungsbereichen genutzt
werden, beispielsweise zur Lambdaverstellung oder zur
Warmluftkompensation, siehe Seite
Betrieb mit Kennlinien-Umschaltung [] und Seite 0]
[2-Punkt-Betrieb mit Kennlinien-Umschaltung I1).

48



Funktion

Filterung und Hysterese des Stromsignals Prioritdt und Laufzeit bei Betriebsart 1 - 10

Um ein Rauschen des Stromsignals zu unterdrtcken, Bei den Betriebsarten 1 bis 10 erfolgt die Positionie-
wird der analoge Eingang jede ms aquidistant abge- ielpes (O — 100 %) durch beide Di-

tastet und Uber 0,1 s ein Mittelwert gebildet. Diese Beim IC 40A.A besteht

Filterung lasst sich bei einem sehr schlechten Ein- ivdi i t den Stellantrieb mittels

gangssignal bis zu 1 s verldngern. Damit verlangert sich
allerdings auch die Reaktionszeit auf eine Anderung am
Analogeingang.

ingang und Uber die Digi-
&stlegung einer Prioritatin

Der Stromeingang (4 — 20 mA) arbeitet intern mit einer en die Digitaleingange Vorrang.
Auflésung von 10 Bit (entspricht 0,1 % des Stellantrie- %ﬂ Analogt:éeb konnen Offnungs- und SchlieB-
bes). Damit kann der Analogeingang Anderungen v chwin iten zwischen O und 25,5 s eingestellt
0,02 mA (Hysterese) erkennen. werden. it bezieht sich dabei immer auf die Stre-
Schwankt das Eingangssignal zu stark (beis e |schen den Positionen bei 4 und 20 mA liegt.
durch Rauschen), fuhrt diese hohe Auflo stan— 'Ch das Stromsignal langsamer als die einge-
digen Korrekturen des Stellantriebes e Laufzeit, folgt der Antrieb entsprechend lang-
klappe (bei Montage auf Drosselkl amer bis hin zur schrittweisen Bewegung, siehe Seite

14 (Laufzeiten).
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3.9 Ausgange Gerat defekt:

Auf die beiden Ausgange RO 1 und RO 2 kénnen ver- Eininterner Fehler, wie beispielsweise ein Fehler im

schiedene unabhangige Signalmeldungen gelegt wer-
den: closed-, low-, middle- und high-Position, Stérmel-  Interne Warnun
dungen und freie Schaltpositionen. Die interne U g der Motorstellung hat einen
Fehler erk Newrkalibrieren!

N 90 o
armeablei he anbringen.
hinwej

mit in Automatisierungsprozesse eingebunden werden . w
Als Signalmeldung kann beispielsweise das Erreiche hlderZ klem™Richtungswechsel oder Relaisschal-
der vorgegebenen Position zurlickgemeldet Werde& gen $|m|t

Uber den Vergleichsoperator in BCSoft kann der Be-

Zur Signalmeldung stehen 2 Relais mit Wechselkontakt zur
Verfligung. Die Kontakte sind nicht potenzialbehaftet und Inne
werden daher als ,Dry Contact” bezeichnet. Sie kénnen so- War

eldungen fallt auch die Meldung ,Gerat

reich, in dem der Ausgang schaltet, festgele etrleb“ obwohl es sich hierbei nicht um eine
Der Bereich kann =, = oder < der elngest osmon eldung handelt.

sein. So lasst sich be'SD'e sweise das mer |e genaue Ursache der Meldung wird in BCSoft ange-
Nockenscheibe nachbilden. zeigt und in der Statistik gespeichert, siehe Seite (2]
Beispiel fur Ausgang 1 (RO 1): Bei Exfullung der Eé (Statistik].

gung ist das Ausgangsrelan ogen, Klemmen 10

-4 Die Signalrickmeldung des IC 40 darf nicht alleine zur
und 12 sind verbunden mm"}‘m fehlersicheren Meldung eines Zustandes oder einer

- Position genutzt werden, siehe Seite o0 (Projektie
Der Schaltbereich kann adieh ube Minimal- und fFungshinweise]

Maximalwert individuell elngestellt rden. Diese Ein-
stellungen sind unabhangig von der gewahlten low-,
middle- oder high-Position.

Eine Signalrickmeldung kann auch als Stérmeldung
genutzt werden. In BCSoft ist wahlbar, welcher Zustand
zum Setzen des Ausgangs (Relais angezogen) fihren
soll.
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3.10 Handbetrieb oder verandert werden. Die Aufldsung wird in den Be-
reichen Fein/Mittel/Grob festgelegt, wobei Fein jeden
Schritt des Schritt ors (< 0,05 %) erméglicht.

Zur vereinfachten Inbetriebnahme kann der Stellantrieb
Uber die Software BCSoft ,von Hand" verfahren werden.
Der Handbetrieb wird Gber BCSoft aktiviert. Nach Ubertrag

Es werden zwei Arten von Handbetrieben unterschie-
den: Direkte Position vorgeben und Eingange simu-
lieren. Nach Auswahl des gewlinschten Handbetriebes
werden die zugehdrigen Einstellmoglichkeiten freige-
geben.

rte von BCSoft zum Stellan-
prechend auf die neuen Vorga-

ben. D|e n n wird dabei immer mit maximaler

sition kann in BCSoft einer
der ZUndstellung, zugeordnet

In beiden Handbetriebsarten sind die auBen anliegen : .

den Eingangssignale ohne Auswirkung auf das Ste‘ .10.2 E& e simulieren

glied. Stattdessen reagiert das Gerat auf die Vorgab M.t schalten dieses Handbetriebs werden die
durch die Software. Emgange deaktiviert. Stattdessen kénnen die
Schnelles Blinken der blauen LED zeigt a sich | e der beiden Digitaleingange ,von Hand" vorge-
der Stellantrieb im Handbetrieb befind en werden. Handelt es sich um einen Stellantrieb
Es kann immer nur eine Handbe sart a |vge m|tAnaloge|ngang4 20 mA (Option), kann auch die-
tetwerden. Soll der Handbetrieb ge hse tvver ser simuliert werden.

‘ iert werd avor Durch Schalten der Eingange kann das Verhalten des

muss zuerst der bestehend

sich der andere Handbet halte Stellantriebes getestet werden. Dadurch lassen sich
3.10.1 Direkte Positionvo eben die .eir?gestellten Laufzeiten in BCSoft Uberprtfen und
optimieren.

Dieser Handbetrieb dient zur Erml der Betriebs-
positionen fUr den Prozess, wie beispielsweise der
Kleinlast (low), ZUnd- (middle) und GroBlast- (high-
Position).

Dazu kann der Stellantrieb unabhangig von den Ein-
gangssignalen in jede Stellungsposition gefahren
werden. Die Position kann direkt in BCSoft eingetragen
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3.11 Statistik 3.11.3 Riicksetzen der Statistik

Alle Meldungen und Kunden-Daten kénnen zurlck-
gesetzt werden. DasfRUcksetzdatum wird automatisch
gespeichert un n mit den Kundendaten an-

In BCSoft werden die im Gerat gespeicherten Statistik-
daten, wie aufgetretene Stérmeldungen, diverse Zahler-
stdnde und Messwerte in einer Statistik dargestellt.

Die Bereiche Zahler und Messwerte unterteilen sich gezeigt

jeweils in Gesamt- und Kunden-Daten. Die Kunden- Der Gesa and und die Messwerte konnen
Daten dienen zur Informationserfassung Uber einen nicht zuglckgesetzt OC&C.’SCM werden.
bestimmten Zeitraum. 3.11; ksetze eldung

3.11.1 Zahler i @t eldur@durch die rote LED am Stell-
In der Statistik werden Stellzyklen (0~ 100 -0 %), Ri ‘eb Sim% Die detallierte Ursache fur die
tungswechsel (Auf/Zu), Schaltung der Ausgangsr& =idun BCSoft angezeigt. Die Ursache ist zu
Schaltungen ,Netz Ein“ sowie Netz-Betriebs-S ndy beh@nacb kann die Meldung mittels BCSoft
aufsummiert. Neben den Gesamtzahlern gi un- qu& Fund zurlickgesetzt werden.

den-Zahler, um Informationen Uber einen nmten 0
Zeitraum zu erfassen.

3.11.2 Messwerte &é O
Die minimale und die maximateyehatise-Innent
peratur werden in der Statiseichertét&lich
wird die aktuelle Innente atur ange t. Auch hier

gibt es Kunden-Speich etrach ines Zeit-
raumes.

Q
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3.12 Anschlussplan

___________________________ J—

o Fur genauere Informationen zu
den elektrischen Anschlissen,
siehefSeite pO (Elektrischer And
, oder zu den technischen
Daten, siehe Seite 56 (Techni]

1 !

75

g IRz 57 EcheDaten]
* Yy * Yy 4
1011 12 14 15 16 18 19 21 22

STe[ Te[s] ToTo] To[o[e[ e[slol| Te[el|[elslo

N L1 LT N L1 N COMNC NO COM NC NO

+ - + -

Power DI 1 DI 2 RO 1 RO 2 IN Anal Potenti
100-230 V AC 100-230 V AC max. 230 V W Moty BBy
50/60 Hz 24V DC max. 2 \

L N
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3.13 Anzeige

3.13.1 Im Betrieb
LED blau LED rot Betriebszustand
blinkt mittel2) aus " Nullabgleich
blinkt langsam3) blinkt langsam3) Kalibration
leuchtet aus Gerat in Bereitschaft
blinkt mittel2) aus ratin Bewegung

blinkt schnell)

blinkt schnell)

leuchtet

blinken 2 s im Wechsell)

Dschnell: 5-mal je Sekunde, 2 mittel: 3-mal je Sekunde, 3 langsam:1>mal j

e Handbetrieb
Bewegung im Handbetrieb

O

Stdrung

Parameter wurden (ibernommen

3.13.2 Warnungen und Stérungen

BCSoft-
LED blau LEDrot  Fehler- R Beschreibung Ursache

%Zﬁiﬁ)srk?sczhuesr;gnd B(“lrjlél]';gt entemperatur> 90 °C - hohe Umgebungstemperatur
entsprechend Blinklicht Drift > 5 9% - Klappe mechanisch versetzt
Betriebszustand 0 - Klappe lauft gegen Anschlag
entsprechend ' - Klappe mechanisch versetzt
Betriebszustand Drift> 10 % - Klappe lduft gegen Anschlag
- Klappe blockiert
entsprechend Blinklicht . ) - GroBer mechanischer Versatz
Betriebszustand (4-mal) Warnung Referenzschalter 6ffnet nicht _Interner Fehler
- Antrieb verdreht
- - Klappe blockiert
eBr;iSri%rk?sczhuesqgnd B(lgll:rl]'g{;t 9 Warnung Referenzschalter schlieBt nicht - Interner Fehler
- Antrieb verdreht, mechanischer Versatz
o - Signal unterbrochen
entsprechend Blinklicht " - "
Betriebszustand Gzl 10 Warnung Analogeingang IN <4 mA :Eli%gglnrg(af;tfgpgeschlossen
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BCSoft-

Warnung/ -
LED blau LED rot Fggtljir- Stérung Beschreibung Ursache

Blinklicht Wartungshinweis:
211 Warnung Anzahl Zyklen AUF/ZU > Limit

entsprechend
Betriebszustand (7-mal)

entsprechend Blinklicht Wartungshinweis:

Betriebszustand (8-mal) = L Anzahl Richtungsénderungen > Lim

entsprechend Blinklicht

Betriebszustand (9-mal) 23 Warnung

Blinklicht (1-mal) | Dauerlicht 5 Storung - - oder Schreibfehler EEPROM
( e blockiert

o . . ) : t Fehl
Blinklicht(2-mal) | Dauerlicht 11 Stérung | Nullabgleich: Re chalter schlieBt mc@nfrrizgrve?dr:Lt

- Klappe nicht zugefallen (BVHS)

- Klappe blockiert
Blinklicht (3-mal) | Dauerlicht 12 Storung Nullabgleich: Refie mcht - Interner Fehler
é - Antrieb verdreht

Blinklicht (6-mal) | Dauerlicht 30 Stérung erfehler bei ein Parametern

Blinklicht (7-mal) | Dauerlicht 31 Stor peicherf; rksparameter
- ) . erfehler:
Blinklicht (8-mal) | Dauerlicht 32 drung Qzer—Kalibration
Blinklicht (9-mal) | Dauerlicht 15 ng Unterspannung Netzversorgung des Stellantriebs Gberpriifen

IC40- Edition 07.18 55



Funktion

3.14 Funktion Relaisausgang RO 1 und RO 2

Die Funktion der digitalen Ausgdnge RO 1 und RO 2 ist jeweils einstellbar mit BCSoft.

Signalan RO 1 oder RO 2 Weitere Einstellmdglichkeiten Bemerkung
ZU-Position (closed)
Kleinlast-Position (low)
Zwischenposition (middle)
AUF-Position (high)

gleich=
groBer/gleich > =
kleiner/gleich <=

Relais et;wenn sich Klappe zwischen Min.- und

Freie Schaltpositon Max.-Position befindet

Qtérungen werden immer signalisiert, Warnungen

*" entsprechend der Auswahlin BCSoft, siehe Ein-
0 Ausgange, SeiteEll (Warnungen und Stérunqen])

Stérungen und Warnungen

Analogeingan
arfungshinweis
Stérung Nur Stérungen werden angezeigt
Handbetrieb Gerat befindet sich im Handbetrieb
& Relais fallt ab bei: Stérungen (nicht bei Warnungen),
Betriebsbereit o Handbetrieb, Nullabgleich, Kalibration, keine
Netzspannung
Keine Relaisausgang hat keine Funktion

afgestellt.

1D |n BCSoft werden diese Warnu
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Austauschmoéglichkeiten von Antrieben

4 Austauschmoglichkeiten von Antrieben
4.1 GT 31 wird ersetzt durch IC 40

Stellantrieb Stellantrieb
03 Laufzeit [s/90°]: 3,7 s v °
o7 7,5s [ J
15 15s Laufzeit 4, /90°] [ )
30 305 o & °
60 60s [ J
H Netzspannung: 24 V-~ ' 9 -
M 12 230V~ +10% A
T 220 A
1 Drehmoment 1, -
2 ent 2,5 Nm2) 2
3 oment 3,0 Nm2) 3
[ ) rei-Punkt-Schritt-Ansteuerung3) D
R Zwei-Punkt-Schritt-Ansteuerung3) D
E analoger Eingang 4 - 20 mA A
G _ _
ol Riickmeldepotenziometer 1000 Q) R10
Beispiel Beispiel
GT 31-07T2E IC 40A2A

mit Parametersatz P680133)

@ Standard, O lieferbar
1) Siehe separates Typenschild auf dem Geréat

2) IC40:2,5Nm,IC40S:3,0 Nm

3)  Unterschiedliche Parametersétze voreingestellt lieferbar.
4) |C 40 permanent mit Spannung versorgen.
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Austauschmoéglichkeiten von Antrieben

4.2 M 5/M 6 wird ersetzt durch IC 40

Magnetantrieb Stellantrieb

{ ] stromlos geschlossen NotschlieBfunktion S
5 AntriebsgroBe 5 fiir DN 40 - 80 - W -
6 AntriebsgroBe 6 fir DN 100 - -
R langsam 6ffnend, langsam schlieBend &

L langsam 6ffnend, schnell schlieBend Laufzeit 4,5 - 0°1b) o
N schnell 6ffnend, schnell schlieBend @

T Netzspannung: 220/240 V-~ Netzs - 100- ,#10 % A
M 110V~ ' 10@, +10% A
K 24 V= -
() Zwei-Punkt-Ansteu i ﬁngl) ()
3 Anschluss mit Klemmen, IP 5 o
6

Beispiel 0 Beispiel
M 6RT3 IC40SA
0 mit Parametersatz P680191)

@ Standard, O lieferbar o
D Unterschiedliche Parameterséatzeorei stelltlleferb
gen.

2) IC 40 permanent mit Sparmu g

S
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Auswahl

5 Auswahl 5.2Typenschlissel
5.1 Auswahltabelle EESHIRIEA
IC40 Stellantrieb
S2) A 23) 33) A% D# R10 S NotschlieBfunktion
IC 40D O [ ] [ ] o O [ ] O A Netzspannung 100 - 230 V~,50/60 Hz

Drehmoment:

D Gewanschteei Bestellung angeben.
Laufzeit parametrierbar von 4,5 bis 76,5 s. % 2’?, Nm
2) Nurin Verbindung mit Drosselklappe BVHS. Wenn ,ohne®, " m
entfallt diese Angabe. A Analoger Eingang 4 - 20 mA
3) IC40:2,5 Nm, IC40.S: 3,0 Nm. D e Digitale Eingange
4) Wenn ,ohne*, entfallt diese Angabe. 0 Rickmeldepotenziometer
<

@ = Standard, O = lieferbar

Beispiel

e
,&0
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Projektierungshinweise

6 Projektierungshinweise

6.1 Elektrischer Anschluss

6.1.1 Leitungswahl

Versorgungs- und Signalleitungen getrennt verlegen.
Leitungen weit entfernt von Hochspannungsleitungen
anderer Gerate verlegen.

Temperaturbestandige Versorgungsleitungen verwen-
den (>90°C und min. 1 - 1,5 mm? oder AWG 14 - 18).

Auf EMV-gerechte Verlegung der Signalleitungen achten.
Spannungsversorgung und Digitaleingange nicht an &

schiedliche Phasen eines Drehstromnetzes anschli B%

O
Q
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a>°°

6.1.2 Digitaleingénge
Die Digitaleingange benétigen einen Strom von ca.
5 mA bei 24 V= oder€a. 3 mA bei 230 V~. Um Stor-

einflisse auszu i kann es notwendig sein, den
Ausgangsstr it
geberzu Shen.

m Lastwiderstand am Signal-

aus thermischen Grinden
twerden.

=10 mA SPS
I=5mA <
IC 40 5 mA
—oH—
< R 47kQ | 24VvOUT
. s
DI1,DI2
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Projektierungshinweise

6.1.3 Signalriickmeldung

Die mit den Ausgangen mogliche Signalrickmeldung (Re-
laiskontakt) darf nicht alleine zur fehlersicheren Meldung
eines Zustandes oder einer Position genutzt werden.

Den einschlagigen Richtlinien und Normen ist zu ent-
nehmen, ob und wann eine fehlersichere Meldung er-
forderlich ist.

Im Sinne der europaischen Norm EN 746-2 ist bei-
spielsweise die VerknUpfung von zwei nicht fehlersi-
cheren Gebern (Signalen) als fehlersichere Ersatz-

anordnung anzusehen, wenn sie unterschiedliche &O
Ei were Maoglichkeit zur fehlersicheren Begrenzung
fahrbrennstoffmenge stellt die Nutzung eines

physikalische GréBen erfassen.

4

Beispiel 1:

VAG + VAS 1

60

SPS

IC 40 + BVA BVA

FUr die ZUndstellung der Luftklappe kann eine fehler-
sichere Ersatzanordnung die Reihenschaltung eines
Druckwachtersignals mit dem RiUckmeldesignal des
IC 40 sein.

IC40- Edition 07.18

In dieser Anwendung Uberwacht der Druckwachter
den maximal zuldssigen Luftdruck, um so durch den

Gleichdruckregler die maximal zulassige Anfahr-

brennstoffmen nzen.
Beispiel 2: &
v S[VASI
0 VAS.N

passes auf der Gasseite dar. Ein Bypassventil kann
durch seinen Nennquerschnitt die Gasmenge fehlersi-
cher begrenzen. Der maximal mogliche Gasdruck ist bei
der Auslegung des Nennquerschnittes zu bertcksich-
tigen.
Die Bewertung der Anlagensicherheit obliegt in jedem
Falldem Anlagenbetreiber. Die Elster GmbH kann hier
nur eigene Einschatzungen und daraus resultierende
Empfehlungen aussprechen, die die individuellen Be-
gebenheiten einzelner Anlagen nicht widerspiegeln.
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6.2 Riickmeldepotenziometer

Das Ruckmeldepotenziometer bietet die Moglichkeit,
die augenblickliche Position des Stellantriebes zu kon-
trollieren.

Es muss als Spannungsteiler ausgewertet werden. Zwi-
schen U_und Uy, kann die Positionsveranderung des
Potenziometerschleifers (entspricht der Stellung des
Antriebes) als veranderliche Spannung gemessen wer-
den.

22@

L22)

‘l 21.
I Schleifer
20@

Potenziometer

‘ (Masse)

Andere Schaltungen fUhren zu un d mch
langzeitstabilen oder reproduzi en Messerg

sen und beeintrachtigen die er de
meldepotenziometers.

Das Potenziometer is nsch n Slcher—
heitskleinspannung SENA0 erSch pannung

PELV geeignet.

Beim IC 40 kann das Potenziometer nicht nachgerUstet
werden. Das Potenziometer ist eingebaut im Stellan-
trieb als Option lieferbar.

IC40- Edition 07.18

U+
(z.B.1V=)
i &

6.3 Einbauen

Den IC 40 nicht an einem 6ffentlichen Ort einbauen
und nur fUr autorisiértes Personal zuganglich machen.
saftal konnte Anderungen vor-

rem oder gefahrlichem Verhal-

Nicht autorisier,
nehmen, die

ten der An .
Einb @oderwaagerecht, nicht
Ube
e| Warmluft eingesetzt, empfeh-
ir dle rl ng ausreichend zu isolieren, um die
geb peraturzu reduzieren.
e Flansche und die Drosselklappe durfen
l|ert werden, da sich sonst eine Warmestauung
n kann

er Stellantrieb ist in Verbindung mit den Drosselklap-
pen BVH, BVHS bis zu einer Medientemperatur von
250 °C, durch den zuséatzlichen Anbau von Warmeab-
leitblechen bis zu 450 °C einsetzbar, siehe Seite
[Zubehsd
Um den Stellantrieb an ein anderes Stellglied als DKL,
DKG, BVA, BVAF, BVG, BVGF, BVH, BVHS oder VFC zu
montieren, wird der Anbausatz fur ,Einzelanwendung®

benotigt, siehe Seite p4 (Zubehor).
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Projektierungshinweise

6.4 Inbetriebnahme

Bei Netz Ein fuhrt der Stellantrieb IC 40 einen Nullab-
gleich durch. Hierbei verfahrt der Antrieb mit dem Stell-
glied in eine ca. 25°-0ffen-Position. Danach verfahrt
der Antrieb in die gemaf Betriebsart und Eingangssig-

nalen vorgegebene Position &
Q" °
3& ,&0

N
o"\) s
N

IC40 - Edition07.18
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Zubehor

3

7 Zubehor 7.2 Anbausatz ,Einzelanwendung®
7.1 Warmeableitbleche

zwl bendtigt, wenn der Stellantrieb an

lglied als DKL, DKG, BVA, BVAF, BVG,
Der Stellantrieb ist in Verbindung mit den Drossel- BVGE VHS oder VEC montiert wird
klappen BVH, BVHS fur Warmluft bis 250 °C, bei ’— % '

satzlichen Anbau von Warmeableitbleche 0°C \
einsetzbar. c,o

Bestell-Nr.: 74921670

Beiisolierter Rohrleitung auf Montagefreiraum fur die
Warmeableitbleche und fur die Schraubverbindungen
im Bereich der Klappe achten.

IC40 - Edition07.18 64



Zubehor

7.3 BCSoft 7.4 Kabelverschraubung mit
Die jeweils aktuelle Software kann im Internet unter Druckausgleichselement
www.docuthek.com heruntergeladen werden. Dazu

mussen Sie sich in der DOCUTHEK anmelden.

7.3.1 Opto-Adapter PCO 200

!Eg von S@vasser zu vermeiden, kann

[ rschrau?g mit Druckausgleichselement
le der Sta -Kabelverschraubung M20 ein-
etzt w n.die Membrane in der Verschraubung
dientzu tung, ohne dass Wasser eindringen kann.

o 1 Werschraubung,Bestell—Nr.:74924686.
Inklusive CD-ROM BCSoft, &

(@)
o"\:?*’
O
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Technische Daten

8 Technische Daten 1 Analogeingang (optional):
4 — 20 mA (Burde umschaltbar 50 Q oder 250 Q).

D: 1 kQ+20 %,
potenziometer).

Verwendungszweck: Betriebs-, Regel- und Steuergerat,
elektrischer Stellantrieb. Potenziometer (opti
siehe Seite p2 (R

Netzspannung:
100-230V~, +10 %, 50/60 Hz; der Stellantrieb passt Linearitatsto %, max. Belastbarkeit 0,25 W,
sich selbststandig an die jeweilige Netzspannung an. Leitplasti
Leistungsaufnahme: 10,5 W/21 VA bei 230 V~, Sch ohmig @en.

9W/16,5 VA bei 120 V~. 2 D|g gange:
Einschaltspitzenstrom: max. 10 A fir max. 5 ms. o 198K ntakte ais-Wechsler. Kontaktstrom der
Schraubklemmen nach dem Fahrstuhlprinzip fir Lej @ talau ge; Min. 5 mA (ohmsch) und max. 2 A
tungen bis 4 mm?Z (eindrahtig) und fur Leitungen A > msc%
2,5 mmZ2 mit Aderendhulsen
Drehwinkel: g Verbmdung mit BVH: IP 65,
0-90°, einstellbar mit einer Genawgkﬁ e a 2 in Verbindung mit BVG, BVA oder

VH Nema 3.

Haltemoment = Drehmoment, sol annu
anliegt. b Schutzklasse: I.

2 (innerhalb des Geh¢ Software-Klasse A.

Bemessungs-StoBspannung: 400@ Uberspannungskategorie I11.

ImpedanzgeschUtzter Motor. Elektrischer Anschluss: Leitungseinfuhrungen: 3 x
M?20-Kunststoffverschraubungen.

Unabh&ngig montiertes Ge ’ Einschaltdauer: 100 %.
Verschmutzungsgrad: 3 des G; Q) Wirkungsweise nach EN 60730: Typ 1C.

2 Digitaleingange:

je 24 V=o0der 100 -230 V~. Umgebungstemperatur:

Benatigter Strom der Digitaleingange: -20 bis +60 °C, keine Betauung zulassig.
24 V=:ca. 5 mA eff, Lagertemperatur: -20 bis +40 °C.
230V~:ca. 3 mAeff. Max. Einbauhohe: 2000 m tiber NN.
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Technische Daten

8.1 Laufzeiten und Drehmomente

IC40

Laufzeit [s/90°]

50 Hz
45-76,5

60 Hz
45-76,5

Drehmoment [Nm]

50 Hz
2,5

60 Hz
2,5

IC40S

45-76,5

45-76,5

3

3

Grenzenvon 4,5 - 76,5 s frei parametrierbar.

abhangig von der Netzfrequenz. Die Laufzeitistin den &

Beim IC 40 sind die Laufzeit und das Drehmoment un- v&

antriebs beziehen sich auf typische Anwendungen mi
BVA, BVAF, BVG, BVGF, BVH, BVHS und VFC.

Mechanische Schaltzyklen '
(0°-90°-0°%0 % - 100 % -0 %):

IC 40 mit VFC: 5 Mio. Zyklen

IC40 mit BVA/BVG: 5 Mio. Zyklen

IC 40 mit BVAF/BVGF: 5 Mio. Zyklen
IC 40 mit BVH/BVHx: 3 Mio,Zykle

Typische Schaltspielzahl de @ lausgan
RO 2:

Die nachfolgenden Angaben zur Lebensdauer des Stell—o’
N 2

s

60

“ und

Schaltstrom Schaltzyklen
5mA 4:000.000
2A 250.000

IC40 - Edition07.18
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Technische Daten

8.2 Baumafle
8.2.11C40

o
o

19,4
0.8

2,55 (0.1")

.1198(@0.3"

Weitere BaumafRe zu IC 40 mit Drosselklap
he www.docuthek.com, Drosselklappen

siehe www.docuthek.com, LLi lglie e@
nische Information.

IC40 - Edition07.18
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http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=-1&folder=203100
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=6&sellang=-1&folder=401140

Wartungszyklen

9 Wartungszyklen

Der Stellantrieb IC 40 ist verschlei3- und wartungsarm.
Empfohlen wird ein Funktionstest 1 x pro Jahr.

Wenn ,Wartungshinweis® in BCSoft aktiviert ist, sind die

Warngrenzen wie folgt voreingestellt und kénnen ggf. ‘ &

3 Mio. Zyklen (0 -90-0°0 - 100 -0 %),
3 Mio. Relaisschaltungen,

angepasst werden: ;

5 Mio. Richtungswechsel. O’
A"
e

N
o"\) s
N
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Glossar

10 Glossar
10.1 Anfahrbrennstoffmenge

Anfahrbrennstoffmenge ist die durch die Zindeinrich-
tung beim Anfahren des Brenners geziindete Brenn-

stoffmenge. &
10.2 Positionen &
Position ist der Winkel (O —90° oder O — 100 %), den der o

Stellantrieb anfahrt. Abhangig von der eingestellten Be—O'

triebsart gibt es 4 Positionen: \ ' .
Closed =Zu=0°=0 %, & z
Low = Kleinlast, o Q

Middle = Zwischen, \

High = Auf. 00

10.3 Takthohe o

Die Takthohe gibt die angefa ition desSé
antriebes an und bestimmt i i

im Taktbetrieb.

IC40 - Edition07.18
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Legende

11 Legende

™ | Handbetrieb
[A] | Sicherheitskette
Anlaufsignal
Hochtemperaturbetrieb
BEY | Zundtrafo
Eq Gasventil

lilés Luftventil
Spilung
Ext. Luftventilansteuerung
n Flammenmeldung

[ |Betriebsmeldung
1,2 | Zind-und Hauptbrenner

074 | Stérmeldung
Entriegelung/Reset
tg SchlieBzeit

B« | Druckwachter fir L
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Riickmeldung
Zum Schluss bieten wir Ihnen die Moglichkeit, diese ,Technische Information (TD* zu beurteilen und uns Ihre

Meinung mitzuteilen, damit wir unsere Dokumente weiter verbessern und an Ihre BedUrfnisse anpassen.

Ubersichtlichkeit Verstandlichkeit Umfang T
( Information schnell gefunden ( Verstandlich &u wenig Inter
(0 Lange gesucht ) Zu kompliziert %eichend
(® Information nicht gefunden ( Keine Aussage (""Zu umfangreich
Was fehlt?  sdvsd (" Keine Aussage
() Keine Aussage $
Verwendung Navigation @ Tatigkeitsbereich
[ Produkt kennenlernen ) Ich finde mich zure 4 or Technischer Bereich
[ Produktauswahl (O Ich habe mic @ \ ' o O Kaufmannischer Bereich
[ Projektierung ( Keine Aus e ( Keine Aussage
[ Informationen nachschlagen P Q
Bemerkung ‘Q A\\
sdvsdv
v .
= O &
Kontakt
Elster GmbH Die aktuellen Adressen unserer internationalen
Postfach 2809 - 49018 Osnabrick Vertretungen finden Sie im Internet:
Strotheweg 1 - 49504 Lotte (Buren) www.kromschroeder.de/Weltweit.20.0.html

Deutschland H II
Tel. +495411214-0 Technische Anderungen, die dem Fortschritt oneywe

Lo
Fax +49541 1214-370 dienen, vorbehalten. g
hts.lotte@honeywell.com Copyright © 2018 Elster GmbH k"?_.m o
www.kromschroeder.de Alle Rechte vorbehalten. schroder o
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