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Okuyun ve saklayin

O
Aﬁa Bu kilavuzu montaj ve galistirmadan

once itinayla okuyun. Montaj tamamlandiktan
sonra kilavuzu lUtfen igletene teslim edin. Bu ci-
haz yUrUrlikte olan yonetmeliklere ve normla-
ra gore kuruimall ve calistidlmaldir. Bu kilavuzu
www.docuthek.com interfiet sitésinde de bulabi-
lirsiniz.

isaretlerin anlami

e, 1,2,3.. =Calisma sirasl

> = Uyar

Sorumluluk

Kilavuzasuyulmamasindan ve kullanim amacina aykiri
kulldnmdan dogan hasarlar icin herhangi bir sorum-
luluk kabul etmiyoruz.

Emniyetuyanlan

Emniyet icin dnem tegKil'eden™bilgiler bu kilavuzda
sSu sekilde isaretlenmisti;

-
/A TEH L$0
Hayati tehli SOz konusu oldugu durumlara
isaret edb‘
-

yati tehlike veya yaralanma tehlikelerine
lisaret eder.
"1 DIKKAT

OlasI maddi hasarlara isaret eder.
Tum galismalar sadece kalifiye gaz uzmani tarafindan
yapimalidir. Elektrik calismalar sadece kalifiye uzman
elektrikci tarafindan yapilmalidir.

Modifikasyon, yedek parcalar

Her tUrlU teknik degisiklik yapiimasi yasaktir. Sadece
orijinal yedek pargalar kullanin.

05.17 basimina gore yapilan
degisiklikler

Asagida belirtilen bolimler degismistir:
Montaj
Sertifikasyon




Kullanim kontrolii Montaj

Firn koruma sistemi kumandasi FCU 500 ve firn

zon kumandasi FCU 505, endistriyel firnda goklu DIKKAT!
bek sistemlerinin merkezi emniyet fonksiyonlarinin Bek kumandasinin hasar gérmemesi igin asagidaki
denetlenmesi ve kumandasi igin kullanilir. FCU 500 agliklamalar dikkate alinmalidir:

merkezi finn koruma sistemi kumandasi olarak bir- —
den fazla zonu kontrol eder. Firn zonunda FCU 505
koruma ve kapasite kumandasini Ustlenir.

Tip anahtari >

Kod Tanimlama

FCU 500 Finn koruma sistemi kumandasi >

FCU 505 Firn zon kumandasi

Q Hat gerilimi: 120 V~, 50/60 Hz

W 230 V~, 50/60 Hz

COo Ventil denetimi sistemsiz

C1 Ventil denetimi sistemli
Kapasite kontrolU:

FO yok

F1 IC servomotor igin araylz ile

F2 RBW icin araylz ile >
Sicaklik denetimi:

HO yok

H1 Sicaklik denetimi dahil

Baglanti klemens|

KO

K1 Vidall baglanti

K2 Baglanti baskl,

Parcalarin tanimi

i Program durumu ve hata mesaji icin LED
glsterge

P Reset/Info tusu

& Agma/Kapama tusu

7 Tip etiketi

& Opto adaptér baglantisi

8 Glg modult, gikarilabilir

Gl modUli tip etiketi

& Parametre cip karti

Tip tanmlamasi (FCU....), seri, giris gerilimi —
etiketi.

FCU R er
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Cihazin yere dusurilmesi cihazda kalici hasara
yol acabilir. Bu durumda komple cihazi ve ilgili
moddlleri kullanim dncesi degistifin:

Montaj pozisyonu: dik, yatay veya‘sada veya
sola yatinimis sekilde.

FCU elemani, 35 x 7,5Mmebatinda yatay U pro-
fillere sabitlenir.

[[] C@

Bikey A profillerinde FCUselernaninin kayma-
smnonleyen uc tutucular,gefeklidir (6rnegin
Phaenix Contact firmasinin trettigi Clipfix 35).

o [ e
()&

%[ .

Temiz ortamlarda (6rn. pano) koruma
tird = IP 54’e uygun sekilde monte edin; nem-
lenme olmamalidir.




Firin koruma sistemi kumandasini/
Firin zon kumandasini degistiri

6 Parametre degerlerini eski FCU elemanindan yeni
FCUelemanina aktarin.

> | Parametre cip kartini eSkipBFCU elemanindan
cikarn ve yeni FCU elemanina takin.
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! DIKKAT

Hatali fonksiyon (Hata mesaiji [cc])! Eski ve yeni
FCU ayni donanim konfiglirasyonuna sahip olmalidir
(tip etiketindeki tip tanimlamasina bakin). Parametre
Gip karti gegmise yonelik uyumlu degildir. Parametre
cip karti daha yeni firmware versiyonu igeren bir
FCU’da igletildiginde eski firmware versiyonuna
sahip bir cihaza takilamaz.

> Alternatif olarak parametreddegerleri ayn bir ya-
zIlm olan BCSoftdle eskilFCU’dan okunabilir ve
yeni FCU'ya aktarilabilir, bkZ. Sayfa
ama] ve 5 (Aksesuatiar].
7 Glc modulling, tekrar yerine takin. @
8 FCU elemaninitekrar U profiline sabitleyin.
9 | Baglanti klemienslerini tekrar yerlering,takin.
10 Jesisi tekrar'galistirin, bu amaglabkz. Sayfa E
[Caiistrrnal
> Hata mesajl [bc|: B serisi ya'da daha yeni FCU
elemaninin parametrércipikart A serisi FCU ele-
manina takildi, bu konuyaliliskin ayrica bkz. Sayfa

15 (Ariza halinde yardim].

Kablolarin segimi

>, Isletmeyewe yerel yonetmeliklere uygun kablolar
Kullanin.

> Sinyal ve kumanda kablolar baglanti klemensleri
killanildiginda maks. 2,5 mm?2, baskill baglantida
maks. 1,5 mmz2 olmalidir.

> FCU elemaninin kablolarini frekans konvertor-
lerinin kablolaryla veya asir parazit yapan diger
kablolarla ayni kablo kanalinda désemeyin.

> Kumanda kablolart EN 60204-1 Bolum 12 kri-
terlerine uygun olmalidir.

> Elektrikli parazit etkilerinden kaginin.




Kablo baglantisi

> Fazi (L1) ve notr iletken (N) birbirine karistirmayin.

> Giriglere trifaze akim sebekesinin farkli fazlari
baglanmamalidir.

> Cikislara gerilim uygulanmamalidir.

Cikislarda meydana gelen kisa devre degistirile-
bilir sigortalardan birini tetikler.

1 -4 arasl ve 44 numaral klemenslerdeki girislere
sadece 24 V= uygulayin.

24 V= gerilim beslemesi: + klemens 62, - kle-
mens 61.

24 V=41 ve 42 numaral Kliemenslerdeki ¢ikislara
hat gerilimi uygulamayin.

> Uzaktan resetleme fonksiyonunu periyodik se-
kilde otomatik kullanmayin.
> Emniyet akim devresi girislerine sadece kontaklar

(réle kontaklari) Uzerinden akim uygulayin.

Cihaz, fan kumandasi igin bir gikisa sahiptir (kle-
mens 58). Bu tek kutuplu kontaga maksimum
3 A yUk uygulanabilir. Fan motorunun maksimum
devreye girme akimi 1 saniyeye sinirl olarak mak-
simum 6 A degerini asmamalidir. Aksi takdirde
harici bir koruyucu tertibat kullanin.

Emniyet zincirindeki sinirlayici elemanlar (6r
emniyet sicaklik sinirlayicisi gibi, uygulama icin
onemli ve emniyete yonelik ttm ku
gulasyon tertibatlarinin birlestirim

zinciri koptugunda uyari ol
yanip soner ve FCU el

47 Tesisin gerilimini kapatin.
2] FCU elemaninin kablo baglantisini yapmadan
Once sari parametre ¢ip kartinin FCU elemanina
takill oldugundan emin olun — bkz. Sayfa [

Firn koruma sistemi kumandasini/Firin zon ku-

fhandasini deq'“igtirinl.

FCU elemani igin vidall klemensler ya da baskili

klemensler teslim edilebilir — bkz. Sayfa E

[Aksesuartar]

[81] Kablo baglantisini baglanti planina gére yapin —
the. Sayta & Badant, olanl.

> Bek kumandalarinda ve beklerde iyi bir toprak-
lama baglantisi olusturun.
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FCU..H1

> Sadece Sinif 1, Tip K NiCr-Ni, Tip N NiCrSi-Ni-
Si veya Tip S Pt10Rh-Pt ¢ift termo elemanlar
kullanin.

Tip KNIiCr-Ni
Tip N NiCrSi-NiSi
Tip S Pt10Rh-Pt

-40 ile 1000 arasi
-40 ile 1000 arasi
Qile 1600 arasi

> Parametre 22 = 1: Tip K gift o eleman
NiCr-Ni

> Parametre 22 = 2: Tip an
NiCrSi-NiSi

> Parametre 22 = 3: eleman
Pt10Rh-Pt

> GSD:

Parametre 20 =

etre 20 = 2: inden maksimum
K denetiw eleman, izin verilen
imum sical Igini glvenilir sekilde
m rnin en sicak yerinde ko-

r

= 3: GSD ile yiksek sicaklik is-
S ile maksimum sicaklik denetimi.

inin (> 750 °C) aslldigini ve ayni zamanda

OZin verilen maksimum firn sicakliginin asildigini

gUvenilir sekilde tespit edebilecek gibi firnda
konumlandinimalidir.

FCU..C1

> Parametre 51 = 1: Finn calismaya baslamadan
once sizdirmazlik kontrold.

Parametre 51 = 2: Acik, firn kapatildiktan sonra,
ariza kilittemesinden sonra veya hat agik sonrasi
sizdirmazlik kontrolU.

Parametre 51 = 3: Acik, finn ¢alismaya baslama-
dan 6nce ve finn kapatildiktan sonra sizdirmazlik
kontrolU.

Parametre 51 = 4: SUrekli proof-of-closure fonk-
siyonu (POC) Uzerinden.



Yiiksek akim ihtiyacinda emniyet zinciri ¢ikisi

>

Emniyet zinciri ¢gikisi (klemens 57) Gizerinden, bagl
olan bek kumandalarina veya gaz yakma oto-
matlarina bekin baglatimasi icin gtivenlik teknigi

acisindan onay verilir.

Emniyet zinciri girislerinde < 2 mA amperaja sahip

olan bek kumandalar ve gaz yakma otomatlarin-
da FCU elemanin guicti (maks. 0,5 A, cosp =1)

dogrudan kumanda icin yeterlidir.

Daha fazla ¢ikis akiminin gerekmesi halinde,
kontak ¢ogaltici Gzerinden iki kontaktorle ¢ikis

akimi yUkseltilebilir. Baglantyr asagida belirtildigi

gibi yapin:
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>

Ventiller ve ategsleme transformatérii icin
emniyet zinciri lizerinden (klemens 5) akim
beslemeli BCU elemani

gida belirtildigi
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Baglanti plani

FCU 500

> Aclklamalar — bkz. Sayfa R4 (Aciklamalar].
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FCU 505

> Aclklamalar — bkz. Sayfa P4 (Aciklamalar].
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FCU..F1 elemaninda IC 20
> Parametre 40 = 1.
> 3 noktall adim regulatort tzerinden surekli ayar.

I I I I I I I
6 7 8 | | |1]|]2|-|.|'||3|]|4|'||5|'||6|'|7|]|8|.

3,15AT

FCU 500 =
5AT

46 47 48 |49|5o|51|52
65 66 67 68 |
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FCU..F1 elemaninda IC 20 E
> Parametre 40 = 1.
> Analog giris Uzerinden sUrekli ayar.

I I I I I I I
6 1718 | | |11|12|-|.|1|3|1|4|1|5|16|1|7|1|8|-

3,15AT FS
= &‘
FCU 500 =
A |5 |

58 M sl \
46 47 48 |49|50|51| 1"‘ 4 | 55 56 58
65 | 66 67 68 | N 2N ¥
\J
Lo bl e
~—N
el T v -PE
g R i
foun® |of2 - BEHECH
poliof1817] 1615 [13l12]) 87| | |5| |3|2| | i Ic20.€
I Py

| I &ﬁmﬂ!{é = j\j % si0
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FCU..F1 elemaninda IC 40 > IC 40 elemaninda galisma modunu 27 olarak

> Parametre 40 = 2. ayarlayin, bkz. Kullanim kilavuzu
> Analog giris Uzerinden sUrekli ayar. C 20, 1C 40, IC 409.
b 7 8 | | |11|12|-I.|13|14|15|16|17|18
[ [ [ [ [ [
3,15AT
=
FCU 500 —
5AT
46 47 48 |49|5o|51|52|1|
5 | 66 68 |
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http://docuthek.kromschroeder.com/doclib/main.php?language=1&folderid=203110&by_class=2
http://docuthek.kromschroeder.com/doclib/main.php?language=1&folderid=203110&by_class=2

FCU..F2 elemaninda RBW klapesi
> Parametre 40 = 3.

3 noktali adim regiilatorii tizerinden sirekli ayar

sl L] (T TolelhabelsTulolel
)

FCU 500 —

45 46 47 48 | 49 | 50 | 51
65 66 67 68 |

Analog giris lizerin tirekli ayar
w

500 = |

>
I.-|S
_|oo
5

|49|5o|51|52|1|53|54|55|
68 |
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FCU..F2 elemaninda frekans konvertorii
> Parametre 40 = 4.

> Hiz ayarl fan Uzerinden strekli ayar.

s1els]sl

|| |”|12J-|.|1|3|1|4|1|5|1|6J17|1|8J.

FS
FCU 500 =
5AT
45 46 47 48 | 49 | 50 | 51 | 52
65 66 67 68 |

(FU = Frekans
konvertoru)
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Bazi durumlarda fabrika ¢ikisl parametrelerin degisti-

rimesi gerekli olabilir. Ay bir yazilim olan BCSoft ve

opto adaptér yardmiyla FCU elemaninin bazi para-

metrelerinin (Grnegin 6n stplrme stresi veya alevin

sOnmesi halinde tutum) modifiye edilmesi mumkunddr.

> Yazilm ve opto adaptdr aksesuar olarak temin
edilebilir - bkz. Sayfa P5 (Aksesuarlar].

> Degistirilen parametreler entegre parametre cip
kartina kaydedilir.

> Fabrika ¢ikigl ayar, sartlandirilabilir bir sifreyle
korunmustur.

> Musteri, degistirilen sifreyi tesis doklimantasyo-
nuna bakarak veya sistem Ureticisine danisarak
6grenebilir.

X

> Calisma esnasinda 7 segmentli gosterge prog-
ram durumunu gosterir:
[--] Cihaz kapal
Calismaya baslama/Standby
[Ha] Acilis geciktirme / min. mola suresi

eciktirme, regi izni
inyali @ or

ma
dall (OCU ile)
| (Programlama modu)

ﬁloakllk calismasl
Ip sénen noktalar) Manuel ¢alisma

odu

%%YARI
atlama tehlikesi! Calistirmadan 6nce tesisin siz-

dirmazligini kontrol edin.

FCU elemanini ancak usulline uygun kablo baglanti-
sl ve parametre ayari ile tim giris ve cikis sinyallerinin

kusursuz islenmesi fonksiyon kontroltyle saglandigi

ve parametrelerin cihazda okunmasinin mimkun

oldugu takdirde galistirin.

A7 Tesisi caligtirin.

> Gostergede [--] belirir.

21 Agma/Kapama tusuna basarak FCU elemanini
galigtinin.

>  Gostergede [62] belirir.

> Gosterge yanip sonlyorsa (ariza) Reset/Info
tusuna basarak FCU elemanini resetleyin, bu
konuya iliskin ayrica bkz. Sayfa
[ode vardir]

[81 Calismaya baglama sinyalini klemens 1’e verin.

> Gostergede [HZ] belirir. Calistirma geciktirme su-
resi / min. mola stresi boyunca emniyet zinciri
sorgulanir.

>  Gostergede [2{] belirir. Fan galigmaya baslar.

> Gostergede belirir. DUslk hava basing em-
niyeti sorgulamasi baglar.

>  Gostergede [F1] belirir. On sliptirme baglar.

> FCU..C1: On sliplrmeye paralel olarak ventil
denetimi gergeklesir. Ventil denetimi 6n stpUr-
meden daha uzun surerse, gostergede [ec] belirir.
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> Gostergede belirir. On stiptirme tamamian-
diktan sonra (ve FCU..C1 elemaninda ventil de-
netimi sonlandiriidiktan sonra) gaz giris yolunun
ventilleri acilr.

>  Gostergede [2a] belirir. FCU elemani bek kuman-
dalarina beki galistirma onayini génderir.

Yiiksek sicaklik ¢calismasi

FCU..H1 elemani ylksek sicaklik galismasl igin en-
tegre sicaklik modUiltyle donatimigtir. FCU elemani
bagl olan ¢ift termo elemanlar Uzerinden paramet-
re 24 ile belirlenmis olan sicakligi algiladiginda, kle-
mens 18’deki ¢ikis Uzerinden bek kumandalarinin
yUksek sicaklik giriglerine bir sinyal aktarilir. Yiksek
sicaklik girislerinde gerilim mevcut ise, beklerin alevleri
artik bek kumandalari tarafindan denetlenmez.

/\ UYARI

Patlama tehlikesi! Yiksek sicaklik calismasina sa-
dece finnin icindeki sicakligin gaz/hava karisiminin
glvenli bir sekilde alevlenmesine olanak tanimasi
durumunda izin verilir.

EN 746/NFPA 86 normunun gecerlilik alaninda, firn
duvar sicakligi 750 °C (1400 °F)’ye esit veya dah
yUksek oldugunda alev denetlemesi norma uy:

ve hata emniyetli bir sicaklik denetleme tertibati
tarafindan yapilabilir.

Ancak sicaklik 750 °C (1400 °F) vey: U'
oldugunda bek kumandalarinin yu lik gi-
r|§ler|ne gerlllm besleme3| yap|I .

irl

Manuel calisma modu

> Finn tesisinin ayari veya ariza tespitinde kullanilir.
> FCU elemani manuel calisma modunda ¢alig-
maya baglama sinyali (Klemens 1), havalandirma
(klemens 2) ve uzaktan resetleme (klemens 3)
girislerinin durumundan bagimsiz olarak caligir.
Serbest birakim/Acil durdurma giriginin (kle-
mens 46) fonksiyonu korunur.
> FCU elemani kapatiima veya
le manuel ¢alisma modun

firn isletimi man
> Parametre 67 =

tinn. Goste >
t/?tu una basin.
eset/Info tuguna baSI|d|

anuel calisma-

Uel adim ilir. Ty §a1 sn. basildiktan
a bir sonraki §|I|r FCU elemani [z
ostergesm gram akisini baslatir.

C 20 elema
> Regu 0

|no|en sonra (gosterge [68) ser-

vomotor G, 20 istenildigi gibi acilip kapatilabilir.
2] Rése usuna basin.
> @lus sildig stirece maksimum glice ulasilana

r servomotor agmaya devam eder.

ede sirekli Q;éstergede belirir ve noktalar yanip sdner.

us birakildiginda ayar klapesi ilgili konumda durur.
['81 Reset/Info tusuna tekrar basin.
> Tusa basildigi stirece minimum glice ulasilana
kadar servomotor kapatmaya devam eder.
> Gostergede belirir ve noktalar yanip sdner.
> Tus her defaya mahsus birakildiginda ve tusa
tekrar basildiginda yon degisir. Ayar klapesi ilgili
nihai pozisyonuna ulastiginda noktalar séner.
IC 40 elemanh FCU..F1, RBW veya frekans
konvertérlii FCU..F2
> Regulasyon izninden sonra (durum gostergesi
[56) minimum ile maksimum glic arasinda po-
zisyonlara ikili sistemde hareket edilebilir-
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Ariza halinde yardim

/\ TEHLIKE

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z ko-
nusudur! Elektrik akimi tasiyan parcalar Uzerinde
yapllacak calismalardan énce bu parcalarin elektrik
bagdlantisini kesin!

Ariza giderme calismalari ancak yetkili uzman per-
sonel tarafindan yapilmalidir.

> Arizalar sadece burada agiklanan énlemler dog-
rultusunda gideriimelidir.

> Arizalar giderilmesine ragmen FCU elemani re-
aksiyon gostermiyorsa: Cihazi sokin ve kontrol
edilmesi icin Uretici firmaya goénderin.

? | Anzalar
I Sebebi
e Cozim

? | 7 segmentli gésterge yanmiyor.

I Hat gerilimi mevcut degil.

e Kablo baglantisini kontrol edin, hat gerilifof (bkz.
Tip etiketi) saglayin.

N

? Gosterge yanip sonuyor ve (/5] gosteriyor.

I Uzaktan resetleme girisinin aktivasyonu hatall,

I Cok sik uzaktan resetleme yapildi. 15 dakika
icinde 5 defadan fazla otomatik veya.manuel
uzaktandesetleme yapildi.

I Asil sébebi giderimemis olan dncekivhatambelir-
tisinin ardihatasl s6z konusu.

o4 Oneeki hata hildirilerini dikkate alin:

#Y Sebebi giderin.

> YAriza kapatmasindapgsonra stirekli resetleme
vapilarak sebep ortadan kaldirlamaz.

S8h Uzaktan resetlemeyiinorma uygunluk (EN 746
sadece gozetim altinda resetlemeye olanak sag-
lar) acisindamkontrol edin ve gerekirse dizeltin.

> FCU elémanini sadece manuel olarak gdzetim
altinda resetleyin.

e FCU elemanindaki reset/info tusuna basin.

N
20
771N\

?  Gosterge yanip sonliyor ve [23] gOsteriyor.

I Klemens 56’daki ¢ikisa ters yonden gerilim uy-
gulaniyor.

e Kablo baglantisini kontrol edin ve cihaza ters
yonden gerilim uygulanmamasini saglayin.

I Glcg modUulinde dahili cihaz hatasi mevcut.

e GUc modulind degistirin.

TR-15
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L2V Gosterge yanip sonuyor ve [23] gosteriyor.
W Klape konumunun FCU elemanina geri bildirimi

N
=
71N\

?  Gosterge yanip sonliyor ve [2{] gOsteriyor.

I 51 ve 52 numarall girisler ayni anda kumanda
ediliyor.

e 51 numarall girisi kontrol edin.

> Giris 51 ancak klape aglkkemkumanda ediimelidir.
e 52 numarall girisi kontral edin,

> Giris 52 ancak klape atesleme konumundayken

kumanda edilmelidir.

V7

v \-' N v
Ly
ZOIN -

? Gosterge yanip soniiyor ve 22| gosteriyor.

14 IC 20 Klapesinin kablo baglahtisi hatall yapildi.

& Kablo baglantisini kontrol@din. 52 — 55 baglanti

klemerislerinin giris ve clkislarinin kablo baglanti-
sini baglanti planin@ gore yapin — bkz. Sayfa E

[ECU..F1 elemanindal® 20].

M Giic modliltiide dahili cihaz hatasi meveut.
Pell Gug modtiliintndedistirin.

I'LI |

devamli olarak gerceklesmiyor.

®  Kablo baglantisini kontrol edin ve ayar klapesinin

maksimum gli¢/atesleme glict/kapall pozisyonu-
nun klemens 52 Uzerinden devamli geri bildirimini
saglayin.

D
e

?  Gosterge yanip soniiyor ve [24] gOsteriyor.

I BUS Uzerinden kumanda hatall. “Agik” ve “Kapall”
talepleri ayni anda belirlendi.

e “Acik” ve “Kapal” komutlarinin ayni anda kuman-

da ediimemesini saglayin.

\__I'__‘/
31

? Gosterge yanip soniiyor ve [3Z] gosteriyor.

I FCU elemaninin ayarlanabilir parametre araliginda
anormal veri degisikligi gerceklesti.

e Parametreyi BCSoft yazilimiyla tekrar eski dege-

rine ayarlayin.

® MuUkerrer hatalar dnlemek icin arizanin sebebini

arastirin.

e Kablolarin usultine uygun désenmelerine dikkat
edin — bkz. Sayfa B (Kablolarin secimi].



['8" Yukarida agiklanan énlemlerin faydall olmamasi
halinde cihazi sékun ve kontrol edilmesiicin Uretici
firmaya gonderin.

N s
X

2] Gésterge yanip séniiyor ve [3{] gbsteriyor.

[ FCU elemaninin ayarlanabilir parametre araliginda
anormal veri degisikligi gerceklesti.

['8] Parametreyi BCSoft yazilimiyla tekrar eski dege-
rine ayarlayin.

[’ Mikerrer hatalan énlemek igin arizanin sebebini
aragtirin.

['8] Kablolarin usuliine uygun ddsenmelerine dikkat
edin - bkz. Sayfa .

[’ Yukanda agiklanan énlemlerin faydall olmamasi
halinde cihazi sokuin ve kontrol edilmesi icin Uretici
firmaya goénderin.

2] Gosterge yanip sonuyor ve gosteriyor.
"1 Besleme gerilimi gok dlisiik veya gok yliksek.
['81 FCU elemanini belirtilen hat gerilimi
(hat gerilimi +%10/-%15, 50/60
"I Dahili cihaz hatasi mevcut.
['8] Cihazi sdkiin ve kontrol edi
maya gonderin.

'LU'\

2] Gosterge yanip soniiyor ve gosteriyor.

"1 Dahili cihaz hatasi mevcut.

['&1 Cihazi sékiin ve kontrol edilmesi icin Gretici fir-
maya gonderin.

rallg i

[_T'

21 Gosterge yanip soéniiyor ve [37] gosteriyor.

"I Koruyucu salterler hatall geri bildirimde bulunuyor.

['87 68 numarall klemensin kumandasini kontrol
edin — bkz. Sayfa b (Yiksek akim ihtivacindd

Emnivet zinciri cikisl].

['81l 73 numarali parametrenin aya

ontrol edin.

terge ya rve gOsteriyor.
Gaz manyeti ili V1 sizdinyor.
ntilini kontrol edin.

[ |
\al g
[ ] G zostatl DGp/2 (DGp %) sizdir-
olu icin yanlis ayarlandi.

- C|n| kontrol edin.
(DGp%4) elemanini dogru giris basincina
aym

ablo baglantisini kontrol edin.

o i V1 ile V2 arasindaki kontrol basinci diigsmduyor.

Kurulumu kontrol edin.

"1 Test stiresi cok uzun.

[’ 56 numarall parametreyi (Olglim siiresi) BCSoft
ile degistirin.

['81 Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-

monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya

gdénderin.

[2] Gosterge yanip sonuyor ve gOsteriyor.

' Gaz manyetik ventili V2 veya V3 sizdinyor.

['81 v2/V3 gaz manyetik ventilini kontrol edin.

1Y Gaz basing prezostati DGp,/2 (DGp,34) sizdir-
mazlik kontrolu igin yanlis ayarlandi.

['8] Girig basincini kontrol edin.

['®7 DGp,/2 (DGp,34) elemanini dogru giris basincina
ayarlayin.

['8] Kablo baglantisini kontrol edin.

"I Test stiresi gok uzun.

[’ 56 numarall parametreyi (Olctim stiresi) BCSoft
ile degistirin.
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['81 Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gonderin.

.2

2] Gosterge yanip sonuyor ve gosteriyor.

"1 Test hacmi Vp2 sizdiryor.

[’ v3 gaz manyetik ventili, bek tarafli ventillerden
biri veya boru baglantisi sizdiryor.

['81 Gaz manyetik ventilini ve boru baglantisini kontrol
edin.

1Y Gaz basing prezostati DGp,/2 (DGp, %) yanlis
ayarlandi.

[’ Girig basincini kontrol edin.

['*7 DGp./2 (DGp %) elemanini dogru giris basincina
ayarlayin.

['81] 45 (65) numarall klemensin kumandasini kontrol
edin.

[’ Test suresi Vp1 + Vpo gok uzun ayarlandi.

['&1 Test siiresini parametre 57 ile deg|§t|r|n

['&] Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa,
monte edin ve kontrol amaciyla U
goénderin.

4

gosterly
veya V) dold

[2] Gésterge Ip soniiyor ve [45] gOsteriyor.
[T Ventillerin kumandasi hatall.

[T Ventiller birbirine karistinlarak baglandi.

['&7 Ventillerin kablo baglantisini kontrol edin.

/71N
21 Gésterge yanip séniiyor ve gosteriyor.
[T “Serbest birakim/Acil durdurma” girisinde (kle-
mens 46) sinyal kesintisi.
['&1 46 numarall klemensin kumandasini kontrol edin.
['&7 10 numarali parametrenin ayarini kontrol edin.

\‘S‘

[57’|

2 Gosterge yanip soniiyor ve [5!] gdsteriyor.

' Emniyet akim devresinin clkislarindan birinde kisa
devre var.

['8] Kablo baglantisini kontrol edin.

['8 Hassas sigortayl F1 (3,15 Ayatil, H) kontrol edin.

> Hassas sigorta glc modiilt sokuldikten sonra

T=l &
2 %
osterge yanip [52] g6steriyor.
FCU elemani slre Kk resetleniyor.
Snuma ki me umandasini kontrol edin.
n

3 numal se sadece resetleme iglemi
icin y iye boyunca gerilim uygulayin.

|Cl‘l|
|c3|

Gosterge yanip sonuyor ve [55] gosteriyor.
Guvenlik sicaklik sinirlayicisi (GSS) asin sicaklik
tespit etti.

['8] Sicaklik ayarini kontrol edin.

['&1 5, 6, 7 ve 8 numarall klemenslerde kablo bag-
lantisini kontrol edin.

' Gift termo eleman bozuk.

[l Cift termo elemani degistirin.

[/81 Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, FCU ele-
manini demonte edin ve kontrol amaciyla Uretici
firmaya gonderin.

52

2] Gosterge yanip sonuyor ve gOsteriyor.

[ Termo elemanda 5 ve 6 numarall kiemenslerde
hat kesintisi tespit edildi.

['81 5 ve 6 numarali klemenslerin kablo baglantisini
kontrol edin.

[/ Cift termo elemani degistirin.

['81 Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, FCU ele-
manini demonte edin ve kontrol amaciyla Uretici
firmaya gonderin.
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53]
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2" Gosterge yanip séniiyor ve gosteriyor.

[’ Termo elemanda 7 ve 8 numarali klemenslerde
hat kesintisi tespit edildi.

['81] 7 ve 8 numarall klemenslerin kablo baglantisini
kontrol edin.

[’ Cift termo elemani degistirin.

['81] Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, FCU ele-
manini demonte edin ve kontrol amaciyla Uretici
firmaya gonderin.

[y
n

N
54
/71N

2" Gosterge yanip séniiyor ve gosteriyor.

[ Termo elemanda 5 ve 6 numarall klemenslerde
hatall fonksiyon (yoklayici kisa devresi) tespit
edildi.

['8] 5 ve 6 numarall klemenslerin kablo baglantisini
kontrol edin.

[’ Cift termo elemani degistirin.

['81] Ariza bu 6énlemlerle giderilemiyorsa, FC
manini demonte edin ve kontrol amaciyla Uretici

firmaya goénderin. '

2" Gosterge yanip sonii
['I¥ Termo elemand

2] Gésterge yanip soniiyor ve gosteriyor.

['I¥ Parametre 23 (izerinden ayarlanan sicaklik far-
kinin limit degeri, 5, 6 ve 7, 8 numaral klemens-
lerdeki termo elemanlarda agildi.

['8] 23 numarall parametreyi kontrol edin ve dogru
ayarlayin.

['&7 Gift termo elemani degistirin.

['81] Ariza bu énlemlerle giderilemiyorsa, FCU ele-
manini demonte edin ve kontrol amaciyla Uretici
firmaya gonderin.

B

2] Gosterge yanip séniiyor ve gosteriyor.

[ Termo elemanlar serbest birakilan sicakiik araligi
disinda igletiliyor.

/811 Sinif 1 Tip K NiCr-Ni, Tip N NiCrSi-NiSiveya Tip S

Pt10Rh-Pt cift termo elemanlar ki

Tip KNiCr-Ni
Tip N NiCrSi-NiSi
Tip S Pt10Rh-Pt

sonuyor ve [15] g riyor.
andalarinda @ ametre 47
olan sure icefisinde,“@alisma ko-

e belirlen
nuna ulasildi (bek gallgt@wesaﬂ gelmiyor.
a geri bildirimi” giris mandasini (kle-

4) kontrol‘edi ¢
umarall p@ ayarini kontrol edin.
%

yanip séniiyor ve gOsteriyor.
lan bek kumandalari isletime hazir degil.
umarall klemensin kumandasini kontrol edin.
2 numarall parametrenin ayarini kontrol edin.

N_|_r I_r (% s
N_|_r I_r I_r
93 38 99
771\ 771\ 771\

2 Gésterge yanip séniiyor ve [g3), [34), [35], [35],
(37, [38] veya [33] g6steriyor.

"I Sistem hatasi — FCU elemani emniyet kapatmasi
gercgeklestirdi. Bunun sebebi cihaz arizasi veya
anormal EMU etkisi olabilir.

['81] Atesleme kablosunun usuliine uygun désenme-
sine dikkat edin — bkz. Sayfa
Becimi

[0 Ozellikle frekans konvertérli tesislerde tesis icin
gegerli EMU yoénetmeliklerine uyulmasina dikkat
edin — bkz. Sayfa B (Kablolarin secimil.

['8] Cihazi resetleyin.

[’ Finn koruma sistemi kumandasini akim hattindan
ayinn ve yeniden calistirin.

['81l Hat gerilimini ve frekansi kontrol edin.

['81 Yukarida aciklanan énlemlerin faydali olmamasi
halinde muhtemelen donanim arizasi mevcuttur.
Bu durumda cihazi s6kiin ve kontrol edilmesi igin
Uretici firmaya génderin.
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2] Gosterge yanip séniiyor ve gosteriyor.

'l Hava basing prezostaninin debisiz durum kont-
rolU basarisiz.

['81] Hava basing prezostaninin fonksiyonunu kontrol
edin. Vantilatér calistinimadan énce hava dene-
timi aktif konumdayken hava denetimi girisinde
(kKlemens 47) High sinyali olmamalidir.

2] Gosterge yanip soniiyor ve gosteriyor.

I Hava basing prezostatinin galisma kontrolli ba-
sarisiz. Vantilatdr calismaya basladiktan sonra,
47 veya 48 (P15 ve P35) numarali girislerin para-
metre ayarina bagli olarak, hava denetimi devreye
girmedi.

['&1 Hava denetiminin kablo baglantisini kontrol e

['81] Hava basing prezostaninin ayar noktasin
edin.

[/ Vantilatériin fonksiyonunu kontrol

Goste sOnliyor ve [dX] gOsteriyor.

17 Hava basing prezostaninin giris sinyali galismaya
baslama/isletim esnasinda X pozisyon adiminda
kesildi.

11l X pozisyon adminda hava beslemesi kesildi.

['&1 Hava beslemesini kontrol edin.

['&1] Hava basing prezostaninin ayar noktasini kontrol
edin.

Nl
o X
/\
RN
[2] Gosterge yanip sonuyor ve gOsteriyor.
[ Maksimum gaz basinci denetim sinyali (kle-
mens 50) X pozisyon adiminda kesildi.

['8] Kablo baglantisini kontrol edin.
['81 Gaz basincini kontrol edi

apall konumu” mesaji eksik.

[* Hava i Ve servomotor nihayet salterlerinin
u kontrol edin.

aglantisini kontrol edin.

monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
gdénderin.

2] Gésterge yanip séniiyor ve gosteriyor.

17 Servomotordan “Agik konumu” mesaji eksik.

['87 Hava klapesi ve servomotor nihayet salterlerinin
fonksiyonunu kontrol edin.

['8] Kablo baglantisini kontrol edin.

['&8 Servomotoru kontrol edin.

['87 Anza bu 6nlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
goénderin.
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2" Gosterge yanip séniiyor ve gosteriyor.

"I Servomotordan “Atesleme konumu” mesaji eksik.

['8" Hava klapesi ve servomotor nihayet salterlerinin
fonksiyonunu kontrol edin.

['87 Kablo baglantisini kontrol edin.

['8] Servomotoru kontrol edin.

['8] Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cihazi de-
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
goénderin.

2" Gosterge yanip sonuyor ve goOsteriyor.

"I Bus modtiliyle olan danhili iletisim arizal.

['8] Bagli olan ayar elemanlan Uretici bilgilerine gére
koruyucu devrelerle donatiimalidir.

> Boylece, FCU elemaninda arizalara sebep ola-
bilecek pik gerilimler dnlenir.

[’ Parazit gidermeli elektrot fisi (1 kQ) kullanin.

['81] Ariza bu dnlemlerle giderilemiyorsa, cih e
monte edin ve kontrol amaciyla Uretici firmaya
goénderin.

"I Bus modiilii bozuk.

['8] Bus modiilini degistirin.

A\

onliyor ve [6
ametre glp kartl

sinyali eksik.
['8] Kablo baglantisini kontrol edin.
> FCU elemaninda ventil kapaliyken hat gerilimi
olmali, ventil acikken hat gerilimi olmamalidir.
['8] Pozisyon salterinin ve ventilin kusursuz calistik-
larini kontrol edin, bozuk ventili degistirin.

[6c] goste ro

N—7
|l‘l

e

2 Gosterge yanip sonuyor ve 8] gOsteriyor.

' Pozisyon salteri kontaginin halen acik oldugu
FCU elemanina bildirilmiyor.

['8] Kablo baglantisini kontrol edin.

['87 Start esnasinda FCU elemaninda
ken hat gerilimi olmali, ventil a
olmamalidir.

['81l Pozisyon salterinin ve
larini kontrol edin, bo

kon ol edin.
dogru cihaz adi ve IP
u kontrol edin.

\
@rge yanip sonuyor ve [» (] gosteriyor.
odUlinde gegersiz bir adres ayarlandi.
us modulinun adresini kodlama salterleriyle
PLC programlamasinda atanan adrese uyarlayin.

['81 Bus modiilii adresinin izin verilen adres araliginda
(001 ila FEF) oldugunu kontrol edin.

2] Gosterge yanip séniiyor ve gOsteriyor.

"I Bus modiilii PLC’den yanlis konfigiirasyon aldi.

/&1 PLC’de dogru GSD dosyasinin okundugunu
kontrol edin.

\_I=/
|n3]
2] Gosterge yanip séniiyor ve gOsteriyor.
'Y PLC programlamasinda FCU cihaz adi gegersiz.
> Teslim halinde cihaz ad::
not-assigned-fcu-500-xxx
(xxx = FCU elemaninda kodlama salterlerinin
ayari).
> Cihaz adi en az fcu-500-xxx ifadesinden olus-
malidr.
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['&1 Kodlama salterleri ayarinin PLC programinda
(xxx) kaydiyla ortistigini kontrol edin.

['#1 PLC pograminda “not-assigned-" ifadesini silin
veya yerine kisisel bir isim (6rnegin Finn_alani1-)
verin.

=

2] Gosterge yanip soéniiyor ve gosteriyor.

'Y PLC durma modunda.

&1 PLCyi baglatin.

Sigortanin degistirilmesi

> F1 ve F2 cihaz sigortalari kontrol ediimek ama-
ciyla ¢ikarilabilir.

A7 Tesisin gerilimini kapatin.

['27 Baglanti klemenslerini FCU elemanindan gekerek
ayirn.

> Bu sirada baglanti kablolarn baglanti klemens
lerine takili kalir.

81 Guic modiilint cekerek alin, bkz.

Finn koruma sistemi kumandasini/Fi

Mmandasini dedistirin].

[47 Sigorta tutucusunu (F1 veya F2 hassas sigo

birlikte) ¢ikarin.

3,15 A, T, H tipi, F2: 5 A, T, H tipi; IEC 60127-
2/5'e gore).

[® ik énce giic modiiliini, ardindan baglanti kle-
menslerini tekrar takin ve tesisi/FCU elemanini

tekrar galistirin, bkz. Sayfa [{3 (Calistirmal.
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Parametreler ve degerler

Parametrelerin sorgulanmasi
[l8] Reset/Info tusuna 2 saniye slreyle basin. Gés-

terge {0 parametresine geger.

[/ Tusu birakin. Gésterge bu parametrede kalir ve

ilgili degeri gosterir.

['&l Tusa yeniden 2 saniye slireyle basin. Gdsterge

bir sonraki parametreye gecer. Boylece tim pa-
rametreler sirasiyla cagrilabilir.

Gosterge, tusa kisa sureyle basildiginda o anda
hangi parametrenin gosterildigini gosterir.

Son tusa basildiktan yaklasik 60 saniye sonra
tekrar normal program modu gdsterilir.

Parametre degerleri

>

3z

4

35

FCU 500 serisinin tim cihaz varyantlari igin

Acil durdurma

0 = Kapall

{ = Emniyet kapatmali

2 = Ariza kilitlemeli

Yiksek gaz basing emniyeti
{0 = Kapall

{ = Emniyet kapatmali

0 = Kapall

{ = Emniyet kapatmali
2 = Ariza kilitlemeli
Dustk hava emniyeti

Havalandirmada hava akis denetimi
0 = Kapali, maksimum gli¢

{ = Agik, maksimum giig

2 = Kapall, regulasyon izni

On sliptrme suresi tpy

0 - 6000 = Saniye biriminde sire
On sUpurmede hava akis denetimi
0 = Kapali

{ = Emniyet kapatmali

2 = Ariza kilitlemeli

Son sliptrme stresi tpy

§ - 6080 = Saniye biriminde stire

& = Ariza kilitlemeli
DisUk gaz basing emniyeti '

38

oy
62
63

51

59

-

-
-
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Son stiplirmede hava akis denetimi
0 = Agik, maksimum glc

{ = Kapali, maksimum gli¢

2 = Kapall, atesleme glicl

3 = Kapall, regllasyon izni
Regulasyon izni ncesi gecikme tgg

8, {8, 20; 30 - 250 = Saniye biri
Minimum mola stiresi tg,

{ - 3680 = Saniye birimind
Calistirma geciktirme s

Manuel galistirma ¢afism
& =Sinirsiz
{ = 5 dakika

VE

=VE

stire

irimi 1C 40/R

rma ile (KI. 46)
n. ile (K. 47
akimiile (KI.
Gaz min. ile (KI. 4

rma ile (KI. 46)
in. ile (KI. 47)

va akimi ile (K. 48)
Gaz min. ile (K. 49)

Gaz maks. ile (K. 50)

onksiyon Klemens 66

0 = Kapal
{ = Zon kontroléri olarak FCU
2 = Harici ylksek sicaklik sinyali

J=VE
4=VE
5=VE

Acil durdurma ile (KI. 46)
Hava min. ile (KI. 47)
Hava akimi ile (KI. 48)

6 = VE Gaz min. ile (K. 49)

1=VE

Gaz maks. ile (KI. 50)

Fonksiyon Klemens 67

0 = Kapall

{ = BCU hazir; Emniyet kapatmasi
¢ = BCU hazir; Ariza kapatmasi

J=VE
H4=VE
5=VE

Acil durdurmaile (KI. 46)
Hava min. ile (KI. 47)
Hava akimi ile (KI. 48)

6 = VE Gaz min. ile (K. 49)

1=VE

Gaz maks. ile (K. 50)

Fonksiyon Klemens 68
0 = Kapall
{ = Salter geri bildirimi

2=VE
I=VE
4=VE
5=VE

Acil durdurma ile (KI. 46)
Hava min. ile (KI. 47)
Hava akimi ile (KI. 48)
Gaz min. ile (KI. 49)

6 = VE Gaz maks. ile (KI. 50)

Sifre
nnnn _
ooy
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> FCU..H1 icin ek parametreler

Sicaklik denetimi ¢alisma modu
0 = Kapali
{ = GSD fonksiyonu (ylksek sicaklik calismasi)
2 = GSS fonksiyonu
3 = GSD ve GSS fonksiyonu
Termo eleman
{=TipK
2=TpN
3=TipS
Sicaklik farki limit degeri
{8 - 100 = °C biriminde sicaklik
Limit deger GSD (YS galismasi)
650 - 1288 = °C biriminde sicaklik
Limit deger GSS/BGGSS (tesis korumasi)
00 - {600 = °C biriminde sicaklik
Sicaklik histerezisi
{0 - 100 = °C biriminde sicaklik
Yiksek sicaklik modunda 6n stiplrme
0 = Kapall
{ = Agk
FCU..F1 icin ek parametreler

ac

=]

cH

=]

26

=

Kapasite kontrolii

0 = Kapall
@ |-1020 4
=1C40
) Qahsma sureS|

Qal@ma sUresi secimi RBW
& = Kapall, pozisyonlarin sorgulanmasl
{ = Agik, Min./Maks. glic icin
2 = Aclk, Maks. gug icin
3 = Acik, Min. glc icin
Calisma stresi RBW
0 - 250 saniye biriminde galisma stresi, sayet
parametre 41 = 1, 2 veya 3 ise
Minimum izin siresi
- 258 = Saniye biriminde slire
Bek calismasi geri bildirimi
& = Kapall
{ = Aglk, regulasyon izni

He

HS

H6
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> FCU..C1 icin ek parametreler

Ventil denetimi sistemi

0 = Kapali

{ = Calismaya baslamadan énce sizdirmazlik
kontrolli

¢ = Kapatma sonras sizdirmazlik kontroll

sonras! sizdirmaziik
4= POC fonksiyonu

53

a ventlh V3t

g- 35'5' =Vp1 roltl éncesi saniye biriminde
firar suresi

Ol 2

8= riminde stire

= P ik adimlaria)

= (10 sn’lik adimlarla)
im stresi Vpq + Vo
= Saniye biriminde stre

5-d5= (5 sn’lik adimlarla)
30 - 3600 = (10 sn’lik adimlarla)
Ventil agilma stiresi 1 t 1

59 ¢ - 25 = Doldurma veya basing azaltma icin
saniye biriminde slre
Ventil agilma suresi 2 t »

60 2 - 25 = Doldurma veya basing azaltma icin
saniye biriminde slre

55 CGalismaya baglama ¢ncesi dolum suresi

- 25 = Saniye biriminde stire
> BCM 500'Iu FCU’da ek parametreler

Kapasite kontroli (BUS)
8 = Kapali
{ = MIN. - MAKS.; STBY = MIN.
2 =MIN. - MAKS,; STBY = KAPALI
3 = ATESLE - MAKS.; STBY = KAPALI
4=MIN. - MAKS.; STBY = MIN.; Hizl
baglatma
5 = ATESLE - MAKS.; STBY = MIN.; Hizl
bagslatma
Bus iletigimi
8 = Kapali
= Aclk, adres kontrollti
2 = Aglk, adres kontrolstiz




Aciklamalar
d

LDS

%

Calismaya hazir
Emniyet zinciri

Yiksek sicaklik caligmasi

Baslatma sirasinda emniyet sinirlari (limits
during start-up)

Gaz ventili

X0
)

Hava ventili
Esit basing ventili

Bek

Suipur

Havalandir

Bek galisma bildirimi

FCU galismaya baslama sinyali

Acil durdurma

Sizdirmazlik kontrolli (TC)
zostatl

ng%

Basin¢ prezostati Maksim NG

AEE Ewpingo i

O

Pozisyon salterli ventil (proof of closure)

Emniyet akim devresi girig ve ¢ikisi
Giris ve glkis 24 V=

Teknik veriler

Elektriksel
Hat gerilimi:
FCU..Q: 120 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, +%5,
FCU..W: 230 V~, -%15/+%10, 50/60 Hz, +%5.
Eneriji sarfiyatr:

230 V’de ~ yaklasik 6 W/11 VA, ayrica AC girisi
basina yaklasik 0,15 W/0,4 VA,
120 V'de ~ yaklasik 3 W/5,5 VA,
basina yaklasik 0,08 W/0,2 V,
Kontak yUku:

kumanda cikislari LDS (
(kKlemens 17), YS (K
(kKlemens 57): maks.
gaz ventilleri V1 (klem

ks 0 1A,
Iama akimi: 6 A

isma bildirisi:
.000,
ma tusu, reset/info tusu:

Qmodulu
nda ¢ikislart LDS (klemens 16), stipUrme

(klemens 17), YS (klemens 18), emniyet zinciri
(kKlemens 57),

gaz ventilleri V1 (klemens 13), V2 (klemens 14), V3
(kKlemens 15),

hava klapesi (klemensler 53, 54 ve 55),

fan (klemens 58):

maks. 250.000.

Sinyal girigleri giris gerilimi:

Sinyal “1” 80-132V | 160-253V
Sinyal “0” 0-20V 0-40V
Cihazin kendi akimi:

Sinyal “1” | Tipik < 2 mA

Sinyal “1” 24V, +%10
Sinyal “0” <1V

Cihazin kendi akimi:

Sinyal “1” | Tipik 5 mA
Sigortalar, degistirilebilir, F1: T 3,15A H,

F2: T 5A H, IEC 60127-2/5 normuna uygun.
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Mekanik

Agirlik: 0,7 kg.

Ebatlar (G x Y x D): 102 x 115 x 112 mm.
Baglantilar:

Vidall baglanti:

nominal kesit 2,5 mm?2,

sabit kablo kesiti min. 0,2 mm2,

sabit kablo kesiti maks. 2,5 mm2,

kablo kesiti AWG/kemil min. 24,

kablo kesiti AWG/kcmil maks. 12, 12 A.
Yay kuvvetli baglanti:

nominal kesit 2 x 1,5 mm2,

kablo kesiti min. 0,2 mm?2,

kablo kesiti AWG min. 24,

kablo kesiti AWG maks. 16,

kablo kesiti maks. 1,5 mm?2,

nominal akm 10 A (8 A UL),

daisy chain’de dikkate alinmalidir.

Cevre

Cevre sicakligr:

-20 ile +60 °C arasi (-4 ile +140 °F aras),

nemlenme olmamalidir.

Depolama sicakligr: -20 ila +60 °C (-4 ila +140 °F).
Koruma tura: IEC 529’a gore IP 20.

Montaj yeri: min. IP 54 (panoya montaj icin).
Kullanim émrii

S6z konusu kullanim émrd, Gridntdmbudkullanim ki-
lavuzu dogrultusunda kullanilmas halinde gecerlidir.
Guvenlik agisindan 6nem@rz eden Urinlerin kullanim
Omrl sonunda degistirilmeleri, gerekir.

Kullanim émrU (Uretimytarihi itibaryla): 10 yil.

Daha aynintili bilgi icin‘ytirirlikie olan kurallar, kap-
sayan kilavuzlara ve afecorinternet sitesine bakin
(www.afe€or.org).

Bu uygulamakalorifer sistemleri icint gegexlidir. Isil
islem sistemleri iginryerel yonetmelikleritdikkate alin.

Lojistik

Nakliye

Cihaz! dis darbelete kars) koruyun (darbe, carpma,
titresim). Urinéditeslim aldiginizda teslimat kapsami-

ni kontrol &@in, bkz. Sayfa R_(Parcalarin_tanimi).

Nakliye hasarlarint derhal bildirin.

Depolama

UrtinG kuru ve kirden uzak depolayin.

Depolama sicakligr: bkz. Sayfa .
Depolama suresi: ilk kullanimdan énce orijinal amba-
lajinda 6 ay. Depolama stresinin daha uzun olmasi
durumunda toplam kullanim émri ayni oranda kisalir.
Ambalaj

Ambalaj malzemesi yerel ydnetmeliklere uygun imha
ediimelidir.

imha

ModUllerin yerel ydnetmeliklere uygun ayri ayr imha
edilmeleri saglanmalidir.

Aksesuarlar

BCSoft

Guincel yazilimi internette http://www.docuthek.com
sitesinden indirebilirsiniz. Bu amacla DOCUTHEK
sitesine kaydolmaniz gerekir.

Opto adaptér PCO 200

BCSoft CD-ROM dahil,

siparis no.: 74960625.

Bluetooth adaptér PCO 300

BCSoft CD-ROM dahil,

siparis no.: 74960617.

isaretleme etiketleri

L azenyazicllar, plotter veya gravir makinesinde ya-
Zllabilir, 27 x 18 mm veya 28 x 17,5 mm.

Renk: gimdus.

Baglanti fisi seti

FCU elemaninin kablo baglantisi igin.

‘@
Y
L S

74923998

>
S

[

Gegmeli, vidall konektorlu,

siparis no.: 74923998.

Gegmeli, baglantida baskil, klemens basina 2 bag-
lanti olanagi,

siparis no.: 74924000.
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Sertifikasyon
Uygunluk beyani

Uretici firma olarak FCU 500 ve FU 505 drtinlerinin
asagida belirtilen direktiflere ve standartlara uygun
oldugunu beyan ederiz.

Direktifler:

- 2014/30/EU - EMC

- 2014/35/EU - LVD

Yonetmelik:

@— (EU) 2016/426 — GAR

Standartlar:

- EN 13611:2007+A2:2011

- EN1643:2014

- EN61508:2010, suitable for SIL 3

S8z konusu Urlin kontrol edilen numune ile aynidir.
Uretim, (EU) 2016/426 sayil direktifin Annex Il parag-
raph 3’e gdre denetleme yéntemine tabidir.

Elster GmbH

Uygunluk beyaninin (D, GB) tarayici ¢iktisi — okz.
ww.docuthek.col

SIL, PL

ah
EN 61508’e gdre SIL 3 diizeyine kadar sistemler icin.

EN ISO 13849-1, Tablo 4’e uyarinca, FCU, PL e
dUzeyine kadar kullanilabilir.

FM onayh

Factory Mutual (FM) Research sinifi:
7610 Yanma emniyetifve,alev sensorll tesisler
NFPA 86 uyarinca uygulamalar,icin uygundur.

ANSI/CSA onayh
v
A 0:

QGanadianStandards Association — ANSI Z21.20 und
CSA22.2

Avrasya Giimriik Birligi

CIiL
> o A

FCU 500 urlnleri; Avrasya Gumrik Birligi’nin teknik
kriterlerine,uygundur.

Tehlikelimaddelerin Cin’de kullaniminin
kisitlanmasina dair direktif (RoHS)

Aciklama tablosunun tarayici giktisi (Disclosure Table
CGhina RoHS2) — www.docuthek.com] adresindeki
sertifikalara bakin

lletisim bilgileri

Teknik sorularinizda lUtfen sizin icin yetkili olan su-
beye/temsilcilige danisin. Adresleri internetten veya
Elster GmbH firmasindan 6grenebilirsiniz.

Gelismeye yonelik teknik degisiklik hakki saklidir.
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Honeywell
'sf::'gmder

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel.: +49 541 1214-0

Faks: +49 541 1214-370
hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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