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Application

1 Application

RV.ML

1.1 RV,RVS

Lavanne deréglage RV ser
équipements consommant
tion modulante et exi

3glage du déhit s es

et de laig, §é‘gula—
pport@o ulation
élevé jusqu’a 100:1. Elleieonvient p ilisation en
systeme de régulation du apport&ir électronique
ou mécanique.

La vanne régule exactement la puissance du braleur.

Elle est commandée par un régulateur progressif trois
points ou, pour RV..E/RVS..E, par un signal continu
(parex.4a20mA).
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QO

Lavanne RV..E/RVS.E dispose d’'un réglage de posi-
tionnement électronique assurant une grande précision
de régulation.

Le rapport entre le signal d’entrée et le débit est princi-
palement linéaire sur toute la plage de régulation.

Les débits mini. et maxi. peuvent étre réglés a l'aide de
deux cames de commutation a réglage continu. Deux
interrupteurs auxiliaires libres de potentiel permettent
de demander des positions intermédiaires ou de com-
mander des appareils externes.



Application
1.2 RVS

Pour RVS, un clapet de sécurité a en outre été intégré
afin d’assurer la sécurité et la régulation du gaz sans
perte de charge supplémentaire.

La came LKS 3.1 peut étre montée pour une régulation

gaz/air mécanique @

1.3 Systéme de régulation du rapport v«

[Régulation combinée ajustable / came LKS 3.1). La

position du clapet de régulation de l'air est ensuite *’
ajustée selon le rapport adéquat via la came etun arb e
flexible. ' \Q

s

La commutation du fonctionnement au que/

nuel facilite le réglage en contin&ames de c&b
mutation lors de la mise en semvice. Aipsi les posi

du débit minimum peuve tent étre&e%s
avec précision. &

Le point de consigne se'te direct sur les
cames. $

combinée du rapport gaz/air ajustable, voir page : '

1.4 Mode automatique/manue

RV, RVS - Edition 02.18



Application

1.5 Exemples d’application

Les domaines d’'application sont par ex. des mélan-
geurs dans l'industrie du verre, des installations de
postcombustion thermique, Uindustrie de la céramique
ou encore la régulation d’oxygene des moteurs a gaz
dans les centrales de cogénération.

Moteur a gaz dans une centrale de cogénération

RV, RVS - Edition 02.18 5



Certifications

2 Certifications
Certificats — voir Docuthek.

Modeéle certifié UE selon

€ &
00

— Directive « basse tension » (2014/35/EU)

— Directive « CEM » (2014/30/EU) '
Reéglement : & *0

- Reglement « appareils a gaz » (EU) 2016/426 (va-

lable & partir du 21 avril 2018) Q 0
O
o"\) 4
W
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http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=fr&selclass=28&sellang=-1&folder=205110

Came

RV..F

3 Fonctionnement

Quand le servomoteur est commande électriguement,
l'engrenage fait bouger laicame.Cette derfiiere ouvre
la vanne de réglage via l@ssystéeme de levier. La came
tourne jusqu’a ce que leseames de Cammutation aient
atteint leur position réglée. En cas de‘coupure d’ali-
mentation, la vanne de réglage reste dans la position
d’ouverture ou elle se trouve.

RVS
Lavanne RVS assure en outre la fonction d'un clapet de
sécurité. Elle est fermée hors tension. Le ressort de fer-

RV, RVS - Edition 02.18

Engrenage

Servomoteur
Systeme de levier
Commande
magnetique
Clapet de'vanne

. Ressort de
Siégeyde vanne

fermeture

RVS..ML

meture appuie le clapet de vanne sur le siege de vanne
et l'alimentation gaz est fermée en toute sécurité.

RV..E,RVS..E
La régulation continue s’effectue via une valeur de
consigne (0 (4)-20mA,0-10V).

Rétrosignalisation

Un potentiométre de recopie et un générateur en option
permettent de contrdler l'ouverture instantanée de
RV..S1, RVS.S1 et de la rétrosignaler.

Pour RV..E, RVS..E, cette fonction est présente par dé-
fautvia le signal de sortie continu de 4 a 20 mA.



3.1 Plan de raccordement RV..S1, RVS..S1,
servomoteur

o o >
N N max. 2 A/250 V, ©8
o 1 cos =1 Eu';
0 S max. 0,5 A/250 V, S
BN S cos 9=06 LN
o — ’ %ﬁ'
PE L1 Lf 1 N —"—— 05W 05w &!X
i[@ 4 2 5 3 1 789 101112 192021 222324 192021
= 4 A 4 A Y
[
<X
I I :
1 1 i
I 1 I
N4| i i !
1 ] 1
| | |
I I I
1 1 1
I I I
1 1 1
| | !
______________ Fo i i) __a
*Rhp = 500 Q

3.1.1 Activation par signabprogressif treis points
En position initiale « fermeée > :

L'élément de réglage s'ouvre si la borne 4 est sous ten-
sion (0 — 100 %). L'élément de réglage se ferme si la
borne 5 est sous tension (100 — O %).

En cas de coupure d’alimentation, la vanne de réglage
reste dans la position ou elle se trouve.

Les bornes 7 a 12 sont destinées aux interrupteurs
auxiliaires libres de potentiel.

RV, RVS - Edition 02.18

3.1.2 Recopie de position

Des potentiometres ou un générateur peuvent étre
raccordés aux borne& 19 a 24 pour la recopie, en option.
Cela permet ainsi decontrbler la position instantanée
du servomotedr,voir page [L9 (Accessoires].

Pour le potenAtiométre de recopie, la plage de rétrosi-
gnalisation'disponible dépend du réglage des cames de
commutation N1 et N2,

Q

100 %

50 %T

0 : 50:% : 100 % ouvert

3.1.3 Courants de fuite en cas de circuit en paralléle
Pour une exploitation en parallele de deux ou plusieurs
servomoteurs, le découplage électrique de l'activation
par signal progressif trois points (bornes 4 et 5) est
absolument nécessaire pour éviter les courants de fuite.
Nous recommandons l'utilisation de relais.



3.2 Plan de raccordement RV..E, RVS..E,
servomoteur
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3.2.1 Activation par signal gontinu

Tension a la borne 6 établie \Le servomoteur réagit a la
valeur de consigne de©,a 10 V'ou de O (4a20 mA sur
les bornes 20 et 21.

Le signal continu correspond a la position d'ouverture a
atteindre (parex.de O a 20 mA, 10 mA correspondent a
une ouverture de 50 %o).

Les bornes 7 a 12 sont destinées aux interrupteurs
auxiliaires libres de potentiel.

RV, RVS - Edition 02.18

3.2.2 Recopie de position

Le signal de sortie continu de 4 a 20 mA permet de
contréler la positiondhstantanée du servomoteur aux
bornes 22 et 23,



Fonctionnement

3.3 Plan de raccordement RVS

RV, RVS - Edition 02.18
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4 Débit

4.1 RV
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@ =gaz naturel (p=0,80 kg/m3)
@ =propane (p=2,01 kg/m3)
®=air(p=1,29 kg/m3)
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Q [SCFH]

RV 2ML, RV 3ML : les valeurs de débit ont été calculées
a l'aide de brides montées. Les brides ont été sélection-
nées dans le diametre nominal le plus grand possible
pour chaque siege de vanne.
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4.2 RVS
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Q [SCFH]

RVS 2ML, RVS 3ML : les valeurs de débit ont été cal-
culées a l'aide de brides montées. Les brides ont été
sélectionnées dans le diameétre nominal le plus grand
possible pour chaque siege de vanne.

12



5 Sélection

5.1Tableau de sélection

5.1.1RV

RV2/W

ML F 01 02

03 05 10

Q

RV 2/X

RV2/Y

RV2/7

RV 2/A

RV2/B

Rv2/C

RV2/D

RV2/E

RV3/G

RV 3/H

RV 3/

RV 40/K

RV 40/L

RV 50/K

RV50/L

RV50/M

RV 65/L

RV65/M

RV65/N

RV80/M

RV 80/N

RV 80/0

RV 100/N

RV 100/0

RV 100/S

0000000000000 000000O0O0OeOe oo
0000000000000 OOOGOGCOGOGOOO®OO
000000000 000000000 OGOGOOSEOEEOEI:
®0 0000000000000 0CO0CECLSEOSOSOSOSOSOEOS -
000000000000 0000 OEOCLOIISGCSOS®EOSOIOEOI® .
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5.1.2 RVS

wW
(=]
(=2}
(=]
(723
i

ML F 01 02 03 05

RVS 2/W

RVS 2/X

RVS 2/7Y

RVS 2/Z

RVS 2/A

10
[ ]
[ ]
L
[ ]
[ J
[ ]

RVS 2/8

RVS 2/C

RVS 27D

RVS2/E

RVS 3/G

RVS 3/H

.OQ....ﬂ....

RVS 34

RVS40/K

RVS40/L

RVS 50/K

RVS 50/L

RVS 50/M

Q
L
[ ]
[ J
[ ]
[ J
[ ]
[ J
[ ]
(] [ J
[ J
L
[ J
[ J
[ J
[ J
[ J
[ J
[ J

RVS 65/L

(202 2C L 2 AL AU AL B ML AU AL AC A A M AL AL B =
0000000060000 06000O0F
0000006000000 0000 o0
0000000000600 060600C0OC
C 2 A0 2C B0 20 A0 A0 A0 B0 BC A0 AC 30 B0 A A0 20 Af J m

RVS 65/M

0000000000600 060O06COFGEeOS "
0000000000000 00 oo o

1) Sinon applicable, cette mention est omise
@ - standard, O = option

Exemple de commande
RVS 2/AML1060E3

Sélection siége de vanne, voir Débit, page[L1 (RV
et page|L2 (RVS)

13



Sélection

5.2 Code de type RV, RVS

Code Description
RV Vanne de réglage
RVS Vanne de réglage avec électrovanne
2 Taille 2
3 Taille 3
40-100 DN40a 100
/A-7 SiegedevanneAaZ
ML Systeme MODULINE
F Bride selon ISO 7005
Pression amont

01 Pumax. 150 mbar
02 Pumax. 200 mbar
03 pU max.
05 Pumax,
10 Pu max. 1000 mba
Q
W
30
60
S1 Activation ignal progressif t
E ivation par sign

R entélectrique électr ne:
3 itier de jonction ave® bornes
6 ormalisée
V* Jointen Viton*

*Disponible en option

RV, RVS - Edition 02.18
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6 Directive pour U'étude de projet

6.1 Montage

Position de montage RV : indifférente.

Le boitier ne doit pas étre en contact avecuneparoi.
Ecart minimal de 20 mm (0,78").

RV, RVS - Edition 02.18

La pression amont p, et la pression aval pg peuvent
étre mesurées des deux cotés au moyen de prises de
pression. Deux prises’de pression sont montées sur
RV..F, RVS..F; supRVMML ,RVS..ML, une prise de pres-
sion est montée cdteamont. Prises de pression, voir
Caractéristigues teehniques, page R3 (Mécanique).

[ m\l\ \I o (¢;,\ J Pu
\) \
X 4 ¢ " 'Pd Pd
Aﬁ, RVS.E 4 Pu RV.ML, RVS..ML

o

Le matérigu d’étanchéité et les copeaux ne doivent pas
pénétrerdans le boitier. Il est recommandé de monter
unebride amont avec tamis intégré. Un tamis est inté-
greaux RV..F, RVS..F.

LLes brides de raccordement pour RV.ML, RVS.. ML
doivent étre commandées séparément et peuvent

étre livrées montées ou fournies séparément, voir
page|L9 (Brides de raccordement pour RV..ML, RVS.|

ML

La tuyauterie doit étre congue de maniere a éviter de

soumettre les joints a des contraintes mécaniques.

Ne pas stocker ou monter Uappareil en plein air.

15



6.2 Caractéristique de réglage, autorité de
vanne

La régulation est principalement linéaire sur toute la
plage de régulation.

5 100
= JRV,RVS J
o 77/
80 // /
o 2/
/ "4
60 a—O,Z///
1m0
30 //,/
20 //
10 Z
O_

T
0 10 20 30 40 50 60 70480 90 100
<I[%
a=p100/Pu (%]

Afin que l'élément de réglage puisse avoir unetinfluence
sur le débit, une partigde layperte de charge Ap de lins-
tallation entiere doit sefaire dans l'élément de réglage.
En tenant compte du fait que la perte,de charge totale
Ap doit étre maintenue a un niveau minimal, une auto-
rité de vanne a = 0,3 est recommandée pour 'élément
de réglage. Cela signifie que 30 % de la perte de charge
totale Ap se fait dans l'élément de réglage entiérement
ouvert.

RV, RVS - Edition 02.18

6.3 Choix des cables
Utiliser un cable résistant a la température (> 90 °C).

Ne pas poser ensemble les cables d’alimentation et les
cables de signal:

Poser les cables lain des cables haute-tension d’autres
appareils.

Veiller a poser les cables de signal selon la directive sur
la compatibilité électramagnétique.

Utiliser des cables 8vec embouts.
Section de'gable: 2,5 mm2 maxi.

Les extrémités des conducteurs non raccordés (brins
deyeserve) doivent étre isolées.

6.4 Utilisation de condensateurs de
déparasitage

Afin de ne pas dépasser le courant maximal, les
condensateurs de déparasitage de l'installation ne
doivent pas étre utilisés sans une résistance série — voir
page R2 (Caractéristiques techniques).

16



6.5 RV..E, RVS..E : choisir le signal d’entrée

Le type de signal d’entrée peut étre choisi a l'aide des
commutateurs DIP.

éEEEE<J E‘F‘I 4-20mA

N1234 + -

gﬁaaﬁJ QT. 0-20mA '

81234 + - <

¥ 4

. il %)_\” 0-1

1234 o (
¢ o

6.6 RV..E, RVS..E : réglér layposition
d’ouverture et de fefmeture

Le réglage des positions d‘euverture mifnimale et maxi-
male s’effectue via les potentiometres'Pl et P2.

P1 = position fermeture (env. 0 a 50 %)
P2 = position ouverture (env. 50 a 100 %)

i P1=2u

P2 = Auf P2 P1

©0o

K

o

X

RV, RVS - Edition 02.18

6.7 RV..E, RVS..E : régler le différentiel pour
le signal d’entrée

Le différentiel du réglage de positionnement est
réglable via ungotentiometre. Cela permet de suppri-
mer les variationsiou les défauts au niveau du signal
d’entrée.

La rotation de la vis dufpotentiomeétre dans le sens
horairereduit le différentiel et augmente la précision de
régulation.

Apres avoigmodifie le réglage, veiller a ce que la com-
mande nescille pas lors du fonctionnement.

N ;
o = P3 = Hysterese
i, A

17



Directive pour 'étude de projet

6.8 Mode automatique/manuel

Pour la mise en service, un interrupteur a glissiére per-
met de passer du mode automatique au mode manuel

etvice-versa. . . &
=0 \'g &
0

[Hand P\
A Interrupteur a glissiere O .
B Interrupteur a levier & *

En mode manuel, Uinterrupteur a levier perme ’ovir Q

ou de fermer manuellement la commande. :

&)

&V
S

RV, RVS - Edition 02.18
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7 Accessoires

7.1 Brides de raccordement pour RV..ML,
RVS..ML

Les brides de raccordement pour RV.ML, RVS..ML
doivent étre commandées séparément et peuvent étre
livrées montées (..E) ou fournies séparément (.B). La
bride amont peut étre livrée avec un tamis intégreé.

Brides de raccordement:
Taille 2 : diamétre nominal DN 25 et DN 40
Taille 3 : diameétre nominal DN 40 et BN 50

7.2 Kit d’installation.potentiométre de
recopie

Montage ultérieur possible sur RV. SIyRVS..S1 unique-
ment.

La puissance absorbée du potentiométre est de 0,5 W
maximum.

RV, RVS - Edition 02.18

Kit d'installatien pour valeur de résistance :
150 Qimn©réf. 714926119
1 kQ: N8 ref. 7492012 1
2 x 1 kOQxin® réf. 74926123

7.3 Kit dlinstallation générateur de recopie

Montagé ulterieur possible sur RV..S1, RVS..S1 unique-
ment.

448 20 mA pour la recopie de la position instantanée de
lawanne de réglage.

N°réf. 74926117

19



Accessoires

7.4 Jeu de joints 7.4.2 RV..F,RVS..F

[lest recommandé de remplacer les joints lors de la
maintenance.

7.4.1 RV.ML, RVS..ML

RV4O :n°réf. 74926012
50 n° réf. 74926013

VS 65:n°réf. 74926014

0,RV 100:n°réf. 74926015

rogramme de livraison:
A2 x joints plats pour prises de pression

RV 2.ML, RVS 2.ML: n®réf. 74926010
RV 3.ML, RVS 3.ML: n°réf. 7492601]_

Programme de livraison:
A 1 x joint plat pour prise de pressi

B 3 x joints d’étanchéité pour b s filetés ! .

C 2 x joints toriques pour br nont et av l B 1 x joint torique pour couvercle du corps

D 3 x joints toriques pou ., Ludag C 3 xjoints toriques pour tube de guidage
(RVS uniguement) $ (RVS40-65)

VS

RV, RVS - Edition 02.18
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Accessoires

7.5 Régulation combinée ajustable / came
LKS 3.1

La came LKS 3.1 peut étre montée pour une régulation
combinée du rapport gaz/air ajustable.

<
P o
e S
LKS3.1: '& e

A Came et chariot dans le boftier

B Equerre de montage et levier du clapet d’ai \C
N° ref. 15600010 0

C FLEX: 0

Elément de raccord flexible (cab owden dans :e

tube en plastique)

Les longueurs suivantes so @ onibles :&0
400 mm: n°réf. 59101420
750 mm: n°réf. 59 s

980 mm: n°réf. 5910 0
2000 mm: n°réf. 59101500
Autres longueurs sur demande.

Toutes les vis pour le montage sont comprises dans la
livraison LKS 3.1.

RV, RVS - Edition 02.18
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8 Caractéristiques techniques

8.1 Environnement

Type de gaz : gaz naturel, gaz de ville, GPL (gazeux), bio-
gaz (0,1 % vol. H,S maxi.) et air. Le gaz doit étre propre
et sec dans toutes les conditions de température et
sans condensation.

Pression amont maxi. p;, max : 150 a 1000 mbar.
Température ambiante et du fluide :
-20a+60°C (-4 a +140 °F).

RV.V, RVS.V avec joint en Viton en option:
0a60°C(32a140°F).

Condensation non admise.

Une utilisation permanente dans la plage‘de tempé-
rature ambiante supérieure accélére l'usure des maté-
riaux élastomeres et réduit la durég de vie.
Température d’entreposage::

202 +40°C (-4 a +104 °F).

Ne pas stocker ou monterbappareil en plein-air.

8.2 Electricité

Tension secteur:
230V CA, -15/+10 %, 50/60 Hz,
120V CA, -15/+10 %0, 50/60 Hz.

Type de protection : IP 54 selon CEI 592.
Classe de protection: .

RV, RVS - Edition 02.18

RVS, commande magnétique
Electrovanne (sur RVS) avec clapet de vanne contraint
par ressort, fermée h0rs tension, classe A, groupe 1

selon EN 161.

Section de cablen2,5'mm? maxi.
Presse-étaupe.:

PG 13,5~ hofs RVS 232Mh=PG 11,

embase avec connecteur selon EN 175301-803.

Temps de fermeturens] s.
Durée de fonctionhiement: 100 %.

Raccordgment électrique:

La puissance électrique indiquée dans le tableau de
données reste la méme a la mise en marche et en
fonetionnement continu. Facteur de puissance de la
bobine:cosp=1.

RV, RVS, servomoteur

Section de cable: 1,5 mm? maxi.
Presse-étoupe:

RV, RVS:2 xM20,

RV..E, RVS.E: 3 xM20.

RV..E avec réglage de positionnement incorporé.
Les signaux suivants sont traités :

-0 a20mA,

-0al0V.
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Caractéristiques techniques

Résistance d’entrée:
O a20mA:50Q (résistance),
0al0V:150kQ (résistance d'entrée).

Temps de course pourOa 100 % a 50 Hz:
30set60s.

Les temps de course sont plus courts a 60 Hz qu’a
50 Hz avec un facteur de 0,83
Temps de course [s/90°]
50 Hz 60 Hz

RV..30,RVS..30 30 25
RV..60, RVS..60 60 50

Charge du contact des commutateurs a came:

Courant maxi
(charge résistive)

. Courant mini.
Tension (charge résistive)

24-230V,50/60 Hz 1mA
24V CC 1mA

Durée de vie typique des comm

Courant de commutation

ImA
22 mAD
100 mA
2A

DApplication de contacteur typique (230V, 50/60 Hz, 22 mA, cos ¢p = 0,3)

000000

RV, RVS - Edition 02.18

8.3 Mécanique

Corps : AlSi.
Joint de clapet: Pe

Prises de pressi
RV.ML, RVS..
RV..F, RVS.
Br|d rdeme

I\/IL t ge Rp selon ISO 7-1,
WF br on ISO 7005, PN 16.

m z‘a l’@ sorti.

p 1/8 des deux cotés,
4} des deux cotés.
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Caractéristiques techniques

8.4 Dimensions hors tout
8.4.1 RV..ML

S
S| (3 Dimensions hors tout ky Puissance
g H2 H3 Ha F* 120VCA 230VCA

DN mm mm mm m3/h  [VA/W]  [VA/W]
RV2/W Rp 1,Rp 11/2°
RV 2/X Rp 1, Rp 107/2ufy 96 , , : ,
RV2/Y 75 |Rpl,Rpl11/2 296 48 49 253 235 34 2 4.8 4.8 4,2
RV2/7 95 |[RpLl,Rp11/2 " 1000 @ 48 49 253 235 34 3,2 4.8 4.8 4,2
RV 2/A 115 |Rp1,Rpl11/2| 1000 96 48 49 253 235 34 4,3 4.8 4.8 4,2
RV2/B 13,8 |[Rp1,Rp11/2 | 1000 96 48 49 253 235 34 5,8 4.8 4.8 4,2
RV2/C 16,5 |Rp1,Rp11/2| 1000 96 48 49 253 235 34 77 4.8 4.8 4,2
RV2/D 23 |Rpl,Rpl1l1/2| 1000 96 48 49 253 235 34 12 4.8 4,8 4,2
RV 2/E 32 |Rpl,Rpl11/2 500 96 48 49 253 235 34 17 4.8 4.8 4,2
RV 3/G 32 |Rpll/2,Rp2| 1000 130 63 72 284 291 42 26 4.8 4.8 5.3
RV 3/H 40 |Rpl1l/2,Rp?2 500 130 63 12 284 291 42 34 4.8 4.8 53
RV 3/I 52 |Rpl11/2,Rp2 360 130 63 72 284 291 42 46 4,8 4.8 53
*Commander séparément la bride amont et aval
RV, RVS - Edition 02.18 24



Caractéristiques techniques

8.4.2RV..F

Dimensions hors tout Puissance

k
H1 H2 D2 k n "V 120vCcA 230VCA
mm mm mm m3/h [VA/W] [VA/W]

Raccordement py max.

RV 40/K 31 4 21 4.8 4,8 6,2
RV 40/L 42 255 150 110 | 4 34 4.8 4.8 6,2
RV50/K 30 ; 277 165 125 | 4 21 4.8 4,8 7.6
RV 50/L 38 50 ‘ 500 @ 280 277 165 125 | 4 34 4.8 48 1,6
RV 50/M 52 50 360 230 280 277 165 125 | 4 46 4.8 4.8 7,6
RV 65/L 38 65 500 290 291 300 185 145 | 4 34 4.8 4,8 9,6
RV65/M | 47 65 360 290 291 300 185 145 | 4 46 4.8 4.8 9,6
RV65/N 66 65 200 290 291 300 185 145 | 4 66 4.8 4.8 9,6
RV8O/M | 46 80 360 310 303 323 200 160 | 8 46 4.8 4.8 118
RV 80/N 60 80 200 310 303 323 200 160 | 8 66 4.8 4.8 118
RV 80/0 81 80 200 310 303 323 200 160 | 8 93 4.8 4.8 118
RV100/N| 58 100 200 350 322 367 200 180 | 8 66 4.8 48 15,8
RV100/0| 77 100 200 350 322 367 220 180 | 8 93 4.8 48 15,8
RV100/S | 90 100 150 350 322 367 220 180 | 8 | 110 4.8 48 15,8

RV, RVS - Edition 02.18 25



Caractéristiques techniques

8.4.3 RVS..ML

Dimensions hors tout Puissance

Raccordement  py max. ) H3 ky s e Poids
mm mm m3/h  [VA/W]  [VA/W]

RVS2/W | 5 |Rpl,Rpll/2| A000 96 48 49 277 259 34 0,8 41 47 53
RVS2/X | 6 |Rpl,Rpll/ 000 /| 96 ‘;“ 49 277 259 34 13 41 47 53
RVS2/Y | 75 |Rpl,Rp11/2 10,1000 96 48 49 277 259 34 2 41 47 53
RVS2/Z | 95 [Rp1,Rp I1/2° 1000 @48 49 277 259 34 32 41 47 53
RVS2/A | 11,5 |Rp1,Rp11/27), 1000 | ©:96 48 49 277 259 34 43 41 47 53
RVS2/B | 138 |Rp1,Rp11/2| 1000 “K 48 49 277 259 34 58 41 47 53
RVS2/C | 16,5 |Rp1,Rp11/2 500 96 48 49 277 259 34 (A 41 47 53
RVS2/D | 23 |Rpl,Rpll/2 360 96 48 49 277 259 34 12 41 471 53
RVS2/E | 32 |Rpl,Rpll/2 200 96 48 49 277 259 34 17 41 47 53
RVS3/G | 32 |Rpll/2,Rp?2 500 130 63 72 360 367 42 26 78 91 11
RVS3/H | 40 |Rpll/2,Rp2 360 130 63 72 360 367 42 34 78 91 11
RVS 3/ 52 |Rpl1/2,Rp2 200 130 63 72 360 367 42 46 78 91 11

*Commander séparément la bride amont et aval
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Caractéristiques techniques

8.4.4RVS..F

Fece |Ergmizno| 5, Dimensions hors tout ky Puissance
: H2 D2 120VCA 230VCA
mm mm mm m3/h  [VA/W] [VA/W]
RVS 40/K 4
RVS 40/L 4
RVS 50/K 4
RVS 50/L 4
RVS 50/M 52 50 200 230 356 353 165 125 4 46 78 91 125
RVS 65/L 38 65 360 290 367 376 185 145 4 34 78 91 14,5
RVS 65/M 47 65 200 290 367 376 185 145 4 46 78 91 14,5
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Convertir les unités

9 Convertir les unités 10 Cycles de maintenance
voir www.adlatus.org

Au moins 1 fois par an, pour le biogaz au moins 2 fois
par an.

En casde dirr& ébit, nettoyer le tamis !
O

&

%
On ‘)
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Réponse

Vous avez a présent la possibilité de nous faire part de vos critiques sur ces « Informations techniques (T1) » et de nous

communiquer votre opinion, afin que nous continuions a améliorer nos documents et a adapter ceux-ci a vos besoins.

Clarté

(O Information trouvée rapidement

(O Longuerecherche

(® Information non trouvée
Suggestions  dfgdfbdfb

(O Aucune information

Usage

[T Familiarisation avec les produits
[T Choix des produits

[ Etude de projet

[O' Recherche d'informations

Remarques

dfbdfb

Contact

Elster GmbH

Postfach 2809 - 49018 Osnabrlck
Strotheweg 1 - 49504 Lotte (Buren)

Allemagne

Tél. +495411214-0
Fax +49541 1214-370
hts.lotte@honeywell.com

www.kromschroeder.com

RV, RVS - Edition 02.18

Approche

(O Compréhensible

() Trop compliqué

(O Aucune information

Navigation

(O Jeme repére facilefent
(O Jemesuis « 6garéy
(O Aucune information

Nombre de pages
() Arop peu

), Suffisant

() Trop volumineux
(O Aucune information

Ma branche d’activité
(") Secteur technique
(O Secteur commercial
(O Aucune information

Vous trouverez les adresses actuelles de nos
représentations internationales sur Internet :
www.kromschroeder.de/Weltweit.20.0.htm(?&L=1

Sous réserve de modifications techniques
visant a améliorer nos produits.

Copyright © 2018 Elster GmbH

Tous droits réservés.

Honeywell

léc'?umder

03251500
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