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Instrucéd d = AY & Ler estas instrugdes atentamente antes
¢oes de operacao da montagem e operacao. Depois da montagem,
Servo motor IC 50 entregar as instrucées ao usuério. Este aparelho
devera ser instalado e colocado em funcionamen-
to segundo as disposicoes’ e normas vigentes.
Também podem ser conglltadas estas instrugoes
em www.docuthek.com

Legenda
e,1,2,3..=2aca0

> = indicacao
Garantia

N&o nesiresponsabilizamos por dano§ causados por
naeceumprimento, das instrugcdes e por utilizagao
nao.cenforme.

Notas de seguranca

NodManual, as informagbes relevantes para a segu-
ranca vao assinaladas'da seguinte maneira:
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Verificar a utilizacao

Utilizacao

Servo motor IC 50

E adequado para qualquer utilizagao que exija um
movimento giratério preciso e controlado entre 0° e
90°. Desligando a tensao, o servo motor permanece
na posicao em que se encontra.

A combinagéo constituida pelo servo motor IC 50
e pela valvula borboleta DKR serve para regular a
vazao de ar quente e gas de combustao em equi-
pamentos consumidores de ar e em tubulacdes do
gas de exaustao.

O funcionamento € garantido somente nos limites
indicados, ver pagina B_(Dados técnicos]. Qual-
quer outra utilizagao sera considerada nao conforme.
Informagdes sobre as valvulas borboleta DKR, ver
instrucoes de operacéo DKR |- www.docuthek
bom — Kromschréder — Products — 03 Valved

bnd butterfly valved.

Descricao do cadigo

Codigo Descricéo
IC 50 Servo motor para valvulas borboleta
Tempo de operaca

angulo de ajuste’[°]:

-03 3,7/90
-07 7,5

-15 15/90

-30 30/90

-60 «@ 60/90

Tensao da rede:

w 230 V'CA, 50/60 Hz

Q 120 \LCA, 50/60 Hz

H 24N/ CA, 50/60 Hz

Torgue™

45 Nm
20 Nm
30 Nm

E Controle,com sinal continuo
T Controle com sinal de trés pontos
R10, . Roteneiémetro de retorno

Combinacao de sérvo motor com valvula
borboleta

Tipo IDR + kit adaptador
IDR + kit adaptador com hastes

IDR..GD (DKR..D)
IDR + kit adaptador com hastes

! e chapa dissipadora de calor (DKR..D)
IDR + kit adaptador com hastes

IDR..GA (DKR..A)
IDR + kit adaptador com hastes

Jolisdelid e chapa dissipadora de calor (DKR..A)
IDR..AU IDR + kit adaptador para montagem
N axial (IC 50 por cima da tubulagao)
IDR + kit adaptador para montagem

IDR..AS  axial (IC 50 lateralmente em relagao a

tubulacao)

P2

Designacoes das pecas

Tampa de'€orpo

Tampa:

Indicagao,do angulo de rotagao,
Interruptor deslizante (S10/S12)
Interruptor de pulso (S11)

IC 50..E:

d Botées “min”/“max”

Interruptor DIP
B iED vermelho e azull

Tensao da rede, poténeia elétrica, tipo de protegao,
temperatyra @mbiente, torque e posigcao de monta-
gem, ver etiqueta de identificagao.

D:48018 Osnabrtick, Germany
waww kromschroeder.com

! CUIDADO

Favor observar as seguintes recomendagoes para
que o servo motor nao seja danificado:

Nao guardar ou montar o equipamento ao ar
livre.

Se o aparelho cair, 0 mesmo podera sofrer
danos permanentes. Em este caso trocar o
aparelho completo bem como os seus médulos
acessorios antes da utilizagao.

Posicao de montagem: vertical ou horizontal,
nao de cabeca para baixo.
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http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203120
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203120
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=2&folder=203120

> Para a montagem do servo motor com valvula [A7 Desligar o sistema do fornecimento elétrico.

borboleta e kits adaptadores e para a instalacao 21 Bloguear a entrada de gés.
em uma tubulagdo, ver instrugbes de opera- > Antes de abrir o aparelho, o montador deveria
cao DKR. assegurar-se que esta sem carga elétrica.

> N&o isolar o servo motor com isolamento tér-

mico!

Instalacao elétrica

A AVISO

Choque elétrico pode ser fatal!

— Antes de trabalhar em equipamentos conduto-
res de eletricidade, desconectar os condutores
da fonte de alimentacao!

— Deve ser possivel interromper a alimentagéo do
servo motor. Prever a instalacao de dispositivo
seccionador bipolar.

> Utilizar cabos resistentes a temperatura (> 90°C).
> Instalar os cabos de alimentacéo e de sinal se-
parados uns dos outros. '
> Instalar os cabos longe de cabos de alta ten
de outros aparelhos. ‘ ' *
> Assegurar que os cabos de sinal es ins
lados de acordo com as normas .
> Condutores ndo conectados (fios de re )
devem ficar isolados em s trevades.
> Usar cabos com terminai \

>  Secao dos condutores: . 2,5 mmz2,
ou varios servo

> Em operagao paral
te com

éri% ara nao ul-
[ er pagina |

, pagina
, pagina
, pagina

a 60 Hz reduzem-se a
m fator de O cao a 50 Hz.

> Com ajud trés’ interruptores adicionais
ajustavei scalonamento e livres de po-
tencial (| S1, S2 e S5) podem ser ativa-
dos aparelhos externos ou ajustadas posicoes
intermediarias.

> Podem ser ajustados os sinais de entrada para
0 servo motor com ajuda dos interruptores DIP.
As posicoes dos interruptores DIP ndo indicadas
podem ser selecionadas livremente, ver diagra-

ma de conexdes na pagina p (IC 50..E].




IC 50

7" Ajustar o interrupter S10 & posigdo de operag Qﬁrmagéo
automatica. > Um potencidmetro de retorno oferece a pos-

> Tensdojaa 0s terminais 3 e 4. sibilidade de verificar a posicao momentanea

Controle ¢ do servo motor.

> O potencidmetro devera ser utilizado como
divisor de tensdo. A mudanca na posicao do
potenciémetro (que corresponde a posi¢ao do
servo motor) pode ser medida como uma di-
ferenca de tensao entre os terminais U. e Up.

> QOutros tipos de circuitos de comutagéo podem
levar a resultados de medigéo nao precisos, de
curta estabilidade ou nao reproduziveis e afetam
a durabilidade do potenciémetro de retorno.

> O range disponivel depende do ajuste dos ca-
mes comutadores S3 e S4.

100 %

50 %

0° 90°
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IC 50..E
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7 Ajustar o interruptorS10@posicao de gperacao

automaética.

> Tensao ja aplicada nos terminais3 e 4.
Controle com sinal de trés pontos

>

>

>

Sem‘tensao no terminal 5:'¢ontrole com sinal
de trés pontos.

Os tefminais 3 e 4 t&n deestar continuamente
sob tensao.

A carga minima(EECHADO) e a carga maxima
(ABERTO)sa0 controladas através dos termi-
nais 1 e,

Controle com sinal de dois pontos
8 Conectar uma ponte nos terminais 1 e 3.

PE
112345 6 7
IC 50E = [s]lo][eo]s]e ols
—Ins
L1

9 Ajustar os interruptores DIP no controle com

>

sinal de dois pontos.

Com tenséo no terminal 5, o servo motor se abre.
Sem tensdo no terminal 5, o servo motor se
fecha.

Os terminais 17 e 18 para controle com sinal
continuo ndo sdo necessarios para o controle
com sinal de dois pontos.

Troca da direcao de
rotacéo

K cw = no sentido horario,
=} ccw = no sentido
12345678  anti-horario.
-

Controle com sinal continuo

> Tensao no terminal 5: controle com sinal continuo.

> O servo motor reage a especificacdo do valor
nominal (O (4) — 20 mA, 0 — 10 V) através dos
terminais 17 e 18.

> O sinal continuo corresponde ao angulo de ajus-
te a ser alcangado (p.ex., a 0 — 20 mA, 10 mA
corresponde a um posicao do disco da valvula
borboleta nos 45°).

Confirmacao

> Terminais 19 e 20: o IC 50..E oferece através
do sinal continuo de saida de 4 — 20 mA a pos-
sibilidade de verificar a posicdo momentanea
do servo motor. @

Sinal de entrada

> A histerese da regulacao da posicao pode ser
ajustada com ajuda de um potencidmetro para
suprimir oscilagdes ou perturbagdes no sinal
de entrada.

> Girando o potencidmetro no sentido horario, a
histerese aumenta de forma correspondente.

—
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Comissionamento

> Com o came comutador S3 € ajustado o angu-
lo de abertura maxima e com S4 € ajustado o
angulo de abertura minima da valvula borboleta.
Os cames comutadores S1/S2/S5 podem ser
ajustados conforme opgao.

A\ AVISO

Perigo de choque elétrico devido a contato com
componentes e condutores de corrente elétrica.

Ajuste facilitado da operacao manual

> Posigcdes no ambito da carga minima podem
ser ajustadas precisamente.

Ajustar o interruptor deslizante S10 a posicao
de operacdo manual. O LED azul acende.

1

% 4
2 No servo motor tem de haver permanentemerite
tenséo, para que a véalvula borboleta possa abrir.
3 Pressionar o interruptor de pulso S11 para cima.
02290° S
N
> A valvula borboleta abre-se.
4 Pressionar o intefruptor de pulse'S11 paradaixo.
>

A valvula barboleta fecha-se.

! >

cw:
S3 = angulo minimo, S4 = angulo maximo.

> Descrito vai o ajuste de fabrica ccw.

Ajuste do angulo maximo de abertura

utilizando o came comutador S3 (ccw)

> Ajustar S3 somente entre 40° e 90°.

> A confirmagao ocorre no terminal 15.

> S3 somente é acessivel com a valvula aberta.
1 Posicionar o servo motor no angulo de abertura

maximo.

P-6

3 Ajustar o ponto de comutagao do came S3 com
a chave de fenda.

CoW:

No sentido anti-horario = angulo deaberturamenor.
No sentido horério = angulo de abertdra maior.
CcwW:

No sentido anti-harério = angulode abertura maior.
No sentido horéario =@ngulo de"abertura menor.

>

]\ -
|
r?
|§ | ) 1
A 4
! CUIDADO N
chave de fen da acgéo dos cames.

Ajuste do angulominimo de abertura

utilizand6,ofcame €éomutador S4 (ccw)

> Ajustar 84 somente entre 0° e 30°.

> A.confirmagao ocorre no terminal 16.

4, Posicionar o servo motor no angulo de abertura

minifmo.

T5llAjustar o ponto de comutagdo do came S4 com
a chave de fenda.

Ajuste dos cames comutadores S$1/S2/S5
6 Ajustar o ponto de comutagao dos cames S1/
S2/S5 com a chave de fenda.
> E possivel o ajuste dentro da gama rotativa com-
pleta (0 — 90°) do servo motor.

IC 50..E, controle com sinal continuo: adaptar

o sinal de entrada ao angulo de ajuste

> Sinal maximo de entrada 2 angulo maximo,
sinal minimo de entrada 2 angulo minimo.

> O IC 50..E encontra-se no modo de operagéo
manual, o LED azul brilha.

Calibracao automatica

> O angulo de abertura minimo e maximo corres-
ponde na calibragéo automatica ao ajuste dos
cames comutadores S3 e S4.

Pressionar os botdes “min” e “max” simultanea-
mente por aprox. 3 segundos até que os LED
vermelho (R) e azul (B) pisquem.

i



>

A calibragao esta concluida, quando o LED azul
fica permanentemente aceso e o LED vermelho
apaga.

Calibragao manual

>

O angulo minimo e maximo de abertura pode
ficar dentro de um ambito qualquer dos cames
comutadores S3 e S4 ajustados.

Mover a valvula borboleta até a posigao min. de-
sejada pressionando o interruptor de pulso S11.
Pressionar o botéao “min” (por aprox. 3 segundos)
até que o LED azul se apague brevemente (por
aprox. 0,5 segundos).

Mover a valvula borboleta até a posicao max. de-
sejada pressionando o interruptor de pulso S11.
Pressionar o botao “max” (por aprox. 3 segun-
dos) até que o LED azul se apague brevemente
(por aprox. 0,5 segundos).

Inversao da curva carateristica

>

O valor mA para a carga minima deve ser maior
do que o valor mA para a carga maxima.
Pressionar o botdo “min” ou “max” até qug o
LED vermelho se acenda brevemente (por.aprox.
0,5 segundos) e manter pressionada{por ou=
tros 3 segundos até que o LED azul se @pague
brevemente (por aprox. 0,5 segundos).

Troca da dire¢ao de rotacao

IC 50

>

A diregao de rotacéo e definida éom o interruptor

deslizante S12°
$12 W o

m

> Cwi(marcacao azul natampa) = valvula abre no
sentido horario,
ecw (marcagag branca) = valvula abre no sentido
anti-horarioy
IC 50..E
> Adirecéo derotacao é definida com o interruptor
DIP 7 e o interruptor deslizante S12.
Si2
0° > 90° cow I‘:l
000000 fom
12345678 O oom
IC 50, IC 50..E

> Para a troca da direcéo de rotacéo, estes dois

interruptores tém de encontrar-se na mesma
posigao: cw (marcagao azul na tampa) ou ccw
(marcacao branca).

P-7

> Trocando a direcdo de rotagao ccw/cw, se altera

o funcionamento dos cames comutadores S3/
S4, ver pagina p_(Comissionamento).

Acessorios

Fixador de parede

O fixador de parede € necessario, quando o servo
motor deve ser montado emfuma parede.

Caodigo de pedido: 74924791

\4

Manutencao

Os servo motores 1C60 desgastam-se pouco e ne-

Kits adaptadores para mentagem na valvula
barboleta DKR, ver as instrugdes de operacéo
da valvula borboletarDKRy

cessitam (@e_pouca manutengao. Recomendamos
um teste funcional uma vez por ano.

Ajuda durante as falhas

\ AVISO

Para evitar danos em pessoas e no aparelho, ob-
servar o seguinte:

Choqgue elétrico pode ser fatall Antes de traba-
lhar em equipamentos condutores de eletrici-
dade, desconectar os condutores da fonte de
alimentacao!

Nunca remover a placa de circuito impresso!
Consertos inadequados e conexdes elétricas
incorretas poderao abrir a valvula borboleta e
ocasionar danos!

Falha
Causa
Solucao

O disco da valvula borboleta nao se move.
O servo motor encontra-se no modo de opera-
¢ao manual (IC 50..E: o LED azul brilha).
Ajustar o interruptor deslizante S10 a posi¢cao
de operagao automatica.

N&o ha tensdo no terminal 5.

Verificar a tensdo no terminal 5.

Enrolamento do motor ou sistema eletrénico com
defeito devido a temperatura ambiente muito alta
e/ou tensao operacional muito alta.

Observar a temperatura ambiente e/ou a tensao
operacional, ver etiqueta de identificacéo ou pa-
gina B (Dados técnicos].

e



[’ Ajuste errado dos pontos de comutagdo dos
cames. S4 esta ajustado para um angulo maior
que S3 (IC 50..E: o LED vermelho brilha, o LED
azul pisca 1x em caso de calibragao automatica).

['&1 Ajustar os pontos de comutagao, ver pagi-
na B_(Comissionamento)]. IC 50..E: calibrar
finalmente.

1 Falha elétrical

['&7 Verificar a distancia minima dos cabos de ignigéo.

IC 50..E

[0 A posigéo dos interruptores DIP esté incorreta.

['87 Ajustar o sinal de entrada correto utilzando os
interruptores DIP.

[’ O range de ajuste ajustado durante a calibracéo
manual € muito pequeno. O LED vermelho pis-
ca 3x.

['&1 Aumentar o range de ajuste com ajuda dos
botdes “min” e “max”, ver pagina
Eionamento]

17 O sinal de entrada de 4 — 20 mA do servo motor
€ inferior a 3 mA. O LED vermelho pisca 1x.

[/ Verificar o sinal de entrada, reparar a ruptura dos
cabos.

27 0 disco davalvula borboleta move-se co
tantemente.

1 IC 50..E: o sinal de corrente oscil
melho pisca 2x.

|81 Verificar o circuito de regula
possivel.

['&1 Aumentar a histerese ut
ver pagina p

11 IC 50: o sinal de

fabricante para

S+

Dados técnicos

Tensao da rede:

24V CA, -15/+10 %, 50/60 Hz,
120V CA, -15/+10 %, 50/60 Hz,
230V CA, -15/+10 %, 50/60 Hz.

IC 50-03
IC 50-07
IC 50-15
IC 50-30
IC 50-60

até 2,5 mm2.
e 0° e 90°.

1.000.000

1.000.000
100.000
licacdo de contatores (230 V, 50/60 Hz,

,cos @ =0,3)

de protecao: IP 65.

Classe de protecao: I.

Ciclo de operagao: 100 %.

Conexao elétrica:

Entrada de cabos: 3 x prensas cabo de plasti-
co M20.

Temperatura ambiente:

-20 até +60°C, nao € permitida condensacao.
Temperatura de armazenamento: -20 até +40°C.
Sinal de trés pontos nos terminais 1 € 2:
duragao minima do pulso: 100 ms,

intervalo minimo entre 2 pulsos: 100 ms.

IC 50

Consumo de energia:

16 VA a 60 Hz, 13 VA a 50 Hz.

Valor de resisténcia do potenciémetro de retorno:
1 kQ, no max. 1 W, corrente max. da escova de
contato: 0,1 mA.




IC 50..E , - Certificacio
Consumo de energia: terminais 1,2 e 5: 16 VA a

60 Hz, 13 VA a 50 Hz, Declaracao de conformidade
terminal 3: 19 VA a 60 Hz, 16 VA a 50 Hz,

no total ndo ultrapassando: 19 VA a 60 Hz, 16 VA c €

a 50 Hz.

Saida de confirmagao: isolada galvanicamente,
impedancia no max. 500 Q.

A saida é sempre ativa quando ha tensdo da rede
no terminal 3.

N&s, como fabricantes, declaramos que o produto
IC 50 cumpre com os requisitos das diretrizes e
normas em referéncia.

: ) Diretrizes:

Entrada: isolada galvanicamente, _ 2014/35/EU
4 (0) - 20 mA: impedancia comutavel entre 50 Q _  2014/30/EU
e2500Q, Normas:
0 - 10 V: resisténcia de entrada de 100 kQ. —_  ENGO7

- A producao e o sistema de certificacéo
Logistica de qualidade c conforme a D O 9001.
Transporte
Proteger o aparelho contra forcas externas (gol- : conformidad@e da (D, GB) - ver
pes, choques, vibragdes). Ao receber o produto, ’

por favor verificar se chegaram todas as pecas, - 9
pagina P_(Designacdes das pecas]. Comuni . i -
imediatamente eventuais danos de transporfe. iao Aduaneira Euroasiatica
Armazenamento

Guardar o produto em local seco e protegid tr:

a sujeira.

a
Temperatura de armazena Y gina E u 50 esta conforme as normas técnicas

[Dados técnicos]. U Aduaneira Euroasiatica.

Tempo de armazename

ormas locai



http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=en&selclass=20&folder=203110

Contato

Honeywell
1A

Assisténcia técnica pode ser consultada na sucursal/

representacao da sua localidade. O endereco pode Elster GmbH
ser retirado da internet ou na Elster GmbH. Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel. +49 541 1214-0
Reservamo-nos os direitos de introduzir modifica- Fax +49 541 1214-370
¢oes devidas ao progresso técnico. hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.com
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