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Betriebsanleitung
Stellantrieb IC 50
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Lesen und aufbewahren

O
AY -ﬂ Diese Anleitung vor Montage und Betrieb
sorgfaltig durchlesen. Nach der Montage die Anlei-
tung an den Betreiber weitergeben. Dieses Gerat
muss nach den geltenden Vorschriften und Normen
installiert und in Betrieb genammen werden. Diese
Anleitung finden Sie auch ufiter walw.docuthek.com.
Zeichenerkldrung
e, 1,2,3.. =Arbeitsschritt
> ="Hinweis
Haftung
Fur Schaden ‘aufgrunésNichtbeachtung der Anlei-
tung undsnicht bestimmungsgemaBer Verwendung
Ubgfrehmenwir keine Haftung.
Sicherheitshinweise
Sicherhegitsfelevante Informationen sind in der Anlei-
tup@ wie folgt gekennzeichnet:

GEFAH

%eist auf lel

Aw JNG

\% liche Lebens- oder Verletzungsge-
yanrhin.

\a

”MvORSICHT

"Mche Situationen hin.

eist auf mogliche Sachschaden hin.

Alle Arbeiten durfen nur von einer qualifizierten Gas-
Fachkraft ausgefihrt werden. Elektroarbeiten nur von
einer qualifizierten Elektro-Fachkraft.

Umbau, Ersatzteile
Jegliche technische Veranderung ist untersagt. Nur
Original-Ersatzteile verwenden.

Anderungen zur Edition 02.16

Folgende Kapitel sind gedndert:
— Einbauen

—  Verdrahten

— In Betrieb nehmen

— Technische Daten

—  Zertifizierung




Verwendung priifen

@ Verwendungszweck

Stellantrieb IC 50

Erist fUr jeden Anwendungsfall geeignet, der eine ex-
akte und geregelte Drehbewegung zwischen 0° und

90° erfordert. Nimmt man die Spannung weg, bleibt
der Stellantrieb in der momentanen Position stehen.
Die Kombination aus Stellantrieb IC 50 und Drossel-
klappe DKR dient zur Mengeneinstellung von Warm-
luft und Rauchgas an Luftverbrauchseinrichtungen

und Abgasleitungen.

Die Funktion ist nur innerhalb der angegebenen

Grenzen gewahrleistet, siehe Seite

Daten]. Jede anderweitige Verwendung gilt als nicht

bestimmungsgemas.

Informationen zu Drosselklappen DKR, siehe Be-
trisbsanleitung DKR |- www.docuthek.com — Krom
bchréder — Produkte — 03 Ventile und Klapper].

Typenschliissel

Code Beschreibung
IC 50 Stellantrieb fur Drosselklappen
Laufzeit [s]/Stellwinkel [
-03 3,%
-07 7,5/90
-15 15/9
o
-60 60/90
Netzspannung:
w 280 V=, 60/60 Hz
Q 120\/~, 50760 Hz
H 24'\/~, 50/60 Hz
ehmoment;
3 N
7
15
20
30 A A\ 380 Nm
E Stetige Ansteuerung
T Drei-Punkt-SehrittsAnsteuerung
R10 0, Rickmeldlepotenziometer

Kombination Stellantriéb mit\Drosselklappe

TP ~ @)\ DR + Anbaugarnitur

IDR“®Anbaugarnitur mit Gestange

IDR..GD (DKR..D)
IDR + Anbaugarnitur mit Gestange

12z (Elel und Warmeableitblech (DKR..D)
IDR + Anbaugarnitur mit Gestange

IDR..GA (DKR..A)
IDR + Anbaugarnitur mit Gestange

liime s\ und Warmeableitblech (DKR..A)
IDR..AU IDR + Anbaugarnitur fur axialen An-
N bau (IC 50 Ube.r der“RohlrIeitung)
IDR..AS IDR + Anbaugarnitur fir axialen An-

bau (IC 50 seitlich zur Rohrleitung)

Teilebezeichnungen

il Gehausedéckel

7 Abdeckung

& Drehwinkelanzeige

% Schiebesehalter (S10/S12)
8_Kipptastér (S11)

IC 50..E:

& min-/max-Tasten
DIP=Schalter

& wrote und blaue LED

Netzspannung, elekirisehe Leistung, Schutzart, Um-
gebungstempératursDrenmoment und Einbaulage,
siehe Typenschild.

D:48018 Osnabriick, Germany krol
waww kromschroeder.com schroder
» Ic

! VORSICHT

Damit der Stellantrieb keinen Schaden nimmt, Fol-

gendes beachten:

— Das Gerat nicht im Freien lagern oder einbauen.

— Das Fallenlassen des Gerates kann zu einer
dauerhaften Beschadigung des Gerates fihren.
In dem Fall das gesamte Gerat und zugehdrige
Module vor Gebrauch ersetzen.

> Einbaulage: senkrecht oder waagerecht, nicht
Uber Kopf.

b



http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=2&folder=203120
http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=2&folder=203120

> Fur die Montage von Stellantrieb mit Drossel- 47 Anlage spannungsfrei schalten.

klappe und Anbaugarnituren und den Einbau in 2 Gaszufuh__r absperren.
eine Rohrleitung, siehe Betriebsanleitung DKR. > Vor dem Offnen des Gerates sollte sich der Mon-
> Stellantrieb nicht mit Warmedammung isolieren! teur selbst entladen.

Verdrahten

/\ WARNUNG

Lebensgefahr durch Stromschlag!

— Vor Arbeiten an stromfUhrenden Teilen elektri-
sche Leitungen spannungsfrei schalten!

—  Der Stellantrieb muss spannungsfrei geschaltet
werden kénnen. Zweipolige Trennvorrichtung
vorsehen.

> Temperaturbestandige Leitungen (= 90 °C) ver-
wenden.

> Versorgungs- und Signalleitungen getrennt ver-
legen.

> Leitungen weit entfernt von Hochspannungslei- ' : o

-Ansteuer
I-Punkt-Sc

tt
1t

tungen anderer Gerate verlegen.
> Auf EMV-gerechte Verlegung der Signalleitun

achten. ‘ ' *
> Nicht angeschlossene Leiter (Res de
muUssen am Ende isoliert sein.
> Leitungen mit Aderendhtlsen verwenden.

Leitungsquerschnitt: max. mQ.’
>  Bei Parallelbetrieb von z ehreren Stell- \

antrieben ist die elektri tkopplung der
Drei-Punkt-Schritt- (Klemme 1 und

2) unbedlngt m hIerstrbm(@
i i iS.

\Y%

ocken S1 S2 und S5)
angesteuert oder Zwi-
efragt werden.

er kdnnen die Eingangssigna-

eingezeichnete DIP-Schalterpositionen sind
frei wahlbar, siehe Anschlussplan Seite |
IC 50..E].



IC 50

annungspotenzi

trieben werden.
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>

>

Okaeldung

Ein RUckmeldepotenziometer bietet die Mog-
lichkeit, die augenblickliche Position des Stell-
antriebes zu kontrollieren.

Das Potenziometer muss als Spannungsteiler
ausgewertet werden. Zwischen U_ und Uy, kann
die Positionsveranderung des Potenziometer-
schleifers (entspricht der Stellung des Antriebes)
als veranderliche Spannung gemessen werden.
Andere Schaltungen fuhren zu ungenauen und
nicht langzeitstabilen oder reproduzierbaren
Messergebnissen und beeintrachtigen die Le-
bensdauer des Riickmeldepotenziometers.

Der verfligbare Bereich hangt von der Einstellung
der Schaltnocken S3 und S4 ab.

100 %

50 %

0° 90°



IC 50..E

4-20mA

ON

Wahl des Eingangssignals @

NERROOOOO
0-20mA

nia*ERNNN

0-10V

RO

12345678

50Q
NP

250 Q

° ON d romeingangs

11619201 - [EEal
IN OUT " 8 Verhalten bei Leitungs-
< bruch (4- :
<
S24E Kiapp
S i
o o

O000BEUOE. Antrieb stoppt
DSDDUDD 2-Punkt-Schritt-
Y 5678 Ansteuerung

7 Schalter 310 auf Automatikbetrieb stellén:
> Spanndng an Klemme 3 und 4 liégt an.

Drei-Punkt-Schritt-Ansteuerung

> Ohne Spannung an Klemme 53 Drei-Punkt-
Schritt=Ansteuerung.

> \An Klemme 3 und 4 muss kontinuierlich Span-
nung@nliegen.

&), Die Kleinlast (ZU)and\GroBlast (AUF) werden

tiber die Klemmen 1 und 2 angesteuert.

Zwei-Punkt-Schritt-Ansteuerung
18 Briicke2wischen Klemme 1 und 3 anschlieBen.

PE
2
IC 50E i S

1 3 45 6 7
ols[e]s]e] [o]s
—IN3
L1

9 | Die DIP-Schalter auf 2-Punkt-Schritt-Steuerung

einstellen.

Mit Spannung an Klemme 5 fahrt der Antrieb auf.

Ohne Spannung an Klemme 5 fahrt der Antrieb

zu.

> Die Klemmen 17 und 18 flr die stetige Ansteu-
erung werden bei einer 2-Punkt-Steuerung nicht
bendtigt.

>
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Wechsel Drehrichtung
cw = im Uhrzeigersinn,
ccw = gegen Uhrzeiger-
sinn.

12345678

Stetige Ansteuerung

> Spannung an Klemme 5: stetige Ansteuerung.

> Der Stellantrieb reagiert auf die Sollwertvorgabe
(0 (4) —20 mA, 0 — 10 V) Uber die Klemmen 17
und 18.

> Das stetige Signal entspricht dem anzufahrenden

Stellwinkel (z. B. bei 0 — 20 mA entsprechen
10 mA 45°-Klappenstellung).

Riickmeldung

>  Klemme 19 und 20: Uber das stetige Aus-
gangssignal 4 — 20 mA bietet der IC 50..E die
Mdéglichkeit, die augenblickliche Position des
Stellantriebes zu kontrollieren.

Eingangssignal

>  Die Hysterese der Positionsregelung ist Gber ein

Potenziometer einstellbar, um Schwankungen

oder Stérungen am Eingangssignal zu unter-

drlcken.

Durch Drehen des Potenziometers im Uhrzei-

gersinn wird die Hysterese entsprechend erhoht.

G
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In Betrieb nehmen

> Mit der Schaltnocke S3 wird der maximale
Offnungswinkel — mit S4 wird der minimale Off-
nungswinkel der Klappe eingestellt.

> Die Schaltnocken S1/52/S5 kdnnen wahlweise

eingestellt werden.

/\ WARNUNG
Gefahr durch Stromschlag durch stromfihrende
Bauteile und Leitungen.

Handbetrieb erleichtert die Einstellung
> Positionen im Kleinlastbereich kdnnen genau
justiert werden.
1 Den Schiebeschalter S10 auf Handbetrieb um-
schalten. Die blaue LED leuchtet.

y
Am Stellantrieb muss kontinuierlich Spannuhg
anliegen, damit die Klappe auffahren kann.
Kipptaster S11 nach oben drlicken.

Die Klappe fahrt auf.
Kipptaster S11dhach unten drticken.
Die Klappe fahrt zu.

cw:
S3 = minimaler Winkel, S4 = maximaler Winkel.
> Beschrieben ist die werkseitige Einstellung ccw.
Maximalen Offnungswinkel an Schaltnocke
S3 einstellen (ccw)
> S3 nur zwischen 40° und 90° einstellen.
> Ruckmeldung erfolgt an Klemme 15.
> S8 ist nur bei gedfineter Klappe zugéanglich.

1 Stellantrieb in maximalen Offnungswinkel fahren.

D-6

3 Mit dem Schraubendreher den Schaltpunkt der
Nocke S3 einstellen.

CoW:

Gegen Uhrzeigersinn = kleinerer Offnungswinkel.
Im Uhrzeigersinn = gréBerer Offnungswinkel.
CcwW:

Gegen Uhrzeigersinn = gréBerer Offnungswinkel.
Im Uhrzeigersinn = Kleinerer Offnungswinkel.

>

! VORS

Vor dem
bendreh

T
er'Schalthocken

iehen. P

Minimalen Offaungswinkel an Schaltnocke S4

einstellen (ccw)

>S4 nur zwischen 0° und 302,einstellen.

B> Ruckmeldung erfolgt an Klemme 16.

W4 Siéllantrieb in minimalem©ffinungswinkel fahren.

5 Mit dem SchraliBendreher den Schaltpunkt der

Nocke S4 einstellén.

Schaltnocken §1/S2/S5 einstellen
6 Mit.dem Sehraubendreher den Schaltpunkt der
Schaltnecken S1/52/S5 einstellen.
> € Die Einstellung ist Uber den gesamten Drehbe-
reich (O — 90°) des Stellantriebes moglich.

rau-
ieder

IC 50..E, stetige Ansteuerung: Eingangssignal

an Stellwinkel anpassen

> Maximales Eingangssignal 2 maximaler Winkel,
minimales Eingangssignal 2 minimaler Winkel.

> Der IC 50..E ist im Handbetrieb, die blaue LED
leuchtet.

Automatische Kalibrierung
> Der minimale und maximale Offnungswinkel
entspricht bei der automatischen Kalibrierung
der Einstellung der Schaltnocken S3 und S4.
1 Die min- und max-Tasten gleichzeitig ca. 3 s drU-
cken, bis die rote (R) und blaue (B) LED blinken.

min
Die Kalibrierung ist abgeschlossen, wenn die
blaue LED stetig leuchtet und die rote LED er-
lischt.



Manuelle Kalibrierung

>

4

Der minimale und maximale Offnungswinkel kann
in einem beliebigen Bereich der eingestellten
Schaltnocken S3 und S4 liegen.

Uber den Kipptaster S11 die Klappe bis zur ge-
wunschten Min-Position fahren lassen.

Die min-Taste drlicken (ca. 3 s), bis die blaue
LED kurz (ca. 0,5 s) erlischt.

Uber den Kipptaster S11 die Klappe bis zur ge-
wilnschten Max-Position fahren lassen.

Die max-Taste drlicken (ca. 3 s), bis die blaue
LED kurz (ca. 0,5 s) erlischt.

Kennlinienumkehr

>

1

Der mA-Wert fur die Kleinlast soll gréBer als der
mA-Wert fUr die GroBlast sein.

Die min- oder max-Taste drlicken, bis die rote
LED kurz (ca. 0,5 s) leuchtet und weiter fur 3 s
gedriickt halten, bis die blaue LED kurz (ca. 0,5 s)
erlischt.

Wechsel Drehrichtung
IC 50

>

Uber den Schiebeschalter S12 ist dié Drehrich-
tung definiert.

S12

> cw (blaueMarkierung auf dem Deckel) #Klappe
offnetdn Uhrzeigersinn,
cewi(weiBeMarkierung) = Klappé Offhet gegen
demUhrzeigersinn.
1€ 50..E
> \Uber den DIP-Schalter7 undiden Schiebeschal-
terS12'ist die Drehrichtungdefiniert.
Si2
4 0° = 90° C¢
NN i {
1 2084 616 e
IC 50, IC 50..E
> Beim Wechsel der Drehrichtung mussen diese
beiden Schalter gleich betétigt sein: cw (blaue
Markierung auf dem Deckel) oder ccw (weiBe
Markierung).
> Bei Drehrichtungswechsel ccw/cw andert sich

die Funktion der Schalthocken S3/S4, siehe
Seite p_(In Betrieb nehmen].

D-7

Wandbefestigung

Die Wandbefestigung wird bendtigt, wenn der Stell—@
antrieb an eine Wand montiert werden soll.
Bestellnummer: 74924791

1

Wartung

Anbaugarnituren zur Mentage an die Drossel-

klappe DKR, sieheyBetriebsanleitung Drossel-
klappe DKR.

Die Stellantriebe IC 50 sind,verschleil- und wartungs-
arm. Empfohlen wird ein Funktionstest 1 x pro Jahr.

Hilfe bei Stérung

A w@ﬁe
n Mensch und Gerat zu vermeiden,

\J

beachten:

nsgefahr durch Stromschlag! Vor Arbeiten
stromflihrenden Teilen elektrische Leitungen
spannungsfrei schalten!
Leiterplatte niemals demontieren!
UnsachgemaBe Reparaturen und falsche elek-
trische Anschlisse kénnen die Drosselklappe
offnen und zu Zerstérungen fuhren!

Stérung
Ursache
Abhilfe

Das Klappenblatt bewegt sich nicht?

Der Stellantrieb befindet sich im Handbetrieb
(IC 50..E: blaue LED leuchtet).

Schiebeschalter S10 auf Automatik stellen.
Keine Spannung an Klemme 5.

Spannung an Klemme 5 Uberprifen.
Motorwicklung oder Elektronik aufgrund zu ho-
her Umgebungstemperatur und/oder zu hoher
Betriebsspannung defekt.
Umgebungstemperatur und/oder Betriebsspan-
nung beachten, siehe Typenschild oder Seite
B (Technische Daten].

Schaltpunkte der Nocken falsch eingestellt. S4
ist auf einen gréBeren Winkel als S3 eingestellt
(IC 50..E: rote LED leuchtet, die blaue LED blinkt
1x, wenn automatisch kalibriert worden ist).
Schaltpunkte anpassen, siehe Seite @
Betrieb nehmen]. IC 50..E: anschlieBend kalib-
rieren.

Elektrischer Fehler!



['&1 Mindestabstand zu den Ziindleitungen berlick-
sichtigen.

IC 50..E

['I7 DIP-Schalterposition ist falsch.

['®7 Richtiges Eingangssignal (iber die DIP-Schalter
einstellen.

' Der Stellbereich ist beim manuellen Kalibrieren
zu klein eingestellt. Die rote LED blinkt 3x.

[/ Stellbereich Uber min- und max-Tasten vergrd-
Bern, siehe Seite p (In Betrieb nehmen.

1 Das Eingangssignal am 4 — 20 mA Sollwertein-
gang ist < 3 mA. Die rote LED blinkt 1x.

[’ Eingangssignal priifen, Leitungsbruch beseitigen.

2! Klappenblatt ist stindig in Bewegung?

' IC 50..E: Stromsignal schwankt. Die rote LED
blinkt 2x.

[®7 Regelkreis tiberpriifen, wenn maglich dampfen.

['& Hysterese (iber das Potenziometer erhéhen,
siehe Seite b (Eingangssianal].

['17 I1C 50: 3-Punkt-Schritt-Signal schwankt.

['&1 3-Punkt-Schritt-Regler tberpriifen/einstellen.

[21 Lasst sich der Fehler mit den hier besc
benen MaBnahmen nicht beseitigen?
11 IC 50..E: interner Fehler. Die rote LED leuchtet,
die blaue LED blinkt 2x. @

['®" Geréat ausbauen und zum Ube an den

Hersteller schicken.

Technische Daten

Netzspannung:

24 \/~, -15/+10 %, 50/60 Hz,
120 V~, -15/+10 %, 50/60 Hz,
230 V~, -15/+10 %, 50/60 Hz.

IC 50-08
IC 50-07
IC 50-15
IC 50-30
IC 50-60

Drehwinkel: 0 — 90°
Haltemoment = Dreh

' .000.000
100.000 -
chutzanwendung (230 V, 50/60 Hz,

wcos »=0,3)
@Atzart IP 65.
utzklasse: .

Leitungseinflhrungen: 3 x M20-Kunststoffver-

o Einschaltdauer: 100 %.
Elektrischer Anschluss:

schraubungen.

Umgebungstemperatur:

-20 bis +60 °C, keine Betauung zulassig.
Lagertemperatur: -20 bis +40 °C.
3-Punkt-Schritt-Signal an Klemme 1 und 2:
minimale Impulslange: 100 ms,

minimale Pause zwischen 2 Impulsen: 100 ms.

IC 50

Leistungsaufnahme:

16 VA bei 60 Hz, 13 VA bei 50 Hz.
Widerstandswert des Rickmeldepotenziometers:
1 kQ, max. 1 W, max. Schleiferstrom 0,1 mA.

D-8



IC 50..E

Leistungsaufnahme: Klemme 1, 2 und 5: 16 VA
bei 60 Hz, 13 VA bei 50 Hz,

Klemme 3: 19 VA bei 60 Hz, 16 VA bei 50 Hz,

in Summe nicht Uber: 19 VA bei 60 Hz, 16 VA bei
50 Hz.

Ausgang Ruckmeldung: galvanisch getrennt,
Burde max. 500 Q.

Der Ausgang ist immer aktiv, wenn an der Klemme 3
die Netzspannung angelegt ist.

Eingang: galvanisch getrennt,

4 (0) — 20 mA: Burde umschaltbar 50 Q oder 250 Q,
0-10 V: Eingangswiderstand 100 kQ.

Logistik

Transport
Gerat gegen auBere Gewalt (StoB, Schlag,
Vibrationen) schiitzen. Bei Erhalt des Produktes den

Lieferumfang priifen, siehe Seite

hungen]. Transportschaden sofort melden.
Lagerung
Das Produkt trocken und schmutzfrei lage

Lagertemperatur: siehe Seite B_(Téchnischd

in der Originalverpackung. S@ rdauer

i @ tlebensdauer

rial i m

Lagerdauer: 6 Monate vor dem erstmaliges Einsatz

langer sein, verkurzt sich d
um diesen Betrag.
Verpackung

Das Verpackungs
schriften zu entsorge

B ortlichen

Zertifizierung

Konformitatserklarung

q3

Wir erkléaren als Hersteller, dass das Produkt IC 50
die Anforderungen der aufgefuhrten Richtlinien und

Normen erfUllt.

Richtlinien:
dem genannten Qualitats-

2014/35/EU
2014/30/EU
Normen:

EN 607
Die Herstellu

O

rasische Zollunio

o HhI

IC 50 entspricht den technischen Vor-

0
e r eurasischen Zollunion.


http://docuthek.kromschroeder.com/documents/index.php?lang=de&selclass=20&folder=203110

4
Kontakt
Bei technischen Fragen wenden Sie sich bitte an Honeywe“
die fur Sie zustandige Niederlassung/Vertretung.
Die Adresse erfahren Sie im Internet oder bei der g%er
Elster GmbH.
Zentrale Service-Einsatz-Leitung weltweit: Elster GmbH
Tel.  +49 541 1214-365 oder -499 Strotheweg 1, D-49504 Lotte (Buren)

Tel. +49 541 1214-0
Fax +49 541 1214-370
hts.lotte@honeywell.com, www.kromschroeder.de
D-10

Fax +49 541 1214-547
Technische Anderungen, die dem Fortschritt dienen,
vorbehalten.
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