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1 SEGURANCA

1.1 Ler e guardar

O
A‘ja Ler estas instrugbes atentamente antes da

montagem e operacao. Depois da montagem, entregar
as instrugdes ao usuario. Este aparelho devera ser
instalado e colocado em funcionamento segundo as
disposicdes e normas vigentes. Também podem ser
consultadas estas instrugdes em www.docuthek.com.
1.2 Legenda

1,2, 3 ,a,b,c =acéo

= =indicagéo

1.3 Garantia

N&o nos responsabilizamos por danos causados por
nao-cumprimento das instru¢des e por utilizagao néo
conforme.

1.4 Notas de seguranca

No Manual, as informacgdes relevantes para a segu-
ranga vao assinaladas da seguinte maneira:

/A\ GEFAHR

Chama a atencao para situagoes perigosas.

/A WARNUNG

Chama a atengao para possivel perigo de vida ou
de ferimentos.

A VORSICHT

Chama a atencéo para possiveis danos materiais.
Todos os trabalhos devem ser realizados somente por
pessoal técnico especializado em gas. Os trabalhos
no sistema elétrico devem ser realizados somente por
eletricistas devidamente qualificados.
1.5 Alteracao, pecas de reposicao

E proibido proceder a qualquer alteragdo de carater
técnico. Utilizar exclusivamente pegas de reposicao
originais.
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2 VERIFICAR A UTILIZACAO

O servo motor IC 20, em conjunto com uma valvula de

controle, serve para o ajuste de vazdes em equipamen-
tos consumidores de gas e de ar e em tubulagdes do

gés de exaustdo. E adequado para qualquer utilizagao

que exija um movimento giratdrio preciso e controlado

entre 0° e 90°. Desligando a tens&o, o servo motor
permanece na posicao em que se encontra.

O IC 20, em conjunto com a valvula borboleta BV..
(IB..), pode ser utilizado para gas, ar frio/quente e gas

de combustao nas proporgdes de controle até 10:1.

Em conjunto com a valvula de controle de vazao linear
VFC (IFC), o servo motor pode ser utilizado para gas e

ar frio nas proporgdes de controle até 25:1.

O funcionamento é garantido somente nos limites

indicados, ver Beite 9 (9 Dados técnicos). Qual-
quer outra utilizagdo sera considerada ndo conforme.

2.1 Descricao do cédigo IC 20

IC 20 Servo motor
07-60 Tempo de operacao em s/90°
w Tens&o da rede: 230 V CA, 50/60 Hz
Q Tens&o da rede: 120 V CA, 50/60 Hz
2 Torque: 2,5 Nm
3 Torque: 3 Nm
E Ativagéo possivel com sinal continuo
T Controle com sinal de trés pontos
R10 Com potenciémetro de retorno de

1000 O

2.2 Designacoes das pecas

Tampa do corpo

Indicagao de posigao

Interruptor deslizante (S10)
Interruptor de pulso (S11)

IC 20..E:

Botdes “min”/“max”

Interruptores DIP

LED vermelho e azul

Potenciémetro de retorno (opcional)

2.3 Etiqueta de identificacao

Tensdo da rede, poténcia elétrica, tipo de protecao,
temperatura ambiente, torque e posi¢cao de montagem,
ver etiqueta de identificagéo.

~AON-=

o~NoO O,

D-49018 Osnabrick, Germany
www.kromschroeder.com
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2.4 Combinacao de servo motor com valvula
borboleta

Tipo IC 20 + valvula borboleta BV..

IBG IC 20 + BVG (para gas)

IBGF IC 20 + BVGF (g?ca)lrgaacjgas, valvula sem

IBA IC 20 + BVA (para ar)

IBAF | IC 20 + BVAF (para ar, valvula sem folga)

IBH IC 20 + BVH (para ar quente e gas de
combustao)

2.5 Combinac¢ao de servo motor com valvula
de controle de vazao linear

IC 20 + valvula de controle de vazao

Tipo linear

IFC 1 IC 20 + valvula de controle de vazao
linear VFC, modelo 1

IFC 3 IC 20 + valvula de controle de vazao
linear VFC, modelo 3

DE-2
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3 MONTAGEM

A VORSICHT

Favor observar as seguintes recomendacodes para

que 0 servo motor ndo seja danificado:

— N&o guardar ou montar o aparelho ao ar livre.

— Nao isolar o servo motor com isolamento
térmico!

— Se o aparelho cair, 0 mesmo podera sofrer
danos permanentes. Neste caso trocar o
aparelho completo bem como os seus médulos
acessorios antes da utilizagéo.

- Posicdo de montagem: vertical ou horizontal, ndo
de cabeca para baixo.

= Para continuar a montagem do IC 20 com a valvula
borboleta BV.. ou com a valvula de controle de
vazao linear VFC, ver as instrugbes de operagao
incluidas Vélvulas borboleta BV.. ou Valvulas de
controle de vazao linear IFC, VFC ou no site www.
docuthek.com.

- Para a montagem na valvula borboleta DKL, DKG
€ necessario um kit adaptador (codigo de pedido:
74921672).

- Quando o servo motor € montado numa valvula
de controle diferente da DKL, DKG, BV.. ou VFC,
é requerido o kit adaptador para uso individual
(codigo de pedido: 74921671).

4 INSTALACAO ELETRICA

/\ WARNUNG

Choque elétrico pode ser fatall

— Antes de trabalhar em equipamentos conduto-

res de eletricidade, desconectar os condutores
da fonte de alimentagao!l

— Deve ser possivel interromper a alimentagao do

servo motor. Prever a instalacéo de dispositivo

seccionador bipolar.

Utilizar cabos resistentes a temperatura (> 90°C).

Instalar os cabos de alimentacéo e de sinal sepa-

rados uns dos outros.

-> Condutores ndo conectados (fios de reserva) de-
vem ficar isolados em suas extremidades.

= Instalar os cabos longe de cabos de alta tensao
de outros aparelhos.

=> Assegurar que 0s cabos de sinal estejam instalados

de acordo com as normas EMC.

Usar cabos com terminais.

Secéo dos condutores: no max. 2,5 mm?2.

Em operagéo paralela de dois ou varios servo

motores, € absolutamente necessario o desaco-

plamento elétrico do controle com sinal de trés
pontos (terminais 1 e 2), para evitar correntes de
fuga. Aconselhamos a utilizagao de relés.

- Os capacitores de supressao existentes no sistema
devem ser utilizados unicamente com um resistor
conectado em série, para nao ultrapassar a cor-
rente maxima, ver Beite 9 (9 Dados técnicos].

- Os tempos de operacao a 60 Hz reduzem-se a
um fator de 0,83 em relagédo a 50 Hz.

- Com ajuda de dois interruptores adicionais ajus-
taveis sem escalonamento e livres de potencial
(cames S1 e S2) podem ser ativados aparelhos
externos ou ajustadas posi¢oes intermediarias.

- Podem ser ajustados os sinais de entrada para
0 servo motor com ajuda dos interruptores DIP.
As posicdes dos interruptores DIP ndo indicadas
podem ser selecionadas livremente, ver diagrama
de conexdes na Beite 4 (4.2 1C 20..F].

1 Desligar o sistema do fornecimento elétrico.
2 Bloguear a entrada de gas.

- Antes de abrir 0 aparelho, 0 montador deve asse-

gurar-se de que esta sem carga elétrica.

? ' by <f l/'}
| lfi% ﬁs-«f

6 Fazer a instalago elétrica de acordo com o dia-
grama de conexdes, ver as diagramas de conexdes
na Beite 4 (4.1 I1C 20] e PBeite 4 (4.9
C 20..E}.
7 Ajustar o interruptor S10 a posigéo de operagéo
automatica.
- Tens&o ja aplicada nos terminais 3 e 4.

Iy

il
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Controle com sinal de trés pontos

=> Em caso de posicao inicial “Fechada”
A valvula de controle abre-se, quando ha
tensdo aplicada no terminal 2.
A valvula de controle fecha-se, quando ha tenséo
aplicada no terminal 1.

= Os terminais de 6 até 13 devem ser operados com
0 mesmo potencial.

Confirmacgao

= Um potenciémetro de retorno opcional oferece
a possibilidade de verificar a posigdo momenta-
nea do servo motor IC 20 (cédigo de pedido:
74921144).

= O potenciémetro devera ser utilizado como divisor
de tensédo. A mudanga na posicao do potenciéme-
tro (que corresponde a posicao do servo motor)
pode ser medida como uma diferenca de tenséo
entre os terminais U- e Up.

= Qutros tipos de circuitos de comutagdo podem
levar a resultados de medicao n&o precisos, de
curta estabilidade ou n&o reproduziveis e afetam
a durabilidade do potenciémetro de retorno.

- Orange disponivel depende do ajuste dos cames
comutadores S3 e S4.
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Controle com sinal de trés pontos

- Sem tensdo no terminal 5: controle com sinal de
trés pontos.

= Os terminais 3 e 4 tém de estar continuamente
sob tens&o.

= A carga minima (FECHADO) e a carga maxima
(ABERTO) séo controladas através dos terminais 1
e2.

Controle com sinal de dois pontos
a Conectar uma ponte nos terminais 1 e 3.

rehd ddd 1Y

3 [f2345 67
= [s]s[s]o]s] [o]s

—Ing
L1

b Ajustar os interruptores DIP no controle com sinal
de dois pontos.
- Com tens&o no terminal 5, o servo motor se abre.
Sem tensao no terminal 5, o servo motor se fecha.
- Os terminais 17 e 18 para controle com sinal con-
tinuo ndo sédo necessarios para o controle com
sinal de dois pontos.

Controle com sinal continuo

= Tens&o no terminal 5: controle com sinal continuo.

- O servo motor reage a especificagdo do valor
nominal (O (4)-20 mA, 0-10 V) através dos ter-
minais 17 e 18.

= O sinal continuo corresponde ao angulo de ajuste
a ser alcangado (p.ex., a 0-20 mA, 10 mA corres-
ponde a um posigao do disco da valvula borboleta
nos 45°).

Confirmacgao

= Terminais 19 e 20: 0 IC 20..E oferece através do
sinal continuo de saida de 4-20 mA a possibilidade
de verificar a posicao momentanea do servo motor.

Sinal de entrada

=> Ahisterese da regula¢éo da posigéo pode ser ajus-
tada com ajuda de um potenciémetro para suprimir
oscilagbes ou perturbacdes no sinal de entrada.

= Girando o potenciémetro no sentido horario, a
histerese aumenta de forma correspondente.

>

5 COMISSIONAMENTO

A VORSICHT

Favor observar as seguintes recomendagoes para

que o servo motor e a valvula borboleta nao sejam

danificados:

— O ajuste do came S4 abaixo de 0°, assim como
0 ajuste do came S3 acima de 90°, danificara o
servo motor ou a valvula borboleta.

- Com o came comutador S3 € ajustado o angulo
de abertura maxima e com S4 € ajustado o angulo
de abertura minima.

- Os cames comutadores S1/S2 podem ser ajusta-
dos conforme op¢éao.

/\ WARNUNG
Perigo de choque elétrico devido a contato com
componentes e condutores de corrente elétrica.
= Posigdes no ambito da carga minima podem ser
ajustadas precisamente.
1 Ajustar o interruptor deslizante S10 & posigdo de
operacgdo manual. O LED azul acende.

2 No servo motor (terminais 3 e 4) tem de haver
permanentemente tenséo, para que a valvula de
controle possa abrir.

3 Pressionar o interruptor de pulso S11 para cima.

0->90°

- A vélvula de controle abre-se.
4 Pressionar o interruptor de pulso S11 para baixo.
- A valvula de controle fecha-se.
Ajuste do angulo maximo de abertura utilizan-
do o came comutador S3
- Ajustar S3 somente entre 40° e 90°.
- A confirmagéo ocorre no terminal 15.
- S3somente € acessivel com a valvula de controle
aberta.
5 Posicionar o servo motor no angulo de abertura
maximo.
6 Ajustar o ponto de comutagdo do came S3 com
a chave de fenda.
= No sentido anti-horario = &ngulo de abertura menor.
No sentido horario = angulo de abertura maior.

DE-5
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A VORSICHT
Retirar a chave de fenda antes da agao dos
cames.
Ajuste do angulo minimo de abertura utilizan-
do o came comutador S4
- Ajustar S4 somente entre 0° e 30°.

Calibracao manual
= O angulo minimo e maximo de abertura pode ficar

dentro de um ambito qualquer dos cames comuta-
dores S3 e $4 ajustados.

1 Mover a vélvula de controle até a posigéo min. de-
sejada pressionando o interruptor de pulso S11.

I S3 - Se avalvula de controle ja estiver na posi¢gdo min.,

mesmo assim pressionar o interruptor de pulso S11
brevemente.

2 Pressionar o bot&o “min” (por aprox. 3 segundos)
até que o LED azul se apague brevemente (por
aprox. 0,5 segundos).

3 Mover a vélvula de controle até a posigdo max.
desejada pressionando o interruptor de pulso S11.

4 Pressionar o botdo “max” (por aprox. 3 segundos)
até que o LED azul se apague brevemente (por
aprox. 0,5 segundos).

- A confirmagao ocorre no terminal 16. Invers&o da curva carateristica
7 Posicionar 0 servo motor no angulo de abertura = O valor mA para a carga minima € maior do que

minimo.
8 Ajustar o ponto de comutagio do came S4 com
a chave de fenda.

Ajuste dos cames comutadores S1/S2
9 Ajustar o ponto de comutagéo dos cames S1/S2

com a chave de fenda.

- E possivel o ajuste dentro da gama rotativa com-
pleta (0-90°) do servo motor.

IC 20..E: adaptar o angulo de ajuste ao sinal

de entrada em caso de controle com sinal

continuo

- Sinal maximo de entrada £ &ngulo maximo. Sinal
minimo de entrada 2 angulo minimo.

= O IC 20..E encontra-se no modo de operagéo
manual, o LED azul brilha.

Calibracao automatica

= O angulo de abertura minimo e maximo correspon-
de na calibragao automatica ao ajuste dos cames
comutadores S3 e S4.

1 Ativar a operagdo manual. S

2 Pressionar os botdes “min” e “max” simultanea-
mente por aprox. 3 segundos até que os LED
vermelho (R) e azul (B) pisquem.

min SET max

- Acalibragéo esté concluida, quando o LED azul fica
permanentemente aceso e o LED vermelho apaga.

DE-6

o valor mA para a carga maxima (min. = max.).
1 Mover a vélvula de controle até a posigéo min. de-
sejada pressionando o interruptor de pulso S11.

- Se avalvula de controle j& estiver na posi¢céo min.,

mesmo assim pressionar o interruptor de pulso S11
brevemente.

2 Pressionar o bot&o “min” (por aprox. 3 segundos)
até que o LED azul se apague brevemente (por
aprox. 0,5 segundos).

= Se a posi¢do min. for maior ou igual da posicao

max. atual, pressionar o botao “min” até que o
LED vermelho se acenda brevemente (por aprox.
0,5 segundos) € manter pressionado por outros
3 segundos até que o LED azul se apague breve-
mente (por aprox. 0,5 segundos).
3 Mover a vélvula de controle até a posigédo max.
desejada pressionando o interruptor de pulso S11.
4 Pressionar o botdo “max” (por aprox. 3 segundos)
até que o LED azul se apague brevemente (por
aprox. 0,5 segundos).
Se a posicao max. for menor da posi¢cao min. atual,
pressionar o botao “max” até que o LED vermelho
se acenda brevemente (por aprox. 0,5 segundos)
e manter pressionado por outros 3 segundos até
que o LED azul se apague brevemente (por aprox.
0,5 segundos).

IC 20 - Edition 08.22
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6 ACESSORIOS

6.1 Kit de montagem para potenciometro

- Somente para instalacao posterior no IC 20..T.

=> O consumo de energia para o potencidmetro é de
no maximo 0,5 W.

Codigo de pedido: 74921144

=> Valor de resisténcia do potenciémetro — ver etiqueta
de identificagao.

- Para a instalagéo posterior do potenciémetro de
retorno, ver as instrugdes de operacgao incluidas
do potencidmetro.

A VORSICHT

Favor observar as seguintes recomendacoes para

que o servo motor ndo seja danificado:

— O ajuste do came S4 abaixo de 0°, assim como
0 ajuste do came S3 acima de 90°, danificara o
potenciémetro.

- O range disponivel depende do ajuste dos cames
comutadores S3 e S4.

6.2 Kit adaptador para montagem na valvula
borboleta DKL, DKG

Codigo de pedido: 74921672

6.3 Kit adaptador para uso individual

O kit adaptador é requerido quando o servo motor é
montado numa valvula de controle diferente da DKL,
DKG, BVA, BVAF, BVG, BVGF, BVH, BVHS ou VFC.
Codigo de pedido: 74921671

6.4 Chapa dissipadora de calor

Em caso de uma temperatura do fluido > 250 °C
(482°F), usar chapas dissipadoras de calor para pro-
teger o servo motor contra sobre-aquecimento.
Cadigo de pedido: 74921670

6.5 Kit de fixacao para BVG, BVA, BVH

0 ) —mmmmmm
0 ) —mmmmm

2 parafusos de cabega cilindrica M6 x 35, para a
montagem posterior do IC 20 na valvula borboleta.
Cddigo de pedido: 74921082

6.6 Prensa cabo com elemento de compen-
sacao de pressao

Para evitar a formagéo de agua de condensagao,
pode-se usar um prensa cabo com elemento de
compensagao de pressao em vez do prensa cabo
padrao M20. A membrana no prensa cabo serve para
a ventilagao do aparelho, sem que a dgua possa pe-
netrar no interior.

1 prensa cabo, codigo de pedido: 74924686

7 MANUTENCAO

Os servo motores IC 20 desgastam-se pouco € ne-
cessitam de pouca manutengao. Recomendamos um
teste funcional uma vez por ano.

DE-7



8 AJUDA EM CASO DE FALHAS

/A GEFAHR

Choque elétrico pode ser fatall

Antes de trabalhar em equipamentos conduto-
res de eletricidade, desconectar os condutores
da fonte de alimentacao!

/A WARNUNG

Para evitar danos em pessoas e no aparelho,
observar o seguinte:

Nunca remover a placa de circuito impresso!
Consertos inadeguados e conexdes elétricas
incorretas poderao abrir a valvula de controle e
ocasionar danos!

Falha

Causa
* Solugéao
A valvula de controle ndao se move.

O servo motor encontra-se no modo de ope-

ragéo manual (IC 20..E: o LED azul brilha).

e Ajustar o interruptor deslizante S10 a posicao
de operagao automatica.

N&o ha tensdo no terminal 5.
* \erificar a tensao no terminal 5.

Enrolamento do motor ou sistema eletronico
com defeito devido a temperatura ambiente
muito alta e/ou tenséo operacional muito alta.
e Observar a temperatura ambiente e/ou a
tenséo operacional, ver etiqueta de identifi-

cagdo ou Beite 9 (9 Dados técnicos).

Ajuste errado dos pontos de comutagao dos

cames. S4 esta ajustado para um angulo maior

que S3 (IC 20..E: o LED vermelho brilha, o LED

azul pisca 1x em caso de calibragéo automatica).

e Ajustar os pontos de comutagao, ver
B_(5 Comissionamento). IC 20..E: calibrar

finalmente.

Falha elétrical
¢ \ferificar a distancia minima dos cabos de
ignicao.

IC 20..E

A posicao dos interruptores DIP esté incorreta.
e Ajustar o sinal de entrada correto utilizando os
interruptores DIP.

O range de ajuste ajustado durante a calibragao

manual € muito pequeno. O LED vermelho

pisca 3x.

e Aumentar o range de ajuste com ajuda dos
botdes “min” e “max”, ver
Eomissionamento]

O sinal de entrada de 4-20 mA do servo motor é

inferior a 3 mA. O LED vermelho pisca 1x.

¢ \erificar o sinal de entrada, reparar a ruptura
dos cabos.

DE-8

O motor e o eixo de acionamento do servo
motor nao funcionam corretamente.

A engrenagem esta com defeito.
e Remover o aparelho e mandar ao fabricante.

A carga da engrenagem € muito grande.

e Observar o torque — ver etiqueta de identifi-
cagao.

O potenciometro de retorno emite valores

incorretos.

O potencidmetro se move contra o0 seu batente

mecanico.

¢ Montar devidamente o potenciémetro — ver as
instrucoes de operagao do potenciémetro.

! Conexdes trocadas na régua de terminais.

?

e \erificar a atribuigdo dos contatos da régua de
terminais.

Utilizag&o incorreta do potenciémetro.
e Utilizar o potencidémetro como divisor de
tensao.

Material condutor do potenciémetro com defeito.
e Substituir o potenciémetro — ver as instrugdes
de operagéo do potencidmetro.

A valvula de controle move-se constante-
mente.

IC 20..E: o sinal de corrente oscila. O LED ver-

melho pisca 2x.

e \ferificar o circuito de regulagem, atenua-lo se
possivel.

e Aumentar a histerese utilizando o potenci6-
metro, ver o paragrafo “Sinal de entrada” no

capitulo na Beite 4 (4.2 1C 20..E].
IC 20: o sinal de trés pontos oscila.
* Verificar/reajustar o controlador de trés pontos.
O erro nao pode ser reparado mediante as
medidas aqui descritas?
IC 20..E: falha interna. O LED vermelho brilha, o
LED azul pisca 2x.
* Remover o aparelho e mandar ao fabricante
para inspecao.

IC 20 - Edition 08.22



IC 20 - Edition 08.22

9 DADOS TECNICOS

/A WARNUNG

Informacao conforme artigo 33 do Regulamento
REACH N° 1907/2006.

O aparelho contém substancias que suscitam
elevada preocupagao (SVHC) que figuram na
Lista de Substancias Candidatas do Regulamento
europeu REACH N° 1907/2006.

9.1 Condicoes de ambiente

Nao séo permitidos o congelamento, a condensagéo
e 0 vapor de agua no aparelho.

Evitar os raios solares diretos ou radiagdes de
superficies incandescentes no aparelho.

Observar a temperatura maxima do fluido e do
ambiente.

Evitar influéncias corrosivas causadas p.ex. do ar
ambiente salino ou SO,.

Armazenar/instalar o aparelho somente nos lugares/
edificios fechados.

Tipo de protegéo: IC 20 em conjunto com BVH ou
BVHS: IP 65,

IC 20 em conjunto com valvulas borboleta sem
vedacao em relagdo ao corpo do IC 20: IP 54, em
conjunto com BVH: IP 65.

Classe de protecao: I.

O aparelho nédo esta adequado para a limpeza com ja-
tos de alta pressao de agua e/ou produtos de limpeza.
Temperatura ambiente:
-20 até +60°C, néo é permitida condensagao.
Temperatura de armazenamento: -20 até +40°C.
Temperatura de transporte = temperatura ambiente.

9.2 Dados mecanicos
Angulo de rotagao: ajustavel entre 0° e 90°.

Corrente min. Corrente max.

(carga 6hmica) (carga 6hmica)

24V CC 1mA

Ciclo de operagao: 100 %.
Conexéo elétrica:
Entrada de cabos: 3 prensa cabos de plastico M20.

IC 20

Consumo de energia:

4,9 VA a 50 Hz, 5,8 VA a 60 Hz.

Valor de resisténcia do potencidmetro de retorno:

1 kQ, no max. 0,5 W.

IC 20..E

Consumo de energia:

terminais 1, 2 e 5:

4,9 VA a 50 Hz, 5,8 VA a 60 Hz,

terminal 3:

8,4 VA a 50 Hz, 9,5 VA a 60 Hz,

no total ndo ultrapassando:

8,4 VA a 50 Hz, 9,5 VA a 60 Hz.

Saida de confirmagao: isolada galvanicamente,
impedancia no max. 500 Q.

A saida é sempre ativa quando ha tenséo da rede
no terminal 3.

Entrada: isolada galvanicamente,

4 (0)-20 mA: impedancia comutavel entre 50 Q e
250 Q,

0-10 V: resisténcia de entrada de 100 kQ.

9.4 Vida util

Os seguintes dados relativos a vida Util tipica do servo
motor referem-se as aplicagdes tipicas com as valvulas
borboleta BVG, BVA, BVH e VFC.

Vida Util tipica dos interruptores de cames:

Corrente de

100 mA

Ciclos de comutacao

comutacao
Momento de torque = torque.
T d cos =1 cos ¢ =0,3
empo de
operagio Tflm:j]e 1 mA 1.000.000 -
[s/90°] 22 mA1) - 1.000.000
50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 100 mA 1.000.000 -
IC 20-07 7,5 6,25 2,5 2 2A 100.000 -
IC 20-15 15 12,5 8 3 1) Tipica aplicagéo de contatores (230 V, 50/60 Hz, 22 mA,
IC 20-30 30 25 3 3 cos =0,
IC 20-60 60 50 8 8

9.3 Dados elétricos

Tenséo da rede:

120 V CA, -15/+10 %, 50/60 Hz,

230V CA, -15/+10 %, 50/60 Hz.

Terminais roscados para condutores até 4 mm?2
(mono filares) e para condutores até 2,5 mm?2 com
terminais de cabo.

Carga de contato dos interruptores de cames:

Corrente min. Corrente max.

(carga 6hmica) (carga 6hmica)

24-
230 V CA, 1 mA 2A
50/60 Hz

DE-9



10 LOGISTICA

Transporte

Proteger o aparelho contra forgas externas (golpes,
choques, vibragdes).

Temperatura de transporte: ver
fécnicos).

O transporte esta sujeito as condigdes de ambiente
mencionadas.

Comunicar imediatamente eventuais danos de trans-
porte no aparelho ou na embalagem.

Verificar se chegaram todas as pecas do fornecimento.

Armazenamento

Temperatura de armazenamento: ver
Bados técnicos]

O armazenamento esta sujeito as condi¢cdes de am-
biente mencionadas.

Tempo de armazenamento: 6 meses antes da primeira
utilizagao na embalagem original. Se 0 armazenamento
ultrapassar este tempo, a vida Util ira ser reduzida de
acordo com o tempo extra o qual o equipamento foi
armazenado.

11 ELIMINACAO

Aparelhos com componentes eletrénicos:
Diretriz REEE 2012/19/UE - Diretriz relativa aos
residuos de equipamentos elétricos e eletronicos

== O produto e a suas embalagens devem ser
entregues apds o término da vida util (nimero
maximo de ciclos de operagao) num centro de re-
ciclagem. O aparelho ndo deve ser colocado no
lixo doméstico normal. Nao queimar o produto.
Se o cliente desejar, os aparelhos usados serao recol-
hidos pelo fabricante a custos do cliente segundo as
normas legais de recuperagao de residuos.

12 CERTIFICACAO

12.1 Download de certificados
Certificados, ver www.docuthek.com

12.2 Declaracao de conformidade

q3

Ndés, como fabricantes, declaramos que o produto
IC 20 cumpre com os requisitos das diretrizes e nor-
mas em referéncia.

Diretrizes:

2014/35/EU - LVD

— 2014/30/EU - EMC

2011/65/EU — RoHS I

2015/863/EU — RoHS I

Normas:

- EN60730:2011

Elster GmbH

12.3 Homologacao ANSI/CSA
Somente para IC 20..Q (120 V CA)

&

Canadian Standards Association — ANSI/UL 429 e
CSA C22.2

12.4 Uniao Aduaneira Euroasiatica

EAL

Os produtos IC 20 estéo conformes as normas téc-
nicas da Uniado Aduaneira Euroasiatica.

12.5 RoHS China

Diretriz relativa a restricdo do uso de substancias peri-
gosas (RoHS) na China. Quadro de revelagéo (Disclo-
sure Table China RoHS?2) escaneado, ver certificados
no site www.docuthek.com.

PARA MAIS INFORMACOES

A gama de produtos da Honeywell Thermal Solutions compreende
Honeywell Combustion Safety, Eclipse, Exothermics, Hauck,
Kromschrdder e Maxon. Para descobrir mais sob nossos produtos,
visite o site ThermalSolutions.honeywell.com ou contate vosso
engenheiro de distribuicdo Honeywell.

Elster GmbH

Strotheweg 1, D-49504 Lotte

T +49 541 1214-0

hts.lotte@honeywell.com

www.kromschroeder.com

Direcéo central dos servigos de assisténcia no mundo:
T +49 541 1214-365 ou -555
hts.service.germany@honeywell.com

Tradugéo do Aleméao
© 2022 Elster GmbH

Honeywell
P er
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